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Vynélez se tyka zarizeni pro bezdratovy
pfenos dat ze staciondrnich zdznamovy§ch
prostfedi na pohyblivé sané plochych ple-
tacich strojd, s jednim nebo vice vysiladi,
spojenymi se staciondrnimi zdznamovymi
prostfedimi a s pfijimaci, spojenymi s ridi-
cimi zarizenimi na sanich.

PFenédSeni dat se staciondrnich zaznamo-
vych prostiedi na pohybované Casti, jako
sané pletaciho stroje, pFindsi znatné pro-
blémy. Tak se u plochych pletacich stroji
nejastéji undasi vlecny kabel, pies ktery
jsou data prendSena ve formé jiZ zesilenych
impulst. Takovyto vleény kabel je ve vyro-
bé sloZity a nakladny, ma-li byt proveden v
technicky bezvadné formé, a podléhd v di-
sledku velkého ohybového namé&héani a vy-
soké ohyhové frekvence v provozu velkému
opotfebeni. Kromé toho musi byti vleiny
kabel dobfe odstin&n, protoZe jinak zazna-
menéva v prostoru vznikajici elektrickd po-
le jako poruchy a piedavd je dale jako rusi-
vé impulsy.

U plochych pletacich strojii s obéZnymi
sanémi nelze viibec pouZit vie¢ného kabelu
pro prenos dat. Také pouZiti tfecich kontak-
ti na sanich béZicich na staciondrnich
Kluznych drahach neni pro pfenos dat zpd-
sobilé, jelikoZ Fidici signdly p¥endSené pies
tfeci kontakty byvaji Casto ru$eny nebo po-
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zménény samotnym plrenosem. Pres treci
kontakty se tudiZ daji bez poruch pienédse-
ti jen v podstaté se neménici proudy, ale
nikoliv impulsy k dalSimu zpracovani jako
data. Toto plati zejména pro stroje stojici
v pletdrné, kde je nutno brdt v tvahu ving-
ny prach s odletky.

Proto se stalo zndmym zafizeni tGvodem
popsaného druhu, u kterého se provadi pfe-
n&Seni dat ze staciondrnich zdznamovych
prostredi na pohyblivé san& plochého ple-
taciho stroje bezdratov&. U tohoto zalizeni
jsou data vyzveddvdna pfi priichodu sani
jehelni draZkou v taktu pohybu sani dopie-
du, Prenos se déje prostifednictvim elektro-
magnetickych vin pfes anténu umisténou u-
vnitf oblasti Fizeného plochého pletaciho
stroje, a to postupem nosného kmitoétu. Je-
likoZ prostory, ve kterych se nachézeji tex-
tilni stroje, obsahuji zna&né elektrické po-
ruchy, je stdle nebezpeéi, Ze se data pre-
naSeji chybné. Ddle mé zndmé zafizeni p¥Fi
mnohakandlové technice Spatny pieslecho-
vy atlum, velkou poruchovost elektromag-
netickymi poli a podmifiuje znatné kon-
strukéni velikosti prenosovych Casti jako
civek a smyfek dratl. Koneén& je pfidslo-
vani kmito¢tu pro takovéto plenosy dat v
kazdé zemi rozdilné, takZe i timto vznikaji
dalsi potiZe.
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Ukolem vynélezu je vytvorit zafizeni tvo-
dem popsaného druhu, umoZiujici neruse-
ny prenos dat a které mfiZe byt pouZito bez
potiZi u kaZdého plochého pletaciho stroje
a v jakémkoliv prostifedi. P¥i tom maji byt
zejména vyloudeny veSkeré nevyhody zné-
mych zai{zeni.

Tento tkol je podle vyndlezu vyieSen tim,
Ze na pohyblivych sanich mezi pFijimafem
a fidicim za¥Fizenim jsou uspofddény veske-
ré jednotky k zaznamenévani a zpracovava-
ni dat a k provad&ni Fizeni jehel a zafizeni
pamétovd k ukldddni dat nejméné jednoho
pleteného Fadku do pamséti, vysilafe jsou
uspofddany mimo jehelni prostor, v némZ
jsou jehly ovlddéany prostFednictvim z&dmki,
pfitemZ podstata vynédlezu spofivd v tom,
Ze pfenosovd oblast, v niZ se provadi pie-
nos dat, je odstinéna proti poruchdm a na
kaZdych sanich je uspofdddn mikroproce-
sor pro zpracovini dat, pfifemZ mezi vysi-
lafem a p¥ijimadem na sanich jsou umisté-
na vzdéalenost premostujici pFenosovd maé-
dia. :

Takovymto zafizenim je moZné piijimat,
uklddat do paméti, zpracovdvat, zesilovat
data nejmén& jednoho pleteného Fddku bez-
dratové a preddvat je déle v taktu précho-
du sanf pfes jehly na elektromechanické ¥i-
dici &&sti. P¥ prichodu pfijimatfi kolem
vysilagli se mbZe dit pienos dat za sebou.

Vzdélenost mezi vysilaem a pfijimaem
se pFi prendSeni dat u&eln& sniZuje pomoci
pFenosovych médii na minimum. Tim vznik-
ne jeSt& men${ poruchovost zafizeni.

Jednotky pot¥ebné k =zaznamendvéni a
zpracovdni dat a k provadéni Fizeni jehel
zahrnuji na pfiklad meé&nife, zesilovade,
zdroje synchronizadnich impulsi a jednot-
Ky na zpracovéni.

Za tndelem udrZeni co nejmensi potfeby
elektronickfch prvki k zpracovdni dat na
sanich, je s vfhodou uspofddén na kaZdych
sanich mikroprocesor k zpracovédni dat. K
zabrénéni velkému nékladu p¥i vzajemné
synchronizaci sani, kter4 by také musela
byt vyladéna na kaZdé d&leni, je Gfelnd u-
spotddén na kaZdych sanich zdroj synchro-
nizagnich impulsti, vyrdb&jici pFi kaZdém
kroku od jedné jehly k druhé impuls.

Aby bylo moZno pFenéaSet data v co moZ-
nd nejlepdi fyzikdlni forms, jsou vysilaiim
s vyhodou pFredfazeny ménie, m&nici data
elektronicky uloZend v zéznamovém pro-
stfedi do fyzik4lni formy nutné pro piené-
Seni vysiladem, zatim co za pFijimafem jsou
zafazeny ménife, ménici pfijimané impul-
sy v elektrické impulsy.

Aby bylo moZno udrZet nizko podet vysi-
lagtl a p¥ijimati, jsou data vhodnym zptiso-
bem pFendSena za sebou z vysilate k pii-
jimaéi, zatimco se piHijima& pohybuje po-
dél trat® v prenosové oblasti vysilafe. Tato
trat je pouze &éasti celkové dréhy, kterou
pfijimac urazi. :

PFivdd&ni pracovniho proudu pro sané,
zejména u plochych pletacich strojii s obi-
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hajicimi sanémi, se provddi vhodnym zpil-
sobem tak, Ze na kaZdych sanich jsou uspo-
Fadany kontakty tFeci k pFivdd&ni pracov-
niho proudu.

MoZnost udplného vyloufeni elektromag-
netickych poruch tkvi v tom, Ze vysilae
obsahuji zdroje svétla a prijima&e fotoprv-
ky k optickému piendSeni dat.

M4&-li byt zabrdnéno téZ poruchdm vysky-
tujicim se pii svételnédm piFenosu, mohou
vysilate a prijimate ohbsahovat prvky k
akustickému pFenosu dat. Aby na druhé
strané bylo zabradnéno tomu, aby se nevy-
skytovaly chyby p¥i prenosu znecisténim
prenosovych prvk@, mohou vysilade a pfiji-
mace obsahovat prvky k stinénému, sméro-
vanému elektromagnetickému pfenosu dat.
PFenos dat se pritom provadi tak, Ze elek-
tromagnetické vlny jsou smérovdny piesné
na prijimace.

Aby pfi optickém p¥enosu bylo dosaZeno
asymetrického svazkovani, jsou za wsvétel-
nymi zdroji vysilaéli vhodnym zplisobem
zafazeny <Cofky a u fotoprvkit pfijimadt
pPfedrazeny cColky. Alternativné mohou byt
uspofddany na svételnych zdrojich vysila&
zrcadla a u fotoprvkd pfijimadélt prediaze-
ny Cocky.

Daldi forma provedeni poziistdvd v tom,
Ye kaZdy vysilag je ve spojeni se svételnou
ty¢i a Ze svételnd ty¢ mé od pfijimacd v
prfenosové oblasti co moZnd nejmens$i, me-
chanickou konstrukci podmin&nou vzdéle-
nost. Také kaZdy vysilat mZe byt ve spo-
jeni se svazkem sklenénych vldken, jejichZ
konce odvricené od vysilate jsou uspofa-
ddny podél protdhlé oblasti pro paralelni
vystup svétla v piechodné oblasti. Tim je
také zabezpefen paralelni vstup svétla do
pFijimace.

P¥i pfenosu svétlem ve vzduchu jsou pii
vEtsim podtu kandld s vysilatem kaZdému
z nich pfifazenym s vyhodou uspofddany
v pfenosové oblasti mezi kandly neprisvit-
né pricky. Tim je p¥i vicekandlové technice
zabrdnéno vzédjemnému ovlivijovdni jednot-
livgch kanald mezi sebou. Hrany piifek pfi-
vrdcené k pfijima&lim probihaji s vy¥hodou
paraleln& k pohybu pfijimad&d.

Dal8i forma provedeni zafizeni s optic-
kym pPenosem pozistdvd v tom, Ze zdroj
svétla a pfijima¢ svétla mohou byt vZdy
centrdlng umistény v p¥isludné elektronic-
ké jednotce a Ze svételny zdroj a piijimad
svétla jsou vZdy spojeny svételnymi kabely
8 mistem vysilani a p¥ijiméni.

K zvySeni spolehlivosti pFendSeni dat op-
tickymi nebo akustickymi p¥enosovymi prv-
ky jsou vhodnym zplisobem uspofddény
prvky k d&isténi vysiladfli, pFitemZ se tyto
prvky pohybuji se sanémi, a stacionérni-
mi prvky k dCist&ni prijima¢li b&hem jejich
pohybu. Témito prvky mohou byt staciondr-
ni nebo rotujici kartace.

Pii elektromagnetickém prenosu dat mi-
Ze byt kaZdému vysiladi pFifazena smycka
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dratu jako anténa, umisténd v pienosové ob-
lasti a podél ni se pohybuje piislusny pii-
jimac¢ s feritovou ty€kou jako anténou. Al-
ternativné miiZe byt kaZdému vysilali pfi-
Fazena kovovéa tycka jako anténa, uspofdda-
nd v prenosové oblasti a kolem ni proché-
zi piisludny prijima¢ se sondou jako anté-
na.

PfendSeni dat rozdilnymi fyzikdlnimi pro-
stfedky lze také provadét prostiednictvim
rtiznych druhfl vysildni. Tak méZe byt kaZ-
dy vysilal p¥i odevzdévani signdld zapindn
a vypindn a vydavat pfitom nemodulované
zateni. Také miZe kazdy vysila¢ vysilat nos-
nou frekvenci v intervalech, p¥ifemZ je bud
zapindn a vypindn, anebo nosni frekven-
ce.je seSkrcena a prislusny p¥ijimad miZe
byt selektivng laddn na vysilad a zareago-
vat pouze na nosnou frekvenci, anebo mfi-
Ze byt i u takovéhoto vysilade piisludny pi-
jima¢ zafazen v kmitavém obvodu, anebo
pred aktivni filtr, které zareaguji na uréitou
frekvenci. : - :

Jing druh vysildni spodivd v tom, Ze vy-
sila¢ vysild. moduloveanou nosnou Irekven-
ci bud v sinusovém nebo impulsovém provo-
zZu a Ze prisluSny pFijimac¢ obsahuje kmi-
tavy obvod naladény na tuto frekvenci, ak-
tivni filtr nebo f&zové synchronizovanou
smyCku, Posledné& jmenovanymi prvky je
pFitom uréena selektivita pFijimace.

Dal$i zdokonaleni zatrizeni spocivd v tom,
Ze tento vysila€ vysild data v urcitém taktu
a Ze piisludny p¥ijimat spolupoditd zv1ast
jim vyrobenymi taktovymi signély.

Také miiZe byt usporfddan pridavny kanil
pro pienos taktovych signdld a kazdy vysi-
laé miZe uvést do pohotovosti piisludny
pfijima& taktovym signdlem, zatimco pFiji-
mad kvituje pres jiny taktovy kandl. Timto
zplisobem miZe byt pFenos dat provddén
asynchronné.

K tuspoie kapacity paméti na sanich mii-
Ze byt za¥izeni provedeno tak, Ze u plo-
chych pletacich strojit se sanémi pohybuji-
cimi se sem a tam jsou usporddany na obou
mistech tvrati sani vysilate k pPendSeni
dat k prisluSnym pFijimactim vZdy pro je-
den pleteny Fadek pro kaZdy pletaci systém
nachézejici se na sanich.

Jind forma provedeni poziistdvéd v tom, Ze
u plochych pletacich strojit se sanémi pohy-
bujicimi se sem a tam jsou pouze na jed-
nom mistd tvrati sani uspofddény vysilace
k pfendSeni dat k pFisludnym prijimadtm
vZdy pro jeden pohyb sem a tam pro kaZdy
pletaci systém nachézejici se na sanich.
Timto zplsobem se uSetfi vysilaCe.

Aby se dalo pracovat u plochych pleta-
cich strojii s obihajicimi san&mi na obou
fonturdch s rozdilnymi daty bez zvy3ené
kapacity paméti, mohou byt uspoFddéany
vZdy mezi fonturami vysilate k prenéSeni
dat k pfisludnym prijimadtm na prévé pro-
bihajicich sanich, a to vidy pro jeden plete-
n§ fadek jedné fontury.

Maéa-1i se, na druhé strang, uSetfit kapaci-
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ta paméti na sanich, jsou u plochych ple-
tacich stroji s obihaiicimi san&mi vhodnym
zplisobem uspofddany na spinacim mists
vysilate k prenéSeni dat k prisluSnym p¥Fiji-
mac¢im na pravé probihajicich sanich, a to
vidy pro jeden pleteny Fadek obou fontur,

U dalsiho zdokonaleni vynélezu je na

‘kaZdych sanich uspofadano signaliza&ni za-

Fizeni s vysilafem, které je pii defektu vy-
skytujicim se na sanich zapnutelné automa-
ticky nebo rutné, a které preddvd zazna-
movému -prostiedi signdl, ktery zabrariuje
prfendSeni dat na defektni sané, zatimco vy-
sila¢ na zdznamovém prostfedi tato data
zadrZuje a preddva daldim nésledujicim in-
taktnim sanim. Timto se u plochych pleta-
cich strojii s obihajicimi san&mi zabrafiuje
tomu, aby defektnimi san&mi nevznikaly
dal3i prostoje anebo aby cyklus priibéhu
vzoru nebyl naruSovan.

Priklady provedeni vyndlezu jsou zndzor-
nény na vykresech, kde znafi obr. 1 pohled
shora na plochy pletaci stroj se stacionér-
nim zaznamovym prostifedim a na jeho vy-
silace, jakoZ i na pfijimaf na sanich v sche-
matickém zndzornéni, obr. 2 elektronickéa
zafizeni na sanich a ve staciondrnim zézna-
movém prostfedi jako blokové schéma, obr.
3 pohled ze strany sani plochého. pletaciho
stroje a staciondrnfhc zdznamového pro-
stfedi -s- vysiladi pifi prichodu pFijimaéd
chrdanénou prenosovou oblasti, obr. 4 po-
hled shora na sang a zdznamové prostiedi
v obr. 3, obr.. 5 pohled zpfedu na plochy
pletaci stroj se staciondrnim zdznamovym
prostfedim a s vysila€i v kaZzdém mistd -
vratg sani, obr. 6 pohled zpF¥edu na plochy
pletaci stroj se staciondrnim zdznamovym
prostiedim a s vysilati pouze na jednom
misté tvraté sani, obr. 7 pohled shora na
plochy pletaci stroj s obihaiicimi sanémi a
s vysila€i pfed kaZdou fonturou, obr. 8 po-
hled shora na plochy pletaci stroj s obiha-
jtcimi sanémi a s vysilaéi pouze na jednom
spinacim mist&, obr. 9 elektronickd zaiize-
ni na sanich a v staciondrnim zdznamovém
prostiedi s piidavnym vysiladem na sanich
a prijimafem na zdznamovém prostfedi v
blokovém schématu, obr. 10 optické pteno-
sové zafizeni, u kterého jsou mezi vysilaé
a piijima¢ viazeny ¢ofky, obr. 11 optické
prenosové zarizeni, u kterého je svételné-
mu zdroji prifazeno zrcadlo a piijimaci
pfedfazena Cocka, obr. 12 optické pienoso-
vé zaiizeni, u kterého je vysila¢i prifazena
svételnd tycka, obr. 13 optické prenosové
zatizeni, u kterého je vysila&i pfFifazen sva-
zek sklen&nych vidken, obr. 14 optické pie-
nosové zarizeni pro vét${ polet kandld s
prickami, obr. 15 optické pFenosové zatize-
ni, u kterého jsou v jednotkdch elektroniky
integrovany prvky svételny zdroj a fotopr-
vek ‘a z t8chto vychdzejici svétlovody, obr.
16 schematické zndzornéni pFenosu dat pii-
mym zplisobem, obr. 17 schematické zné-
zornéni prenosu dat s amplitudovou modu-
laci, obr. 18 schematické zndzornéni pfe-
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nosu dat pro frekven¢ni modulaci, obr. 19
schematické zndzornéni prenosu dat pro-
stfednictvim induktivniho postupu, a obr.
20 schematické zndzornéni prenosu dat
prostfednictvim kapacitivhiho postupu.

V obr. 1 je schematicky zndzorné&n plochy
pletaci stroj 1 se staciondrnim zéznamovym
prostfedim 2. Zaznamové prostfedi 2 je spo-
jeno s vysilaéi 3, uspofddanymi mimo jehel-
ni drazky 4, ve kterych mohou zdmky sani
uvésti do pohybu jehly. Vysilade 3 vysilaji
svoje impulsy podél délky pfenosové oblas-
ti 5, kterou probihaji sané 6 s pfijimaci 7.
Na sanich 6 se nachdz! znatka 8 a na zé-
znamovém prostiedi 2 ¢idlo 9. Pri mijeni
znatky 8 ¢idla 9 vyddva toto didlo impuls
vysilaci elektronice 18, vybavené mikropro-
cesorem a dal3imi elektronickymi jednotka-
mi nutnymi k zpracovéani dat.

V obr. 2 jsou zndzornéna elektronicka za-
Fizeni zdznamového prostfedi 2 a sani 6 v
blokovém schématu.

Z&aznamové prostfedi 2 obsahuje vysilaci
elektroniku 10, kterd pfed reagovdnim &id-
la 9 prejimd a prechodn& ukldda data pro
dalsi pleteny rddek nebo pro dalsi pohyb
sani sem a tam z pamé&ti 11, P¥i dojiti im-
pulsu od ¢&idla 9 preddva vysilaci elektro-
nika prevzatd data zesilovaci 13. Navazné&
se cdostdvaji data do ménie 12, ktery je
pfeméni do té fyzikdlni formy, ve které ma-
ji byt prendSena. Ménit 12 preddava data
vysilaci 3, ktery preddva data dédle v pofa-
di uréeném vysilaci elektronikou v pfFeno-
sové oblasti 5§ na pfijima¢ 7, nachdazejici se
na sanich 6.

Piijimac 7 vede data déle na jednotky u-
sporfddané na sanich 6. Data se dostdva’l
nejdfive k meéni¢i 14, ktery je pfem#ni ve
vhodné elektrické impulsy a ktery je pfes
Fidici elektroniku 15, vybavenou rovnéZ
mikroprocesorem a elektronickymi jednot-
kami nutnymi k zpracovani dat, zavadi do
paméti 16. V paméti 16 jsou ukldddna ve-
Skera data, potfebnd k provedeni nédsledu-
jictho pletaciho postupu, pro vSechny sy-
stémy nachézejici se na sanich 6 bud pro
jeden pleteny PFadek nebo pro jeden pohyb
sani sem a.tam aZ sané 6 se svym pPfedbiha-
jicim zdmkem dosdhnou jehelni drazky 4.

Na sanich je déle uspofddan zdroj 17 ta-
ktovych impulst, ktery jakmile sdn& dosah-
nou jehelni drazky pfeddva v taktu pohybu
vpfed od jedné jehly k druhé impulsy Fdi-
ci elektronice 15. Tato &¢te z paméti 16 data
a vede je pfepracované k zesilovaci 18, kte-
rym jsou zesilené impulsy pireddvany déle
elektromechanickému Fidicimu zafizeni 19
k Fizeni jehel.

Jednotkdam na sanich 6 se privadi pracov-
ni proud piivodem 20. P¥ivddéni pracovni-
ho proudu lze provést zejména u plochych
pletacich strojii s obihacimi san&mi pies
tfeci kontakty na sanich a odpovidajici tfe-
¢i kolejnice na rdmu stroje. PFi prendSeni
dat elektromagnetickymi vinami mohou od-

padnout ménice 12 a 14. Zesilovad 13 je pak
spojen pfimo s vysilai 3 a pFijimat 7 je
spojen piimo s F{dici elektronikou 185.

Obr. 3 a 4 znédzoriiuji sané a zaznamové
prostfedi se zvl4$tnimi opatienimi k ochra-
né a k stinéni pfenosové oblasti viidi cizim
vliviim. Po obou strandch vysila&t 3 jsou u-
spofadany dvé liSty 21 a 22 probihajici ve
sméru pohybu sani 6 tak, Ze jejich spodni
hrany 23 a 24 pfi priichodu sani 6 k nim
tésné priléhaji. Na samich 6 jsou pfFijimade
7 opatfeny p¥iénymi li¥tami 25, 28, 27 a 28,
probihajicimi p¥ién& ke sméru pohybu sa-
ni a umisténymi nastojato, jejichZ horni
hrany 29 probfhaji podél zdznamového pro-
stfedi 2. Jsou-li data prendSena prostred-
nictvim elektromagnetickych vin, pak jsou
ity 21 a 22, jakoZ i p¥itné listy 25, 28, 27
a 28 ze Zeleza, aby p¥i priichodu sani 6 pie-
nosovou oblasti tvorily Faradayovu klec.

Provadi-li se prendSeni dat napfiklad op-
ticky nebo akusticky, pak je moZno pouZit
jiného materidlu, nap¥iklad umé&lé hmoty.

Na hrandch 29 piiénych ligt 25, 26, 27 a
28 1ze pfipevnit kartdfe nebo plsténé
prouzky, které zbavuji vysliale 3 pfFi kaz-
dém prichodu neéistot, zatimco prijimade
7 mohou byt ¢iSt&ny rotujicimi kartadi pri
prichodu kolem nich. Toto &i§téni pFenoso-
vych prvkd se tfelng provadi pii optickém
a akustickém pFenosu dat. :

Obr. 5 a 6 pfedstavuiji ploché pletaci stro-
je s rozdilnym uspofddanim vysilaét. U for-
my proveden{ podle obr. .5 jsou zaznamo-
vym prostfedim 2, nachéazejicim se na plo-
chém pletacim stroji 1, pFfené3ena data pies
vysilaci zarizeni 30 a 31, obsahujici vysi-
lade 3, po obou strandch plochého pletaci-
ho stroje 1, pFi€emZ p¥ivod k vysilacim za-
fizenim 30 a 31 se provadi pies stinéné ka-
bely 32 a 33. Pii formé provedeni podle obr.
6 se provadi pfenos dat ze zaznamového
prostfedi 2 k sanim 6 prostiednictvim vysi-
laéti 3, uspofddanych pouze na pravé stra-
né plochého pletaciho stroje.

V obr. 7 a 8 jsou zndzornény ploché ple-
taci stroje s obihajicimi sanémi a s rozdil-
nymi usporaddnimi vysilaéd 3. Obr. 7 zné-
zorfiuje formu provedeni, pii které je kaZ-
dé fontufe 35 a 36 plochého pletaciho stro-
je pfedfazeno jedno zdznamové prostiedi 2
s vysilagi 3. Obr. 8 ukazuje formu provede-
ni, pFi které je uspofddédno zdznamové pro-
stfedf 2 s vysiladi 3 pouze na jednom spi-
nacim misté 38.

U plochych pletacich stroji 34 s obfhaji-
cimi sanémi mé4 byt také zabrdn&no tomu,
aby bylo nutno stroj zastavit pii jednéch
nebo né&kolika mélo defektnich -sanich 6.
Zaznamové prostiedi 2 a sané 6 jsou tudiZ
roz§ifeny o pridavné jednotky, jak zné&zor-
néno v blokovém schématu na obr. 9. Elek-
tromechanické ridici zafizeni 19 na sanich
6 je konstruovéno tak, Ze pfi defektu pie-
d4va sign4l Fidici elektronice 15. Alterna-
tivhé miiZe pleta¥ zapnout spina& 32 rudéng.
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V obou pfipadech se zapne pfidavné na sa-
nich usporadany vysila¢ 40, ktery pfi pri-
chodu pfenosovou oblasti prendSi signél
na pridavné na zdznamové prostiedi 2 u-
spofadany prijimac¢. Prijimal 40 predéava
tento signél dale pies zesilovaé 42 vysilaci
elektrotechnice 10. Dojde-li takovy signél
do vysilaci elektroniky 10, je pak touto blo-
kovan vydej dat k sanim 6 a data jsou tak
dlouho uloZena, aZ dojdou dalsi intaktni sa-
né 6, u nichZ je vysila¢ 40 mimo provoz, se
svou znadkou 8 k ¢idlu 9. Na tyto intaktni
san& 6 jsou pak pFendSena zadrZend data,
takZe prib&h vzorového cyklu je nezdvis-
1§ na poé&tu obihajicich sani 6. Plochy pleta-
ci stroj s obfhajicimi san&mi mfiZe tedy ta-
ké bdZet ddle, i kdyZ byly jedny nebo vice
sani 6 vyjmuty k opravé.

Obr. 10 zndzoriiuje optické pfenosové za-
Fizeni, pii kterém je za vysilalem 3 zafa-
Zena Cocka 43 a prijimadi 7 pfedfazena Cot-
ka 44. Pomoci téchto Cofek jsou svételné
paprsky 45, které se jinak ztraceji nahofe a
dole, fizeny do pfenosové oblasti. Jinou for-
mou provedeni k dosaZeni stejného cile u-
kazuje obr. 11. Zde je vysilaci 3 p¥ifazeno
zrcadlo 46, zatimco pfijimaéi 7 je opét
predifazena CocCka 44.

Obr. 12 ukazuje dalSi opticky pfenosovy
systém, pIi kterém je své&telnd ty& 47 ve
spojeni s vysilaem 3 k pFeklenuti trati me-
zi vysilatem 3 a pFijimafem 7. Vystupni
strana svételné tyfe 47 se p¥i tom nachdzi
podél piFenosové oblasti nutné pro prenos
dat. Mezera 49 mezi svételnou ty&i 47 a pfi-
jimatem 7 je provedena tak mal4, jak je to
s ohledem na mechanickou vyrobu a na po-
hyb Casti prdvé je$té€ moZné.

Obr. 13 ukazuje rovn&Z optické prenoso-
vé zaiizeni, u kterého vSak mezi vysila¢ 3
a piijimat 7 je zafazen svazek sklenénych
vldken 48. Pro mezeru 49 plati totéZ co by-
lo v souvislosti s pFenosovym zafizenim po-
dle obr. 12 jiZ popsédno. Konce svazku skle-
nénych vidken 48 privrdcené k prijimadi 7
jsou podél prenosové oblasti uspofddany
tak, aby vystup svétla ze sklen¥nych vla-
ken a vstup svétla do piijimafe 7 nastal pa-
ralelné.

Obr. 14 ukazuje optické ptenocsové zafi-
zeni s vice kandly, pFi kterém jsou po obou
strandch vysilacich prostori nebo kandll
50 aZ 50c¢, do kterych vysilaji vysilate 3 aZ
3¢, usporddédny pricky 51 aZ 51d, zabraiiu-
jici tomu, aby se jednotlivé kandly navza-
jem neru8ily. Hrany piricek 51 aZ 51d pfi-
vrdcené k pfijimactm probihajl paralelns
ke sméru pohybu zde probihajicich sani 6.
U optického plenosového zafizeni mohou
byt vysilaCe 3 obsahujici svételné zdroje a
fotopfijimace, zejména piijimace 7 obsahu-
jici fotopolovodife, také piimo integrova-
ny vzdy v jednom modulu elektroniky ve
svyjch jednotkach elektroniky, tj. ve vysi-
laci elektronice 10 a v ¥Fidici elektronice
13. Takové zafizeni je zndzornéno v obr. 15.
Z vysilate 3 a z pfijimae 7 pak vychazeji
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svétlovody 52 po pFipadé 53, probihajici se
svymi k sob& privracenymi konci 68 a 69
s nepatrnou mezerou 49 mezi sebou.

U vSech popsanych druhd pienosu lze
vZdy pouZit raznych pfenosovych postupi,
tak jak byly popsany napiiklad v souvislos-
ti s obr. 16, 17 a 18.

U postupu, jak je zndzornén v obr. 16, je
vyroben impuls 54 zapnutim a vypnutim —
primy postup — ten je zesilovan v zesilova-
¢i 13 a pFenédSen jako impuls 55 vysilaem
3 k prijimaci 7. Odtud je privddén pfes mé-
ni¢ 14 ¥idici elektronice 15 a odtud k pams-
ti 16 a k zesilovati 18. Na vystupu zesilova-
Ce 18 se opét objevuje impuls 54.

U postupu amplitudové modulace zngzor-
néného v obr. 17 je impuls 56 v oscildtoru
57 modulovdn na urcitou amplitudu, v zesi-
lovadi 13 zesilovan a predédn vysilaci 3. Vy-
sila¢ 3 vysild modulované impulsy 58, se
seSkrcenimi 59 k oddélovani signéld priji-
mati 7. Tento pfijimaé 7 vede impulsy 58
k zesilovadi 60. Ve vystupu zesilovace 60
je uspofadan kmitoctovy selektor 61, ktery
zareaguje pouze na ur€ity kmitodet, aby
propoustél impulsy k demoduldtoru 62. De-
modulédtor 62 vyd4 opst impulsy 56.

U postupu kmitottové modulace znéazor-
néného v obr. 18 je impuls 63 modulovén v
kmito¢tovém moduldtoru 64 a pr¥edédvén vy-
siladi 3 pfes zesilovat 13. Vysila¢ 3 vysild
kmitoétové modulovany signél 63 k pFijima-
¢i 7. P¥ijimac 7 vede signdl k zesilovadi 66.
Ve wystupu zesilovace 66 je uspofddédn kmi-
tottovy selektor 67, ktery postupuje pouze
vybrané kmitofty k demodulatoru 868. De-
modulédtor 68 vyrdbi z vybranych kmitodtd
opét impuls 63.

V obr. 19 je zndzorné&n postup k induktiv-
nimu pfenédSeni dat pomoci elektromecha-
nickych vin. Na vysilati 3 se nachazi dra-
ténd smytka 69, leZici nad p¥enosovou ob-
lasti 5. Tato drédténd smycka 69 slouZi jako
vysilaci anténa. Podél drdténé smycky 69
se pohybuje pfijima¢ 7 s feritovou ty¢kou
70 jako pfijimaci anténou a pFeddva p¥Fiji-
mané impulsy pies zesilovad 71 dale.

V obr. 20 je znAzornén postup ke kapa-
citivnimu prendSeni dat pomoci elektro-
magnetickych vin. Na vysilati 3 se nachézi
kovova ty¢ 72 jako vysilaci anténa, ktera
probiha podél pfenosové oblasti 5. PFijimac
7 je opatfen sondou 73 a b8&Zf s touto son-
dou 73 podél kovové tyle 72. Takto piiji-
mané impulsy jsou podavany dale pres ze-
silovac 74.

Pri ¢innosti plochého pletaciho stroje po-
dle vyndlezu probiha pleteni obvyklym zpi-
sobem, odliSny je jen zplisob pFenosu infor-
macl. Informace pro zaFazovdni jednotli-
vych funkénich C4asti na sanich 6 do ¢innos-
ti a vyrazovdni v innosti se pFendaSeji na
tyto sdné 6, b&hem prib&hu sani 6 oblasti
jehel se informace zpracovédvaji a preddva-
ji se impulsy ovlddacim magnetiim pohybli-
vych funk&nich €asti.
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PREDMET VYNALEZU

1. Zafizeni pro bezdrdtovy pienos dat ze
staciondrnich - zdznamovych prostfedi na
pohyblivé san& plochych pletacich strojd, s
jednim nebo vice -vysiladi spojenymi se sta-
ciondrnimi z&znamovymi prostfedimi a s
pfijimaci, spojenymi s Fidicimi zafizenimi
na sanich, pfifemZ na pohyblivych sanich
mezi pfijimafem a Fidicim za¥izenim jsou
usporddany veSkeré jednotky pro zazname-
ndvani a zpracovani dat a k provddéni ¥i-
zeni jehel a pamétovd zaf{zeni pro uklada-
ni dat alespoil jednoho pleteného Fadku do
paméti, kde vysilate jsou uspoifddany vné
jehelniho prostoru, v némZ jsou jehly ovla-
dany pomoci zdmkd, vyznadujici se tim, Ze
pFenosovd oblast {5). pro provddéni pFeno-
su dat je odstinéna v{¢éi poruchdm a na
kaZdgch sanich (6) je uspotfdddan mikropro-
cesor pro zpracovani dat, pfifemZ mezista-
ciondrnim vysiladem (3) a pfijimadem (7)
na sanich (6) je umist&na vzdé4lenost pFe-
mostujici média.

2. Zafizeni podle bodu 1, vyznadujici se
tim, Ze s pfijimagem (7) na sanich (6) jsou
spojeny jednotky potfebné k zaznamendva-
ni a zpracovdvani dat a k provddéni Fizeni
jehel, které#to jednotky zahrnuji mé&nide
(14), zesilovate (18), zdroje synchronizag-
nich impulst a jednotky (15) pro zpraco-
vani.

3. Zafizeni podle n#&kterého z predcho-
zich bodfi, vyznadujici se tim, Ze vysilattm
(3) jsou predfazeny mdnite (12) pro zms-
nu dat elektronicky uloZenych v z&znamo-
vém prost¥edi (2) na fyzikdlni tvar potieb-
ny pro pFenos vysilaem ({3) a za pfijfmadi
(7) jsou zafFazeny mé&nite (14) pro zmé&nu
pfijimacich impulsi na impulsy elektrické.

4, Zafizeni podle né&kterého z predcho-
zich bodd, vyznadujicl se tim, Ze vysilafe
(3) obsahuji zdroje sv&tla a p¥ijimade (7)
obsahuji pfijimade svétla pro optické pre-
né&feni dat.

5. Zaffzeni podle n&kterého z bodfl 1 a¥
4, vyzna&ujici se tim, Ze vysilae (3) a p¥i-
iimace (7) obsahuji prvky pro akusticky
pFenos dat.

6. Zafizeni podle ndkterého z bodft 1 a¥
3, vyznadujici se tim, Ze vysflafe (3) a pii-
jimage (7) obsahuji prvky pro stinény smé-
rovy elektromagneticky pfemos dat.

7. Zafizeni podle bodu 4, vyznalujici se
tim, Ze za svételnymi zdroji vysiladd (3)
jsou zarazeny Cotky (43) a fotoprvkiim p¥i-
jimagh (7) jsou prediazeny &otky (44).

8. Zafizeni podle bodu 4, vyznadujici se
tim, %e na sv&telném zdroji vysiladd (3)
jsou uspoféddéna zrcadla a fotoprvk@m p¥i-
jimagd (7) jsou pFediazeny &otky (44).

9. ZaFizeni podle bodu 4, vyznadujfci se
tim, Ze kaZdy vysilal (3) je spojen se své-
telnou ty&i (47), kterd ma od p¥ijimadd (7)
v pienosové oblasti (5) miniméini vzdéle-
nost.

10. Zarizeni podle bodu 4, vyznadujici
se tim, Ze kaZdy vysila& (3) je spojen se
svazkem sklen&nych vldken (48), jejichZ
konce odvracené od vysilae (3} jsou uspo-
Fddany podél protahlé oblasti- pro paralelni
vystup svétla v pFenosové oblasti (5).

11. Zatizeni podle mé&kterého z bodl 4,
7 a 8, vyznadujici se tim, Ze pii vice ka-
nélech (50 aZ 50c) s vysilaem (3) kaZdé-
mu z nich pFifazenym jsou umistény v pfe-
nosové oblasti (5) mezi kandly (50) ne-
prisvitné piicky . (51).

12. Zafizeni podle bodu 11, vyznad&ujici
se tim, Ze hrany nepriisvitnych pfifek (51)
pFivrdcené k pfijimadtm (7) probihaji pa-
raleln& k pohybu pfijimact (7).

13. Zatizeni podle bodu 4, vyznadujici
se tim, Ze zdroj svétla a pfFijimal svétla
jsou vZdy centrdln& umistény v prisluiné
elektronické jednotce (10, 15) a jsou vZdy
spojeny svételnymi kabely (52, 53) s mis-
tem vysilani a pFijiméni.

14. Za¥izeni podle bodu 4, vyznadujici
se tim, Ze na sanich, pfipadn& rdmu stroje
jsou umistdny elementy pro ¢&isténi zdrojl
svétla ve vysilafich (3) pohybujicich se se
san®mi (6) a pevné elementy pro ¢&iSténi
pFijimact svétla v prijimacich (7) pfi rela-
tivnim pohybu mezi elementy a vysila¢i (3],
piipadné p¥ijimaéi (7).

15, Zarizeni podle bodu 7, vyznacujici
se tim, Ze kaZdému vysiladi (3) je pfifaze-
na draténd smycka (69) jako anténa, umis-
téna v pPenosové oblasti {5), kolem niZ
prochézi pf¥ijimacé {7) s feritovou ty&i (70)
jako anténou.

16. Zarizeni podle bodu 7, vyznadujici
se tim, Ze kaZdému vysilaéi (3] je priraze-
na kovova ty¢ (72) jako anténa, usporada-

n4 v pfenosové oblasti (5) a kolem procha-

zi pfijimad (7) se sondou (73) jako anté-
nou.

17. Zaf¥{zeni podle né&kterého z predcho-
zich bodi, vyznaduijici se tim, Ze kaZdy vy-
silad (3) je pfi odevzdavdni signdll zapi-
nén a vypindn a vydédvéd pfitom nemodulo-
vané zéfeni.

18, Zafizeni podle ngkterého z bodil
1 a¥ 16, vyznadujici se tim, Ze kaZdy vysi-
la¢ (3) je uzplisoben pro intervalové vysi-
14ni nosné frekvence a piislugny pfijimac
(7) je nalad&n selektivn& na nosnou frek-
venci vysilale. ’

19, Zafizeni podle n&kterého 2z bodl
1 aZ 16, vyznatujici se tim, Ze kaZdy vysi-
la¢ (3) je uzplsoben pro intervalové wysi-
l4ni nosné frekvence a piislusny prijimac
(7) je zapojen do kmitavého obvodu nebo
pred aktivni filtr, reagujici na urdenou
frekvenci.

20. Zafizeni podle n&kterého 2z bodi
1 aZ 16, vyznatujici se tim, Ze kaZdy vysi-
lad (3) je uzplisoben pro vysilani modulo-
vané nosné frekvence v sinusovém nebo im-
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pulsovém provozu a piislusny pfijimac (7).

obsahuje na frekvenci reagujici kmitavy ob-
vod, aktivni filtr nebo fézové blokovanou
smyCku. ,

21. Zaftizeni podle nékterého z pfedcho-
zich bodt, vyznadujici se tim, Ze kaZdy vy-
silag (3) je uzpisoben pro vysildni dat v ur-
¢eném taktu a piislusny prijimacé (7) je u-
zplsoben pro spolupogitani zvlast jim vyro-
benych taktovych signali.

22. Zarizeni podle bodu 1, vyznaujici se
tim, Ze mezi kaZdym vysilaem (3) a pii-
slusnym piijimadem (7) je uspofadan tak-
tovy signél pro prenos taktovych signald.

23. ZaFizeni podie bodu 22, vyznatujici
se tim, Ze mezi kaZzdy vysilad (3) a pFislus-
ny pfijimaé (7) je umistén daldi taktovy
kan4l pro potvrzovani pfijimaem (7).

24, Zatizeni podle nskterého z predcho-
zich bod& u plochych pletacich stroji se
sanémi pohybujicimi se sem a tam, vyzna-
tujici se tim, Ze vysilade (3) pro prenésSe-
ni dat k prisluSnym pFijimaim (7) jsou
vZidy pro jeden pleteny Fadek kaZdého ple-
taciho systému sani (6) uspofddany v obou
mistech tivrat{ sani.

25. ZaFizeni podle ngkterého z bodd
1 aZ 23 u plochych pletacich strojii se sa-
ndmi pohybujicimi se sem a tam, vyznacuji-
ci se tim, Ze pouze na jednom misté dvrati
sani je uspofddédn vysila¢ (3) pro pfenos

14

dat k prisludnym pfijimatim (7) pro vidy
jednu pletacl otaCku kaZdého pletaciho sy-
stému sani (6).

26. Zarizeni podle nékterého z bodd
1 aZ 23 u plochych pletacich stroji s o-
bihacimi sanémi, vyznadujici se tim, Ze
vZdy mezi fonturami (35, 36) jsou uspora-
déany vysilafe (3) pro pfenos dat k p¥islus-
nym prijimadtm (7) na prdvé probihaji-
cich sanich (6) a to pro jeden pleteny Fa-
dek jedné fontury (35, 36).

27. Zatizeni podle nékterého z bodl
1 aZ 23 u plochych pletacich stroji s o-
bihacimi san&mi, vyznadujici se tim, Ze
v misté spindni (38) jsou uspordadany vysi-
lage (3) pro pirenos dat k p¥isluSnym pFi-
jimat¢tm (7) na préavé probihajicich sanich
(6) a to pro jeden pleteny fddek obou fon-
tur (35, 36).

28. Zarizeni podle nékterého z ptredcho-
zich bodd, vyznacujici se tim, Ze na kaZz-
dych sanich (6) je uspofdddno signalizac-
ni zafizeni s vysilatem (40) pro predavani
signdlu z&znamovému prostredi (2], za-
braiiujiciho dal¥imu pFenosu dat na poSko-
zené sang (6), pfifemZ toto signaliza&ni
zafizeni je zapinatelné automaticky nebo
ruéné a vysila¢ (3) na zdznamovém pro-
stfedi (2) je uzplsoben pro zadrZeni téchto
dat na jejich pfeddni na nésledujici nepo-
S§kozené san& (6).

7 listli vykresd

Severografia, n. p., zdvod 7, Most
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