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Vynaloz se tyké optického snfmdéni nosicl
informacl ve formé& disk(, na nichZ byl za-
znamendn souvisly sled informaci na stopé,
schopné zaujimat jeden nebo druhy ze dvou
stavil, které mohou byt opticky zjistovany.

Vynédlez se vztahuje zejména na opticky
snimat informadéniho disku, obsahujiciho 1-
stroji pro automaticky p¥istup k informaci,
oznatitelné automatickym polohovdnim sni-
maci hlavy snimace vzhledem Xk disku, p¥i-
emZ vynédlez 1ze obzvlasté pouZit k plistu-
pu k jednomu libovolnému z n€kolika desi-
tek tisic obrazil, které vytvaicjl informaci,
zazipnamenanou na videodisku.

Videodisk obsahuje sled obrazi, zazname-
nanych na spirdlové stopé. U typického za-
tizeni poskytuje kaZd4 otdcka disku infor-
maci, odpovidajic! jednomu videoobrazu, to
jest dvéma rastriim. Zndmd za¥izeni umoZ-
nuji libovoln& obnovovat stejny obraz ndvra-
tem snimaci hlavy zpé&t jedenkrat v kazdé o-
tdéce o vzddlenost, rovnou stoupani spirdly.
Tento zplisob je oznadcvén vyrazem ,zasta-
veni na obrazu®. Dale je rovnéZ zndmo za-
vAdeét do videosignélu, zak6édovaného za Gce-
lem zédznamu, doplilujici informace, tvofici
kédované &islo, pFigemZ tyto dopliiujici in-
formace jsou zavddény na alespoil jeden fa-
dek na zadatku kaZdého obrazu nebo kaZdé-
ho rastru. Tato kddované €isla tvofi indexy,
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které mohou byt postupné p¥i kazdém obra-
zu opatfovdny znaménkem. Radky, uZivané
pro indexovdni, jsou samozFejm& vybirdny
z Fadkd videosigndlu, jichZ neni uZivdno
pro viditelny videosigndl, to jest z Fadki na-
vratu rastru bodového ohmatédvéni.

Pomoci zndmych zaFizeni je tedy moZné
zjiStovat index snimaného obrazu, porovnd-
vat jej s indexem obrazu, ktery je Zddouci
snimat a pokud nenastane identita, podnitit
pFikaz k vyhleddvani, ktery zavede snimén{
jiného obrazu snimacim zatizenim.

Nejjednodussi piikaz k vyhleddvéani je ta-
kovy, ktery vyvolavd pohyb podél ryhy a
ktery je provddén pii sniméni. V nejéastéj-

Sim piipadé, kdy je kbédované €islo zapsdno

na zatdtku kazdého rastru, miZe b¢t tento
posuv provddén dvakrat za otatku stopy,
pri€em# snimé&ni probihd smérem vpied ne-
bo vzad o jedno stoupéni po kaZdé polovid-
ni otdéce stopy. Nejjednodudsi piikaz k vy-
hleddvdni odpovidd tedy zjiSténi 50 indexfh
za vtefinu. Pro disk, na némZ bylo zazname-
nano 40 000 obrazli, vyZaduje takové zafize-
ni v nejnepriznivéj§im p¥ipadé dobu pro vy-
hleddvani okolo 13 minut, coZ je nepfipust-
né.

SloZitéjSi zaiizeni spofivd v tom, Ze pro-
vadi v prvni fazi vyhleddvani, nazvané hru-
bé, skoky po n stoupénich, pfifemZ n je zvo-
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leno pfedem, a pak, pokud je rozdil mezi
snimanym indexem a indexem poZadovanym
mens{ neZ n, modifikuje p¥ikaz k vyhleda-
véni, pro n&jZ by tedy mél byt skok snimaci-
ho zafizeni provddén v rozsahu jednoho
stoupdni po druhém. Doba trvéni faze hru-
bého vyhleddvédni a doba trvdni fdze vyhle-
davédni jemného se sfitaji, pfiCemZ celkova
doba trvani je minimalni v p¥ipadg, trvaji-li
ob& f4ze stejn& dlouho. To znamené pro disk
se 40 000 obréazky pri skocich s n = 200 do-
bou trvani vyhled4véani 8 vtefin, kterd je jes-
t& prili§ dlouhda pro poZadované pouZiti. Kro-
mé toho vyZaduje takové zafFizeni velkou
,hbitost” radidlni zp&tné vazby snimaciho
zatizeni.

Jiny zphsob vyhleddvani, schopny pouZiti,
spotivd v zaznamen&vani dopliiujici kddo-
vané informace na disk, predstavujici nap¥i-
klad radiélni vzdélenost kaZdé ryhy od stie-
du ot4dfeni nebo od ryhy, zhotovené jako
vztaZzné. Tato informace, snimand a pfemé-
nénd v napéti, je porovndvana s informaci,
vyslanou analogovym snimafem radidlni po-
lohy.

Pfesnost takového snimafe radidlni polohy
nemiZe byt vys33l neZ 1 % z hlediska rozum-
né vyrobni ceny. Hrubého vyhleddvani by
nemélo byt dosaZeno s pFesnosti alespofi 2 %,
nemohlo byt dosaZeno s pFesnosti alesposi
2 %, coZ p¥i 40 000 obraz znamena jemné vy-
hledavani v rozsahu, ktery m@Ze &init 1 600
obrazi, coZ znaéi v nejnep¥iznivéi§im p¥i-
padé doby jemného vyhleddvani 16 sekund,
k nimZ je nutno p¥iéist doby hrubého vyhle-
davéani o hodnoté 1 aZ 2 sekund. VSechna
viie popsand zafizeni umoZiiujl provadét
pristup k.obrazu pouze v dobég, kterd je znaé-
né dlouhé.

Uvedené nedostatky odstraifiuje vyndlez,
jehoZ podstatou je opticky snimag informad-
niho disku, na némZ je informace zazname-
nana po délce stopy, tvoFfené soustFednymi
ryhami, pfidemZ snima& obsahuje zdroj zé-
feni, optické projek&ni ustroji spfaZené se
zdroiem zéPeni a zaostfujici z&Feni vysilané
zdroiem na kotoud, detek&ni tstroji zé¥eni,
vvchézejiciho z kotoute, poskytujici vystup-
ni elektricky signdl, a dstroji pro automatic-
k¥ pfistup k zaznamenanym informacim na
hledaném mist8 stopy, obsahujici systém se
dv8ma motory pro pienos optického pro-
jek&niho astroji vi&l kotouél v radialnim
sm&ru pomalym posunem a rychlym posu-
nem podle p¥ijatych ovlddacich signald, de-
tektor konce zdznamu, detektor zaddtku z4-
znamu a detekéni ustroji zéFeni, ktery se
vvznatuje tim, Ze fdstroji pro automaticky
piistup déale obsahuje obvod pro po&itdni
ryh pretatych pfi pFesunu, jeho% vstup je
spojen s vystupem detekéniho tstroji zare-
ni, demoduladni obvod v¥¢stupnich signéli
detekéniho tistroji zé¥eni, jehoZ vystupy jsou
pfipojeny k detek&nimu obvodu adres, pfi-
pojenému k ovlddacimu dstroji, tvofenému
pamd&tovym obvodem a programovatelnym
obvodem, vzdjemns spolu spojenymi, piitemZ
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toto ovladaci tstroji mé vstupy piipojené k
detek&nimu obvodu adres pfes pamé&tovy ob-
vod a vystupy pfipojené ke vstupu ustroji
pro hrubé vyhleddvdni a ke vstupu ustroji
pro jemné vyhleddvani, pfi¢em¥ tato dstro-
ji jsou pFipojena k motorovému systému pro
poskytovani ovlddacich signdld rychiého ra-
didlniho posunu a pomalého radidlniho po-
sunu, prifem# ustroji pro hrubé vyhledéava-
ni mé& navic ovladaci vstup, pfipojeny k po-
titacimn obvodu.

Pocitaci obvod s vyhodou obsahuje de-
tek&ni prahovy obvod, jehoZ vstup je pfipo-
jen k vystupu detekéniho tstroji zdfeni pro
prijiméani elektrického signdlu a pro posky-
tovéni na svém vystupu vinové davky o vy-
soké frekvenci s kalibrovanou amplitudou,
pFiemZ tento vystup je spojen se vstupem
integra¢niho a filtra&niho obvodu pro posky-
tovdni impulz a ddle obsahuje tvarovaci
obvod, jehoZ vstup je spojen s vystupem in-
tegratniho a filtraéniho obvodu, jehoZ vy-
stup, uréeny pro poskytovani kalibrovangch
impulzi, je spojen s jednim ze vstupd tstro-
ji pro hrubé vyhledé4véni.

Ustroji pro hrubé vyhleddvani obsahuje s
vyhodou obousmé&rny ¢&itaé, jehoZ vstup je
spojen s vystupem pocitaciho obvodu a je-
hoZ nédsobny vstup je spojen s odpovidajicim

-nasobnym vystupem programovatelného ob-

vodu, uréeného k poskytovani kddového &is-
la, odpovidajiciho rozdilu mezi adresou &te-
nou pfed radidlnim posunem a uddvanou ad-
resou odpovidajici hledané ryze, pii€em% vy-
stup tohoto ¢itade je pfipojen ke vstupu de-
kodéru, poskytujicimu ovladaci signél k za-
staveni, kdvZ &itat obsahuje pfedem urfeny
pocet, a déle obsahuje logické obvody se
dv&ma soufinovymi hradly, z nichZ kaZdé
mé jeden inverznl vstup pro piijiméni za-
stavovaciho signélu, a jeden vstup p¥ipojeny
k jednomu z vystupl programovateiného obh-
vodu, pfFidemZ vystupy soufinovych hradel
jsou pfipojeny k motoru pro rychly radidlni
posun. Programovateiny obvod obsahuje po-
dle vyhodného provedeni vynélezu paméti
adres. v nichZ jsou nashroméZd&ny adresa
ryhy &tené pted radidlnim posunem a adre-
sa vyhleddvané ryhy, pfifemZ tyto paméti
jsou spojeny dvousmérng s aritmetickou a
logickou jednotkou pro rozliSovani t&chto
dvou adres, pfitemZ tato jednotka je spoje-
na s paméti pro zaznamendvani vypodéitané-
ho rozdilu, pfitemZ programovatelny obvod
obsahuje déle dvé dalSi pamé&ti adres, spo-
jené dvousmdrné s aritmetickou a logickou
jednotkou a zaznamenédvajici adresu étenou
po posunu &teci hlavy na prvnim rastru ob-
rdzku a adresu &tenou na druhém rastru ob-
rdzku, a ddle obsahuje ovlddaci obvod pro-
gramu, dvousmérné& spojeny s aritmetickou
a logickou jednotkou pro pi#ijiméani na dvou
vstupech signélit detektord podatku a kon-
ce zdznamu a opatfeny vystupy pro volbu
jedné z pamé&ti adres nebo paméti pro oklé-
déni vypo€itaného rnzdilu, a déle obsahuje
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¢asovy obved, pfipojeny k Casovaciuiu vstu-
puw aritmetické a logické jednotky.

Takto FeSené Ustroji pro automaticky pii-
stup umoZiuje rovn&% vyhleddvéani ve dvou
fazich. Prvni fdze je fdze hrubého vyhledd-
véni, provadénd rychlym posuvem snimaci-
ho zatizeni po m stoupanich stopy, kdy m je
uréeno &iselnym rozdilem mezi podateénim
indexem a indexem hledanym, prifemZ sni-
maci signdl obsahuje infcrmace o kaZdém
pfechoduw rfhy a je rovn&% moZné pocitat
pofet prefatych ryh po¢inaje pevnou refe-
renénf polohou. Druhd téze je fdze jemného
vyhleddvani, v niZ snimaci zafizeni provadi
skoky v ruzsahu jednoho stoupani po dru-
hém, pfi€emZ index obrazu je sniméan na
dvow rastrech a porovnavan s indexem ob-
razw, ktery je urfen k vybranmi. Doba piistu-
pu je tak zno&né sniZena vzhledem Kk tomu,
Ze je moZné provadsét v ramci soudasného
stavu techniky kompletni pFesun disku v do-
b& mendi nez 1 sek, pii€emZ chyba psloho-
véni je odhadovdna na -~ 10 yyh. Tato chyba
mé za ndsledek délku doby jemného vyhle-
davant maximalng rovnou 0,4 sek. Doba pii-
stupn je tedy Fédové 1,5 sek, ¢imZ se dosahu-
je vyrazného pokroku proti vSem zndmym
Felenim pedle znamého stavu techniky.

Vyndlez je bliZze vysvétlen v nédsledujicim
popise na piikladé provedeni s odvoldnim
na p¥ipojené vykresy, ve kterych znézoriiuji
obr. 1 Gsiroji, poskytujicl adresni signdl, ur-
Ceny k zapisu na disk, vytvareny pro kaZdou
informaci, obr. 2 blokové schéma optického
snimadle podle vynalezu, zahrnujiciho Gstroji
pro automaticky pristip, obr. 3 schéma sui-
macde % videodisk® z obr. 2, obsahujici tistro-
ji pro poé&iténi prefatych stop, obr. 4 podrob-
né schéma detekéniho obvodu 3 adres z obr.
2, obr. 5 Casové diagramy signalfi, zjistova-
nych v riiznych bodech tohoto detekéniho
obvodw, eobr. 6 podrobné schéma logického
pamé&fového ebvodu 4 z obr. 2, obr. 7 sché-
ma programovatelného obvodu 5 z obr. 2,
ohv. & schéma fstroji 8 pro hrubé vyhledéava-
ni 7 obr. 2, obr. 9 schéma Ustroji 7 pro jem-
né vvhleddvdni z obr. 2 a obr. 10 schéma,
vysvétlujict funkci dstroji pro automaticky
pristup optickéha snimade podle vynélezu.

Ustroji pro antomaticky pE¥istup optického
snimade podle vyndlezu uZivd v jedné ze
svich funk&nich fdzi adres snimanych obra-
zft na diskovém nesifi informaci, p¥icemZ ty-
to adresy byly pfedem zaznamendédny soudas-
n& s informaci. Ustroji poskytujici tento ad-
resni signél pro kaZdy obraz, uréeny k zé4-
zoamu na disk, je zndzornéno na piikladu
na obr. 1. Zahrnuje tistroji 10 pro z&znam na
disky klasického typu, kleré nebude déle po-
pisovédno. Toto zdznamoveé ustroji zahrnuje
detekéni obvody pro cbnovovani signédlu SL
synchroniza&niho Fadku, signdlu ST synchro-
nizatniho rastru, signé&lu DI, tvofeného ko-
incidentnimi impulsy na zadé&tcich obrazl a
signdlu DE zafatku zdznamu. T&chto ritznych
signdll se uZiv4 nésledujicim zplsabem pro
vytvoteni adresy, urfené k zaznamenéni:

R

Signdl SL. synchromizadniho ¥adlew je pii-
jimdn ve'enim CiteCe ¥, nastavovaného na
wwlu signdilem ST symchronizadniho rastina.
Timto: Eetem mbZe byt bindrni &ital. Pa-
ralelnt wystupy tohoto Cita€e jsow vedeny k
dekodéru 12 se dvéma vystupy, které posky-
tuji dva stgnély L4 a L16, tvofené impulsy,
jednotlivé koincidentnimi se zadatkem Fad-
kw 14 kaZdého rastru a rFadku 16 kaZdého
rastru. Tyto signdly umoZiiuji zdznam adres-
nieh signdld, v pfipadé standartniho video-
disku se 625 Fadky s vyhodow na Fadky 16
& 328, které jsou piipustné v rdmci seuéas-
mych morem jako pouwZitelné pro zavadéni
v8ech informaci zvidStmi povahy. Adresni
signdly jsou zaznamendvany na disk v binér-
nim dvoufdzovém kédu, piicemZ logické -
rovné 1 a O jsou situovdny mezi droveii bilé
a arovell derné.

V popisu vyndlezu je uveden pf¥iklad dis-
kuw, na némZ byla kodovanad adresa zazname-
nana na Sestnictém Fé@dku. § odkazem na
ohr. 1 je tedy popisovdno toto wuspofdddni.

Citad 18 adres p¥ijima podatedni impulzy
T chrazw a je nastavovan na nulu pofateg-
pim impulsem zdznamu. Tento &itad posky-
tuje v bindrné-dekadickém kodu adresu kaz-
déhe obrazu. Signédl L14, totoZny s petdtkem
fadku 14 kaZdého rastru, je ptivadén na
vstup poddtedniho nastaveni registru 17 s
20 stupni, jehoZ vstupy jsou spejeny s vystu-
ny Citate *8. Tento registr vykazuje vystup,
z n€hoZ se sériové prfenddi obsah registru v
rytmu F hodimovych impuls@t Hy. Tento hodi-
novy signédl je ziskavén prost¥ednictvim mist-
niho generdatoru IF kmitoCtu 16 F, jehoZ vy-
stup je spejen se vstupem tstroji 14, délicilo
Sestndcti, které je nastavovdno na nulu sig-
nélem S synchromnizatniho ¥Fadku. Tento
signdl M, je piivdd&n na prvni vstup souti-
nového hradla 15, na jehoZ druhy vstup je
po dobu trvani rédku 16 veden signél o G-
rovni logické jednitky. Soudinové hradlo 1%
vytvari impulsy o frekvenci F po dobu trvéa-
ni Sestndctého ¥adku, které jsou jednak ve-
deny na taktovaei posouvaci vstup regisiru
17, jednak na vstup soudinového hradla 18,
na jehoZ druhy vstup je veden vystupni sig-
nal registru 37, a konetné& na prvni inversni
vstup soudinového hradla 18, jehoZ druhy
vstup, rovnéZ inversni, pfijimé vystupni sig-
ndl registru 17.

Vystupy hradel 18 a 18 jsou spojeny se
vstupem souétového hradla tvoFictho poéita-
ci obved 20, které tedy vytvaii na svém v¥-
stupw adresni signél, kédovany v bindrnim
kadu, ktery je pfidavan k informadénimu sig-
nélu v zdznamovém ustroji 10.

Opticky snimaé videodisku s automatic-
kym p¥istupem k informaci na disku je zné-
zornén na obr. 2. Obsahuje prvky, které bu-
dou postupn& popsany v néasledujicim textu.
Zejména obsahuje snimaci ustroji 1, které
vytvali dva druhy signdhi: jednak jasovy sig-
ndl Y, signdl SL synchronizadniho Padku a
signdl ST synchronizaniho rastru, pochédze-
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jici ze snimanych bunék po dekédovéni, jed-
nak signal BD zard?ky zatatku a signal BF
zard?ky konce, vytvdfené jednotlivfmi sni-
madi, uspofddanymi na vnitini a vnéjsi stra-
né disku za tfelem detekce kraji stopy, na
niZ je provddén zapis, a signal SP skokill pfes
stopy, pochéazejici z detektoru poftu pfeti-
nanych stop.

Snimaci tstroji je jednak ureno k pfiji-
maéni pF¥ikazovych signdid, uvddéjicich v &in-
nost rychly motor, ovlddajici rychly posuv
soustavy snimaci hlavy, vzhledem k disku
dopfedu MAV.R.L: a dozadu MAF. RL, a kroko-
vy motor, ovladdajici posuv snimaci hlavy od
jedné ryhy na ryhu sousedni, dopfedu MAV.L,
dozadu MAR.L a zastaveni na obraze ALL,
piiemZ pismeno L oznafuje, Ze se tyto sig-
nély tykaji prikazu snimafde. Snimag jinak
zahrnuje Ustroji pro normdlni posuv, jehoZ
smysl je moZno obracet, pouZivané pro sni-
mani normAlnim zplisobem, Signaly Y, SL a
ST jsou poskytovény snimacim tstrojim de-
tekéniho obwvodu 3 adres, ktery vytvéfri jed-
nak adresni signél SA, tvofeny sérii bin4r-
nich prvki, jednak hodinovy signél Hp v ryt-
mu bindrnich prvkd adresniho signélu. Ty-
to dva signély jsou vedeny. k logickému pa-
métovému obvodu 4, urfenému v podstatd
jednak pro iniciaci zafizeni, jednak aby vy-
tvofily na programovatelném obvodé 5 bud
adresu, vyvolanou adresnim signédlem, ne-
bo adresu piedb&Zné stanovenou v obvodu
4 obrazu, k n8muZ je Zaddouci zajistit p¥istup.
Vybijeni logického pamé&tového obvodu 4 je
pFitom provddé&no né&kolikandsobnym spoje-
nim BA v prib&hu vyvolani, provadénych im-
pulsy LM, generovanymi dstrojim pro pro-
gramovatelny vypofet za 1n&elem sniméni
t&chto informaci. Tento logicky pamétovy
obvod pracuje v rytmu Hg hodin obvodu pro-
gramovatelného p¥ikazu a jeho taktovaci
impulsy jsou tedy pFivAd&ny k logickému
pamélovému obvodu 4.

Programovatelny obvod 5 p¥ijima infor-
mace zardZek BD a BF, poskytované snima-
cim tistrojim 1 a vytvaili pFikazni signaly pro
postup pro stoupani nebo pro zastaveni na
obrazu MAV, MAR, Al pro ustroji 7 pro jem-
né vyhleddvéni a piikazni signdly pro rych-
1§ postup MAV.R a MAR.R pro tstroji 6 pro
hrubé vyhleddvéani, pfiéemZ pismeno R zna-
¢1 prikazni signédly rychlého posuvu. Jinak to-
to dstroji poskytuje rovnéZ &islo n, vypodlte-
né a uloZené v paméti, pFfipojovaci tistroji 6
pro hrubé vyhleddvéani, pro p¥ikaz LN, vytva-
feny rovn&Z programovatelnym obvodem,
pfitemZ n je pofet stoupdni, o néZ je presta-
vena snimaci hlava rychlym posuvem. Toto
¢islo je rovno rozdilu mezi pre¢tenou adre-
sou ve vychozi poloze a kone€nou adresou
obrazu, k n8muZ mé mit za¥izeni automatic-
ky pfistup.

Zalizeni pracuje v podstat® nésledujicim
zplisobem:

Po potéatetnim nastaveni uvedenim adresy

a, obrazu, urfeného ke sniméni, do logic-
kého pamstového obvodu 4, je tato adresa
pfenesena do systému programovatelného
ptikazu, ktery ji porovnd s pofdte&ni adre-
sou a,, preétenou a zjiSténou, piifemZ sni-
maé je tedy v poloze zastaveni na obraze.
Je-li n = (a, — &,) v&t§l neZ predem zvole-
né ¢islo m (napriklad 10), pfikdZe systém
programovatelného piikazu prostfednictvim
dstroji 8 pro hrubé vyhleddvéni rychly pie-
sun snimaci hlavy k obrazu, ocdpovidajici ad-
rese a.. Tento rychly p¥esun se zastavi, kdyZ
potet pfeskodenych stop dosdhne hodnoty
n. Nyni tedy nastdvé zastaveni na obraze a
zjisténé nové adresy a,, odpovidajici nové
poloze snimaci hlavy. Stane-li se (a, — a,)
men§i neZ m, ustane faze hrubého vyhledéa-
vani a zatizeni je tedy ve fdzi jemného vy-
hleddvéani. Piikazni systém tedy vySle k 1-
stroji 7 pro jemné vyhleddvéni pFikazni sig-
nédly k postupu zpé&t, pfi¢emZ tyto posledn&
jmenované signaly odpovidaji skokdm sni-
mace pres stopy dopfedu nebo dozadu. Na-
stavd tedy zji§tovdni adresy kaZdého obra-
zu a porovndni s a. na kaZdém stoupdni.

V tomto stru¢ném popisu nebyly uvaZovéa-
ny informace, tykajici se zaréZek.

V tomto struéném popisu nebyly uvaZové-
uy informace, tykajici se zaréaZek.

Pi‘esn&j$i funkce dstroji pro automaticky
pfistup podle vynélezu bude popséna v né-
sledujicim textu ve spojeni s podrobné&jSimi,
aviak neomezujicimi schematy, pFedstavuji-
cimi diléi prvky blokového schematu z obr.
2.

Snimaci Gstroji je schematicky zndzornéno
na obr. 3. Popis tohoto ustroji se vztahuje
na pfiklad praktického provedeni, neomezu-
jici rozsah vyndlezu. P¥edpokldda se, Ze disk
Ize Cist odrazem. V piipadé& disku, €itelného
na zé&xladd propustnosti svétla, miiZe byt u-
Zito snimade, pracujiciho na zaklad& pro-
pustnosti. Snimaci tistroji obsahuje zdroj 200
laserového typu, optické promitaci dustroji
21 pro promitdni zdfeni na disk, pFedstavo-
vané napiiklad soustavou, tvofenou togkou,
vysoce ndrazivou destitkou a snimacim ob-
jektivem, zaostiujicim pfFijimané zafeni na
povrch disku 22, nesouciho informaci. Pted-
pokldda se, Ze disk Ize ¢ist odrazem, pfi¢emzZ
zaleni, odraZené povrchem disku, nesoucim
vtisk, op&tné prochédzi objektivem a vysoce
odrazivou desti¢kou a je zjisfovdno detekd-
nimi buiikami, vhodné& uspofddanymi v rovi-
né a tvolicimi detekdni dstroji 23.

KdyZ je snimaci tstroji v éinnosti, otaéi se
disk 22 okolo své o0sy konstantni thlovou
rychlosti «. PFislu§ny motor neni na vykre-
su zndzornén. Dale je jako obvykle snimat
videodiskd opatfen smytkou pro ovldddni
radidlni polohy, aby snimaci svételnd zna&-
ka zlistdvala v celém prib&hu sniméni na
stop8d, pritemZ se pfedpoklads, Ze stopou je
stopa spirdlovd. Tatc smytka neni na obr. 3
zndzornéna.

JelikoZ se vynédlez tyka dstroji pro automa-
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ticky pfistup, umozijujici zastaveni snimade
na predem stanoveném obraze, obsahuje to-
to tstroji ddle motor 9, pracujici krokov# ne-
bo spojits a umoZilujici zastaveni na obraze
bosuvem o jedno stoupéni stopy dozadu na
konci ka¥dé otatky. P¥ spoulasném perio-
dickém rufeni jednoho z t&chto skokii zpét
na konci kazdé otdc¢ky, dovoluje tento mo-
tor rovind# postup vpfed krok za krokem a
PEi plipnjovini skoku o jeden krok dozadu
na konci pfilotasky ke skoku dozadu na kon-
Ci otaCky drvoluje krokovy nebo Spojity po-
sun dozaduy,

Motir & pohdni snimaci hlavy pFi rychlém
posunu v radidlnim sm#ru disku v jednom
nebo ve druhém smysiy podle p¥fkazniho sig-
nilu MAVR.L nebo MARR.L, ktery je k nému
pFivaden.

Béhem rychlého posuvu je smy&ka pro ra-
didlni ovl&dani oteviena, zatimco p#i zasta-
veni na obraze je uzaviena tim zpisobem,
Ze kromsg okamZikd, kdy jsou provadény kro-
kové skoky, sleduje snimaci svitelng znatka
stopu. Rovné%Z je v pritb&hu féze jemného
vvhleddvani moZné zji$‘ovat adresy, zazna-
menaneé na disk.

Snimaci signal, vytvafeny snimacimi buii-
kami detek&niho ustreji 23, je demodulovdn
demoduldtorem 24, aby p¥i normé&lnim sni-
méni stopy, kdy probihé otafeni disku s ra-
didlnim sledovénim stopy, p¥i zastaveni na
obraze neho p¥i jemném vyhledavani, kdy
probiha ke skoku o jeden krok scutasnd do-
pfedu a dozadu, vytvolil videosign4l Y, sig-
nal 8T synchronizaéniho rastru a signdl SI
synchronizagniho #adku.

Tyto signély jsou senerovany detekénim
obvadem 23 adres, zudzornéném na chr. 3.

B&hom féze hrubého vyhledédvani kon4 sni-
mact hlava rychly bosuvny pohyb, disk se o-
A% svou norméling rychlosti a snimaci svi-
telnd znatka tedy rychle pfeting stopy. Sni-
macl astrejl podle vynalezuy cbsahuje dstro-
il pro poditdni stop, pfetatych b&hem rychlé-
ho pohvbu snimaci hlavy ve smérn polomé&-
ru disku. Toto tstroji pouZiva vystupni sig-
nél snimacich bundk. Tento signél, nezpiso-
bily ke &tent informace, ohsahuje sérii sku-
pin vysokofrekvenénich vln, odd&lenych pa-
séZemi bez signélu v délce trvani p¥ibliZng
steiné jako je dé'ka trvani skupin vin.

KaZda skupina vysokofrekvendaich vln od-
povidd prichodu snimaci hlavy po vertika-
le z4znamové stepy.

Potitaci dstroji ohsahuje prvnt kompars-
tor regulovatelného prahového nap&ti Vi ve
formé& detek&niho prahového chbvodu 25, p¥i-
jimactho v¢stupni signél snimacich bung&k,
filtra&ni obvod 26 pro integraci a nizkofrek-
venéni filtraci a tvarovact obvod 27.

Prahovd hodnota deteké&niho prahového
obvodu 28 je nastavena nad drovefi $umu,
vytvd¥eného snimacim signdlem b&hem in-
tervald, odpovidajicich nedrédZkovanym z4-
nam, a pod nejnizsi vrcholy skupin vysoko-
frekven&nich vin. Tento detektor prahové
hodnoty poskytuje tedy kalibrované skupiny
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s konstantnf amplitudou. Filtraéni obvod 26
generuje tedy impuls, z nich# kaZdy odpovi-
dé jednomu protiyutf stopy. Tvarovaci obvod
27 poskytuje impulsy, jejichZ Grovng jsou slu-
titelné s logickymi trovnémi &itade. U toho-
to Citate bude pfedpokladano, e je, obsaZen
v ustroji 6 pro hrubé vyhled4véni z obhr. 6.

ZaTizeni obsahuje mimo jiné snimace 28 a
28, vytvarejici signédly BD a BF, kdyZ snima-
I svételnd znatka dosdhne okrajii rytého
disku, pFi€emZ,BD je signél, odpovidajici za-
¢étku stopy a BF signdl, odpovidajici konci
stopy.

Na obr. 4 je zndzornéno schema detekéni-
ho obvodu 3 adres podle obr. 2. Na tomto
schematu jsou pFijimans a vytvatené sign4-
ly ozna&eny stejnymi symboly jako na obr.
2. V pfedchozim textu bylo Fedeno, Ze adre-
Sy byly pfedem zapsany na disk v polarnim
dvoufdzovém k6du, ktery ma tu vyhodu, Ze
nevyZaduje pfrenéaSeni stejnosmeérné sloZky.
Rovné% bylo Peteno, Ze adresa ka¥dého ob-
razn byla zapsédna na disk na Ffadky 16 a 329
pro standartnich 625 Fadka.

DetekEni obvo? 3 adres obsahuje &itag 30,
kKtery prijima impulsy SL synchroniza&niho
Fadku a po&it4 je. Tento ¢itat je nastavovén
ha nulu impulzy synchronizaéniho rastru.
Paralelni vystupy tohoto &itage jsou spojeny
se vstupy dekndéru 31, ktery b&hem trvéni
Fadku 16 a Fadku 329 vytvari pravonhly im-
Pls. Tento signdl je veden na prvni vstup
souCinového hradla 32, na jehoZ druhy vstup
je veden jasovy signdl Y, zhovu uvadény na
logické trovn& TTL zesilovacim omezova-
Cem 33. Adresni signdl SA, kédovany binér-
n&, je k dispozici ve forms série impulsl na
vystupu tohoto hradla 32 s frekvenci hodi-
nového signdlu H,. Logicky obvod, obsahujici
¢tyFi monostabiln{ obvody 35, 36, 37 a 38,
klopny obvod 34 typu D a obvod 39 negova-
ného soudinu, slou# k dekédovani dvoufs-
zového signalu. Obvody 35 a 38 vytvareji
kratké impulsy Ppocinajici od pFednich a zad-
nich hran v¢stupniho signdlu souinového
hradla 32; obvod 37 vypind p¥i pF¥ednich hra-
nach a generuje logicky signédl ,,1 b&hem
doby trvani, ponskud deli{ neZ je polovigni
perioda hodinovych impuls@i Hg; obvod 38
Vytvari cyklicky hodinovy signal H,, ktery
je veden na taktovaci vstup C klopného ob-
vodu 34 typu D. Casovy diagram vystupnich
signélli t&chto riiznych obvodi je zndzorngn
na obr. 4, pfitemz signaly isou oznadeny
vztahovymi znatkami, oznacujicimi prvky,
které je vytvareiji. Vystupni sign4l klopného
obvodu 34 typu D je kddovany adresni sig-
ndl bez névratu na nulu v prvnim nésleduji-
cim pPendSeném bitu, ktery se p¥ipadng ztra-
¢l a nemtiZe byt tudiy pouZit pro adresu a
bovaZovan za bit, umoZiiujici synchronizaci
detek&ntho obvodu 3 adres. Jak bylo uvede-
no vyse, byla adresa zapsdna v kédu BCD,
pfifemZ podet obrazli, ¢inici okolo 40 000,
vyZaduje detekci 20 bindrnich prvki. Téchto
20 bindrnich prvki je pfenaSeno ve formé&
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série v rytmu hodinovych impulsi Hy do lo-
gického pamétového obvodu 4 z obr. 2, jehoZ
podrobné schema je zndzorn&no na obr. 6.

Tento pamétovy obvod 4 zahrnuje tstroji
pro pocdatetni nastaveni, tvoiené tladitkem
40, které poskytuje tvarovacimu obvodu 41
impuls po€4ate€niho nastaveni. Vystup tohoto
obvodu 41 je spojen s prvnimi vstupy dvon
soufinovych hradel 42 a 43 a s prvnimi in-
versnimi vstupy dvou jinych souéinovych
hradel 44 a 45. Druhé vstupy hradel 44 a 45
pfijimaji jednotlivé zjiStény adresni signdl
SA a hodinovy signél H;, zatimco druhé vstu-
py hradel 42 a 43 pfijimaj{ jednotlivé vystup-
ni signél posuvného registru 47, posouvany
v rytmu hodinového signédlu Hg a tento hodi-
novy signdl H.. Posuvny registr 47 mé4 20
stupiilt @ jeho obsah je funkc{ dekadického
tisla, ulozeného na kodovacich koletkach 486,
které prevade&ji kaZdou ¢islici dekadického
¢isla na bindrni ¢islo se &tyFmi prvky.

Cislo takto uloZené je adresa obrazu, na
niZ se méa zafFizeni zastavit, a bude oznade-
no a,. Vystupy soufinovych hradel 42 a 44
jsou spojeny se dvéma vstupy soultového
hradla 48, které tedy poskytuje na svém vy-
stupu binédrni sériovy signdl, odpovidajici a,,
pFiCemZ bindrni sériovy signdl SA odpovida
pfettené adrese, kterd miZe byt bud a,, po-
kud je za¥izeni uvedeno do pocédtetniho sta-
vu, nebo jinou adresou, p¥e€tenou v prib&hu
polohovéni. Tato adresa je oznadena au, je-li
pFe€tena na prvnim rastru obrazu, a azi, je-1i
pfeftena na druhém rastru téhoZ obrazu.
Tento bindrni sériovy signdl je veden na
vstup registru 80 se sériovym vstupem a pa-
ralelnimi vystupy, pracujicimi v rytmu H',
priemZ H' je vystupni signdl soudtového
hradla 49, jehoZ vstupy jsou spojeny s vystu-
py hrade! 43 a 45; H' je tedy rytmem Hjy ne-
bo H¢ v zévislosti na signdlu, ktery se obje-
vuje na vstupu registru 50.

Systém programovatelného piikazu pra-
cuje obecn& na principu logickych systémi
ve skupindch po osmi. Uklad4ni adresnich
signélti do paméti je tedy provddéno ve sku-
pinédch osmi binarnich prvkil. Z tohoto di-
vodu mé registr 80 osm stupiill a jeho v§stu-
py jsou spojeny se vstupy blokovaciho vél-
cového registru 51, jehoZ stupné jsou plnény
obsahem wodpovidajicich stupiifi registru 50
v rytmu H', déleném osmi prostFednictvim
délice 83. Vystupy blokovaciho registru jsou
spojeny se vstupy vdlcové paméti 52, uspo-
Fddané ve skupindch s osmi prvky a jejich
stavy se aZ do pfichodu nésledujiciho hodi-
nového impulsu neméni, Tato pam&t 52 ma
jeden synchroniza&ni vstup pro zavadéni ob-
sahu registru 51, spojeny s vystupem d&lie
53, a jeden vstup pPevadéciho pfikazu LM
pro prevddéni obsahu posledniho registru
valcové paméti po n&kolikandsobném obou-
smérném vedeni, uréeném pro zaji¥téni pfe-
vaddéni informaci k programovatelnému ob-
vodu. Tento typ vedeni je zndm v anglosas-
ké literatuie pod ndzvem vedeni typu ,,BUS".
Tento pfikaz LM ke sniméni pochdzi z pro-
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gramovatelného obvodu 5 tvo¥iciho systém
programovatelného prikazu.

Schéma uspofddéani programovatelného ob-
vodu 5 je zndzornéno na obr. 7. Obvod v
podstaté obsahuje jednotku 80 prikazu, pro-
gramovanou podle vyvojového diagramu po-
dle obr. 10, pfijimajici signdly zardZek BD
a BF a vytvérejici jednak pfikazy k z4zna-
mu do riiznych vhodnych paméti 61, 62, 63
a 64 adres, p¥itomnych na adresnim vedeni
BA ve stanovenych okamZicich, jednak p¥i-
kaz k ,préaci”, pfendSeny k aritmetické a
logické jednotce 65. Paméti 61, 62, 63 a 64
jsou jednctlivé urfeny pro zdznam adresy
a, potateéniho obrazu, prettené pred ja-
kymkoli pFesunem snimaci hlavy, adresy a,
konedného obrazu, na némZ se mé zafizeni
zastavit, adresy atu, pleftené po presunu
snimaci hlavy na prvnim rastru obrazu, a
adresy azi, pietené na druhém rastru obra-
zu.

Vedeni BA spojuje tyto riizné paméti s a-
ritmetickou a logickou jednotkou 65, kterd
bude muset pracovat s danyml veli€inami
podle ptikazti, pfijimanych od jednotky 60
programovatelného prikazu ve smyslu vy-
tvofeni rozdilu, testovdni tohoto rozdilu
vzhledem k pFedem stanovenému ¢islu a ko-
netné ve smyslu zdznamu €isla n do,pomoc-
né pamsti 66, pokud je to vhodné, p¥item%
piikaz k zdpisu je tedy p¥endSen aritmetic-
kou a logickou jednotkou 85 k paméti B6,
pro niZ uvaZuje stav nékolikandsobného ve-
deni N. Tato aritmetickd a logickd jednotka
85 pracuje prostfednictvim hodin 87 a vytvé-
¥ prikazy LM ke snimdni védlcové paméti 52
logického pamétového obvodu 4, pitkaz LN
ke sniméni paméti 66, urené, jak bylo u-
vedeno vyse, pro ustroji § pro hrubé vyhle-
ddvdani a konedné piikazni signdly MAV.R,
MAR.R, MAV, MAR a Al

Je nutno poznamenat, Ze riizné paméti 61,
82, 63 a 64 jsou zablokovdny nebo odbloko-
vdny podle toho, mé-li byt jejich obsah za-
chovan nezménén nebo ma-li byt podroben
modifikaci.

Na obr. 8 jsou pf¥ikazni signdly pro rychly
pohyb vpied a rychly pohyb vzad, pochéze-
jici z aritmetické a logické jednotky 65 po-
dle obr. 7, vedeny na pfimé vstupy dvou
soudinovych hradel 81 a 82. Obousmé&rny &i-
tat 83, na poddtku buzeny vedenim N, p¥i-
kazem N, LN ke snimdni, pochédzejicim z arit-
metické a logické jednotky 65, pFijimé od
snimae impulsy, odpovidajici skokdm pfes
stopy. Poté, co obousmérny ¢itad 83 prFijal
n impulsd, je ve stavu 0, a dekodér 84, je-
hoZ vstupy jsou spojeny s vystupy Citate 83,
dekdduje tento stav O a generuje impuls za-
staveni rychlého pfesunu, ktery je veden na
druhé inversni vstupy soudinovych hradel
81 a B2, a zastavi tak rychly pohyb snimade.

Na obr. 9 jsou prikazni signdly k pohybu
vpfed, k pohybu vzad a k zastaveni na ob-
raze jednotlivé vedeny na vstupy pfipojo-
vaci jednotky pro pomalé vyhleddvdni, ¢imZ
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neni nic jiného, neZ pfepina manuédlniho na
automatické ovladdni, umoZiujict Cinnost
snimade na manulni prikazy, coZ tedy vylu-
¢uje automatické vyhleddvani obrazd. Tato
pFipojovacl jednotka obsahuje t¥i soulinova
hradla 91, 92, 93, pFijimajici na svém prvnim
vstupu jednotlivé signédly AI, MAV a MAR, a
na svém druhém vstupu stejnou logickou -
rovell & nebo I, a t¥i soudtovéd hradla 94, 95,
86, jejichZ prvnl vstupy jsou jednotlivé pfi-
pojeny k vystupim soudinovych hradel 91,
92, 83 a druhy vstup t&chto soudinovych hra-
del pfijima tdroveil logické 1 nebo 0, zvole-
nou operdtorem v pfipadé manudlniho pro-
vozu. Vystupni signdl MAV.L, MAR.L a ALL
této pripojovaci jednotky, privddéné ke sni-
maci, se vyznaduji drovnémi logické O {zem)
pro neginnost a 1 {5V) pro ¢innost. Tyto t¥i
signdly nemohon mit soutasné aktivni Grov-
né.

PFiklad jednoduchého sledu, schopny na-
programovéni v jednotce pfikazu, je uveden
v nésledujicim textu ve formé& po sob& néa-
sledunjicich relativinich operaci bud k vypoc-
tu nebo testu ve vypoleini jednotce, nebo
pfikazli k pFesunu snimaci hlavy. P¥ikazy k
p¥erudeni nezbytného sledu v prab&hu od-
povidajicich presunll a signdly, prijimané
jednotkou p¥ikazu za Géelem opakovani pro-
b&hu sledu nebyly z dGvodd zjednodudeni
vyznadeny. Rizeni sledu je odborniku v da-
ném oboru zi'ejmé.

Sled je vysvdtien ve spojeni se schématem,
vysvétiujicim funkci, znézorné&nym na obr.
10, @ se schématy na obr. 3, 4, 6, 7 a 8. Na
obr. 10 nédsleduje ozuadeni ,1 positivni
zkoudku a oznafeni , 0" negativni zkousku.
Dvojité Sipky odpovidaji p¥ikazfum, pFenéase-
nym ven. Zastaveni na obraze bylo uvaZové-
no jako klidové polcha snimade, to jest po
rychlém presunu vpred nebo vzad, pomalém
pFesunu (skok o stoupdni vpred nebo vzad
nebo normalnim pohybu vpied nebo vzad v
rdmci Ustroji pro automaticky piistup) to
jest pouze do zjiSt&ni adresy), je snimac¢ o-
pét uveden na polohy zastaveni na obraze,
pfitem? tento stav umoZiiuje zjisténi adre-
sy, zapsané na disku. V nepfFitomnosti od-
kazv na etapu, oznafenou pismenem, probi-
hé sled rlznych etap prechodem od jedné
etapy k nésledujici:

-- nastaveni a. prostfednictvim kodova-
cich koleCek 48 {obr. 6),

— zji§téni a, prostfednictvim adresniho
signdln 8A,

— pietteni a zdpis a, a a, do odpovida-
jicich paméti (obr. 7],

A— vypolet [a,—a,) =n a zkoudka
vzhledem k piedem stanovené hodnoté m:
: bud B nebo C,

B — je-li n > m, spusténi fdze hrubého vy-
hleddvAni,
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— ryehly pFesun snimaci hlavy o n stou-
pini ctopy ve smysly, urCeném podle zna-
ménka a, — &,

- gpofitani pretatych stop (obr. 8),

— zastaveni presunu, kdyZ je pocet preta-
tych stop,roven n (na D), nebo kdyZ snimat¢
za$le zp&t informaci o zarédZce (na E) —
viz obr. 8 a 7.

D — zastaveni na odpovidajici ryze sto-
Py,

-— pfedteni dvou po sob& nésledujicich
zaznamenanych adres a jejich porovnéani. Po-
kud jsou shodné, pocateéni nastaveni pamé-
ti a, na tuto spoletnou hodnotu a navrat k
A, pokud jsou rozdilné, na F.

F — normdédlni posun o polovinu otacky,
na D. -

E —- pfikaz k normalnimu posuvu ve smys-
lu, opaéném vzhledem k rychlému posunu,
dokud nedojde ke zjiSténi adresy, na D,

C — je-li n men3i nebo rovno m, f4ze jem-
ného vyhledavani,

— porovndni a, a a,. Jsouli tyto adresy
totoZné, na G, jsou-li rozdilné, na H.

H — znaménko rozdilu (a, — a,) a skok
0 jedno stoupénl stopy dopFedu nebo doza-
du podle smyslu tohoto rozdiliu,

-— pfikaz k zastaveni na stejné ryze sto-
Py,

— zvySeni nebo zmenSeni obsahu registru
a, 0 jednu jednotku podle smyslu skoku o
jedno stoupéni, a, = a, + k, pfiemz k =
= -+ 1,nacC,

G — zastaveni na ryze odpovidajici stopy
a zjisténi dvou zaznamenanych adres,

-~ srovnéni jedné ze zjiSt&nych adres s
obsahem a,, v p¥ipadé shody ndvrat na po-
gatek G;

— v pfipadé nerovnosti porovnéni obsa-
hu a, a druh€ zjiSt€né adresy. V piipadé
shady ndvrat na zadatek G,

— v plipadé neshody (doSlo tedy k ne-
v€asnému skoku snimae o krok), névrat
na A za tcelem spuSt&ni nového vyhledéva-
ciho cyklu.

Na vyvejovém diagramu na obr. 10 vyzna-
¢uji spojeni, provedend silnymi ¢arami, pri-
b&h zkoudek, provadénych v piipad& kdy
astroji pro automaticky pristup vykonédvalo
polohovani snimaci hlavy na poZadovanou
informaci. ‘
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Provadéni zkouSek pokragovalo tak, Ze v
piipadé nevéasného postupu hlavy nebo v
pripadé vyhled&véni nové informace umoZni-
lo tustroji pro piistup zpétny automaticky
posun.

Zastaveni rychlého pfesunu nastdva v ram-
ci popsaného tstroji tehdy, kdyZ je potet pre-
tatych stop roven ¢&islu (a — a,). Aby
byl respektovdn pcsun mezi okamZikem, kdy
je pfPikdzédno zastaveni, a okamZikem, kdy
je rychly pFfesun skutetné& zastaven, je moz-
né prikazat zastaveni, je-1i poCet pretatych
stop roven n — p, kde p je pfedem stanove-
né d¢islo, respektujici setrvatnost zafizeni.
Tak je snimaci hlavarumisténa na konci jed-
noho rychlého prfesunu v bezprestfedni bliz-
kosti ryhy vyhleddvané stopy.

Vynélez neni omezen na popsany a zna-
zornény zphsob realizace. Zejména u zjed-
noduS§eného zafizeni je moZné zaznamenat
odpovidajici adresu pouze jedenkréat za o-
tdku stopy. D4le se predpnokladd, Ze stopa
ma tvar spiraly, pfiCemZ zastaveni na ob-
raze je provadéno navratem o jeden krok
vzad na konec kaZdého obrazu. To je b&Zny
zplisoh zdznamu a sniméni videosignald. P¥i
pouZiti v informatice, kde jsou zaznamenané
informace danymi velifinami, je moZné za-
znamendvat tyto dané veli€¢iny na stopu, tvo-
Fenou kruhovymi ryhami. Zastaveni na ob-
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raze je tedy automatické. Dopfedny posun,
jakoZ i zp&tny posun, musi byt tedy prové-
d&n pomoci impulsi.

RovndZ je moZné zlepsit zafizeni tim, Ze
se opat¥i vystraZnym systémem pro uZiva-
tele disku, ktery je napfiklad v ¢innosti bé-
hem faze jemného vyhleddvéni, kdyZ se dvé
adresy, prettené pil stejné otdtce stopy, li-
§1 od pfedchozi adresy, zvySené nebo zmen-
3ené o provedeny krokovy skok.

Je moZno provadst i jinad vylepSeni, aniZ
by doslo k vybodeni z rdmce vyndlezu. Ob-
zv14§td je moZné upotiebit zarizeni, signali-
zujici po zastaveni na zardZce konce disku,
Ze je vyznadend adresa a. vy33i neZ maximél-
ni adresa, zapsand na disku.

Dale se u popsaného za¥izeni predpokléa-
da, 7e adresy jsou zapisovdny na jeden fa-
dek kaZdého rastru, na Fadky 18 a 329. V
rémci snimacée, uZivajiciho opravného sy-
stému, v ném# je v pripadé hlubokého ani-
ku, oznatovaného jako drop out v anglosas-
ké literatufe, chyb&jici ¢dst signdlu na jed-
nom Fadku nahrazena odpovidajici &4sti sig-
nalu Fadku piedchdzejiciho, miZe byt zé-
znam adres rovndZ provadén na ¥adky 15 a
328. Adresni informace tak trvd i v pripadé&
chyby sniméani a automatické vyhled4véni
neni naruseno.

PREDMET VYNALEZU

1. Opticky snima¢ informaéniho disku, na
némZ je informace zaznamenédna po délce
stopy, tvofené soustfednymi ryhami, pFfi¢emz
snimaf obsahuje zdroj zéfeni, optické pro-
jekéni Gstroji spraZené se zdrojem zéafeni a
zaostfujici zareni vysilané zdrojem na ko-
toué, detekéni tstroji zdFeni, vychazejicihc
z kotoule, poskytujici vystupni elektricky
signdl, a ustroji pro automaticky pfistup k
zaznamenanym informacim na hledaném
misté stopy, obsahujici systém se dv&ma mo-
tory pro pfesun optického projek&niho dstro-
ji vO&i kotouli v radidlnim sméru pomalym
posunem a rychlym posunem podie pfijatych
ovladacich signald, detektor konce zédzna-
mu, detektor zaddtku zdznamu a detekdni
ustroji zédreni, vyznadeny tim, ¥e ustroji pro
(20) pro poditdn{ ryh pietatych p¥i pFesunu
jehoZ vstup je spojen s vystupem detek&niho
ustroji zareni, demodulaéni obvod {24) vy-
stupnich signalt detekéniho tstroji zéFeni,
jehoZ vystupy jsou pfipojeny k detekénimu
obvodu (3) adres, pfipojenému k ovlddaci-
mu dstroji, tvofenému pamétovym obvodem
(4) a programovatelnym obvodem (5), vza-
jemné& spolu spojenymi, piitemZ toto ovidda-
ci ustroji mé vstupy pripojené k detekénimu
obvodu adres (3} pPfes pamétovy obvod a
vystupy piipojené ke vstupu tstroji (6) pro
hrubé vyhleddvéani a ke vstupu ustroji (7]
pro jemné vyhledavéni, pfitemZ tato ustroji
jsou pfipojena k motorovému systému pro
poskytovéni ovlddacich signdlt rychlého ra-

didlniho posunu a pomalého radidlniho po-
sunu, p¥ifemZ tGstroji pro hrubé vyhledédva-
ni m4 navic ovladaci vstup, pFipojeny k po-
¢itacimu obvodu (20).

2. Opticky snima& podle bodu 1, vyznade-
ny tim, Ze po&itaci obvod (20) obsahuje de-
tek&ni prahovy obvod (25}, jehoZ vstup je
pfipojen k vystupu detekéniho dstroji (23)
zdlFeni pro piijiman{ elekrického signdlu a
pro poskytovani na svém vystupu vinové d4v-
ky o vysoké frekvenci s kalibrovanou'ampli-
tudou, pti¢emZ tento vystup je spojen se
vstupem integra¢niho a filtra&niho obvodu
(26) pro poskytovéani impulsd a dale obsahu-
je tvarovaci obvod (27), jehoZ vstup je spo-
jen s vystupem integraéniho a filtraéniho
obvodn (26) pro poskytovani impulsd a déle
obsahuje tvarovaci obvod (27}, jehoZ vstup
je spojen s vystupem integraéniho a filtrag-
niho obvodu, jehoZ vystup, uréeny pro pos-
kytovani kalibrovanych impulst, je spojen
s jednim ze vstupl tstroji pro hrubé vyhle-
davéani.

3. Opticky snimaé podle bodu 2, vyzna-
geny tim, Ze ustroji pro hrubé vyhleddvéni
(6) obsahuje obousmérny &itat (83), jehoZ
vstup je spojen s vystupem pogitaciho obvo-
du (20) a jehoZ nédsobny vstup je spojen s
odpovidajicim ndsobnym vystupem progra-
movatelného obvodu (5}, uréeného k posky-
tovani kodového ¢isla (n), odpovidajiciho
rozdilu mezi adresou (a,) Ctenou pFed ra-




254952

17

didlnim posunem a uddvanou adresou {a.)
odpovidajici hledané ryze, piicemZ vystup
tohoto &itace (83) je pfipojen ke vstupu de-
kodéru (84), poskytujicimu ovlddaci signél
k zastaveni, kdyz &ita¢ (83) obsahuje pfe-
dem urteny podet, a dale obsahuje logicke
obvody se dvéma soufinovymi hradly (81,
82), z nichZ kaZdé mdé jeden inverzni vstup
pro piljimdani zastavovaciho signélu, a jeden
vstup pfipojeny k jednomu z vystupll pro-
gramovatelného obvodu, pfFi€emZ vystupy
soutinovych hradel jsou pfipojeny k moto-
ru pro rychly radiilni posun.

4. Opticky snima& podle bodu 3, vyznade-
ny tim, Ze programovatelny obwvod (5) ob-
sahuje paméti (61, 62) adres, v nichZ jsou
nashromézdény adresa (a,) ryhy ¢tené p¥ed
radidlnim posunem a adresa {a.) vyhleda-
vané ryhy, pri€em# tyto paméti jsou spojeny
dvousmérné s aritmetickou a logickou jed-
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notkou (65), pro rozliSovéani téchto dvou ad-
res, priemz tato jednotka je spojena s pa-
méti (66) pro zaznamendvani vypofitaného
rozdilu n, pfidemZ programovatelny obvod
obsahuje déale dvé dalsi paméti (63, 64) ad-
res, spojené dvousmérn& s aritmetickou a
logickou jednotkou a zaznamenéavajici adre-
su (ai1) ¢tenou po posunu ¢teci hlavy na prv-
nim rastru obrdzku a adresu (aiz) &tenou
na druhém rastru obrazku, a dédle obsahuje
ovlddaci obwod (60]) programu, dvousmérné
spojeny s aritmetickou a logickou jednot-
kou pro pfijimani na dvou vstupech signéli
detektori pofatku a konce zdznamu, a opat-
reny vystupy pro volbu jedné z paméti adres
nebo paméti pro ukladani vypoditaného roz-
dilu n, a dale obsahuje &asovy obvod (67),
pfipojeny k ¢asovacimu vstupu aritmetické
a logické jednotky (65].

9 listll vikresi
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