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(54) DISPOSITIF DE DEPLOIEMENT D’UN ELEMENT DEPLOYABLE, EN PARTICULIER UNE

POIGNEE, POUR UN SYSTEME D ARME

(57) - Le dispositif de déploiement (1) comporte une
piece de support (6), I'élément déployable (2) notamment
une poignée étant monté en rotation sur cette piece de
support (6) et étant lié par I'intermédiaire d’'un élément
élastique (16) a ladite piéce de support (6), I'élément dé-
ployable (2) comportant au moins un pion (22) apte a se
déplacer le long d’un guide (24) courbe de la piece de
support (6) et a prendre I'une ou l'autre de deux positions
stables respectivement dans deux logements prévus

dans la piéce de support (6), ces positions stables cor-
respondant respectivement a une position repliée et une
position déployée de I'élément déployable (2), le guide
(24) et I'élément élastique (16) étant configurés pour gé-
nérer un déploiement automatique de I'élément déploya-
ble (2) jusqu’a ladite position déployée dés que I'élément
déployable (2) est soumis par un opérateur a une rotation
dont I'angle est supérieur ou égal a un angle de déver-
rouillage (60).
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Description
DOMAINE TECHNIQUE

[0001] Laprésenteinvention concerne un dispositif de
déploiement d’'un élément déployable pour un systéme
d’arme.

ETAT DE LA TECHNIQUE

[0002] Plus particulierement, bien que non exclusive-
ment, la présente invention s’applique a un systeme d’'ar-
me, en particulier a un poste de tir mobile, notamment
du type porté a I'épaule, tel qu’un lance-missile ou un
lance-roquette, qui nécessite une prise en main rapide,
par le déploiement d’'un élément de préhension, tel
qu’une poignée par exemple.

[0003] Une poignée d’un tel systeme d’arme présente
un certain encombrement. Aussi, pour réduire cet en-
combrement, notammentlors du stockage etdu transport
du systéme d’arme lorsque ce dernier n’est pas utilisé,
il est connu de prévoir une poignée qui est repliée dans
cette situation, touten étantdépoyable. Une telle poignée
dépoyable est apte a étre amenée de la position repliée
a une position déployée stable pour son utilisation et la
prise en main du systéme d’arme.

[0004] Afin de mettre en ceuvre ce déploiement, on
connait un dispositif avec lequel un opérateur doit réali-
serles opérations suivantes :appuyer surun bouton pour
réaliser un déverrouillage du mouvement de la poignée
qui est initialement verrouillée dans la position repliée,
puis déplacer la poignée, notamment par rotation, pour
I'amener dans la position déployée, et enfin la verrouiller
dans cette position déployée avant de pouvoir 'utiliser.
[0005] Cette solution de déploiement usuelle nécessi-
te donc une intervention relativement importante d’un
opérateur et ne permet pas un déploiement trés rapide.
[0006] Cette solution de déploiement usuelle n’est
donc pas compléetement satisfaisante.

EXPOSE DE L’INVENTION

[0007] La présente invention a pour objet de remédier
acetinconvénient. Elle concerne un dispositif de déploie-
ment d’'un élément déployable (ou apte a étre déployé)
pour un systeme d’arme, permettant de mettre en ceuvre
un déploiement rapide, au moins partiellement automa-
tique, avec une intervention réduite d’'un opérateur.

[0008] Selonlinvention, ledit dispositif de déploiement
comporte une piece de support, I'élément déployable est
monté en rotation sur ladite piéce de support et est lié
par 'intermédiaire d’au moins un élément élastique a la-
dite piece de support, ledit élément déployable comporte
au moins un pion, ledit pion étant apte a se déplacer le
long d’'un guide courbe de la piece de supporteta prendre
'une ou 'autre de deux positions stables respectivement
dans deux logements prévus dans la piéce de support,
ces positions stables correspondant respectivement a
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une position repliée etune position déployée de I'élément
déployable, et au moins ledit guide et ledit élément élas-
tique sont configurés pour générer un déploiement auto-
matique de I'élément déployable jusqu’a ladite position
déployée dés que I'élément déployable est soumis a une
rotation (a partir de la position repliée vers la position
déployée) dont I'angle est supérieur ou égal a un angle
dit de déverrouillage.

[0009] Ainsi, grace al'invention, dés que I'élément dé-
ployable est pivoté (par un opérateur) a partir de la po-
sition repliée, d’'un angle correspondant audit angle de
déverrouillage, le reste du déploiement jusqu’a ladite po-
sition déployée (a savoir une partie importante du dé-
ploiement) est réalisé automatiquement. De plus, com-
me cette position déployée (atteinte a la fin du déploie-
ment automatique) est stable, aucun verrouillage final
n’est nécessaire.

[0010] Par conséquent, ledit dispositif de déploiement
permet un déploiement rapide de I'élément de déploie-
ment, par exemple une poignée d’un lance-missile, avec
une intervention réduite de I'opérateur (consistant sim-
plement a amener I'élément déployable au-dela dudit an-
glede verrouillage) etun déploiement partiellement auto-
matique.

[0011] Ledit dispositif de déploiement présente égale-
ment d’autres avantages. En particulier, comme précisé
davantage ci-dessous, il permet notamment de tenir des
cas de charges en logistique et de reprendre tous les
efforts transverses en utilisation, et il comprend un nom-
bre réduit de composants.

[0012] Dans un mode de réalisation préféré, pour gé-
nérer le déploiement automatique, ledit guide et ledit élé-
ment élastique sont configurés de sorte que la force de
I'élément déployable sur la piece de support, générée
par I'élément élastique, est située a I'extérieur d’'un céne
de frottement créé au point du contact entre I'élément
déployable et la piece de support, c’est-a-dire au point
de contact du pion sur le guide courbe.

[0013] Avantageusement, pour générer ledit déploie-
ment automatique, au moins ledit guide et ledit élément
élastique sont configurés de sorte que I'inéquation sui-
vante est satisfaite :

N.B<a

dans laquelle inéquation :

- B estla valeur angulaire du céne de frottement par
rapport a sa génératrice ;

- o estlangle entre ladite force de I'élément déploya-
ble sur la piece de support, générée par I'élément
élastique, etla génératrice dudit cdne de frottement ;
et

- N est un coefficient de sécurité, supérieur a 1.

[0014] Par ailleurs, de fagon avantageuse, I'élément
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déployable comprend deux pions agencés de part et
d’autre dudit I'élément déployable, la piéce de support
comporte deux guides courbes, et chacun desdits pions
estapte ase déplacerlelong d’'un desdits guides courbes
de la piece de support.

[0015] En outre, avantageusement, le ou les guides
courbes présentent une forme en arc de cercle entre les-
dits deux logements (définissant les positions stables).
[0016] Par ailleurs, de fagon avantageuse, ledit élé-
ment déployable est pourvu d’au moins une fente oblon-
gue, dans laquelle est montée une cheville fixée sur la
piece de support, pour permettre la rotation de I'élément
déployable sur ladite piece de support. De préférence,
ledit élément déployable est pourvu de deux fentes
oblongues, dans chacune desquelles est montée a cha-
que fois une cheville fixée sur la piéce de support. De
plus, avantageusement, la piece de support est munie
de lames ressort au niveau de la ou des chevilles.
[0017] En outre, avantageusement, ledit élément dé-
ployable comporte un biseau entre une extrémité de la
fente oblongue et un bord dudit élément déployable.
[0018] Par ailleurs, de fagon avantageuse, ledit pion
est un élément saillant dont le bord périphérique com-
prend un trongon sensiblement en demi-cercle.

[0019] Danslecadre delaprésenteinvention, ledit dis-
positif de déploiement peut étre appliqué a tout type d’élé-
ment mécanique devant étre déployé (manuellement
dans l'art antérieur) sur un systeme d’arme. Dans un mo-
de de réalisation préféré, ledit élément déployable cor-
respond a l'un des éléments suivants : un élément de
préhension tel qu'une poignée notamment, une butée,
un systeme de visée.

[0020] La présente invention concerne également un
systéeme d’arme, qui comporte au moins un élément dé-
ployable et au moins un dispositif de déploiement dudit
élément déployable, tel que celui décrit ci-dessus.
[0021] La présente invention peut étre appliquée a di-
vers systemes d’arme, et plus particulierement bien que
non exclusivement a des systémes d’arme mobiles, no-
tamment portatifs.

[0022] Dans une application préférée, le systéme d’ar-
me correspond a un lance-missile ou a un lance-roquette
et/ou ledit élément déployable correspond a I'un des élé-
ments suivants de ce systéeme d’arme : un élément de
préhension tel qu'une poignée notamment, une butée,
un systeme de visée, avec de préférence une poignée.

BREVE DESCRIPTION DES FIGURES
[0023]

Les figures annexées feront bien comprendre com-
ment I'invention peut étre réalisée. Sur ces figures,
des références identiques désignent des éléments
semblables.

La figure 1 est une vue latérale d’'un mode de réali-
sation particulier d’'un dispositif de déploiement d’'un
élément déployable correspondant a une poignée.
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La figure 2 est une vue, en perspective, d’'une piéce
de supportdudispositif de déploiementde la figure 1.
La figure 3 est une vue partielle, en perspective,
d’une partie supérieure d’'une poignée apte a étre
déployée par le dispositif de déploiement de la figure
1.

La figure 4 est une vue schématique, agrandie et en
perspective, d'une partie supérieure de la vue de la
figure 3.

La figure 5 est une vue schématique du dispositif de
déploiement de la figure 1 lors du déploiement, des-
tinée a expliquer le fonctionnement du déploiement
automatique.

La figure 6 est une vue schématique du dispositif de
déploiement de la figure 1 dans une position dé-
ployée, permettant d’expliquer le fonctionnement du
déploiement automatique en lien avec la figure 5.
La figure 7 est une vue latérale du dispositif de dé-
ploiement dans une position repliée de la poignée,
illustrant une étape initiale d’'un déploiement.

La figure 8 est une figure similaire a la figure 7, illus-
trant une étape intermédiaire du déploiement.

La figure 9 est une figure similaire aux figures 7 et
8, illustrant une étape finale du déploiement.

DESCRIPTION DETAILLEE

[0024] Le dispositif 1illustrantl'invention et représenté
sur la figure 1 est un dispositif de déploiement d’'un élé-
ment déployable 2 (c’est-a-dire d’'un élément apte ou
destiné a étre déployé) pour un systéeme d’arme 3, dont
on a uniqguement représenté trés schématiquement une
petite partie sur la figure 1.

[0025] La présente invention peut étre appliquée a di-
vers systémes d'arme, et notamment a des systémes
d’arme portatifs, qui nécessitent le déploiement d’un élé-
ment déployable 2, et ceci notamment lors de son utili-
sation.

[0026] Dans une application préférée, le systeme d’ar-
me 3 correspond a un lance-roquette ou a un lance-mis-
sile, en particulier d’'un missile anti-char ou d’'un missile
anti-aérien de courte portée. De plus, I'élément déploya-
ble 2 correspond, par exemple, a I'un des éléments sui-
vants de ce systeme d’arme : un élément de préhension
tel qu’'une poignée notamment, une butée, un systeme
de visée, par exemple une mire.

[0027] Dans 'exemple décrit ci-dessous, en référence
aux figures 1a 9, I'élément déployable 2 est une poignée
4. La poignée 4 déployable comprend une zone de prise
(ou préhension) 5 usuelle, qui est apte a étre prise en
main par un opérateur (non représenté), notamment
I'opérateur prévoyant de faire fonctionner le systeme
d’arme 3.

[0028] Leditdispositifde déploiement 1 comporte éga-
lement, comme représenté sur la figure 1, une piéce de
support 6.

[0029] Cette piece de support 6 peut étre, soit une par-
tie du systéeme d’arme 3, soit une piéce indépendante
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qui est destinée a étre fixée sur le systeme d’arme 3 par
un moyen de fixation usuel.

[0030] Comme représenté sur la figure 2, la piece de
support 6 comporte une plaque 7 Iégérement inclinée en
son centre par rapport a un plan moyen Pm. Le plan
moyen Pm de la plaque 7 est orthogonal a un plan de
symeétrie P correspondant a un plan de symétrie du dis-
positif de déploiement 1. La piéce de support 6 est éga-
lement pourvue de deux branches latérales 8 et 9 sen-
siblement planes, agencées sensiblement parallélement
au plan de symétrie P, de fagon symétrique par rapport
a ce plan de symétrie P, de part et d’autre de ce dernier.
La piéce de support 6 présente ainsi une forme générale
de cavalier. La plaque 7 peut étre fixée a une partie du
systeme d’arme 3 ou correspondre a une partie de ce
dernier.

[0031] L’élément déployable 2 est monté sur la piece
de support 6, de maniere a pouvoir pivoter. Pour ce faire,
la piece de support 6 comprend deux chevilles 10 et 11
(figure 1 et2) montées, chacune, sur'une desdites bran-
ches 8 et 9, respectivement sur la face interne 8A, 9A de
ces branches 8 et 9.

[0032] Sur les figures 1, et 7 a 9, la piéce de support
6 (visible dans ses détails sur la figure 2) est représentée
en trait fin pour illustrer une transparence permettant de
voir les détails de I'élément déployable 2 monté sur cette
piece de support 6, afin de simplifier la compréhension
du dispositif de déploiement 1.

[0033] Dans la description suivante, I'adjectif interne
estdéterminé versle plan de symétrie P, de partetd’autre
dudit plan de symétrie P, comme illustré par des fleches
11 et 12 sur la figure 2, et I'adjectif externe est défini dans
le sens inverse. De plus, I'adjectif supérieur est détermi-
né selon le sens (illustré par une fleche E sur les figures
1 a 3) de I'élément déployable 2 vers la piéce de support
6, et I'adjectif inférieur est déterminé selon le sens op-
posé au sens E.

[0034] Dans la position assemblée de la figure 1, les
chevilles 10 et 11 sont insérées dans des fentes oblon-
gues 12 et 13. Chacune desdites fentes oblongues 12
et 13 est pratiquée dans une partie supérieure d’une
branche 14, 15de I'élémentdéployable 2. Les deux bran-
ches 14 et 15 sensiblement planes sont prévues, de part
et d’autre du plan de symétrie P, a la partie supérieure
de I'élément déployable 2, comme représenté sur les fi-
gures 3 et 4.

[0035] Le montage des chevilles 10 et 11 (fixées sur
la piece de support 6) dans les deux fentes oblongues
12 et 13 (de I'élément déployable 2) permet la rotation
de I'élément déployable 2 par rapport a ladite piece de
support 6.

[0036] En outre, I'élément déployable 2 est lié par I'in-
termédiaire d’au moins un élément élastique 16 a ladite
piece de support 6. Dans I'exemple représenté sur les
figures, I'élément élastique 16 est un ressort 17. Ce res-
sort 17 comporte une boucle 17A, 17B a chacune de ses
extrémités longitudinales, comme représenté notam-
ment sur les figures 5 et 6. Ces boucles 17A et 17B en-
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tourent des goupilles 18 et 19. La goupille 18 est insérée
dans des trous 20 (figure 2) pratiqués dans la piece de
support 6, et la goupille 18 estinsérée dans des trous 21
(figure 3) pratiqués dans I'élément déployable 2.

[0037] Par ailleurs, I'élément déployable 2 comporte
deux pions 22 représentés sur les figures 1, 3 et 4, qui
sont agencés de part et d’autre de I'élément déployable
2, sur les faces externes 14A et 15A (figure 3) des bran-
ches 14 et 15 de I'élément déployable 2. Seul le pion 22
de la branche 15 est visible sur ces figures 1, 3 et 4.
[0038] La piéce de support 6 comporte, en outre, deux
guides 23 et 24 courbes. Les guides 23 et 24 courbes
représentent, respectivement, des trongons d’une partie
du bord périphérique des branches 8 et 9 de la piece de
support 6, comme montré sur la figure 2.

[0039] Chacundes guides 23 et 24 courbes comprend
une partie 23A, 24A présentant une forme en arc de cer-
cle. Cette partie 23A, 24A est définie entre deux loge-
ments, un logement 23B, 24B et un logement 23C, 24C.
Ceslogements 23B, 24B, 23C, 24C correspondent a des
évidements arrondis pratiqués dans le bord périphérique
des branches 8 et 9, de part et d’autre de la partie 23A,
24A en arc de cercle.

[0040] Chaque pion 22 est apte a se déplacer le long
du guide 23, 24 courbe associé de la piéce de support 6
et a prendre I'une ou l'autre de deux positions stables,
respectivement, dans I'un ou l'autre des deux logements
(logement 23B, 24B d’une part et logement 23C, 24C
d’autre part) prévus dans la piece de support 6.

[0041] Ces positions stables correspondent, respecti-
vement, a une position repliée P1 (figure 7) et a une po-
sition déployée P2 (figure 9) de I'élément déployable 2.
[0042] Dansunmode de réalisation particulier, la piece
de support 6 est munie de lames ressort 30 et 31 au
niveau des chevilles 10 et 11, comme représenté sur la
figure 2. Chaque lame ressort 30 et 31 est formée dans
une branche 8, 9 de la piéce de support 6. Ces lames
ressort 30 et 31 permettent de faciliter I'insertion des che-
villes 10 et 11 (qui peuvent ainsi étre poussées légére-
ment vers I'extérieur) dans les fentes oblongues 12 et 13
de la piéce de support 6, et ainsi de faciliter le montage
de I'élément déployable 2 sur la piece de support 6.
[0043] En outre, comme représenté sur la figure 4,
I'élément déployable 2 comporte, sur chacune des bran-
ches 14 et 15, un biseau 27 entre une extrémité supé-
rieure 28 de la fente oblongue 12, 13 et un bord supérieur
29 de I'élément déployable 2. Ces biseaux 27, dont un
seul est visible sur la figure 4, permettent également de
faciliter I'insertion des chevilles 10 et 11 dans les fentes
oblongues 12 et 13 et ainsi le montage de I'élément dé-
ployable 2 sur la piéce de support 6.

[0044] Par ailleurs, dans le mode de réalisation parti-
culier représenté sur la figure 4, chaque pion 22 est un
élément saillant, dont le bord périphérique supérieur
comprend un trongon 25 sensiblement en demi-cercle.
Le reste de son bord périphérique n’est pas un arc de
cercle, et est pourvu d’une zone biseautée 26. Bien en-
tendu, chaque pion 22 peut égalementcorrespondre sim-
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plement a un trongon cylindrique saillant.

[0045] Le dispositif de déploiement 1, et notamment
au moins ledit guide 23, 24 courbe et ledit élément élas-
tique 16 sont configurés (c’est-a-dire formés et agencés)
de maniere a générer un déploiement automatique de
I'élément déployable 2 jusqu’a ladite position déployée
P2 (Figure 9), et ceci dés que I'élément déployable 2 est
soumis dans le sens illustré par une fleche H1 sur la
figure 7 (a partir de la position repliée P1 vers la position
déployée P2), a une rotation dont I'angle est supérieure
ou égale a un angle de déverrouillage 60 (figure 8). Cette
rotation (ou pivotement) est générée par un opérateur
qui appuie, de préférence manuellement, sur I'élément
déployable 2 dans le sens illustré par la fleche H1 sur la
figure 7. L’angle de déverrouillage 60 définit une position
de déverrouillage P3 (montrée sur la figure 8) de I'élé-
ment déployable 2. A partir de cette position de déver-
rouillage P3, la fin du déploiement jusqu’a la position dé-
ployée P2 de la figure 9 est réalisée automatiquement,
dans le sens illustré par une fleche H2 sur la figure 8.
[0046] Dans un mode de réalisation préféré, pour gé-
nérer le déploiement automatique a partir de la position
de déverrouillage P3 jusqu’a la position déployée P2, le
dispositif de déploiement 1, et notamment les guides 23
et 24 courbes et I'élément élastique 16, sont configurés
de sorte que la force F1 de I'élément déployable 2 sur la
piece de support 6, qui est générée par I'élément élasti-
que 16, est toujours située a I'extérieur d’'un cone de frot-
tement C, comme représenté sur les figures 5 et 6 res-
pectivement dans une position intermédiaire P4 (corres-
pondant par exemple a la position de déverrouillage) et
dans la position déployée P2.

[0047] Ce cbdne de frottement C est créé, de fagon
usuelle, au point du contact PC entre I'élément déploya-
ble 2 et la piece de support 6, c’est-a-dire au point de
contact de chaque pion 22 sur le guide 23, 24 courbe
associé. Ce point de contact PC se déplace donc lors de
la rotation de I'élément déployable 2 parrapport ala pieéce
de support 6, comme illustré par une fleche J sur la figure
5. Le cdne de frottement C présente une génératrice F2
qui est définie selon une direction normale a la tangente
de la courbe (du guide 23, 24 courbe) au point de contact
PC. Le cone de frottement C présente un angle par rap-
port a la génératrice F2. Quant a la force F1, elle est
définie a partir du point de contact PC parallélement a la
direction de I'élément élastique 16 (ressort 17).

[0048] Plus précisément, pour générer le déploiement
automatique, le dispositif de déploiement 1 et notamment
les guides 23 et 24 courbes et I'élément élastique 16 sont
configurés de sorte que I'inéquation suivante toujours est
satisfaite : N.f<a,

[0049] Dans cette inéquation, a (figure 6) est I'angle
entre d’'une part ladite force F1 de I'élément déployable
2 sur la piéce de support 6, générée par I'élément élas-
tique 16, et d’autre part la génératrice F2 dudit cne de
frottement C. De plus, N est un coefficient de sécurité
qui est supérieur a 1.

[0050] Le fonctionnement du dispositif de déploiement
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1, tel que décrit ci-dessus, est le suivant.

[0051] L’élément déployable 2, a savoir la poignée 4,
se trouvant dans |'état repliée P1, comme représenté sur
la figure 7, un opérateur pousse ou tire sur I'élément dé-
ployable 2 dans le sens illustré par la fleche H1. Dés que
I’élément déployable 2 passe la position de déverrouilla-
ge P3, représentée sur la figure 8, le dispositif de dé-
ploiement 1 génére un déploiement automatique de I'élé-
ment déployable 2 dans le sens illustré par la fleche H2,
jusqu’a 'amener dans la position déployée P2 représen-
tée sur la figure 9.

[0052] De plus, comme dans cette position déployée
P2, le pion 22 est situé dans le logement 24C, la position
déployée P2 est stable et aucun verrouillage final n’est
nécessaire.

[0053] Ainsi,dés que I'élément déployable 2 est pivoté
(par un opérateur) a partir de la position repliée P1, d’'un
angle correspondant audit angle de déverrouillage 60, le
reste du déploiement jusqu’a ladite position déployée P2
(a savoir une partie trés importante du déploiement) est
réalisé automatiquement.

[0054] Dans le cadre de la présente invention, on en-
tend par déploiement le déplacement, par pivotement
(ou rotation sur un arc de cercle) de I'élément déployable
2, de la position repliée P1 a la position déployée P2.
Bien entendu, aprés utilisation, I'élément déployable 2
peut étre ramené par un opérateur de la position dé-
ployée P2 dans la position repliée P1, en particulier pour
le transport du systéeme d’arme.

[0055] Par conséquent, ledit dispositif de déploiement
1 génére un déploiement rapide de I'élément de déploie-
ment 2, par exemple une poignée 4, avec une interven-
tion réduite de I'opérateur (consistant simplement a ame-
ner I'élément déployable au-dela dudit angle de ver-
rouillage) et un déploiement partiellement automatique.
[0056] Le dispositif de déploiement 1 permet donc une
prise en main rapide du systéeme d’arme 3, par exemple
un poste de tir mobile porté sur I'épaule ou tout autre
élément nécessitant I'intégration d’'une préhension rapi-
de et peu encombrante.

[0057] Le dispositif de déploiement 1 permet égale-
ment de réaliser une mise en position automatique de
I'élément déployable 2, dans la position déployée P2,
dans laquelle le systéme d’arme 3 sera utilisé, avec une
réduction du nombre de mouvements de I'opérateur qui
l'utilise.

[0058] En outre, le dispositif de déploiement 1 permet,
par sa conception, de reprendre tous les efforts (trans-
verses) surle plan normal a'axe de I'élément déployable
2, lors de son utilisation.

[0059] Par ailleurs, grace a sa position repliee P1 qui
est stable, en raison notamment de 'agencement des
pions 22 dans les logements 23B et 24B, le dispositif de
déploiement 1 permet de bloquer I'élément déployable
2 en cas de chocs, de maniéere a éviter un déploiement
intempestif.

[0060] Il permet donc de tenir des cas de charges no-
tamment en phase logistique (stockage et transport du
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systeme d’arme). Ceci permet d’empécher le déploie-
ment sous une certaine contrainte en phase logistique.
[0061] Par ailleurs, le nombre de composants du dis-
positif de déploiement 1 est réduit, et ceci de plus de 50
% par rapport a un dispositif usuel. Cette réduction du
nombre de composants permet également de réduire le
colt du dispositif de déploiement 1.

Revendications

1. Dispositif de déploiement d’un élément déployable
pour un systéme d’arme,
caractérisé en ce qu’il comporte une piéce de sup-
port (6), en ce que I'élément déployable (2) est mon-
té en rotation sur ladite piece de support (6) et est
lié par I'intermédiaire d’au moins un élément élasti-
que (16) a ladite piece de support (6), en ce que
ledit élément déployable (2) comporte au moins un
pion (22), ledit pion (22) étant apte a se déplacer le
long d’'un guide (23, 24) courbe de la piece de sup-
port (6) eta prendre I'une ou I'autre de deux positions
stables (P1, P2) respectivement dans deux loge-
ments (23B, 24B ; 23C, 24C) prévus dans la piéce
de support (6), ces positions stables correspondant
respectivement a une position repliée (P1) et une
position déployée (P2) de I'élément déployable (2),
et en ce qu’au moins ledit guide (23, 24) et ledit
élément élastique (16) sont configurés pour générer
un déploiement automatique de I'élément déploya-
ble (2) jusqu’a ladite position déployée (P2) dés que
I'élément déployable (2) est soumis a une rotation,
a partir de la position repliée (P1) vers la position
déployée (P2), dont I'angle est supérieur ou égal a
un angle dit de déverrouillage (60).

2. Dispositif selon la revendication 1,

caractérisé en ce que, pour générer le déploiement
automatique, ledit guide (23, 24) et ledit élément
élastique (16) sont configurés de sorte que la force
(F1) de I'élément déployable (2) sur la piece de sup-
port (6), générée par I'élément élastique (16), est
située a I'extérieur d’'un céne de frottement (C) créé
au point (PC) du contact entre I'élément déployable
(2) et la piece de support (6).

3. Dispositif selon la revendication 2,
caractérisé en ce que, pour générer le déploiement
automatique, au moins ledit guide (23, 24) et ledit
élément élastique (16) sont configurés de sorte que
'inéquation suivante est satisfaite :

N.B<a

dans laquelle inéquation :
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10.

- est la valeur angulaire du céne de frottement
(C) par rapport a sa génératrice (F2) ;

- a.estl'angle entre ladite force (F1) de I'élément
déployable (2) sur la piece de support (6), gé-
nérée par I'élément élastique (16), et la généra-
trice (F2) dudit cone de frottement (C) ; et

- N est un coefficient de sécurité, supérieur a 1.

Dispositif selon'une quelconque des revendications
précédentes,

caractérisé en ce que I'élément déployable (2)
comprend deux pions (22) agencés de partetd’autre
dudit I'élément déployable (2), en ce que la piéce
de support (6) comporte deux guides courbes (23,
24), et en ce que chacun desdits pions (22) est apte
a se déplacer le long d’'un desdits guides (23, 24)
courbes de la piece de support (6).

Dispositif selon'une quelconque des revendications
précédentes,

caractérisé en ce que le ou les guides courbes (23,
24)présententune forme (23A, 24A) en arc de cercle
entre lesdits logements (23B, 24B ; 23C, 24C).

Dispositif selon'une quelconque des revendications
précédentes,

caractérisé en ce que ledit élément déployable (2)
est pourvu d’au moins une fente oblongue (12, 13),
dans laquelle est montée une cheville (10, 11) fixée
sur la piece de support (6), pour permettre la rotation
de I'élément déployable (2) sur ladite piece de sup-
port (6).

Dispositif selon I'une des revendications 6,
caractérisé en ce que en ce que ledit élément dé-
ployable (2) est pourvu de deux fentes oblongues
(12,13), dans chacune desquelles estmontée a cha-
que fois une cheville (10, 11) fixée sur la piece de
support (6).

Dispositif selon'une quelconque des revendications
6et7?,

caractérisé en ce que la piece de support (6) est
munie de lames ressort (30, 31) au niveau de la ou
des chevilles (10, 11).

Dispositif selon'une quelconque des revendications
précédentes,

caractérisé en ce que ledit élément déployable (2)
comporte un biseau (27) entre une extrémité (28) de
la fente oblongue (12, 13) et un bord (29) dudit élé-
ment déployable (2).

Dispositif selon'une quelconque des revendications
précédentes,

caractérisé en ce que ledit pion (22) est un élément
saillant dont le bord périphérique comprend un tron-
con (25) sensiblement en demi-cercle.
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Dispositif selon 'une quelconque des revendications
précédentes,

caractérisé en ce que ledit élément déployable (2)
correspond a l'un des éléments suivants : un élé-
ment de préhension (4), une butée, un systéeme de
visée.

Systeme d’arme,

caractérisé en ce qu’il comporte au moins un élé-
ment déployable (2) et au moins un dispositif de dé-
ploiement (1) dudit élément déployable (2), selon
'une quelconque des revendications 1 a 11.

Systeme d’arme selon la revendication 12,
caractérisé en ce qu’il correspond a I'un des élé-
ments suivants : un lance-missile, un lance-roquet-
te.

Systeme d’arme selon 'une des revendications 12
et 13,

caractérisé en ce que ledit élément déployable (2)
correspond a I'un des éléments suivants du systeme
d’arme (3) : un élément de préhension (4), une bu-
tée, un systéme de visée.
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