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Urzadzenie do wktadania nitéw w otworki
zwtaszcza dla nitowania pétkoszy tozysk kulkowych

Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie do wktadania nitéw w otworki zwtaszcza dla nitowania pétkoszy
tozysk kulkowych w liniach automatycznych.

Znany jest pétautomat do wkiadania nitéw w pétkosz tozyska kulkowego, ktéry sktada sie z mechanizmu
podajacego nity na prowadnice, z mechanizmu pulsujacego ktdry powoduje ciagle przesuwanie nitéw po prowa-
dnicy nachylonej pod katem, pochytos¢ jak rowniez drgania prowadnicy powoduja, Ze nity przesuwajg sie
pojedynczo i wpadaja tbami ku gérze do gniazda pod iglica. Nastepnie mechanizm iglicowy wykonujacy ruch
posuwisto-zwrotny przy ruchu z gérnego martwego punktu ku dotowi, iglica wciska nit w otwdr potkosza
az kolei mechanizm obrotowy powoduje obrot stanowiska pracy na ktérym jest umiejscowiony potkosz o okre-
flony kat do nastepnego otworka, po czym nastepuje analogiczne wcifnigcie nita w otwor pétkosza. Pétautomat
pracuje do chwili napetnienia wszystkich otworkéw pdétkosza nitami po czym automatycznie si¢ wylacza.
Zdejmowanie i naktadanie na stanowisko pracy pétkosza i wiaczenie pétautomatu do pracy odbywa si¢ recznie.

Praca powyiszego pétautomatu daje mata wydajnosé jak réwniez nie zapewnia wiasciwej jakosci pracy,
cze¢sto brakuje nitéw w otworkach pdtkosza. Z powyzszych powodéw pétautomat nie znalazt zastosowania
w procesach mechanizujacych naktadanie nitéw w p6tkosze tozysk kulkowych. .

Celem wynalazku jest usunigcie powyzszych mankamentdw, przez opracowanie urzadzenia. ktdre zapewni -
wigksza wydajnos¢ naktadania nitéw w otworki koszy, zmniejszy pracochtonnosé oraz zapewni kontrole jakosci
pracy. Urzadzenie moZe pracowaé w linii automatycznej, poniewaz naktada nity jednoczesnie w obydwa pétko-
e uprzednio zmontowanego toZyska. LoZysko bezposrednio po tej czynnosci bgdzie przemieszczane na inne
stanowisko, gdzie nastapi jedynie odpowiednie uformowanie gtéwek nitéw.

Cel ten osiagnigto dzieki temu, Ze urzadzenie posiada mechanizm orientujacy nity sktadajacy sie z wsypu
ktéry dozuje nity:-do zasobnika, przy czym w wewnetrznej czesci zasobnika rozmieszczone s3 w zaleznosci od
wielkosci kosza i razstawienia otworkéw na &ednicy podziatowej listwy suwakowe podajace nity pod tarcze
obrotowa na ktodrej czole jest umiejscowiony elastyczny element zgamiajacy nity na prowadnice zasobnika.
Nastepnie palce rozdzielcze przesuwaja te nity do otworkéw wlotowych. Otworki wlotowe potaczone sa rurkami
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elastycznymi z gtowica nawlekajaca nity. Glowica nitujaca posiada w korpusie krazek wykonujacy ruch obroto-
wozwrotny, ktéry przemieszcza nity do tulejek. Glowica wykonujaca ruch w potozenie dolne nadaje ruch
posuwisty trzpieniom, ktére s3 umocowane w czgsci kotnierzowej korpusu, naciskajg na tby nitéw i w potacze-
niu z ruchem drgajacym glowicy pochodzace od wibratora wciskajg nity w otworki pétkoszy.

Przedmiot wynalazku jest uwidoczniony w przyktadzie wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1 przedsta-
wia mechanizm orientujacy, jego osiowy przekrdj pionowy oraz widok od czota tarczy obrotowej z widocznym
elementem zgarniajacym nity, fig. 2 — widok gtowicy nawlekajgcej w czg¢sciowym przekroju pionowym obrazu-
jac miedzy innymi umiejscowiony nit w pétkoszach, fig. 3 — urzadzenie w widoku z boku.

Przyrzad wedtug wynalazku sktada si¢ z mechanizmu orientujacego a oraz gtowicy nawlekajacej b. Gtowi-
ca orientujaca a znajduje si¢ w gornej czesci przyrzadu na ptycie 25 ktéra jest przymocowana na stupach 26. Na
plycie 25 jest zamocowany wspomik 31 do ktdérego przymocowany jest silnik 30 napedzajacy tarczg¢ obrotowa 5
wewnatrz ktoérej znajduje si¢ wsyp dozujacy 1. Pod wsypem dozujacym 1 znajduje si¢ zasobnik 2 ktéry jest
osadzony na ptycie 25. W zasobniku 2 znajduja si¢ odpowiednio rozstawione suwliwic suwaki 3 w pozycji
pionowej ktdre sa umocowane na ruchomej ptycie wspomikowej 28. Suwaki 3 w swej gomej czesci posiadajg
odpowiednio uksztaltowany profil w celu orientowania nitéw igdy suwaki 3 znajduja si¢ w swoim gérnym
potozeniu pod tarczg obrotowa 5 na czole ktérej jest zamocowany elastyczny element zgarniajacy 4 nity sa
przesuwane na prowadnice zasobnika 2a.

Na obwodzie tarczy S umieszczone sa dwie krzywki 6 i 10 uruchamiajace ruchome palce 7 i suwak 9 dzigki
temu palce 7 powoduja przesuwanie si¢ nitdw po prowadnicach zasobnika 2a do otworkéw wlotowych 11.
Otworki wlotowe 11 zakoriczone s3 rurkami elastycznymi 12 ktére w swej dolnej czg $ci sa utwierdzone w korpu-
sic 17 nad krazkiem 14. Gérna czes$é korpusu 17 glowicy nawlekajacej b umocowana jest do ruchomego
wspornika 28 zas na obwodzie tego korpusu czesci kolnierzowej znajduja sie suwliwie zamocowane trzpienie 21
podparte od dotu sprezynami 22 zas w wewnetrznej cze¢sci korpusu 17 znajduje si¢ kotek 18 ktéry w chwili
przemieszczania si¢ gtowicy nawlekajacej b w dolne potoZenie powoduje obrét krazka 14 o pewien kat pozwa-
lajacy na naprowadzenie otworkow umieszczonych na obwodzie krazka 14 nad otworki tulejek 19. Dzigki temu
nity znajdujace si¢ w otworkach krazka 14 wpadajg do otworkéw tulejek 19. W tym czasie trzpienie 21 z chwila
przejscia gtowicy b w dolne potozenie wchodza w otworki tulejek 19 naciskaja na tby nitéw, gtowica b doznaje
drgan wibracyjnych pochodzacych od wibratora 24 , ten stan powoduje skuteczne wejscie nitéw w otworki
potkoszy. Sitownik 29 nadaje ruch posuwisto-zwrotny na wspornik 28 ktéry uruchamia do pracy suwaki 3
i gtowice nawlekajaca b. W wypadku braku nita w otworku p6tkoszy trzpien 21 swym kotnierzem dotyka pod-
ktadki 23 dajac sygnat o braku nita w otworkach pétkoszy.

Zastrzezienia patentowe

1. Urzadzenie do wktadania nitéw w otworki zwtaszcza dla nitowania p 6tkoszy tozysk kulkowych, zn a-
mienne tym, Ze posiada mechanizm orientujacy nity (a) sktadajacy si¢ z wsypu (1) ktéry dozuje nity do
zasobnika (2) przy czym w wewnetrznej czesci zasobnika (2) s3 w zaleznosci od wielkosci kosza, ilosci i rozsta-
wienia otworkéw na srednicy podzialowej kosza rozmieszczone'listwy suwakowe (3) podajace nity pod tarcze
obrotows (5) na ktdrej czole jest umiejscowiony elastyczny element (4) zgarniajacy nity na prowadnice zasobnika
(2a) a nastepnie palce rozdzielcze (7) przesuwaja te nity do otworkéw wlotowych (11), ktére potaczone sg
rurkami elastycznymi (12) z gtowica nawlekajaca (b), ktéra posiada w korpusie (17) krazek (14) wykonujacy
ruch obrotowo-zwrotny przemieszczajacy nity do tulejek (19) przy czym gtowica (b) wykonujac ruch w potoze-
nie dolne nadaje ruch posuwisty trzpieniom (21), ktére sa umocowane w czesci kotnierzowej korpusu (17)
i naciskaja na by nitéw a w potaczenie z ruchem drgajacym glowicy (b) pochodzacym od wibratora (24) wciska-
ja nity w otworki p6tkoszy. -

2. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym, ze sitownik (29) potaczony za posrednictwem
wspornika (28) z listwami suwakowymi (3) i trzpieniem (21) nadaje ruch posuwistozwrotny zaréwno dla listew
suwakowych (3) jak réwniez dla trzpieni (21) wykonujgcych ruch tgcznie z gtowica nawlekajacg (b) w potozenie
dolne.

3. Urzadzenie wedtug zastrz. 1, znamienne tym, Ze trzpienie (21) w dolnym potozeniu, po
potaczeniu z wktadkami (23) powoduja powstawanie sygnatu o prawidtowosci umiejscowienia nita w otworkach
potkoszy.
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