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(54)实用新型名称

一种自锁紧套筒扳手

(57)摘要

本实用新型涉及一种自锁紧套筒扳手，其特

征在于，包括转动箱体、换向齿轮、定位杆、套筒，

转动箱体与定位杆通过轴承连接，定位杆能够在

转动箱体内转动，定位杆一端与棘轮扳手相配

合，另一端为螺丝刀头，定位杆上固定有锥齿轮；

换向齿轮与转动箱体通过轴承连接，换向齿轮能

够在转动箱体内转动，换向齿轮端部带有锥齿

轮，换向齿轮与套筒、定位杆相互啮合，套筒一端

带有锥齿轮，另一端带有与螺母相配合的凹槽；

套筒与转动箱体通过轴承连接，套筒能够在转动

箱体内转动。优点是：能够在螺母端实现螺母紧

固，可以与棘轮扳手配合，对螺母进行顺时针紧

固的同时利用定位杆卡住螺杆，施以逆时针转动

力，缩短一半行程，实现双向紧固。
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1.一种自锁紧套筒扳手，其特征在于，包括转动箱体、换向齿轮、定位杆、套筒，转动箱

体与定位杆通过轴承连接，定位杆能够在转动箱体内转动，定位杆一端与棘轮扳手相配合，

另一端为螺丝刀头，定位杆上固定有锥齿轮；换向齿轮与转动箱体通过轴承连接，换向齿轮

能够在转动箱体内转动，换向齿轮端部带有锥齿轮，换向齿轮与套筒、定位杆相互啮合，套

筒一端带有锥齿轮，另一端带有与螺母相配合的凹槽；套筒与转动箱体通过轴承连接，套筒

能够在转动箱体内转动。

2.根据权利要求1所述的一种自锁紧套筒扳手，其特征在于，所述的换向齿轮与定位杆

相互垂直设置。

3.根据权利要求1所述的一种自锁紧套筒扳手，其特征在于，所述的螺丝刀头为一字形

或十字形。

4.根据权利要求1所述的一种自锁紧套筒扳手，其特征在于，所述的转动箱体内设有T

形通孔。

5.根据权利要求1所述的一种自锁紧套筒扳手，其特征在于，所述的转动箱体出口处设

有孔挡，轴承抵靠在孔挡上。

6.根据权利要求1所述的一种自锁紧套筒扳手，其特征在于，所述的定位杆与套筒之间

设有轴承。
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一种自锁紧套筒扳手

技术领域

[0001] 实用新型属于杆塔附属设施组装工具，尤其涉及一种自锁紧套筒扳手。

背景技术

[0002] 在螺母紧固及杆塔附属设施组装过程中，螺母与螺杆容易出现卡涩，打滑的现象，

需要用钳子或另一组扳手配合固定螺杆端，螺杆端位置经常在排列在一起，或处在配件后

端，使钳子或扳手不能有效固定，不能实现螺母与螺杆的紧固安装，作业效率低，而且高空

作业时存在安全隐患。

发明内容

[0003] 为克服现有技术的不足，实用新型的目的是提供一种自锁紧套筒扳手，能够在螺

母端实现螺母紧固，安装不打滑，快速实现螺母安装。

[0004] 为实现上述目的，实用新型通过以下技术方案实现：

[0005] 一种自锁紧套筒扳手，包括转动箱体、换向齿轮、定位杆、套筒，转动箱体与定位杆

通过轴承连接，定位杆能够在转动箱体内转动，定位杆一端与棘轮扳手相配合，另一端为螺

丝刀头，定位杆上固定有锥齿轮；换向齿轮与转动箱体通过轴承连接，换向齿轮能够在转动

箱体内转动，换向齿轮端部带有锥齿轮，换向齿轮与套筒、定位杆相互啮合，套筒一端带有

锥齿轮，另一端带有与螺母相配合的凹槽；套筒与转动箱体通过轴承连接，套筒能够在转动

箱体内转动。

[0006] 所述的换向齿轮与定位杆相互垂直设置。

[0007] 所述的螺丝刀头为一字形或十字形。

[0008] 所述的转动箱体内设有T形通孔。

[0009] 所述的转动箱体出口处设有孔挡，轴承抵靠在孔挡上。

[0010] 所述的定位杆与套筒之间设有轴承。

[0011] 与现有技术相比，实用新型的有益效果是：

[0012] 自锁紧套筒扳手能够在螺母端实现螺母紧固，可以与棘轮扳手配合，对螺母进行

顺时针紧固的同时利用定位杆卡住螺杆，施以逆时针转动力，缩短一半行程，实现双向紧

固，安装不打滑，缩短工作时间，提高工作效率。

附图说明

[0013] 图1是本实用新型的主视图。

[0014] 图2是本实用新型的侧视图。

[0015] 图中：1‑孔挡  2‑轴承一  3‑转动箱体  4‑套筒  5‑定位杆  6‑换向齿轮  7‑轴承二 

8‑轴挡  9‑螺母  10‑螺丝刀头  11‑螺杆  12‑棘轮扳手。
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具体实施方式

[0016] 下面结合说明书附图对实用新型进行详细地描述，但是应该指出实用新型的实施

不限于以下的实施方式。

[0017] 见图1、2，一种自锁紧套筒扳手，包括转动箱体3、换向齿轮6、定位杆5、套筒4，转动

箱体3与定位杆5通过轴承一2连接，定位杆5能够在转动箱体3内转动，定位杆5一端与棘轮

扳手12相配合，另一端为螺丝刀头10，定位杆5上固定有锥齿轮；换向齿轮6与转动箱体3通

过轴承一2连接，换向齿轮6能够在转动箱体3内转动，换向齿轮6端部带有锥齿轮，换向齿轮

6与套筒4、定位杆5相互啮合，套筒4一端带有锥齿轮，另一端带有与螺母9相配合的凹槽；套

筒4与转动箱体3通过轴承一2连接，套筒4能够在转动箱体3内转动。

[0018] 其中，螺丝刀头10为一字形或十字形，与螺杆11顶部的卡口匹配。转动箱体3内设

有T形通孔，换向齿轮6与定位杆5相互垂直设置。转动箱体3出口处设有孔挡1，轴承一2抵靠

在孔挡1上，对轴承一2限位。定位杆5与套筒4之间设有轴承二7，并通过轴挡8限制轴承二7

的位置。轴承一2、轴承二7均为球轴承。

[0019] 使用时，将套筒4套接在螺母9(外六角螺母9)外部，同时，定位杆5底端插入螺杆11

顶部的卡口，使用棘轮扳手12对螺母9进行顺时针紧固时，内部定位杆5对螺杆11施以逆时

针转动力，使螺杆11逆时针转动，缩短一半行程，实现双向紧固。缩短了工作时间，提高工作

效率。
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图1

图2
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