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(54) Title: MOBILE HEIGHT ACCESS MACHINE FOR HEIGHT ACCESS IN IMPASSABLE AREAS AND ON STEEP
SLOPES, AND A METHOD FOR OPERATING SAME

(54) Bezeichnung : MOBILE HOHENZUGANGSMASCHINE FUR DEN HOHENZUGANG IN UNWEGSAMEM GELANDE
UND AN STEILHANGEN UND EIN VERFAHREN ZU DEREN BETRIEB

s - ” 0 o (57) Abstract: The invention relates to a mobile height access machine for
| / . ) height access in impassible areas and/or steep slopes, comprising a chassis
EL@ - & e £ (10) having at least four legs (12, 12") and foot units (14) arranged at the ends
) of the legs (12, 12", on each of which at least one wheel (11) is rotatably
mounted, wherein each leg (12, 12" is arranged on the chassis (10) such that
the leg can be pivoted substantially horizontally and substantially vertically,
and wherein each foot unit (14) is connected to the leg (12) such that the foot
unit can be pivoted substantially horizontally, a rotary tower (20) rotatably
mounted on the chassis (10) and having an elevatable boom arm (30), which
has a height access means (50) at the end thereof, wherein, for transport
operation, the foot units (14) having the wheels (11) can be aligned in pairs
parallel to a vehicle longitudinal axis (1) and/or toward one another in
relation to a direction of travel, and the chassis (10) can be moved on the
wheels (11), and wherein, in height working operation, in order to align,
o now s 2l rotate and/or extend the boom arm (30), the chassis (10) can be supported via
the wheels (11) and/or a slope support (13) of the foot unit (14) on the legs
(12, 12") on a standing surface or a base. The invention further relates to a
method for operating same.

(57) Zusammenfassung:
[Fortsetzung auf der ndchsten Seite]
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Veroffentlicht:

—  mit internationalem Recherchenbericht (Artikel 21 Absatz

3)

Die vorliegende Ertindung betriftt eine mobile Hohenzugangsmaschine fiir den Héhenzugang in unwegsamem Gelénde und an
Steilhéngen, umfassend ein Chassis (10) mit wenigstens vier Schreitbeinen (12, 12') und an den Schreitbeinen (12, 12') endseitig
angeordneten Fulleinheiten (14), an denen jeweils wenigstens ein Rad (11) drehbar gelagert ist, wobei jedes Schreitbein (12, 12')
im Wesentlichen horizontal und im Wesentlichen vertikal schwenkbar an dem Chassis (10) angeordnet ist und wobei jede
FuBeinheit (14) im Wesentlichen horizontal schwenkbar mit dem Schreitbein (12) verbunden ist, einen auf dem Chassis (10)
drehbar gelagerten Drehturm (20) mit einem elevierbaren Auslegerarm (30), der an seinem Ende ein Hohenzugangsmittel (50)
aufweist, wobei flir einen Transportbetrieb die Fufleinheiten (14) mit den R&dern (11) paarweise parallel zu einer
Fahrzeugldngsachse (1) und/oder zueinander zu einer Fahrtrichtung ausrichtbar sind und das Chassis (10) auf den Rédern (11)
verfahrbar ist und wobei in einem Hohenarbeitsbetrieb zum Aufrichten, Drehen und/oder Ausfahren des Auslegerarms (30) das
Chassis (10) tiber die Réder (11) und/oder eine Bergstiitze (13) der FuBeinheit (14) an den Schreitbeinen (12, 12') auf einer
Standflédche oder einem Untergrund abstiitzbar ist und ein Verfahren zu deren Betrieb.
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Mobile HOhenzugangsmaschine fiir den Hbhenzugang in unwegsamem

Gelande und an Steilhdngen und ein Verfahren zu deren Betrieb

Die Erfindung betrifft eine mobile HOhenzugangsmaschine fiir den
Hohenzugang in unwegsamem Geldnde und an Steilhdngen und ein

Verfahren zu deren Betrieb.

Fiir Arbeiten in der HoOhe, wie Baumarbeiten, Fassadenarbeiten
oder Instandsetzungs- oder Reinigungsarbeiten im Inneren von
Hallen, Kirchen und anderen groBlen Gebauden, sind Hbéhenzugangs-
maschinen in Form von Hubarbeitsbiihnen bekannt. GrolRe und Kine-
matik des Auslegerarms sind dabei dem notwendigen Arbeitsraum
angepasst. Insbesondere kommt dabei ein sogenannter Knickarmaus-
leger zum Einsatz, d.h. ein zweiteiliger Auslegerarm, bei dem
der Winkel zwischen Unter- und Oberarm veranderbar ist. Eine
Teleskopausbildung an einem oder beiden Teilarmen vergrdBert den
Arbeitsbereich zusatzlich. Anstelle des Arbeitskorbes kann ein
Kranaufsatz montiert werden, um Lasten in der Hohe versetzen zu

kdnnen.

Am Chassis sind oftmals ausfahrbare Stiitzen erforderlich, um im
Arbeitseinsatz mit dem Arbeitskorb bzw. dem Kranaufsatz mog-
lichst weit nach auBen reichende Positionen zu erreichen und die
Standsicherheit bei seitlich auskragendem Armausleger zu gewahr-
leisten. Eine weitgehende ebene Standfldche ist sowohl zum Ver-
fahren der HOhenzugangsmaschine wie auch fir den Hbhenarbeits-
betrieb erforderlich, bei dem der Armausleger seitlich verdreht,
angehoben und - im Falle eines Teleskoparms - auch ausgefahren
wird. Geringfligige Neigungen und Unebenheiten in der Standflédche
sind zwar mdéglich. Ein HOhenarbeitsbetrieb im unebenen Gelande,

insbesondere an Steilhdngen, ist jedoch nicht mdéglich.

Um Wartungsarbeiten in der Hohe auch an Masten, Stromleitungen,
Seilbahnen und Skiliften, die in schwer =zuganglichen Geléande

positioniert sind, durchzufiihren, ist ein erheblicher Aufwand
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notwendig: Personen und Material missen zur Einsatzstelle ge-
bracht werden, gegebenenfalls zu Ful. Der Aufstieg zur Hohenar-
beitsstelle muss mit Klettertechnik und entsprechender Perso-
nensicherung erfolgen. Teilweise ist der Einsatz von Hubschrau-
bern erforderlich, der neben den Kosten den weiteren Nachteil
hat, dass er nur unter bestimmten Wind- und Sichtverhdltnissen
moéglich ist, die gerade im Hochgebirge nur an wenigen Tagen im

Jahr gegeben sind.

Der vorliegenden Erfindung liegt daher die Aufgabe zugrunde,
eine mobile HOhenzugangsmaschine, wie insbesondere einer Hubar-
beitsbiithne, in unwegsamem Gelande und im Gebirge zur Verfligung
zu stellen, mit welcher sich die obigen Nachteile wverhindern
lassen, welche mithin konstruktiv besonders einfach, zugleich
kompakt und stabil ist sowie im Gebrauch besonders vielseitig
einsetzbar ist und eine ausgesprochen hohe Standsicherheit in
unwegsamem Geldnde und an Steilhdngen aufweist und ein Verfahren

zu deren Betrieb bereitzustellen.

Diese Aufgabe wird in vorrichtungstechnischer Hinsicht auf tber-
raschend einfache Weise durch die Merkmale des Anspruchs 1 ge-
1ost.

Die erfindungsgemafBe Losung basiert im Wesentlichen auf einem
Schreitbagger-Unterwagen als Chassis. Ein Schreitbagger-Unter-
wagen zeichnet sich durch eine extreme Geldndegdngigkeit aus, so
dass dariiber ein Einsatz von Hohenzugangsmaschinen, wie insbe-
sondere Hubarbeitsbiihnen, auch in solchen Bereichen modglich
wird, die fir herkdmmliche Arbeitsbithnen bisher unzuganglich wa-
ren, beispielweise bei der Wartung von Strommasten oder Seil-

bahnanlagen im Gebirge.

Mit anderen Worten liegt das Wesentliche der Erfindung in der
Verwendung eines Schreitbagger-Unterwagens als Chassis fir eine
Hohenzugangsmaschine, insbesondere in Form einer Hubarbeits-
bithne, welche einen auf dem Chassis drehbar gelagerten Drehturm

mit einem elevierbaren Auslegerarm umfasst, der an seinem Ende
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ein Hohenzugangsmittel wie einen Arbeitskorb aufweist, wobei der
als Chassis verwendete Schreitbagger-Unterwagen wenigstens vier
Schreitbeine mit je einer Fuleinheit umfasst, an denen Jjeweils
wenigstens ein Rad gelagert ist, wobei jedes Schreitbein hori-
zontal und vertikal schwenkbar an den Schreitbagger-Unterwagen
angebunden ist und wobei jede FuBeinheit horizontal und vertikal

schwenkbar mit dem jeweiligen Schreitbein verbunden ist.

Die mobile Hohenzugangsmaschine kann zundchst tber Stralen und
Wege bis in die Nahe des Einsatzortes gefahren werden. Dazu
werden die Schreitbeine in eine in Fahrtrichtung ausgerichtete
Stellung geschwenkt und alle Rader werden parallel zur Fahrt-
richtung ausgerichtet. Am vorgesehen Ankunftsort erfolgt der
Ubergang vom Transportbetrieb in den Héhenarbeitsbetrieb, in

welchem die Schreitbeine als Stiitzarme genutzt werden.

Sofern eine ebene Standfldche vorhanden ist, konnen die Fubein-
heiten mit den Radern so angestellt werden, dass das Schreitbein
das Rad nachzieht, wenn es in die vorgesehene abgespreizte Stel-
lung bewegt wird. Sofern dies nicht mdéglich ist, wird das
Schreitbein angehoben und tber das Hindernis hinwegbewegt. Sind
alle Schreitbeine so positioniert, dass eine gute seitliche Ab-
stiitzung des Chassis gegeben ist, kann die Elevation des Armaus-

legers in die Hohenarbeitsstellung erfolgen.

Vorteilhafte konstruktive Einzelheiten der erfindungsgemédflen HO-
henzugang-Auslegereinheit sind in den Anspriichen 2 bis 18 be-

schrieben.

Von ganz besonderem Interesse sind die Merkmale des Anspruchs 4,
wonach wenigstens ein Paar von Schreitbeinen jeweils tber eine
horizontal oder im Wesentlichen horizontal verlaufende Achse im
Wesentlichen wvertikal schwenkbar mit der FuBeinheit wverbunden
ist. Flir den Fall, dass lediglich ein Paar von Schreitbeinen mit
einer solchen horizontal oder im Wesentlichen horizontal ver-

laufenden Achse versehen ist, soll vorzugsweise das Paar von
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vorderen Schreitbeinen dafiir vorgesehen sein. Mit dieser weite-
ren Achse ladsst sich eine Hbhenverstellung des Chassis eine Aus-
richtung der Schreitbeine parallel zum Untergrund, auf welchem
sich die erfindungsgemale mobile Hohenzugangsmaschine abstitzt
und beweg- bzw. verfahrbar ist, erreichen. Hierdurch wiederum
bleibt die Lenkbarkeit der erfindungsgemdBen mobilen Hbhenzu-

gangsmaschine uneingeschréankt erhalten.

Eine optimale konstruktive Ausgestaltung ergibt sich jedoch
dadurch, dass samtliche vorhandenen Schreitbeine jeweils mit ei-
ner solchen horizontal oder im Wesentlichen horizontal verlau-
fenden Achse versehen sind. Die Lenkbarkeit, Abstitzflache und
Geldndetauglichkeit der erfindungsgemédfBen mobilen Hbéhenzugangs-

maschine sind auf diese Weise am grdBten.

Gleiches gilt fir die MaRnahmen des Anspruchs 5. Danach weisen
die Schreitbeine wenigstens paarweise, in besonders vorteilhaf-

ter Weise aber sadmtlich zueinander eine gleiche Lange auf.

In diesem Zusammenhang liegt es auch im Rahmen der Erfindung,
dass die vorderen Schreitbeine nach Anspruch 6 eine grélere Lange
als die hinteren Schreitbeine aufweisen. Dies ist wiederum im
Hinblick auf eine verbesserte Lenkbarkeit bevorzugt. Dariiber
hinaus wird in aller Regel die Bearbeitung und damit die Last
durch das Hbéhenzugangsmittel im vorderen Bereich auftreten und
somit auf die erfindungsgemdBe mobile HOhenzugangsmaschine ein-
wirken. Mithin lassen sich die Abstitzung im Steilhang verbes-

sern und die Kippstabilitat insgesamt erhdhen.

Vorteilhaft ist weiterhin, wenn die erfindungsgemidlle mobile HO-
henzugangsmaschine entsprechend Anspriichen 11 bis 13 lber soge-
nannte Bergstiitzen verfiigt. Hierbei handelt es sich um Erd-
sporne, die jeweils an dem von der Verbindung zum Schreitbein
abgewandten Ende der Fuleinheit angeordnet und die sich iiber den
AuBenumfang des Rades hinaus nach aullen erstrecken. Sie kdnnen

in die Standflache eingedriickt werden, um eine sichere Abstiit-
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zung auch bei rutschigem oder lockerem Untergrund zu gewahrleis-
ten. AulBerdem kann durch die Benutzung der Bergstiitzen die fir

die Standsicherheit relevante Abstitzflache vergréBert werden.

Diese Aufgabe wird dariber hinaus in verfahrenstechnischer Hin-

sicht durch die Merkmale des Anspruchs 19 geldst.

Besonders vorteilhaft ist bei der erfindungsgemalen mobilen HO-
henzugangsmaschine eine Betriebsweise, bei der ein nachtragli-
ches Umsetzen eines Schreitbeins mit bereits angehobenem und/
oder ausgefahrenem Armausleger mdglich ist: Hierzu wird der
Drehturm mit dem Armausleger so gedreht, dass der Schwerpunkt
des Armauslegers genau auf der von dem umzusetzenden Schreitbein
abgewandten Seite positioniert ist und der Drehturm mit Armaus-
leger in dieser Stellung arretiert wird und ein weiterer Benut-
zereingriff gesperrt wird. Die Standsicherheit ist wahrenddessen
durch die drei verbleibenden Stitzen bzw. Schreitbeine gewdhr-
leistet, da sich das umzusetzende Schreitbein auf der lastfreien
Seite befindet. Sobald es neu positioniert ist und sicheren Bo-
denkontakt hat, werden Drehturm und Armausleger wieder zur Ver-

stellung freigegeben.

Vorteilhafte Einzelheiten des erfindungsgemialien Betriebsverfah-

rens sind in den Anspriichen 20 und 21 beschrieben.

Weitere Vorteile, Merkmale und Einzelheiten der Erfindung erge-
ben sich aus der nachfolgenden Beschreibung einer bevorzugten
Ausfihrungsform der Erfindung sowie anhand der Zeichnungen.

Hierbei zeigen:

Fig. 1 eine Seitenansicht einer Ausfithrungsform einer erfin-
dungsgemal ausgebildeten mobilen Hohenzugangsmaschine

in einer Arbeitsstellung,

Fig. 2 eine Seitenansicht der Ausfihrungsform der erfindungs-
gemall ausgebildeten mobilen HbOhenzugangsmaschine nach

der Fig. 1 in Transportstellung,
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Fig. 3 eine Draufsicht auf eine Ausfihrungsform eines erfin-
dungsgemalen Fahrgestells der Ausfihrungsform der mo-
bilen Ho6henzugangsmaschine nach den Fig. 1 und 2 in
einer ersten Abstitzstellung, ohne Drehturm mit dem

Armausleger, und

Fig. 4 eine Draufsicht auf die Ausfihrungsform des erfin-
dungsgemalen Fahrgestells der Ausfihrungsform der mo-
bilen Ho6henzugangsmaschine entsprechend der Fig. 3 in
einer zweiten Abstiitzstellung, ohne Drehturm mit dem

Armausleger.

Bei der nachfolgenden Beschreibung einer Ausfihrungsform einer
erfindungsgemalen einer HOhenzugangsmaschine einander entspre-
chende, gleiche Bauteile jeweils mit identischen Bezugsziffern

versehen.

Die Fig. 1 bis 4 zeigen eine Ausfihrungsform einer mobilen HG-
henzugangsmaschine in Form einer Hubarbeitsbithne 100 in einer
von vielen mbéglichen Arbeitsstellungen in der Seitenansicht. Die
Hubarbeitsbihne 100 umfasst als wesentliche Raugruppen ein Chas-
sis 10, einen Drehturm 20, einen Auslegerarm 30 mit einem end-
seitig angebrachten Arbeitskorb 50 und einen Turmadapter 40 zwi-

schen dem Drehturm 20 und dem Auslegerarm 30.

Turmadapter 40, Auslegerarm 30 und Arbeitskorb 50 bilden eine
sogenannte Hohenzugang-Auslegereinheit, die als Ganzes an dem

Chassis 10 mit dem darauf gelagerten Drehturm 20 montierbar ist.

Das Chassis 10 ist bei dem dargestellten Ausfihrungsbeispiel der
Fig. 1 bis 4 als Schreitbagger-Unterwagen ausgebildet. Das Chas-
sis 10 umfasst vier unabhdngig voneinander in Seitenlage und
Hohe einstellbare Schreitbeine 12, 12' oder dergleichen Stitz-
arme, an denen jeweils eine FulReinheit 14 mit einem Rad 11 und
einer Bergstiitze 13 angebracht ist. Die Bergstiitzen 13 sind ge-

genliber den FuBeinheiten 14 {iber eine Achse 24 schwenkbar bzw.
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abklappbar verbunden. An den Bergstiitzen 13 sind endseitig Kral-

len oder dergleichen Pratzen vorgesehen.

Die Schreitbeine 12, 12' sind sowohl seitlich wvom Chassis 10
abspreizbar als auch in der Neigung in der Senkrechten gegeniiber
dem Chassis 10 wverstellbar, so dass das Chassis 10 nicht nur
iber die Rader 11 verfahrbar ist, sondern sogar iiber Hindernisse
wie Felsbrocken hinwegsteigen kann. Aulerdem erlaubt das Chassis
10 die Abstiitzung an Steilhdngen. Die Bergstiitzen 13 dienen der
sicheren Abstiitzung des Chassis 10 in Hanglagen und bei lockerem

oder rutschigem Untergrund.

Auf dem Chassis 10 ist der Drehturm 20 gelagert, der um eine
vertikal oder im Wesentlichen vertikal verlaufende Drehachse 21
drehbar ausgebildet ist. Der Drehturm 20 besitzt eine BRediener-
kabine 23 und ein Motorgehduse 22, in dem auch Hydraulik- und/
oder Pneumatikaggregate, Steuerungseinheiten usw. angeordnet
sind. In der Peripherie des Drehturms 20, also auBlerhalb oder
deutlich auBerhalb der Drehachse 21, ist der Turmadapter 40 an
einer Achse 43 mit dem Drehturm 20 verbunden. An einer Achse 44

erfolgt die Verbindung mit dem Auslegerarm 30.

Die Ausbildung des Auslegerarms 30 mit einem Oberarm 31 und einem
Unterarm 32 sowie einem dazwischenliegenden Knickgelenk 33 ist
an sich von Hubarbeitsbihnen bekannt. Der Oberarm 31 und/oder
der Unterarm 32 kann/koénnen mit Teleskopelementen 36 verldnger-
bar sein. Am Ende des Armauslegers 30 ist der Arbeitskorb 50 an
einer Achse 37 angebunden. Das Anheben des Oberarms 31 erfolgt
Uber einen Hydraulik- oder Pneumatikzylinder 34. Der Winkel zwi-
schen dem Oberarm 31 und dem Unterarm 32 ist Uber einen Hydrau-

lik- oder Pneumatikzylinder 38 einstellbar.

Die Fig. 2 zeigt die Transportstellung der erfindungsgemalien
mobilen Hb6henzugangsmaschine 100. Alle Schreitbeine 12, 12' sind
nahe an das Chassis 10 herangezogen. Die Bergstiitzen 13 mit den
endseitig versehenen Krallen oder dergleichen Pratzen sind hoch-

geschwenkt. Der Drehturm 20 ist derart in Langsrichtung des
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Chassis 10 ausgerichtet und gesichert, dass sich der Auslegerarm
30 im Wesentlichen parallel zur Fahrtrichtung erstreckt. Der
Turmadapter 40 liegt auf einem Auflager auf dem Drehturm 20 auf.
Der Auslegerarm 30 ist mit seinen beiden Teilen eingeklappt.
Alle Teleskopelemente 36 sind eingefahren, so dass der Arbeits-
korb 50 so dicht wie moglich zum Drehturm 20 hin positioniert
ist. Entsprechend der Fig. 2 befindet sich der Arbeitskorb 50 in
Fahrtrichtung der erfindungsgemialen mobilen Hohenzugangsma-

schine 100 hinten (in der Fig. 2 links).

Wie sich insbesondere den Fig. 3 und 4 entnehmen l&sst, ist das
untere Paar von vorderen Schreitbeinen 12 bei der dargestellten
Ausfihrungsform der erfindungsgemdBfen mobilen HoOhenzugangsma-
schine 100 beispielhaft etwas langer als das obere Paar von
hinteren Schreitbeinen 12' ausgebildet. Durch eine solche lan-
gere Ausgestaltung der Schreitbeine 12 ldsst sich unter anderem
die Kippstabilitat der mobilen HOhenzugangsmaschine 100 auf der

Last- bzw. Arbeitsseite zusadtzlich verbessern.

Die Fig. 3 zeigt eine (erste) Abstiitzstellung, eine sogenannte
Hohenarbeitsstellung, der erfindungsgemdBen der erfindungsgema-
Ben mobilen HbOhenzugangsmaschine 100. Alle Schreitbeine 12, 12!
sind um vertikal oder im Wesentlich vertikal verlaufenden Achsen
15, fiiber die sgie mit dem Chassis 10 verbunden sind, seitlich
nach aulen abgespreizt positioniert und nehmen einen Winkel von
etwa 15° bis etwa 75°, insbesondere von etwa 30° bis etwa 60°,

vorzugswelise etwa 45°, zur Fahrzeuglangsachse 1 ein.

Die FuBeinheiten 14 mit den Radern 11 sind jeweils schrag zu den
Schreitbeinen 12, 12', aber samtlich parallel zur Fahrzeuglangs-
achse 1 ausgerichtet. Dadurch ist es moéglich, die HOhenarbeits-
maschine 100 in der abgestiitzten Stellung zu verfahren, sofern
es die Bodenverhaltnisse erlauben. Neben der Ausrichtung der
Rader 11 parallel zur Fahrzeuglangsachse 1 kdnnen die Rader 11
zum Verfahren quer zur Fahrzeugladngsachse 1 auch eine andere
Stellung einnehmen, sofern sie samtlich parallel zueinander aus-

gerichtet sind und dadurch eine von der Fahrzeuglangsachse 1
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abweichende Fahrtrichtung vorgeben.

Die unterschiedliche Ausrichtung der FuBeinheiten 14 mit den
Radern 11 gegeniiber der (Langs-)Erstreckung der Schreitbeine 12,
12" ist jeweils durch eine Gelenkverbindung in Form von vertikal
oder im Wesentlich wvertikal verlaufenden Achsen 17 dazwischen

moéglich.,

In der Nahe der vertikal oder im Wesentlich vertikal verlaufenden
en Achsen 15 sind die vorderen Schreitbeine 12 und die hinteren
Schreitbeine 12' des Weiteren Jjeweils mit horizontal oder im
Wesentlichen horizontal verlaufenden Achsen 12.1 versehen. Die
horizontal oder im Wesentlichen horizontal verlaufenden Achsen
12.1 ermbglichen grundsatzlich eine Hohenverstellung des Chassis

10 der erfindungsgemdflen mobilen Hohenzugangsmaschine 100.

Entsprechend dem Ausfiihrungsbeispiel der Fig. 3 und 4 sind dar-
Uber hinaus zumindest den vorderen Schreitbeinen 12 Jjeweils we-
nigstens eine weitere horizontal oder im Wesentlichen horizontal
verlaufende Achse 12.2 zugeordnet. Die horizontal oder im We-
sentlich horizontal verlaufenden Achsen 12.2 sind dabei in der
Nahe der wvertikal oder im Wesentlichen vertikal verlaufenden
Achsen 17 vorgesehen. Dadurch kénnen die Schreitbeine 12' nach
unten gedriickt werden, um das Chassis 11 in Waage zu halten. Die
horizontal oder im Wesentlichen horizontal verlaufenden Achsen
12.1 erméglichen somit bei Vornahme einer Hohenverstellung des
Chassis 10 eine Ausrichtung der Schreitbeine 12' parallel zum
Untergrund, auf welchem sich die erfindungsgemédle mobile Hohen-
zugangsmaschine 100 abstitzt und beweg- bzw. verfahrbar ist.
Hierdurch wiederum bleibt die Lenkbarkeit der erfindungsgemilien
mobilen HOhenzugangsmaschine 100 tUber zumindest die vorderen
Schreitbeinen 12 unabhédngig von der Hohenverstellung des Chassis

10 uneingeschréankt erhalten.

Ohne im Einzelnen dargestellt zu sein, ist es ohne weiteres
moéglich, auch die hinteren Schreitbeinen 12' jeweils mit wenig-

stens einer solchen weiteren horizontal oder im Wesentlichen
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horizontal verlaufenden Achse 12.2 auszustatten. Auf diese Weise
lasst sich die erfindungsgemale mobile HbOhenzugangsmaschine 100
zusatzlich uneingeschrankt iUber die hinteren Schreitbeinen 12!
lenken, und zwar uneingeschrankt und vollkommen unabhdngig wvon
der Hohenverstellung des Chassis 10. Einhergehend mit einer ver-
einfachten und verbesserten Lenkbarkeit lassen sich gleichzeitig
die Gelandetauglichkeit sowie die damit verbundene vielseitige
Verwendungsméglichkeit der erfindungsgemalen mobilen Hbhenzu-

gangsmaschine 100 verbessern.

Bevorzugt sind alle wvier Schreitbeine 12, 12' sowohl {ber ver-
tikale wie auch horizontale Achsen mit dem Chassis 10 und der
jeweiligen FuBeinheit 14 verbunden und verfligen iiber hier nicht
dargestellte Verstellelemente, wie Hydraulik- oder Pneumatik-
zylinder, mittels derer die gewinschten Stellungen eingenommen
und gehalten werden konnen. Die Rader 11 sind bevorzugt einzeln

Uber Hydromotoren angetrieben.

Wie aus der Fig. 3 hervorgeht ergibt sich durch die konstruktive
Ausgestaltung der erfindungsgemédBen mobilen Hohenzugangsma-
schine 100 idber die Aufstandspunkte der Rader 11 auf dem Unter-

grundeine trapezfdrmige Abstitzflache 2.

Durch Aufsetzen der Bergstiitzen 13 auf den Boden veradndern sich
die Stlitzweiten, da die Bergstiitzen 13 in La&ngsrichtung 1 ei-
nerseits weiter nach auBen greifen, jedoch andererseits seitlich
weiter innen positioniert sind. Dadurch ergibt sich eine neue

Abstiutzflache 3.

Die in der Fig. 3 ebenfalls eingezeichnete vergrolerte Abstitz-
flédche 3' ergibt sich aus einer in der Fig. 4 gezeigten, weiteren
(zweiten) Hohenarbeitsstellung. Hierin sind alle Schreitbeine
12, 12' wiederum in einem Winkel von etwa 45° zur Fahrzeuglidngs-
achse 1 ausgerichtet, jedoch sind die FuRBeinheiten 14 mit den
Radern 11 und den Bergstiitzen 13 jeweils parallel zu den Schreit-

beinen 12, 12' ausgerichtet. Die Abstiitzung allein iber die Rader
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11 fihrt bei dieser Konfiguration des Unterwagens zu einer Ab-
stiitzfldche 2'. Durch den zusatzlichen Einsatz der Bergstiitzen
13 wird die deutlich groBere Abstitzfldche 3' erreicht, die das
Maximum der Abstitzung flir die erfindungsgemdBe mobile Hohenzu-

gangsmaschine 100 darstellt.

Die vorliegende Erfindung ist nicht auf die dargestellte Aus-
fihrungsform beschrankt. So ist es ohne weiteres méglich, an-
stelle eines Arbeitskorbes 50 gleichermalen einen Kran- und/oder
Werkzeug oder dergleichen -aufsatz vorzusehen. SchlieBlich ist
es auch méglich, das/die Schreitbein/e 12, 12' oder dergleichen
Stitzarme und/oder die FuBeinheiten 14 und/oder die Bergstltzen
13 und/oder endseitigen Krallen oder dergleichen Pratzen teles-
kopierbar oder dergleichen verlangerbar auszugestalten. Ohne im
Einzelnen dargestellt zu sein, sind in diesem Fall die Verstell-
elemente, wie Hydraulik- oder Pneumatikzylinder, mittels derer
die gewilinschten Stellungen eingenommen und gehalten werden kon-
nen, ebenfalls teleskopierbar oder dergleichen verlangerbar aus-
gebildet.
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Patentanspriiche

Mobile Hohenzugangsmaschine fiir den HbShenzugang in unwegsa-
mem Geldnde und an Steilhdngen, umfassend ein Chassis (10)
mit wenigstens vier Schreitbeinen (12, 12') und an den
Schreitbeinen (12, 12') endseitig angeordneten Fulleinheiten
(14), an denen jeweils wenigstens ein Rad (11) drehbar ge-
lagert ist, wobei jedes Schreitbein (12, 12') im Wesentli-
chen horizontal und im Wesentlichen vertikal schwenkbar an
dem Chassis (10) angeordnet ist und wobei jede Fuleinheit
(14) im Wesentlichen horizontal schwenkbar mit dem Schreit-
bein (12) verbunden ist, einen auf dem Chassis (10) drehbar
gelagerten Drehturm (20) mit einem elevierbaren Auslegerarm
(30), der an seinem Ende ein HOhenzugangsmittel (50) auf-
weist, wobei fiir einen Transportbetrieb die FuBleinheiten
(14) mit den Radern (11) paarweise parallel zu einer Fahr-
zeuglangsachse (1) und/oder zueinander zu einer Fahrtrich-
tung ausrichtbar sind und das Chassis (10) auf den R&adern
(11) verfahrbar ist und wobei in einem Hbhenarbeitsbetrieb
zum Aufrichten, Drehen und/oder Ausfahren des Auslegerarms
(30) das Chassis (10) fiber die Rader (11) und/oder eine
Bergstiitze (13) der FuBeinheit (14) an den Schreitbeinen
(12, 12') auf einer Standfladche oder einem Untergrund ab-

stitzbar ist.

Mobile H6henzugangsmaschine nach Anspruch 1, dadurch gekenn-
zeichnet, dass die Schreitbeine (12, 12') jeweils {iber eine
vertikal oder im Wesentlichen wvertikal verlaufende Achse
(15) im Wesentlichen horizontal schwenkbar an dem Chassis

(10) angeordnet sind.

Mobile Hohenzugangsmaschine nach Anspruch 1 oder 2, dadurch
gekennzeichnet, dass die Schreitbeine (12, 12'") jeweils iiber
eine horizontal oder im Wesentlichen horizontal verlaufende
Achse (12.1) im Wesentlichen vertikal schwenkbar an dem Chas-

sis (10) angeordnet sind.
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Mobile HoOhenzugangsmaschine nach einem der Anspriiche 1 bis
3, dadurch gekennzeichnet, dass wenigstens ein Paar von
Schreitbeinen (12; 12'), insbesondere das Paar von vorderen
Schreitbeinen (12), Jjeweils {ber eine horizontal oder im
Wesentlichen horizontal verlaufende Achse (12.2) im Wesent-
lichen vertikal schwenkbar mit der FuBeinheit (14) verbunden

ist.

Mobile HoOhenzugangsmaschine nach einem der Anspriiche 1 bis
4, dadurch gekennzeichnet, dass die Schreitbeine (12; 12")
wenigstens paarweise oder samtlich zueinander eine gleiche

Lange aufweisen.

Mobile HoOhenzugangsmaschine nach einem der Anspriiche 1 bis
5, dadurch gekennzeichnet, dass die vorderen Schreitbeine
(12) eine groblere Lange als die hinteren Schreitbeine (12')

aufweisen.

Mobile HoOhenzugangsmaschine nach einem der Anspriiche 1 bis
6, dadurch gekennzeichnet, dass die FuBeinheiten (14) Jje-
weils in oder parallel zur Langserstreckung der Schreitbeine
(12, 12'") ausrichtbar sind.

Mobile HoOhenzugangsmaschine nach einem der Anspriiche 1 bis
7, dadurch gekennzeichnet, dass die FuBeinheiten (14) je-
weils in einem Winkel zur Langserstreckung der Schreitbeine

(12, 12'") ausrichtbar sind.

Mobile HoOhenzugangsmaschine nach einem der Anspriiche 1 bis
8, dadurch gekennzeichnet, dass die FuBeinheiten (14) je-
welils in und/oder parallel zur Fahrzeugladngsrichtung (1)

ausrichtbar sind.

Mobile HoOhenzugangsmaschine nach einem der Anspriiche 1 bis
9, dadurch gekennzeichnet, dass die FuBeinheiten (14) Jje-
wells Uber eine vertikal oder im Wesentlichen vertikal ver-

laufende Achse (17) im Wesentlichen horizontal schwenkbar an
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den Schreitbeinen (12, 12') angeordnet sind.

Mobile HoOhenzugangsmaschine nach einem der Anspriiche 1 bis
10, dadurch gekennzeichnet, dass die FuBeinheiten (14) Jje-
weils wenigstens eine abklappbare Bergstiitze (13) umfassen,
die jeweils an einem zum Schreitbein (12, 12') abgewandten
Ende der FuBeinheit (14) angeordnet ist und die sich lber

den AuBenumfang des Rades (11) hinaus nach aullen erstreckt.

Mobile Hohenzugangsmaschine nach Anspruch 11, dadurch ge-
kennzeichnet, dass die Bergstiitzen (13) jeweils Uber eine
horizontal oder im Wesentlichen horizontal verlaufende Achse
(24) im Wesentlichen vertikal schwenkbar an der FuBeinheit

(14) angeordnet sind.

Mobile Hbéhenzugangsmaschine nach Anspruch 11 oder 12,
dadurch gekennzeichnet, dass die Bergstiitzen (13) jeweils an
einem der FuBeinheit (14) abgewandten Ende mit einer Kralle

oder Pratze versehen ist.

Mobile HoOhenzugangsmaschine nach einem der Anspriiche 1 bis
13, dadurch gekennzeichnet, dass an wenigstens einem Paar
von vorderen oder hinteren Schreitbeinen (12; 12') die Rader

(11) antreibbar sind.

Mobile HoOhenzugangsmaschine nach einem der Anspriiche 1 bis
14, dadurch gekennzeichnet, dass jedes Rad (11) an den
Schreitbeinen (12, 12') individuell und unabhangig wvon den
Ubrigen Radern (11) der Ubrigen Schreitbeine (12, 12') an-

treibbar sind.

Mobile HoOhenzugangsmaschine nach einem der Anspriiche 1 bis
15, dadurch gekennzeichnet, dass das/die Schreitbein/e (12,
12'") oder dergleichen Stitzarme und/oder die FuBeinheiten
(14) und/oder die Rader (11) und/oder die Bergstiitzen (13)
und/oder die endseitigen Krallen oder dergleichen Pratzen,
insbesondere mittels einer zentralen Steuereinrichtung, in-
dividuell und unabhdngig voneinander und/oder abgestimmt

aufeinander bewegbar sind.
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Mobile HoOhenzugangsmaschine nach einem der Anspriiche 1 bis
16, dadurch gekennzeichnet, dass das/die Schreitbein/e (12,
12'") oder dergleichen Stitzarme und/oder die FuBeinheiten
(14) und/oder die Bergstitzen (13) und/oder endseitigen
Krallen oder dergleichen Pratzen teleskopierbar oder der-

gleichen verlangerbar ausgebildet sind.

Mobile HoOhenzugangsmaschine nach einem der Anspriiche 1 bis
17, dadurch gekennzeichnet, dass das Hohenzugangsmittel (50)
ein, insbesondere gelenkig an den Auslegerarm (30) angebun-
dener, Arbeitskorb (50) oder Kran- und/oder Werkzeug- oder

dergleichen -aufsatz ist.

Verfahren zum Betrieb einer mobilen Hohenzugangsmaschine
nach einem der vorhergehenden Anspriiche, dadurch gekenn-
zeichnet, dass fiir den Transportbetrieb die FuBleinheiten
(14) paarweise parallel zu einer Fahrzeuglangsachse (1)
und/oder zueinander zu einer Fahrtrichtung ausgerichtet und
in dem HoOhenarbeitsbetrieb die FuBeinheiten (14) mit den
Radern (11) in Langserstreckung der Schreitbeine (12) oder
parallel dazu ausgerichtet werden und alle Rader (11) auf

die Standfldche oder dem Untergrund abgesenkt werden.

Verfahren nach Anspruch 19, dadurch gekennzeichnet, dass die
Bergstiitzen (13) im Transportbetrieb hochgeklappt und im HO-
henarbeitsbetrieb auf die Standfldche oder dem Untergrund

abgesenkt werden.

Verfahren nach Anspruch 19 oder 20, dadurch gekennzeichnet,
dass 1im Hohenarbeitsbetrieb vor der Verlagerung eines
Schreitbeins (12, 12') der Ausleger (30) mittels des Dreh-
turms (20) auf die von dem jeweiligen Schreitbein (12, 12'")

abgewandte Seite des Chassis (10) geschwenkt wird.
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