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(54) TASCHENDIKTIERGERAT

(57) Ein Taschendiktiergerdt (1), das in seiner Be-
triebsweise zum Aufnehmen von Diktaten in einer Hand
gehalten wird und dessen fir diese Betriebsweise erfor-
derlichen Betriebsarten mittels mindesten einer Handha-
be (23,25) einschaltbar sind, ist zus&tzlich zu der er-
sten Betriebsweise zum Aufnehmen von Diktaten in einer
zweiten Betriebsweise zum Auswerten von Diktaten be-
treibbar, in der die fiir diese zweite Betriebsweise er-
forderlichen Betriebsarten anstelle mit mindestens ei-
ner Handhabe mit einer entsprechenden Steuereinrichtung
(29) auf ferngesteuerte Weise einschaltbar sind.
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Die Erfindung betrifft ein Taschendiktiergerit, das in seiner Betriebsweise zum Aufnehmen von Diktaten in einer
Hand gehalten wird und das zum Speichern und Wiedergeben von den Diktaten entsprechenden, in einer zeitlichen
Aufeinanderfolge auftretenden Sprachsignalen ausgebildet ist und das ein Geh#use und einen von dem Gehéuse
umschlossenen Aufnahmeraum zum Aufnehmen eines zum Speichern der Sprachsignale in Korrelation zu ihrer
zeitlichen Aufeinanderfolge vorgesehenen Speichersaufweist und da zum Durchfiihren einer Vorwirts-Betriebsart
und einer Riickwiirts-Betriebsart ausgebildet ist, wobei in der Vorwirts-Betricbsart ausgehend von einem Start-
speicherbereich die Sprachsignale in Korrelation zu ihrer zeitlichen Aufeinanderfolge in den Speicher einspeicherbar
oder zuvor in den Speicher in Korrelation zu ihrer zeitlichen Aufeinanderfolge eingespeicherte Sprachsignale aus
dem Speicher in Korrelation zu ihrer urspriinglichen zeitlichen Aufeinanderfolge wieder auslesbar sind und wobei
in der Riickwirts-Betriebsart nach einem in Korrelation zu ihrer urspriinglichen zeitlichen Aufeinanderfolge
erfolgten Einspeichern oder Wiederauslesen vom Startspeicherbereich weg zu diesem Startspeicherbereich zuriick-
kehrbar ist, und das mindestens eine von Hand aus zwischen mindestens zwei Einschaltpositionen, von denen eine
eine Vorwirts-Einschaltposition und eine eine Riickwirts-Einschaltposition ist, verstellbare Handhabe aufweist,
wobei in der Betriebsweise des Geriites zum Aufnehmen von Diktaten mit der betreffenden Handhabe durch deren
hindische Verstellung in ihre Vorwirts-Einschaltposition die Vorwirts-Betriebsart und mit der betreffenden
Handhabe durch deren hiindische Verstellung in ihre Riickwirts-Einschaltposition die Riickwirts-Betriebsart
einschaltbar sind. Taschendiktiergerite der im eingangs angefiihrten Absatz angegebenen Gattung sind seit langem
in einer Vielzahl von Ausfiihrungsvarianten bekannt. Es wurde zum Beispiel ein solches Taschendiktiergerit fiir in
Kassetten untergebrachte Magnetbinder als Speicher fiir die den Diktaten entsprechenden Sprachsignale von der
Anmelderin unter der Typennummer LFH 0195 in den Handel gebracht. Das #lteste solcher Taschendiktiergeréte der
Anmelderin wurde unter der Typennummer LFH 0085 bereits im Jahre 1967 in den Handel gebracht.

Bei diesen bekannten Taschendiktiergeriten ist baulich nur eine Betriebsweise zum Aufnehmen von Diktaten
vorgesehen, wobei die hiefiir erforderlichen Betriebsarten, in denen ein Speichern und ein Wiedergeben von aufein-
anderfolgenden Sprachsignalen erfolgt, mit an diesen Taschendiktiergeriten vorgesehenen Handhaben einschaltbar
sind. Die Handhaben sind fiir ein Betitigen bei in der Hand gehaltenem Taschendiktiergerét ausgebildet. Es sind
demgemiiB solche Taschendiktiergerite fiir das Auswerten von Diktaten, das heiBt fiir das Erstellen von Unterlagen
durcheinen Schreibvorgang, bei dem der Diktatinhalt festgehalten wird, weder vorgesehen noch geeignet, weil dabei
die Hiinde bzw. Finger zom Bedienen einer Schreibmaschinentastatur oder einer entsprechenden alphanumerischen
Eingabetastatur beim Niederschreiben der Diktate benétigt werden und nicht zum Einschalten der Betriebsarten
eines Taschendiktiergerites von Hand aus zur Verfiigung stehen. Daher wird das Auswerten von mit solchen
Taschendiktiergeriten aufgenommenen Diktaten, also das Niederschreiben des Diktatinhaltes durch eine Schreibkraft,
stets unter Verwendung eines separaten Geriites, nimlich eines Auswertegerites vorgenommen, in das der Speicher,
indem die den aufgenommenen Diktaten entsprechenden Sprachsignale gespeichert sind, nach seiner Entnahme aus
einem solchen bekannten Taschendiktiergerit eingesetzt wird. Zum Auswerten von mit einem solchen bekannten
Taschendiktiergerit aufgenommenen Diktaten muB somit erstens der Speicher aus dem Taschendiktiergerit
entnommen werden und istzweitens ein separates Auswertegerit erforderlich, in das dieser Speicher zum Auswerten
der Diktate eingesetzt wird.

Solche Auswertegeriite fiir in Kassetten untergebrachte Magnetbénder als Speicher fiir die den Diktaten
entsprechenden Sprachsignale sind ebenfalls seit langer Zeit bekannt. Ein solches Auswertegerit wurde beispiels-
weise von der Anmelderin unter der Typennummer LFH 0304 in den Handel gebracht. Solche Auswertegeriite sind
sogenannte Tischgerite, bei denen im Auswertebetrieb, der funktionell eine andere Betriebsweise darstellt, als sie
beim Aufnehmen von Diktaten vorliegt, die Betriebsarten des Gerites auf ferngesteuerte Weise mittels eines FuB-
schalters eingeschaltet werden. Ein Aufnehmen von Diktaten ist mit solchen Auswertegeriten nicht méglich.

Die Erfindung hat sich nun zur Aufgabe gestellt, ein Taschendiktiergerit der im eingangs angefiihrten Absatz
angegebenen Gattung so weiterzubilden, daB die vorstehend erléuterte Einschrinkung hinsichtlich der Betriebs-
moglichkeiten, wie sie bei bekannten Taschendiktiergeréten vorliegt, und der vorstehend angefiihrte Zusatzaufwand
zum Auswerten von mit Hilfe von bekannten Taschendiktiergeriiten aufgenommenen Diktaten vermieden sind und
mit minimalem Zusatzaufwand ein in seinen Betriebsmoglichkeiten erweitertes Taschendiktiergerit erhalten wird.

Zur Losung dieser Aufgabe ist erfindungsgemiB vorgesehen, da das Taschendiktiergerit zusétzlich zu der
Betricbsweise zum Aufnehmen von Diktaten, in der das Taschendiktiergerét in einer Hand gehalten wird und seine
Betricbsarten mit mindestens einer Handhabe einschaltbar sind, auch noch in einer zweiten Betriebsweise zum
Auswerten von Diktaten betreibbar ist, in der die Betriebsarten des Taschendiktiergerites anstelle mit mindestens
einer Handhabe mit einer Steuereinrichtung einschaltbar sind, auf die von einer vom Taschendiktiergerit entfernten
Stelle von einem Beniitzer des Taschendiktiergeriites einwirkbar ist und mit der zumindest ein Vorwiirts-Steuersignal
und ein Riickwirts-Steuersignal auslosbar sind, und daB hiebei das Taschendiktiergerit eine Steuerschaltung
aufweist, der das Vorwirts-Steuersignal und das Riickwirts-Steuersignal zufithrbar sind und mit der so wie in der
ersten Betriebsweise zum Aufnehmen von Diktaten mitder betreffenden Handhabe in der zweiten Betriebsweise zum
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Auswerten von Diktaten in Abhiingigkeit von den beiden mit der Steuereinrichtung ausldsbaren Steuersignalen
ferngesteuert die Vorwiirts-Betriebsart und die Riickwirts-Betriebsart einschaltbar sind.

Hiedurch ist vorteilhafterweise mit sehr einfachen Mitteln erreicht, da8 ein erfindungsgemiBes Taschendiktier-
gerdtnichtnurin einerersten Betriebsweise zum Aufnehmen von Diktaten betreibbarist, in der das Taschendiktiergeriit
in einer Hand gehalten wird und in der seine Betriebsarten, die zum Aufnehmen von Diktaten erforderlich sind und
in denen ein Speichem und ein Wiedergeben von Sprachsignalen erfolgt, von Hand aus mit der betreffenden
Handhabe durch Betitigen dieser Handhabe einschaltbar sind, sondern es ist das Taschendiktiergerit zusétzlich auch
noch in einer zweiten Betriebsweise zum Auswerten von Diktaten betreibbar, in der das Taschendiktiergerit nicht
in der Hand gehalten werden mug und in der seine Betriebsarten, die zum Auswerten von zuvor aufgenommenen
Diktaten erforderlich sind, also die Vorwiirts-Betriebsart und auch die Riickwirts-Betriebsart, mit einer Steuerein-
richtung, auf die von einer vom Taschendiktiergerit entfernten Stelle von einem Beniitzer des Taschendiktiergeriites
einwirkbar ist, auf ferngesteuerte Weise einschaltbar sind. Es wird so der groBe Vorteil erzielt, daB ein kleines
handliches Taschendiktiergerit, das beim Aufnehmen von Diktaten in der Hand gehalten wird, nach dem erfolgten
Aufnehmen der Diktate einfach einer Schreibkraft iibergeben werden kann, ohne den Speicher fiir die den Diktaten
entsprechenden Sprachsignale - wie ein in einer Kassette untergebrachtes Magnetband oder eine zum Einspeichern
und Wiedergeben von Sprachsignalen auf elektrooptische Weise geeignete plattenformige Speicherscheibe oderein
Festkrperspeicher, wie ein Halbleiterspeicher, der in eine aus dem Gerit entnehmbare Tragerkarte eingebettet ist
- aus dem Taschendiktier-Gerit entnehmen zu miissen, wonach die Schreibkraft mit Hilfe der mit dem erfindungs-
geméBen Taschendiktiergeréit zusammenwirkenden Steuereinrichtung das Taschendiktiergerit zum Auswerten der
zuvor von einem Diktierenden diktierten und aufgenommenen Diktate auf ferngesteuerte Weise steuern kann, Auf
diese Weise kann eine Schreibkraft, ohne hiefiir ein separates Auswertegerdt zu ben6tigen, mit dem erfindungs-
geméBen Taschendiktiergeritein Auswerten der aufgenommenen Diktate, also ein Niederschreiben des Diktatinhaltes,
vornehmen. Es ist somit erreicht, daB ein kleines handliches Taschendiktiergerat nicht nur ein Aufnahmegerit,
sondern zusitzlich auch ein Auswertegerat bildet und damit die Funktionen eines sogenannten Volldiktiergeriites
erfiillt. DaeinerfindungsgeméBes kleines handliches Taschendiktiergerit aufgrund seiner Kleinheit, seines geringen
Gewichtes, seiner netzunabhingig moglichen Energieversorgung und seiner einfachen und unbehinderten
Handhabbarkeit von einem Diktierenden nach Vollendung des Aufnehmens eines Diktates an einem Diktierarbeits-
platz sehr leicht an eine Schreibkraft zum Auswerten des Diktates an einem Auswertearbeitsplatz, der von dem Dik-
tierarbeitsplatz entfernt liegt, weitergegeben werden kann, ist mit einem erfindungsgemifien Taschendiktiergerit,
das die Funktionen eines Volldiktiergerites erfiillt, vorteilhafterweise erreicht, daB ein solches Taschendiktiergerit
auch tatstichlich sowohl von einem Diktierenden zum Aufnehmen von Diktaten als auch von einem Auswertenden
zum Auswerten von Diktaten verwendet wird. Weiters ist hiedurch ein Taschendiktiergerit realisierbar, bei dem ein
giinstigerweise fix in das Gerit eingebauter Speicher zum Einsatz kommen kann und das trotz des fix eingebauten
und folglich nicht aus dem Geriit entnehmbaren und in ein separates Auswertegerit einsetzbaren Speichers ein
vollwertiges Auswertegerit bildet.

Es kann erwéhnt werden, daB seit vielen Jahren Volldiktiergerite bekannt sind, die als grofie Tischgeriite
ausgebildet sind und demgemiB beim Aufnahmebetrieb nicht in einer Hand gehalten werden konnen, sondern auf
einer Abstellfliche abgestellt werden miissen, und deren Betriebsarten in einer ersten Betriebsweise zum Aufnehmen
von Diktaten mit Tasten, die an einer als Fernsteuermikrofon ausgebildeten Stevereinrichtung vorgesehen sind, und
mit am Gerit selbst vorgesehenen, hindisch betéitigbaren Tasten und in einer zweiten Betriebsweise zum Auswerten
von Diktaten mit Schaltern einer als FuBschalter ausgebildeten Steuereinrichtung einschaltbar sind. Ein solches
Volldiktiergerit fiir in Kassetten untergebrachte Magnetbiénder als Speicher fiir die den Diktaten entsprechenden
Sprachsignale wurde beispielsweise von der Anmelderin unter der Typennummer LFH 0302 in den Handel gebracht.
Alle als groBe Tischdiktiergerite ausgebildeten Volldiktiergerite bieten an sich die Méglichkeit nicht nur als
Aufnahmegerite, sondern auchals Auswertegerite verwendet werden zu konnen. Diese Mbglichkeit wird aber in der
Praxis praktisch niemals ausgeniitzt, und zwar wegen der Groe, desrelativ groBen Gewichtes, des Netzanschlusses,
deraneinen Aufstellungsort gebundenen Betreibbarkeit und der unbequemen und unpraktischen Transportierbarkeit
dieser Volldiktiergerite, da diese Gegebenheiten fiir einen einfachen und raschen Ortswechsel von solchen
Volldiktiergeréten hinderlich sind. Darin ist auch der Grund dafiir zu sehen, da8 in der Praxis beim Diktierenden stets
entweder ein als Tischgeréit ausgebildetes separates Volldiktiergerst oder ein separates Taschendiktiergerit oder
auch beide vorhanden sind und beim Auswertenden stets ein als Tischgeriit ausgebildetes separates Auswertegerit
zusitzlich vorhanden ist. Demgegeniiber kann ein kleines handliches Taschendiktiergeriit einfach und unbehindert
einem raschen Ortswechsel unterzogen werden, so daB ein erfindungsgeméBes Taschendiktiergerit, das ein
Volldiktiergerat bildet, im Gegensatz zu den bekannten Tischdiktiergeriiten, die Volldiktiergerite bilden, sehr wohl
zum Aufnehmen von Diktaten und zusitzlich zum Auswerten von Diktaten verwendet werden kann.

Es kann ferner erwihnt werden, daB aus der EP 0 350 269 A2 ein Magnetband-Aufzeichnun gs- und/oder
Wiedergabegerdt bekannt ist, das ebenfalls relativ klein und handlich ausgebildet ist und bei dem mit am Geriit
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vorgesehenen Tasten mehrere Betriebsarten einschaltbar sind und das zum Zusammenwirken mit einer an einer von
diesem Geriit entfernten Stelle betitigbaren Steuereinrichtung ausgebildet ist. Dabei ist aber die Ausbildung sowohl
des Gertites als auch der Steuereinrichtung so getroffen, daB mit der Steuereinrichtung in dem Gerét nur die Vorwiirts-
Betriebsart ein- bzw. ausschaltbar ist, so daB den Erfordernissen eines Auswertebetriebes nicht entsprochen ist, weil
beim Auswerten von zuvor aufgenommenen Diktaten zur Erméglichung der Wiederholung von Diktatabschnitten
unbedingt das ferngesteuerte Einschalten der Riickwirts-Betriebsart méglich sein mu8.

Aus der DE-A-2 157 851 ist ein Tonbandgeriit bekannt, welches mit einer Buchse ausgestattet ist, an die ein
Stecker angeschlossen werden kann, der seinerseits iiber ein Kabel mit einem Schalter in Verbindung steht, mitdem
dieses Gerdt ein- und ausgeschaltet werden kann,

Die beim erfindungsgemiBen Gerit vorgesehene Steuereinrichtung, auf die von einer vom Taschendiktiergerit
entfernten Stelle einwirkbar ist, kann beispielsweise durch eine Ultraschall-Fernbedienungseinrichtung, wobei dann
die Femnsteuereinrichtung selbst und auch der Ort des Einwirkens auf dieselbe an einer vom Taschendiktiergerit
entfernten Stelle liegen, oder auch durch eine sprachgesteuerte Steuereinrichtung gebildet sein, wobei bei letzterer
das Einwirken auf dieselbe von einer vom Taschendiktiergeriit entfernten Stelle her erfolgt, ndmlich vom Ort des
Mundes der die Steuersprachsignale aussprechenden, die Diktate auswertendenPerson, jedoch die Steuereinrichtung
selbst sich innerhalb des Taschendiktiergeriites befinden kann. Als besonders vorteilhaft hat sich erwiesen, wenn das
Taschendiktiergerdt zum Zusammenwirken mit einer durch einen FuBschalter mit einem mit einem Stecker
-abgeschlossenen Anschlufkabel gebildeten Steuereinrichtung ausgebildet ist, dessen AnschluBkabel und Stecker
zum Weiterleiten des Vorwiirts-Steuersignales und des Riickwirts-Steuersignales ausgebildet sind, und das
Taschendiktiergerit zum Anstecken des das Anschlukabel des FuBschalters abschlieBenden Steckers eine Buchse
aufweist, dieebenfalls zum Weiterleiten des Vorwirts-Steuersignales und des Riickwiirts-Steuersignales ansgebildet
ist. Diese an sich bekannte MaBnahme hat sich auch bei einem erfindungsgemiBen Taschendiktiergeriit wegen der
besonderen Einfachheit als vorteilhaft erwiesen.

Als Speicher fiir die den aufgenommenen Diktaten entsprechenden Sprachsignale kann in den hiefiir vorgesehe-
nen Aufnahmeraum des Taschendiktiergerétes beispielsweise eine auf magnetische Weise odereine aufelektrooptische
Weise beschreibbare und abtastbare, rotierend antreibbare Speicherplatte oder auch ein in eine Trigerkarte
eingebetteter Halbleiterspeicher einsetzbar sein oder auch ein fix in dem Aufnahmeraum untergebrachter Halb-
leiterspeicher vorgesehen sein. Zumindest bei Verwendung eines Halbleiterspeichers werden die zu speichernden
Sprachsignale in bekannter Weise vor ihrer Speicherung einer Analogt/Digital-Umwandlung unterzogen und in
digitaler Form in dem Halbleiterspeicher gespeichert.

Die Erfindung ist ebenso vorteilhaft einsetzbar bei einem Taschendiktiergerdt, dessen Aufnahmeraum zum
Aufnehmen einer Kassette ausgebildet ist, die als Speicher ein Magnetband enthélt, das zwischen zwei nebenein-
anderliegenden, rotierend antreibbaren Wickelkernen verl4uft, von denen der eine einen Vorwirts-Wickelkern und
der andere einen Riickwirts-Wickelkern bildet, und das zwei in den Aufnahmeraum ragende, zum rotierenden
Antreibender beiden Wickelkerne vorgesehene Wickeldorne aufweist, von denen der eine ein Vorwiirts-Wickeldomn
und der andere ein Riickwirts-Wickeldorn ist und die beide je mit mindestens einem koaxialen Antriebsrad drehfest
verbunden sind, und das mit einer Antriebseinrichtung fiir die beiden Wickeldorne versehen ist, die einen Motor und
einen von einer zumindest zwischen mindestens einer Vorwirts-Betriebslage und mindestens einer Riickwirts-
Betriebslage verstellbaren Trageinrichtung getragenen Antricbsmechanismus aufweist, der mindestens ein von dem
Motor rotierend antreibbares Zwischenrad aufweist und von dem bei in eine Vorwirts-Betriebslage verstellter
Trageinrichtung {iber das mit dem Vorwirts-Wickeldorn koaxial verbundene Antriebsrad der Vorwiirts-Wickeldorn
zum Fortbewegen des Magnetbandes in einer Vorwirts-Laufrichtung und von dem bei in eine Riickwirts-Betriebs-
lage verstellter Trageinrichtung iiber das mit dem Riickwiirts-Wickeldorn koaxial verbundene Antriebsrad der
Riickwirts-Wickeldorn zum Fortbewegen des Magnetbandes in einer Riickwirts-Laufrichtung antreibbar ist, und
das eine einerseits mit der mindestens einen Handhabe und andererseits mit der Trageinrichtung fiir den Antriebs-
mechanismus zusammenwirkende Verstelleinrichtung aufweist, {iber die in der ersten Betriebsweise durch die
héndische Verstellung der betreffenden Handhabe in ihre Vorwirts-Einschaltposition die Trageinrichtung fiir den
Antricbsmechanismus rein mechanisch zu mindestens einer Vorwirts-Betriebslage hin und iiber die in der ersten
Betriebsweise durch die héndische Verstellung der betreffenden Handhabe in ihre Riickwirts-Einschaltposition die
Trageinrichtung fiir den Antriebsmechanismus rein mechanisch zu mindestens einer Riickwirts-Betriebslage hin
verstellbar ist.

Auch solche Taschendiktiergerite sind seit langem bekannt. Beispielsweise handelt es sich auch bei dem bereits
eingangs angefiihrten, von der Anmelderin unter der Typennummer LFH 0195 in den Handel gebrachten Taschen-
diktiergerdt um ein solches Taschendiktiergerit der im vorstehend angefiihrten Absatz angegebenen Gattung,

Bei einem solchen Taschendiktiergeriit ist erfindungsgemiB vorgesehen, da der Antriebsmechanismus, der von
der in der ersten Betriebsweise durch die hiindische Verstellung der betreffenden Handhabe iiber die Verstellein-
richtung rein mechanisch verstellbaren Trageinrichtung getragen ist, in Abhiingigkeit von den beiden in der zweiten
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Betriebsweise mit der Steuereinrichtung ausgeldsten und der Steuerschaltung zugefiihrten Steuersignalen fernge-
steuert zumindest in einem Teilbereich des Antriebsmechanismus elektromechanisch verstellbar ausgebildet ist und
daBinderzweitenBetriebsweise bei in Abhiingigkeit von dem Vorwiirts-Steuersignal elektromechanisch verstelltem
Antricbsmechanismus dieser Antricbsmechanismus den Vorwirts-Wickeldorn und bei in Abhiingigkeit von dem
Riickwiirts-Steuersignal elektromechanisch verstelitem Antriebsmechanismus dieser Antriebsmechanismus den
Riickwirts-Wickeldorn antreibt. Auf diese Weise isterreicht, daB der Antriebsmechanismus, der vonderinderersten
Betricbsweise des Taschendiktiergerétes auf rein mechanische Weise verstellbaren Trageinrichtung getragen ist,
zumindestineinem Teilbereich desselben vorteilhafterweise in der zweiten Betriebsweise des Taschendiktiergerites
zusitzlich auf elektromechanische Weise verstellbar ist, wodurch der Antriebsmechanismus zumindest in einem
erforderlichen Teilbereich desselben in der ersten Betriebsweise auf handgesteuerte Weise und in der zweiten
Betriebsweise auf ferngesteuerte Weise verstellbar ist, um in der ersten Betriebsweise ein iibliches Aufnehmen von
Diktaten und in der zweiten Betriebsweise ein iibliches Auswerten von Diktaten durchfiihren zu konnen.

Bei einem solchen erfindungsgemiBen Taschendiktiergerit kann das elektromechanische Verstellen des An-
triebsmechanismus zumindest in einem Teilbereich desselben in der zweiten Betriebsweise beispielsweise mittels
mindestens eines Elektromagneten oder mittels eines einen separaten Steuermotor aufweisenden Servomechanismus
erfolgen, wobei eine Verstellung nur eines Teilbereiches des Antriebsmechanismus oder durch Verstellung der
Trageinrichtung eine Verstellung des gesamten Antricbsmechanismus auf elektromechanische Weise vorgenom-
men werden kann, Bei einem solchen erfindungsgemaBen Taschendiktiergerit, dessen Antriebseinrichtung einen in
seiner Drehrichtung umschaltbaren Motor aufweist, der in einer Vorwiirts-Drehrichtung und in einer zur Vorwirts-
Drehrichtung entgegengesetzten Riickwirts-Drehrichtung einschaltbar ist, wie dies beispielsweise aus dem bereits
eingangs angefiihrten Taschendiktiergerit der Anmelderin mit der Typennummer LFH 0195 bekannt ist, hat sich als
besonders vorteilhaft erwiesen, wenn der Motor in der zweiten Betricbsweise in Abhiingigkeit von den beiden mu
der Steuereinrichtung ausgelosten und der Steuerschaltung zugefiihrten Steuersignalen ferngesteuert in sciner
Vorwirts-Drehrichtung und in seiner Riickwirts-Drehrichtung einschaltbar ist und der Antriebsmechanismus, der
von der in der ersten Betriebsweise durch die héndische Verstellung der betreffenden Handhabe iiber dic Verstell-
einrichtung rein mechanisch verstellbaren Trageinrichtung getragen ist und der mindestens ein von dem Motw
antreibbares Zwischenrad anfweist, zumindest in einem Teilbereich des Antriebsmechanismus in Abhzngigkeit von
der in der zweiten Betriebsweise ferngesteuert eingeschalteten Drehrichtung des Motors und der Drehrichtung des
von dem Motor antreibbaren Zwischenrades elektromechanisch verstellbar ausgebildet ist. Auf diese Weise 1st
erreicht, daB ohne einen Elektromagneten oder einen Servomechanismus das Auslangen gefunden wird und dic
elekiromechanische Verstellung des Antriebsmechanismus zumindest in einem Teilbereich desselben unter zusiitz-
licher Ausniitzung des ohnehin vorhandenen Motors durch entsprechende Drehrichtungswahl dieses Motors erfolgt.

Es kann erwihnt werden, daB die MaBnahme, einen Antriebsmechanismus zumindest in einem Teilbereich
desselbenin Abh#ngigkeit von der Drehrichtung eines den Antricbsmechanismus antreibenden Motors zu verstellen,
an sich bekannt ist. Es ist jedoch nicht bekannt, einen Antriebsmechanismus, der einerseits von einer von einer
Handhabe her auf rein mechanische Weise verstellbaren Trageinrichtung getragen ist, andererseits zumindest in
einem Teilbereich desselben zusétzlich in Abh#ngigkeit von der Drehrichtung eines Motors anf elektromechanische
Weise zu verstellen.

Bei einem solchen erfindungsgemiBen Taschendiktiergerit hat sich als besonders vorteilhaft erwiesen, wenn bei
in der ersten Betriebsweise durch die hiindische Verstellung der betreffenden Handhabe in ihre Vorwiirts-Einschalt-
position iiber die Verstelleinrichtung rein mechanisch zu einer Vorwiirts-Betriebslage hin verstellter Trageinrichtung
der von der Trageinrichtung getragene Antricbsmechanismus zusitzlich auch in der ersten Betricbsweise in
Abhingigkeit von der durch die in ihre Vorwirts-Einschaltposition verstellten Handhabe eingeschalteten Vorwirts-
Drehrichtung des Motors zumindest in einem Teilbereich des Antriebsmechanismus elektromechanisch verstellbar
ist, wobei der Antriebsmechanismus nach einer solchen elektromechanischen Verstellung desselben in der ersten
Betriebsweise iiber das mit dem Vorwirts-Wickeldorn koaxial verbundene Antriebsrad den Vorwirts-Wickeldom
antreibt. Auf diese Weise wird die zumindest in einem Teilbereich des Antriebsmechanismus gegebene elektrome-
chanische Verstellbarkeit nicht nur in der zweiten Betriebsweise, sondern vorteilhafterweise auch in der ersten
Betriebsweise des Taschendiktiergeréites ausgeniitzt, was im Hinblick auf einen moglichst kleinen Verstellhub und
eine moglichst kleine Verstellkraft fiir die betreffende Handhabe und die von dieser verstellbare Verstelleinrichtung
als auch die Trageinrichtung fiir den Antriebsmechanismus vorteilhaft ist.

Weiters hat sich bei einem solchen erfindungsgeméBen Taschendiktiergerit als besonders vorteilhaft erwiesen,
wenn die Trageinrichtung zusétzlich zur ersten Betriebsweise auch in der zweiten Betriebsweise durch die hiindische
Verstellung der betreffenden Handhabe in ihre Vorwirts-Einschaltposition iiber die Verstelleinrichtung rein mecha-
nisch zumindest zu einer Vorwirts-Betriebslage hin verstellbar ist und mindestens ein von Hand aus umschaltbarer
Priiventivschalter vorgesehen ist, mit dem durch sein Umschalten in der zweiten Betriebsweise dem Einschalten der
Vorwirts-Betriebsart durch die hiindische Verstellung der betreffenden Handhabe in ihre Vorwirts-Einschaltposition
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vorbeugbarist. Dadurch, daB die Trageinrichtung fiir den Antriebsmechanismus nichtnurin derersten Betriebsweise,
sondernauch in der zweiten Betriebsweise zu einer Vorwirts-Betriebslage hin verstellt wird, wird vorteilhafterweise
miteinemrelativkleinen Verstellhub bei der elektromechanischen Verstellung des Antriebsmechanismus zumindest
in einem Teilbereich desselben das Auslangen gefunden. Hiebei wird durch das Umschalten des Préventivschalters
in der zweiten Betriebsweise verhindert, daBl die Vorwirts-Betriebsart durch die hiindische Verstellung der
betreffenden Handhabe in ihre Vorwirts-Einschaltposition im Taschendiktiergerit tatséichlich eingeschaltet wird,
weil das tatsichliche Einschalten der Betriebsarten des Taschendiktiergerites in der zweiten Betriebsweise nur von
der Fernsteuereinrichtung her erfolgen soll.

Die Trageinrichtung fiir den Antriecbsmechanismus kann in bekannter Weise aus einer Ruhelage in entgegenge-
setzten Verstellrichtungen in ihre Betriebslagen verstellbar sein. Als vorteilhaft hat sich aber erwiesen, wenn die
Trageinrichtung fiir den Antriebsmechanismus in einer Ruhelage derselben positionierbar und aus der Ruhelage
heraus in nur einer Verstellrichtung zu ihren Betriebslagen hin verstellbar ist. Dies ist im Hinblick auf eine einfache
Festlegung der Ruhelage der Trageinrichtung und auf eine einfache Verstellung der Trageinrichtung vorteithaft.

Hinsichtlich eines von der rein mechanisch aus einer Ruhelage in nur einer Verstellrichtung zu ihren Betriebs-
lagen hin verstellbaren, in beiden Betricbsweisen rein mechanisch zumindest zu einer Vorwirts-Betriebslage hin
verstellbaren Trageinrichtung getragenen, in beiden Betriebsweisen zumindest in einem Teilbereich in Abhéngigkeit
von der eingeschalteten Motordrehrichtung elektromechanisch verstellbaren Antriebsmechanismus hat sich als
besonders vorteilhaft erwiesen, wenn der Antriebsmechanismus, der von der rein mechanisch aus einer Ruhelage in
nur einer Verstellrichtung zu ihren Betriebslagen hin verstellbaren, in beiden Betriebsweisen rein mechanisch
zumindest zu einer Vorwirts-Betriebslage hin verstellbaren Trageinrichtung getragen ist und der in beiden
Betriebsweisen zumindest in einem Teilbereich des Antriebsmechanismus in Abhéingigkeit von der eingeschalteten
Drehrichtung des Motors elektromechanisch verstellbar ist, eine auf der verstellbaren Trageinrichtung drehbar
gelagerte Antriebswelle, mit der das vom Motor rotierend antreibbare Zwischenrad koaxial und drehfest verbunden
ist, und ein mit der Antricbswelle koaxial und drehfest verbundenes Zwischen-Zahnrad, mit dem in der ersten
Betriebsweise bei durch die héindische Verstellung der betreffenden Handhabe in ihre Riickwirts-Einschaltposition
iiber die Verstelleinrichtung zu einer Riickwirts-Betriebslage hin verstellter Trageinrichtung fiir den Antriebs-
mechanismusund von derin ihre Riickwirts-Einschaltposition verstellten Handhabe in seiner Vorwérts-Drehrichtung
eingeschaltetem Motor ein als mit dem Riickwiirts-Wickeldorn koaxial verbundenes Antriebsrad vorgesehenes
Riickwérts-Zahnrad antreibbar ist, und ein einen elektromechanisch verstellbaren Teilbereich des Antriebs-
mechanismus bildendes, in Abhéngigkeit von seiner Drehrichtung verstellbares Zwischen-Reibrad aufweist, das an
einem um die Antriebswelle verschwenkbaren Reibradtriiger drehbar gelagert und an die Antriebswelle angedriickt
gehalten und von derselben reibungsschliissig antreibbar ist und mit dem in der ersten Betriebsweise bei durch die
hindische Verstellung der betreffenden Handhabe in ihre Vorwirts-Einschaltposition iiber die Verstelleinrichtung
zu einer Vorwirts-Betriebslage hin verstellter Trageinrichtung fiir den Antriebsmechanismus und von der in ihre
Vorwirts-Einschaltposition verstellten Handhabe in seiner Vorwirts-Drehrichtung eingeschaitetem Motor und in
der zweiten Betriebsweise bei durch die hindische Verstellung der betreffenden Handhabe in ihre Vorwiirts-
Einschaltposition iiber die Verstelleinrichtung zu einer Vorwiirts-Betriebslage hin verstellter Trageinrichtung und
tiber die Steuerschaltung in seiner Vorwirts-Drehrichtung ferngesteuert eingeschaltetem Motor ein als mit dem
Vorwirts-Wickeldorn koaxial verbundenes Antriebsrad vorgesehenes Vorwiirts-Reibrad antreibbar ist und mit dem
in der zweiten Betricbsweise bei durch die héndische Verstellung der betreffenden Handhabe in ihre Vorwiirts-
Einschaltposition iiber die Verstelleinrichtung zu einer Riickwirts-Betriebslage hin verstellter Trageinrichtung und
tiber die Steuerschaltung in seiner Riickwirts-Drehrichtung ferngesteuert eingeschaltetem Motor ein mit dem
Riickwiirts-Wickeldorn koaxial verbundenes Riickwirts-Reibrad antreibbar ist und das in der ersten Betriebsweise
bei durch die héndische Verstellung der betreffenden Handhabe in ihre Riickwirts-Einschaltposition iiber die
Verstelleinrichtung zu einer Riickwirts-Betriebslage hin verstellter Trageinrichtung fiir den Antriebsmechanismus
und vonderinihreRiickwirts-Einschaltposition verstellten Handhabe in seiner Vorwirts-Drehrichtung eingeschaltetem
Motor mit separaten Blockiermitteln aufier Antriebsverbindung von dem Vorwirts-Reibrad gehalten ist. Hiedurch
ist eine besonders einfache, sehr kompakte und betriebssichere Ausbildung erhalten.

Beziiglich der Lagerung und Halterung des Zwischen-Reibrades hat sich als besonders vorteilhafterwiesen, wenn
der Reibradiréger durch einen um eine Schwenkachse verschwenkbaren Hebel gebildet ist, dessen Schwenkachse
parallel zur Antriebswelle verlduft, ein um die Antriebswelle verschwenkbarer Zwischentriiger fiir den Reibradtréiger
vorgesehen ist, an dem der Reibradtridger schwenkbar gelagert ist, und an dem Zwischentriiger und an dem
Reibradtriiger eine diese beiden Triiger gegeneinander verspannende Feder angreift, die die Andruckkraft bestimmt,
mit der das an dem Reibradtréiger drehbar gelagerte Zwischen-Reibrad gegen die Antriebswelle gedriickt gehalten
ist. Auch dies ist hinsichtlich einer kompakten Ausbildung und zusiitzlich hinsichtlich einer durch die Wahl der
Federausbildung genau festlegbaren Andruckkraft, mit der das Zwischen-Reibrad an die Antriebswelle angedriickt
wird, vorteilhaft.
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Beieinem solchen Antriebsmechanismus hat sichals sehr vorteilhaft erwiesen, wenn die separaten Blockiermittel
zum AuBler-Antriebsverbindung-Halten des Zwischen-Reibrades von dem Vorwiirts-Reibrad durch einen Verstell-
fortsatzder Verstelleinrichtung gebildet sind, derzum Zusammenwirken mit dem Zwischentriiger fiir den Reibradtréiger
ausgebildet ist, Auch dies ist hinsichtlich einer sehr einfachen Ausbildung vorteilhaft.

Hinsichtlich des als Reibradtréiger vorgesehenen Hebels hat sich als sehr vorteilhaft erwiesen, wenn der als
Reibradtréiger vorgesehene Hebel rahmenftrmig ausgebildet ist und zwei quer zur Antriebswelle verlaufende
Hebelabschnitte aufweist, in denen je ein mit dem Zwischen-Reibrad verbundener Wellenstummel zur zweifachen
Lagerung des Zwischen-Reibrades drehbar gelagert ist. Dies ist im Hinblick auf eine stabile und iiber eine lange
Lebensdauer gleichbleibend gute Lagerung des Zwischen-Reibrades vorteilhaft.

Die verstellbare Trageinrichtung fiir den Antriebsmechanismus kann als verschiebbar gefiihrter Schieber oder
auch als einfacher verschwenkbarer Hebel ausgebildet sein. Als besonders vorteilhaft hat sich erwiesen, wenn die
verstellbare Trageinrichtung fiir den Antriebsmechanismus durch einen um eine Schwenkachse verschwenkbaren
Hebel gebildet ist, dessen Schwenkachse parallel zur Antricbswelle des Antriehsmechanismus verlduft und der
rahmenf6rmig ausgebildet ist und zwei quer zur Antriebswelle verlanfende Hebelabschnitte aufweist, in denen die
Antriebswelle zur zweifachen Lagerung derselben je drehbar gelagertist. Diesistim Hinblick auf eine genaue, stabile
und iiber eine lange Lebensdauer gleichbleibend gute Lagerung der Antriebswelle vorteilhaft.

Hinsichdlich des Antriebes des von dem Motor antreibbaren Zwischenrades hat sich als besonders vorteilhaft
erwiesen, wenn das von dem Motor antreibbare Zwischenrad des Antriebsmechanismus als Pesenrad ausgebildet ist,
mit der Welle des Motors ein weiteres Pesenrad drehfest verbunden ist und die beiden Pesenrider mit einer um die
beidenPesenréider geschlungenen Pese antriebsmBig verbunden sind. Dies istim Hinblick auf einen unabhiingig von
der Lage des Antriebsmechanismus praktisch stets gleich guten Antrieb des Zwischenrades und eine moglichst
raumsparende Ausbildung vorteithaft.

Bei einem Taschendiktiergerét mit einer in ihrer Ruhelage positionierten, aus dieser in nur einer Verstellrichtung
verstellbaren Trageinrichtung und einem iiber eine Pese angetriebenen Zwischenrad des Antriebsmechanismus hat
sich als besonders vorteilhaft erwiesen, wenn zu der in ihrer Ruhelage positionierten Trageinrichtung fiir den
Antriebsmechanismusbenachbartein Positionieranschlag vorgesehen ist, an den die Trageinrichtung zur Positionierung
in ihrer Ruhelage unter der Zugkraft der Pese angelegt gehalten ist. Hiedurch ist die Ruhelage der Trageinrichtung
und mit dieser auch des Antriebsmechanismus auf besonders einfache Weise festgelegt.

Beieinem Taschendiktiergeriit miteinem Priiventivschalterkann dieser Schalter zum Verhindern des Einschaltens
der Vorwirts-Betriebsart durch die hiindische Verstellung der betreffenden Handhabe in ihre Vorwirts-Einschalt-
position durch einen unabhiingig betitigbaren separaten Schalter gebildet sein. Ein solcher separater Schalter birgt
den Nachteil in sich, daB, wenn auf das Umschalten dieses Schalters vergessen wird, ein ungewolltes Einschalten der
Vorwirts-Betriebsart erfolgen kann. Es hat sich daher als besonders vorteilhaft erwiesen, wenn der von Hand aus
umschaltbare Priventivschalter in der zum Anstecken des das Anschlufikabel des FuBschalters abschlieBenden
Steckers vorgesehenen Buchse enthalten ist und beim hindischen Anstecken des Steckers zur Ermoglichung der
zweiten Betriebsweise der in der Buchse enthaltene Priventivschalter iiber den Stecker umschaltbar ist. Auf diese
Weise ist erreicht, daB das Umschalten des Priiventivschaltes vorteilhafterweise automatisch beim Anstecken des
FuBschalter-Steckers an die hiefiir vorgesehene geriteseitige Buchse erfolgt, also schon bei der Vorbereitung zur
Durchfiihrung der zweiten Betriebsweise und nicht erst zu einem spiiteren Zeitpunkt, zu dem auf ein Umschalten
vergessen werden kann.

Die Erfindung wird im folgenden anhand eines in den Zeichnungen dargesteliten Ausfithrungsbeispicles niher
beschrieben, auf das die Erfindung jedoch nicht beschréinkt sein soll, Die Fig. 1 zeigt in etwa natiirlicher GroBe in
Draufsicht ein Taschendiktiergerat gemiB einem Ausfiihrungsbeispiel, das in seiner Betriebsweise zum Aufnehmen
von Diktaten in einer Hand gehalten wird und hiebei mit zwei Handhaben steuerbar ist und das in einer zweiten
Betriebsweise zum Auswerten von Diktaten nicht in der Hand gehalten werden mu und mit einem in Fig. 1
schematisch in verkleinertem MaBstab gegeniiber seiner natiirlichen GroBe dargestellten FuBschalter steuerbar ist,
der mittels eines Steckers iiber eine Buchse an das Taschendiktiergerét elektrisch anschlieBbar ist. Die Fig. 2 zeigt
in einer Seitenansicht das Taschendiktiergerét gemiB Fig. 1 mit der Buchse zum AnschlieBen des FuBschalters. Die
Fig. 3 zeigt in Draufsicht eine zum Einsetzen in das Taschendiktiergeréit gem48 den Figuren 1 und 2 vorgesehene
Kassette, inderein zwischen zwei nebeneinanderliegenden Wickelkernen verlaufendes Magnetband als Speicher fiir
die den Diktaten entsprechenden Sprachsignale untergebracht ist. Die Fig. 4 zeigt in einem Schaltbild einen Teil der
Schaltung des Taschendiktiergeréites gem#8 den Figuren 1 und 2 sowie die Schaltung des an dieses Taschendiktier-
gerdt angeschlossenen FuBschalters. Die Fig. 5 zeigt in einem gegeniiber der natiirlichen Groge groB8eren MaBstab
in Draufsicht eine Antriebseinrichtung des Taschendiktiergerites geméB den Figuren 1 und 2, wobei eine als
Schiebetaste ausgebildete Handhabe des Taschendiktiergerites ihre Stop-Einschaltposition einnimmt und eine
Trageinrichtung fiir einen in der Antriebseinrichtung enthaltenen Antriebsmechanismus sich in ihrer Ruhelage
befindet. Die Fig. 6 zeigt analog wie Fig. 5 die Antriebseinrichtung gemiB Fig. 5, wobei die Handhabe ihre Vorwiirts-
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Einschaltposition einnimmt und die Trageinrichtung fiir den Antriebsmechanismus sich in einer Vorwérts-
Betricbslage befindet und ein Zwischen-Reibrad des Antriebsmechanismus mit einem Vorwirts-Reibrad in
Antriebsverbindung steht. Die Fig. 7 zeigt analog wie Fig. 5 die Antriebseinrichtung gem#B Fig. 5, wobei die
Handhabe ihre Riickwirts-Einschaltposition einnimmt und die Trageinrichtung fiir den Antriebsmechanismus sich
in einer Riickwirts-Betriebslage befindet und ein Zwischen-Zahnrad des Antriebsmechanismus mit einem Riick-
wiirts-Zahnrad in Eingriff steht. Die Fig. 8 zeigt analog wie Fig. 5 die Antriebseinrichtung gemi8 Fig. 5, wobei die
Handhabe ihre Vorwiirts-Einschaltposition einnimmt und die Trageinrichtung fiir den Antriebsmechanismus sich in
einer weiteren Riickwirts-Betriebslage befindet und das Zwischen-Reibrad des Antrichsmechanismus mit einem
Riickwirts-Reibrad in Antriebsverbindung steht. Die Fig. 9 zeigt in einer Seitenansicht in einem gegeniiber den
Figuren 5 bis 8 groBeren MaBstab schematisch den Antriebsmechanismus der Antriebseinrichtung gemiB den
Figuren 5 bis 8.

Die Fig. 1 zeigt ein Taschendiktiergerit (1), das in seiner Betriebsweise zum Aufnehmen von Diktaten in einer
Hand gehalten wird. Das Taschendiktiergerit (1) weist ein lingliches, leicht abgewinkeltes Gehéuse (2) auf, das aus
einer bodenseitigen Gehiusewanne (3) und einer deckenseitigen Geh#iusewanne (4) besteht. Die beiden Gehfuse-
wannen (3) und (4) bilden dabei eine Deckenwand (5), eine Bodenwand (6), eine erste Lingsseitenwand (7) und eine
zweite Lingsseitenwand (8) sowie eine erste Querseitenwand (9) und eine zweite Querseitenwand (10).

Das Taschendiktiergeriit (1) ist zum Speichern und Wiedergeben von den Diktaten entsprechenden, in einer
zeitlichen Aufeinanderfolge auftretenden Sprachsignalen ausgebildet. Zum Umwandeln der Sprachlaute in die zn
speichernden Sprachsignale weist das Gerit (1) ein eingebautes Mikrofon (11) auf. Zum Speichern der Sprachsignale
in Korrelation zu ihrer zeitlichen Aufeinanderfolge ist in das Taschendiktiergerét (1) ein Speicher (12) einsetzbar.
Der Speicher (12) ist im vorliegenden Fall als Magnetband ausgebildet, das in einer Kassette (13) untergebracht ist.
InderKassette (13) sind zwei nebeneinanderliegende, rotierend antreibbare Wickelkerne (14) und (15) drehbar gelagert,
zwischen denen das Magnetband (12) verliuft und von denen der eine Wickelkern (14) einen Vorwérts-Wickelkern
und der andere Wickelkern (15) einen Riickwirts-Wickelkern bildet.

Zum Aufnehmen der Kassette (13) istin dem Taschendiktiergert (1) ein Aufnahmeraum (16) vorgesehen, in den
eine Kassette (13) einsetzbar ist und der mittels eines um eine Schwenkachse (17) verschwenkbaren Deckels (18)
verschlieBbarist. Das Taschendiktiergerit (1) weist zweizum rotierenden Antreiben der beiden in einer Kassette (13)
untergebrachten Wickelkerne (14) und (15) vorgesehene Wickeldome (19) und (20) auf, die in den Aufnahmeraum
(16) hineinragen und die beim Einsetzen einer Kassette (13) in den Anfnahmeraum (16) mit den beiden Wickelkernen
(14) und (15) in Antriebsverbindung treten. Zum Antreiben der beiden Wickeldorne (19) und (20) ist das Taschen-
diktiergerét (1) mit einer in Fig. 1 nicht dargestellten Antricbseinrichtung versehen, die einen in Fig. 1 schematisch
angedeuteten Motor (21) aufweist, von dem her die beiden Wickeldorne (19) und (20) in entgegengesetzten
Drehrichtungen antreibbar sind. Von den beiden Wickeldornen ist der Wickeldorn (20) ein Vorwirts-Wickeldorn,
iiber dendas Magnetband (12)in einer Vorwirts-Laufrichtung antreibbar ist, diein denFiguren 1, 3, 5 und 6 miteinem
Pfeil (V) angedeutet ist. Der Wickeldorn (19) ist ein Riickwirts-Wickeldorn, iiber den das Magnetband (12) in einer
Riickwirts-Laufrichtung antreibbar ist, die in den Figuren 1, 3, 5, 7 und 8 mit einem Pfeil (R) angedeutet ist.

Das Taschendiktiergerit (1) istbaulich zum Durchfiihren einer Vorwirts-Betriebsart, in der das Magnetband (12)
in der Vorwirts-Laufrichtung (V) antreibbar ist, wobei ausgehend von einer Startbandstelle ein Speichern oder
Wiedergeben von Sprachsignalen vorgenommen werden kann, und einer Riickwirts-Betriebsart ausgebildet, in der
das Magnetband (12) in der Riickwérts-Laufrichtung (R) antreibbar ist, um nach einem Speichern oder Wiedergeben
von Sprachsignalen zu der vorerwahnten Startbandstelle zuriickzukehren. Zu dieser baulichen Ausbildung gehort
zumindest ein in Fig. 1 nicht dargestellter Aufzeichnungs/Wiedergabe-Magnetkopf, der bei in das Taschendiktier-
gerit (1) eingesetzter Kassette (13) mit dem Magnetband (12) in Abtastverbindung steht. Mit diesem Magnetkopf
werden von dem Mikrofon abgegebene und mit einer Aufnahme-Schaltungsanordnung verarbeitete und dem
Magnetkopf zugefiihrte Sprachsignale in Korrelation zu ihrer zeitlichen Aufeinanderfolge auf dem Magnetband (12)
gespeichert. Mit diesem Magnetkopf werden auch solche gespeicherte Sprachsignale von dem Magnetband (12) in
Korrelation zu ihrer zeitlichen Aufeinanderfolge abgetastet und iiber eine Wiedergabe-Schaltungsanordnung einem
im Taschendiktiergerit (1) eingebauten Lautsprecher (22) zur akustischen Wiedergabe zugefiihrt. Zu der besagten
baulichen Ausbildung gehort auch die bereits erwihnte und nachfolgend noch detailliert beschriebene Antriebsein-
richtung, mit der sowohl beim Speichern als auch beim Abtasten, also beim Wiedergeben der Sprachsignale das
Magnetband (12) in der Vorwirts-Laufrichtung (V) an dem Magnetkopf entlangbewegt wird. Um nach einem
Speichern oder Wiedergeben eines bestimmten Abschnittes von Sprachsignalen wieder an den Beginn dieses
Abschnittes zuriickzukehren, wird das Magnetband (12) mit dieser Antriebseinrichtung in der Riickwirts-Lauf-
richtung (R) an dem Magnetkopf entlangbewegt.

Das Taschendiktiergerit (1) weist im Bereich seiner zweiten Lingsseitenwand (8), und zwar in deren der ersten
Querseitenwand (9) zugewandten Abschnitt, eine mit dem Daumen einer Hand betitigbare Handhabe (23) auf. Diese
Handhabe (23) ist als Schiebetaste ausgebildet, die in Langsrichtung der zweiten Lingsseitenwand (3) verschiebbar
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gefiihrt ist und die zwischen vier nebeneinanderliegenden Einschaltpositionen verstellbar ist, wobei mit dieser
Handhabe in jeder Einschaltposition eine Betriebsart des Taschendiktiergersites (1) einschaltbar ist. Die aufeinan-
derfolgenden Einschaltpositionen der Schiebetaste (23) entsprechen in der von der ersten Querseitenwand )
wegweisenden Richtung aufeinanderfolgend den Betriebsarten ,Schneller Vorlauf*, ,Normaler Vorlauf*, ,,Stop*
und ,.Schneller Riicklauf*, Diese Bezeichnungen sind bei Magnetbandgeréten iiblich. Bei der Betriebsart , Normaler
Vorlauf* handelt es sich um die vorerwihnte Vorwirts-Betriebsart und bei der Betriebsart ,,Schneller Riicklauf*
handelt es sich um die vorerwihnte Riickwiirts-Betriebsart. In dem Taschendiktiergerit (1) sind in seiner ersten
Betriebsweise zum Aufnehmen von Diktaten mit der Schiebetaste (23) durch deren hindische Verstellung in ihre
Vorwirts-Einschaltposition die Vorwirts-Betriebsart ,,Normaler Vorlauf* und durch deren hiindische Verstellung
in ihre Riickwirts-Einschaltposition die Riickwirts-Betriebsart ,,Schneller Riicklauf* einschaltbar.

Das Taschendiktiergerit (1) weist im Bereich eines kehlenartig ausgebildeten Abschnittes (24) der ersten
Lingsseitenwand (7) eine weitere Handhabe (25) zum Ein- und Ausschalten der Aufnahmefunktion des Gerites (1)
auf. Die weitere Handhabe (25) ist als Drucktaste ausgebildet, die um eine Schwenkachse (26) schwenkbar gelagert
ist und mittels einer an ihr angreifenden, nicht dargestellten Riickstellfeder in der in Fig. 1 dargestellten Ruhelage
gehalten ist. Die weitere Handhabe (25) ist mit einem plattenférmigen Betitigungsteil (27) versehen, mit dem auf
nicht dargestellte Weise ein Aufnahme/Wiedergabe-Umschalter betitighar und weitere zum Einschalten der
Aufnahmefunktion erforderliche Schaltfunktionen durchfiihrbar sind. Die Drucktaste (25) ist wie bekannt zuséitzlich
zur Schiebetaste (23) zu betitigen, um Sprachsignale auf einem Magnetband speichern zukonnen. Erwihnt sei noch,
daB im Bereich der ersten Querseitenwand (9) durch einen in dieser Querseitenwand vorgesehenen Durchbruch
hindurch ein Rindelrad (28) aus dem Geriteinneren teilweise herausragt, mit dem ein Potentiometer zur Einstellung
der Wiedergabelautstirke einstellbar ist.

Das Taschendiktiergerit (1) ist vorteilhafterweise zusitzlich zu der ersten Betriebsweise zum Aufnehmen von
Diktaten, in der das Taschendiktiergerit in einer Hand gehalten wird und seine zum Aufnehmen von Diktaten
erforderlichen Betriebsarten mit den beiden Handhaben (23) und (25) einschaltbar sind, auch noch in einer zweiten
Betriebsweise zum Auswerten von Diktaten betreibbar, in der die hiefiir erforderlichen Betriebsarten des Taschen-
diktiergerétes anstelle mit den Handhaben mit einer Steuereinrichtung einschaltbar sind, auf die von einer vom
Taschendiktiergerat entfernten Stelle einwirkbar ist. Das Taschendiktiergerit (1) ist hiefiir zum Steuern des Taschen-
diktiergerdtes (1) mit einer solchen Steuereinrichtung ausgebildet. Mit der Steuereinrichtung sind, wie nachfol gend
noch beschrieben ist, ein Vorwiirts-Steuersignal und ein Riickwirts-Steuersignal ausldsbar,

Im vorliegenden Fall ist die vorerwihnte Stevereinrichtung durch einen in Fig. 1 schematisch angedeuteten
FuBschalter (29) gebildet. Der FuBschalter (29) weistim Bereich seiner Deckenwand (30) einen ersten plattenférmigen,
um eine Schwenkachse (31) verschwenkbaren, mit einem FuB entgegen Federkraft verstellbaren Betitigungsteil (32)
auf, mit dem ein in Fig. 1 symbolisch angedeuteter erster Schalter (S1) betitigbar ist. Weiters weist der Fuschalter
(29) im Bereich seiner Deckenwand (30) einen zweiten plattenférmigen, um eine Schwenkachse (33) verschwenkbaren,
miteinem FuB entgegen Federkraft verstellbaren Betéitigungsteil (34) auf, mit dem ein in Fig. 1 ebenfalls symbolisch
angedeuteter zweiter Schalter (52) betitigbar ist. Durch Betitigen des ersten Schalters (S1) ist das Vorwirts-
Steuersignal und durch Betitigen des zweiten Schalters (S2) ist das Riickwirts-Steuersignal auslsbar. Die beiden
Schalter (S1) und (S2) sind mit einem AnschluBkabel (35) verbunden, das mit einem Stecker (36) abgeschlossen ist.
Das AnschluBkabel (35) und der Stecker (36) sind hiebei dreipolig ausgebildet.

Das Taschendiktiergeriit (1) ist zum Zusammenwirken mit dem FuBschalter (29) ausgebildet, dessen AnschluB-
kabel (35) und Stecker (36) zum Weiterleiten des Vorwarts-Steuersignales und des Riickwiirts-Steuersignales
ausgebildet sind. Wie in Fig. 1 schematisch angedeutet ist, weist das Taschendiktiergerit (1) zum Anstecken des das
AnschluBkabel (35) des FuBschalters (29) abschlieBenden Steckers (36) eine Buchse (37) auf, die ebenfalls zum
Weiterleiten des Vorwiirts-Steuersignales und des Riickwiirts-Steuersignales ausgebildet ist. Wie aus den Figuren
1 und 2 ersichtlich ist, ist die Buchse (37) im Bereich der ersten Lingsseitenwand (7) des Taschendiktiergerites (1)
vorgesehen. Neben dieser Buchse (37) ist noch eine weitere Buchse (38) vorgesehen, in die ein nicht dargestellter
weiterer Stecker einsteckbar ist, iiber den eine externe Gleichspannungsquelle an das Taschendiktiergerat (1)
anschlieBbar ist.

Das Taschendiktiergerit (1) weist eine Steuerschaltung auf, der das Vorwirts-Steuersignal und das Riickwiirts-
Steuersignal zugefiihrt werden und mit der so wie in der ersten Betricbsweise zum Aufnchmen von Diktaten mit der
Handhabe (23) in der zweiten Betriebsweise zum Auswerten von Diktaten in Abhzingigkeit von den beiden mit der
durch den FuBischalter (29) gebildeten Steuereinrichtung erzeugten Steuersignalen ferngesteuert die Vorwérts-
Betriebsart und die Riickwérts-Betriebsart einschaltbar sind. Nachfolgend ist eine in Fig. 4 dargestellte Schaltungs-
anordnung, die die vorerwihnte Steuerschaltung enthilt, detailliert beschrieben.

InFig.4sind das Taschendiktiergerit (1) und der FuBschalter (29) symbolisch mit strichlierten Linien angedeutet.
Zur elektrischen Energieversorgung des Taschendiktiergerites (1) sind in dasselbe zwei in Serie geschaltete Batte-
rien (39) einsetzbar, die eine positive Versorgungsspannung (V1) von +3 Volt gegeniiber Massepotential (V2)
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abgeben. Die elektrische Energieversorgung des Gerites (1) ist auch durch eine externe Gleichspannungsquelle
moglich, die iiber einen mit ihr verbundenen Stecker an die Buchse (39) anschlieBbar ist. Die Buchse (39) weist drei
Anschliisse (A1), (A2) und (A3) auf. Bei in die Buchse (38) eingestecktem Stecker stehen zwei steckerseitige
Kontakte mit zwei buchsenseitigen Kontakten (B1) und (B3) in Kontakt und ist ein in der Buchse (38) enthaltener
Schalter (C1,2) von dem Stecker in seinem getffneten Schaltzustand gehalten, wodurch dann die Batterien (39)
abgeschaltet sind. Bei einer internen Versorgung wird die Versorgungsspannung (V1) der Batterien (39) iiber den
AnschluB (A2) und den Schalter (C1,2) sowic den AnschluB (A1) der Buchse (38) einem EingangsanschluB (D1)
eines Betriebsartenschalters (40) zugefiihrt, der zwei gemeinsam verstellbare Schaltkontakte (41) und (42) aufweist.
Bei externer Versorgung wird die Versorgungsspannung (V1) iiber den Kontakt (B1) und den AnschiuB (A1) der
Buchse (38) dem Eingangsanschlufl (D1) des Betricbsartenschalters (40) zugefiihrt. Der Betriebsartenschalter (40)
ist von der Schiebetaste (23) her umschaltbar, worauf anlté8lich der Beschreibung der Figuren 5 bis 8 noch
hingewiesen wird. Dementsprechend sinddie vier Schaltstellungender beiden Schaltkontakte (41) und (42) mit (SRL)
fiir ,SchnellerRiicklauf*, mit (ST) fiir ,,Stop*, mit (VL) fiir ,Normaler Vorlauf* und mit (SVL) fiir ,,Schneller Vorlanf*
bezeichnet. Der Betriebsartenschalter (40) weist drei Ausgangsanschliisse (E1), (E2) und (E3) auf, iiber die je nach
Schaltstellung der beiden Schaltkontakte (41) und (42) des Betriebsartenschalters (40) die Versorgungsspannung
(V1) bestimmten Schaltungsteilen der Schaltungsanordnung gem#8 Fig. 4 zufiihrbar ist.

Uber den ersten EingangsanschluB (E1) des Betriebsartenschalters (40) ist die Versorgungsspannung (V1) einem
Schaltungsteil (43) zufiihrbar, mit dem bei auftretendem Stillstand des Riickwiirts-Wickeldomes (19), also bei Er-
reichen eines Endes des in einer Kassette untergebrachten Magnetbandes oder bei Auftreten eines Bandrisses oder
bei irrtiimlicherweise nicht in das Geriit eingesetzter Kassette, ein Steuersignal zum Abschalten des Motors (21) bzw.
des Gerites (1) erzeugbar ist. Der Endabschaltungs-Schaltungsteil (43) enthilt eine photoelekirische Lichtschranke
(44), die aus einer Photodiode (45), einem mit dem Riickwiirts-Wickeldorn (19) verbundenen, rotierend antreibbarcn
Fliigelrad (46) zum periodischen Unterbrechen des Lichtpfades und einem Phototransistor (47) besteht. Entspre-
chendderRotation des Fliigelrades (46) erzeugt der Phototransistor (47) Impulse, die einer ersten Transistorstufe (48)
zugefiihrt werden, deren Transistor (49) im Takte der Impulse leitend gesteuert wird. Uber den Transistor (49) erfolgt
im Takte der Impulse ein Entladen eines Kondensators (50), der iiber einen Widerstand (51) geladen wird. Solange
der Riickwirts-Wickeldorn (19) rotiert, wird der Kondensator (50) periodisch entladen, so da am Ausgang (52) der
ersten Transistorstufe (48) ein niedriges Potential (L) vorliegt, nimlich Massepotential (V2). Der Ausgang (52) ist
mit den beiden Eingéingen eines NAND-Gatters (53) verbunden, an dessen Ausgang (54) ein hohes Potential (H)
auftritt, nfimlich die Versorgungsspannung (V1), solange der Riickwirts-Wickeldorn (19) rotiert. Der Ausgang (54)
ist mit den beiden Eingéingen eines weiteren NAND-Gatters (55) verbunden, an dessen Ausgang (56) ein niedriges
Potential (L) auftritt, solange der Riickwirts-Wickeldorn (19) rotiert. Anden Ausgang (56) istein Warnsignalgenera-
tor (57) angeschlossen, mit dem ein Warnsignal erzeugbar ist, das iiber eine Verstirkerstufe (58) dem Lautsprecher
(22) des Gertiites (1) zur akustischen Wiedergabe zufiihrbar ist.

Wenn es zu einem Stillstand des Riickwiirts-Wickeldornes (19) kommt, entfallen die mit der Lichtschranke (44)
erzeugten Impulse, so daB das periodische Entladen des Kondensators (50) unterbleibt. Der Kondensator (50) l4dt
sich dann auf, so daB am Ausgang (52) der ersten Transistorstufe (48) ein hohes Potential (H) auftritt. Dementspre-
chendtrittam Ausgang (54) desersten NAND-Gatters (53) ein niedriges Potential (L) durch das das Taschendiktiergeriit
elektrisch abschaltbar ist, und am Ausgang (56) des zweiten NAND-Gatters (55) ein hohes Potential (H) auf. Durch
letzteres wird der Warnsignalgenerator (57) eingeschaltet und folglich gibt der Lautsprecher (22) einen akustischen
‘Warnton ab, der den Beniitzer des Geriites auf akustische Weise iiber das Abschalten des Geriites beim Erreichen des
Bandendes, beim Auftreten eines Bandrisses oder beim Fehlen einer Kassette informiert.

Uber den zweiten AusgangsanschluB (E2) des Betriebsartenschalters (40) ist die Versorgungsspannung (V1) im
wesentlichen der bereits erwéhnten Steuerschaltung zufiihrbar, die in Fig. 4 mit dem Bezugszeichen (59) bezeichnet
ist. Der Steuerschaltung (59) sind das Vorwiirts-Steuersignal und das Riickwirts-Steuersignal, die beide mit dem
FuBschalter (29) auslisbar sind, zufiihrbar. Mit der Steuerschaltung (59) sind die Betriebsarten des Taschendiktier-
gerdites (1) einschaltbar, was beim vorliegenden Gerit damit gleichzusetzen ist, daB mit der Steuerschaltung (59) der
Motor (21) des Gerétes wahlweise in einer der entgegengesetzten Drehrichtungen einschaltbar ist, und zwar in einer
dem Gegenuhrzeigersinn entsprechenden Vorwirts-Drehrichtung, die mit einem Pfeil (VW) angegeben ist, oder in
einer dem Uhrzeigersinn entsprechenden Riickwirts-Drehrichtung, die mit einem Pfeil RW) angegeben ist.

Die Steuerschaltung (59) enthilt eine Drehzahlregelschaltung (60) fiir den Motor (21), die als integrierter Bau-
stein ausgebildet ist und die beispielsweise durch den im Handel unter der Typennummer AN6612S erhiltlichen
Baustein gebildet ist. Der Baustein (60) weist acht Anschliisse (F1) bis (F8) auf. An den AnschluB (F1) ist ein
niederohmiger Widerstand (61) angeschlossen, der einen MeBwiderstand bildet, mit dem der durch den Motor (21)
flieBende Strom mefbarist. Proportional zum jeweiligen Motorstrom trittam MeBwiderstand (61) eine MeBspannung
(V3) auf, die etwa in der GréBenordnung von 10 bis 20 mV, also nur geringfiigig iiber dem Massepotential (V2) liegt.
Die Mefispannung (V3) wird als sogenannter Ist-Wert der Drehzahlregelschaltung (60) an dem Anschluf (F1)
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zugefiihrt. An die Anschliisse (F2) und (F3) istein aus zwei fixen Widerstinden, einem einstellbaren Widerstand und
einem Kondensator gebildetes Netzwerk (62) angeschlossen. Mit dem einstellbaren Widerstand dieses Netzwerkes
(62) ist eine gewiinschte Soll-Drehzahl des Motors (21) einstellbar und sind Motortoleranzen hinsichtlich Drehzahl
ausgleichbar. Der AnschluB (F4) ist zum Zufiihren der Versorgungsspannung (V1) zu dem Baustein (60) mit dem
AusgangsanschluB (E2) des Betriebsartenschalters (40) verbunden. Der Anschlu8 (F5) liegt an Massepotential (V2).
Der AnschluB (F8) ist mit einem ersten MotoranschluB (G1) verbunden, wodurch der Drehzahlregelschaltung (60)
eine weitere von der am Motor (21) abfallenden Spannung abhéingige Ist-Wert-GroBe zufithrbar ist. Der Anschluf
(F7) stellt einen Steuerausgang dar, an dem die Drehzahlregelschaltung ein Steuersignal abgibt, das zum Steuern der
Leitfahigkeit eines Motorspeisungs-Transistors (63) dient, dessen Basis mit dem AnschluB (F7), dessen Emitter mit
dem AusgangsanschluB (E2) des Betriebsartenschalters (40) und dessen Kollektor mit dem ersten MotoranschluB
(G1) verbunden ist. Der AnschiuB (F6) dient als Steuereingang, iiber den ein interner Transistor der Drehzahlregel-
schaltung (60) ansteuerbar ist. Mitdem intemen Transistor ist iiber den AnschluB (F7) der Motorspeisungs-Transistor
(63) steuerbar. Ein Sperren des Motorspeisungs-Transistors (63) erfolgt dann, wenn an den AnschluB (F6) Massepo-
tential (V2) angeschaltet wird, was beispiclsweise vom Ausgang (54) des NAND-Gatters (53) des Schaltungsteiles
(43) her tiber eine Schutzdiode (64) mglich ist. Die Schutzdiode (64) verhindert, daB ein am Ausgang (54) auftreten-
deshohesPotential (H) zum AnschluB (F6) des Bausteins (60) gelangt, wasein Durchsteuern des Motorspeisungs-Tran-
sistors (63) in seinen voll-leitenden Zustand zur Folge hitte.

Mit dem ersten MotoranschluB (G1) ist der Kollektor eines Transistors (65) einer zweiten Transistorstufe (66)
verbunden. Die zweite Transistorstufe (66) dient dazu, den ersten MotoranschluB (G1) an Massepotential (V2) legen
zukonnen. Dabei ist der Basisspannungsteiler (67) der zweiten Transistorstufe (66) an eine Leitung (68) angeschaltet,
die mit einem zweiten MotoranschluB (G2) verbunden ist.

An die mit dem zweiten MotoranschluB (G2) verbundene Leitung (68) ist weiters ein Widerstand (69) eines
Basisspannungsteilers (70) einer dritten Transistorstufe (71) angeschlossen. Der zweite Widerstand (72) des
Basisspannungsteilers (70) ist mit dem AusgangsanschiuB (E2) des Betricbsartenschalters (40) verbunden. Der
Transistor (73) der dritten Transistorstufe (71) ist mit seinem Kollektor mit dem Ausgang (52) der ersten Transistor-
stufe (48) des Schaltungsteiles (43) verbunden. Die dritte Transistorstufe (71) dient dazu, den Schaltungsteil (43) zum
Erzeugen eines Steuersignales zum Abschalten des Gerites bzw. des Motors (21) auBer Funktion setzen zu konnen.
Dies erfolgt in der Weise, daB der Transistor (73) in seinen leitenden Zustand gesteuert wird, wodurch iiber den
Transistor (73) der Ausgang (52) stets auf niedrigem Potential (L) gehalten wird, dies auch dann, wenn die Impulse
der Lichtschranke (44) ausbleiben und daher kein Entladen des Kondensators (50) iiber den Transistor (49) mehr
erfolgt.

An die Leitung (68) ist weiters der Basisspannungsteiler (74) einer vierten Transistorstufe (75) angeschlossen.
Der Kollektor des Transistors (76) dieser vierten Transistorstufe (75) ist mit dem AnschluB (F6) der Drehzahl-
regelschaltung (60) verbunden. Wenn der Transistor (76) leitend gesteuert wird, hat dies zur Folge, daB der Anschluf
(F6) an Massepotential (V2) angeschaltet wird, wodurch der Motorspeisungs-Transistor (63) gesperrt wird.

Uber den dritten AusgangsanschluB (E3) des Betriebsartenschalters (40) ist die Versorgungsspannung (V1) dem
Basisspannungsteiler (77) einer fiinften Transistorstufe (78) zufiihrbar. Diese Transistorstufe (78) dient dazu, den
Motorspeisungs-Transistor (63) erforderlichenfalls voll durchzusteuern, indem der Transistor (79) der fiinften
Transistorstufe (78) leitend gesteuert wird.

Wie bereits erwéhnt, weist das Taschendiktiergerit (1) eine Buchse (37) auf. Die Buchse (37) weist fiinf An-
schliisse (H1) bis (H5) auf. Geriteseitig sind diese fiinf Anschliisse (H1) bis (H5) folgendermaBen verschaltet. Der
AnschluB (H1) ist mit dem Ausgangsanschlufl (E2) des Betriebsartenschalters (40) verbunden, Der Anschluf (H2)
ist mit der Leitung (68) verbunden, die zum zweiten MotoranschluB (G2) fiihrt. Die Anschliisse (H3) und (H4) sind
tiber einen Widerstand (80) miteinander verbunden. Dieser Widerstand (80) bildet einen Ersatzwiderstand fiir den
AnschluBkabelwiderstand, um unabhingig davon, ob an die Buchse (37) ein Stecker angesteckt ist oder nicht, die-
selbe Motordrehzahl zu gewihrleisten. Der Anschluff (H5) ist mit dem AnschluB (F1) der Drehzahlregelschaltung
(60) und folglich mit dem an diesen Anschlu$ (F1) angeschlossenen MeBwiderstand (61) verbunden. Buchsenseitig
bestehen mit den fiinf Anschliissen (H1) bis (H5) folgende elektrische Verbindungen. Mit dem AnschluB (H1) ist
ein Kontakt (J1), mit dem Anschluf (H2) ein Kontakt (J2) und mit dem AnschiuB (H5) ein Kontakt (J5) elektrisch
verbunden. Die Kontakte (J1), (J2) und (J5) sind in der Buchse (37) enthalten. Ebenso sind in der Buchse (37) zwei
Schalter (K2,3) und (K4,5) vorgesehen, von denen der Schalter (K2,3) zwischen die beiden Anschliisse (H2) und
(H3) und der Schalter (K4,5) zwischen die beiden Anschliisse (H4) und (HS) geschaltet ist. In die Buchse (37) ist
der mit dem FuBschalter (29) iiber das AnschluBkabel (35) verbundene Stecker (36) einsteckbar. Bei eingestecktem
Stecker (36) sind die beiden Schalter (K2,3) und (K4,5) in der Buchse (37) von dem Stecker (36) in ihren gedffneten
Schaltzustand geschaltet.

Der Stecker (36), der iiber drei im Kabel (35) zusammengefaBte Leitungen (L1), (L2) und (L5) mit dem FuB-
schalter (29) verbunden ist, weist drei mit den Leitungen (L1), (L2) und (L5) elektrisch verbundene, voneinander
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isolierte Kontakte (M1), (M2) und (M5) auf, die bei angestecktem Stecker (36) mit den Kontakten (J1), (J2) und (J5)
der Buchse (37) in Kontakt stehen. Von den drei zum FuBschalter (29) gefiihrten Leitungen (L1), (L2) und (L5) ist
die Leitung (L1) miteinem Arbeitskontakt (N1) des von dem Betitigungsteil (34) des Fuschalters (29) betéitigbaren
zweiten Schalters (S2) verbunden, der wie ersichtlich als Umschalter ausgebildet ist. Die Leitung (L2) ist mit dem
Waurzelkontakt (N2) des zweiten Schalters (S2) verbunden, dessen Ruhekontakt (N3) mit einem Arbeitskontakt (N4)
des vondem Betitigungsteil (32) des FuBschalters (29) betitigbaren ersten Schalters (S1) verbundenist, derebenfalls
alsUmschalterausgebildet ist. Diel.feitung (L5) istmitdem Wurzelkontakt (N5) desersten Schalters (S1) verbunden,
dessen Ruhekontakt (N6) mit einem Widerstand (81) verbunden ist. Der Widerstand (81) ist Bestandteil einer im
FuBschalter enthaltenen sechsten Transistorstufe (82), mit deren Transistor (83) die Schaltfunktion des zweiten
Schalters (S2) ersatzweise durchfiihrbar ist. Die sechste Transistorstufe (82) dient dazu, nach einem Ausschalten der
Vorwirts-Betriebsart ,,Normaler Vorlauf* vom FuBschalter (29) her iiber den Transistor (83) fiir eine durch die
Ladezeit fiir einen in der Transistorstufe (82) enthaltenen Kondensator (84) bestimmte Zeitdauer im Taschen-
diktiergeriit (1) die Betriebsart ,,Schneller Riicklauf* kurzzeitig einzuschalten. Die Transistorstufe (82) weist zwei
weitere Widerstiinde (85) und (86) auf, die beide mit der Leitung (L1) verbunden sind.

In Fig. 4 sind die beiden als Umschalter ausgebildeten Schalter (S1) und (S2) in ihren Ruhelagen dargestellt,
wobei der Wurzelkontakt (N2) des zweiten Schalters (S2) mit dem Ruhekontakt (N3) dieses Schalters und der
Wurzelkontakt (N5) des ersten Schalters (S1) mit dem Ruhekontakt (N6) dieses Schalters in Kontakt steht. Hiebei
istdann, soferne der Stecker (36) in die Buchse (37) eingesteckt ist, im Taschendiktiergerit (1) vom FuBschalter (29)
auf ferngestenerte Weise die Betriebsart ,,Stop* eingeschaltet, wie dies in Fig. 4 bei den beiden Schaltern (S1) und
(S2) angegeben ist, weil in diesem Fall mit den beiden Schaltern (S1) und (S2) jeglicher Motorstromkreis fiir den
Motor (21) unterbrochen ist. Durch Umschalten des ersten Schalters (S1), wobei dann der Wurzelkontakt (N5) mit
dem Arbeitskontakt (N4) in Kontakt steht, ist im Taschendiktiergerit (1) die Vorwirts-Betriebsart ,,Normaler Vor-
lauf™ auf ferngesteuerte Weise einschaltbar. Durch Umschalten des zweiten Schalters (S2), wobei dann der Wurzel-
kontakt (N2) mit dem Arbeitskontakt (N1) in Kontakt steht, ist im Taschendiktiergerit die Riickwirts-Betriebsart
»Schneller Riicklauf* auf ferngesteuerte Weise einschaltbar,

Inseiner ersten Betriebsweise zum Aufzeichnen von Diktaten werden die hiefiir erforderlichen Betriebsarten des
Taschendiktiergerites (1) mittels der beiden Handhaben (23) und (25) von Hand aus eingeschaltet, wobei der FuB-
schalter (29) mit dem Taschendiktiergerit (1) nicht zusammenwirkt, da der Stecker (36) des FuBschalters nicht in
die Buchse (37) eingesteckt ist.

Beiinihrer Stop-Einschaltposition befindlicher Schiebetaste (23) nimmt der Betriebsartenschalter (40) eine Stop-
Schaltstellungein, in der seine Schaltkontakte (41) und (42) mit nichtbeschalteten Gegenkontakten in Kontakt stehen,
so daB kein Weiterleiten der Versorgungsspannung (V1) erfolgt. In diesem Fall ist daher die gesamte Schaltung des
Taschendiktiergerites (1) ohne Spannungsversorgung und daher abgeschaltet.

Wenn in diesem Fall die Schicbetaste (23) beispiclsweise aus ihrer Stop-Einschaltposition in ihre Vorwirts-
Einschaltposition verschoben wird, wird der Betriebsartenschalter (40) aus seiner Stop-Schaltstellung in seine
Vorlauf-Schaltstellung umgeschaltet. Hiedurch wird iiber den AusgangsanschluB (E1) die Versorgungsspannung
(V1) an den Schaltungsteil (43) angechlossen und dieser daher in Funktion gesetzt. Weiters wird iiber den Aus-
gangsanschluf (E2) die Steuerschaltung (59) mit der Versorgungsspannung (V1) versorgt. Dabei wird vom
AusgangsanschluB (E2) iiber den Motorspeisungs-Transistor (63), den Motor (21), den AnschluB (H2), den ge-
schlossenen Schalter (K2,3) und den Anschlufl (H3) der Buchse (37), den Ersatzwiderstand (80), den AnschluB (H4),
den Schalter (K4,5) und den Anschlu8 (H5) der Buchse (37) sowie den MeBwiderstand (61) ein Motorstromkreis
geschlossen. Hiedurch wird der Motor (21) eingeschaltet, wobei seine Motorwelle entgegen dem Uhrzeigersinn
rotiert, was beim vorliegenden Taschendiktiergerit der Vorwiirts-Drehrichtung (VW) des Motors (21) entspricht.
Dabei wird die Drehzahl des Motors (21) mittels der Drehzahlregelschaltung (60) auf einen konstanten Wert geregelt.

‘Wenn die Schiebetaste (23) in ihre SVL-Einschaltposition verschoben wird und dementsprechend der Betriebs-
artenschalter (40) in seine SVL-Schaltstellung umgeschaltet wird, dann wird ebenso an den Ausgangsanschlu8 (E2)
die Versorgungsspannung (V1) angeschaltet und es wird ebenso der vorstehend beschriebene Motorstromkreis
geschlossen. Zusitzlich wird aber in dieser Betriebsart an den AusgangsanschluB (E3) die Versorgungsspannung
(V1) angeschaltet, wodurch der Transistor (79) der fiinften Transistorstufe (78) leitend gesteuert wird, wodurch der
Motorspeisungs-Transistor (63) voll durchgesteuert wird. In dieser Betriebsart erfolgt somitkeine Drehzahlregelung
des Motors (21), sondern der Motor Iuft mit einer durch die Versorgungsspannung (V1) bestimmten ungeregelten
hohen Drehzahl, wobei die Motorwelle des Motors entgegen dem Uhrzeigersinn rotiert, was wiederum der Vorwiirts-
Drehrichtung (VW) entspricht.

Wenn die Schiebetaste (23) in ihre Riickwiirts-Einschaltposition verschoben wird und dementsprechend der
Betriebsartenschalter (40) in seine SRL-Schaltstellung umgeschaltet wird, hat dies exakt dieselben Auswirkungen
wie beim Umschalten des Betriebsartenschalters (40) in seine SVL-Schaltstellung zur Folge. Dabei wird auch in der
Betriebsart ,,Schneller Riicklauf** der Motor (21) mit hoher Drehzahl angetrieben, wobei die Motorwelle ebenfalls
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entgegen dem Uhrzeigersinn rotiert, was beim vorliegenden Gerét der Vorwdirts-Drehrichtung (VW) des Motors
entspricht, obwohl die Betriebsart ,,Schneller Riicklauf* eingeschaltet ist. Die in der Betriebsart ,,Schneller Riick-
lauf* gegeniiber der Betriebsart ,,Schneller Vorlauf* erforderliche Drehrichtungsumkehr wird beim vorliegenden
Taschendiktiergerdt im mechanischen Teil der Antriebseinrichtung vorgenommen, worauf nachfolgend bei der
Beschreibung dieser Antriebseinrichtung noch niher eingegangen ist.

In seiner zweiten Betriebsweise zum Auswerten von Diktaten werden die hicfiir erforderlichen Betriebsarten des
Taschendiktiergerites (1) mittels des FuBschalters (29) eingeschaltet. Hiefiir wird der Stecker (36) des FuBschalters
(29) in die Buchse (37) eingesteckt, wobei die Schalter (K2,3) und (K4,5) in der Buchse (37) geoffnet werden, was
zur Folge hat, daB die Betriebsarten des Taschendiktiergerites (1) nur noch vom FuBschalter (29) her und nicht mehr
von der Schiebetaste (23) bzw. von dem von der Schiebetaste (23) betéitigbaren Betriebsartenschalter (40) her ein-
schaltbar sind, weil durch das Offnen der beiden in der Buchse (37) enthaltenen, als Priventivschalter vorgesehenen
Schalter jeglicher mit dem Betriebsartenschalter (40) schlieBbare Motorstromkreis unterbrochen wird. Zur Vorbe-
reitung der Durchfiihrung der zweiten Betriebsweise muB bei dem vorliegenden Taschendiktiergerit (1) die Schiebe-
taste (23) nach dem Einstecken des Steckers (36) in die Buchse (37) in ihre Vorwirts-Einschaltposition verschoben
werden, wodurch der Betriebsartenschalter (40) in seine Vorlauf-Schaltstellung umgeschaltet wird. Eine solche
Verstellung der Schiebetaste (23) in ihre Vorwiirts-Einschaltposition und die daraus resultierenden Folgen zur
Vorbereitung des Fernsteuerbetriebes sind prinzipiell nicht unbedingt notwendig, sind aber beim vorliegenden Geriit
vorgesehen, weil hiedurch im mechanischen Teil der Antriebseinrichtung Vorteile hinsichtlich Hubverkleinerungen
und Krifteverminderungen erzielt werden.

Wenn nun beispielsweise durch FuBbetztigung der erste Schalter (S1) aus seiner Ruhelage in seine Betriebslage
umgeschaltet wird, hat dies das SchlieBen eines Motorstromkreises zur Folge, der von dem AusgangsanschluB (E2)
des Betriebsartenschalters (40), an den die Versorgungsspannung (V1) angeschaltet ist, iiber den Motorspeisungs-
Transistor (63), den Motor (21), die Leitung (68), den Anschlu8 (H2) und den Kontakt (J2) der Buchse (37), den
Kontakt (M2) des Steckers (36), die Leitung (L2), den Wurzelkontakt (N2) und den Ruhekontakt (N3) des in seiner
Ruhelage befindlichen zweiten Schalters (S2), der auf diese Weise eine Priorititsfunktion gegeniiber dem ersten
Schalter (S1) hat, den Arbeitskontakt (N4) und den Wurzelkontakt (N5) des ersten Schalters (S1), die Leitung (L5),
den Kontakt(M5)des Steckers (36), den Kontakt (J5) und den AnschluB (H5) der Buchse (37) und den MeBwiderstand
(61) zur Masse verlduft. Dies hat zur Folge, daB der Motor (21) eingeschaltet wird und seine Motorwelle entgegen
dem Uhrzeigersinn rotiert, was der Vorwérts-Drehrichtung (VW) des Motors (21) entspricht. Dabei wird die
Drehzahl des Motors (21) mittels der Drehzahlregelschaltung (60) auf einen konstanten Wert geregelt. Mit anderen
Worten ausgedriickt, wird durch das Umschalten des ersten Schalters (S1) des FuBschalters (29) das am FuBende des
MeBwiderstandes (61) anliegende Massepotential (V2) als Vorwirts-Steversignal von dem FuBschalter (29)
ausgeldst und iiber letztlich den AnschluB (H2) der Buchse (37) der Steuerschaltung (59) zugefiihrt. In der Steuer-
schaltung (59) wird das Massepotential (V2) iiber die mit dem AnschluB (H2) verbundene Leitung (68) dem zweiten
MotoranschluB (G2) zugefiihrt, wodurch entsprechend diesem Vorwirts-Steuersignal (V2) ferngesteuert die Vor-
wirts-Betriebsart ,,Normaler Vorlauf* im Taschendiktiergerét (1) durch Einschalten von dessen Motor (21) in seiner
Vorwirts-Drehrichtung (VW) eingeschaltet wird.

Um die Vorwirts-Betriebsart ,,Normaler Vorlauf" vom FuBschalter (29) her wieder auszuschalten, wird die
entsprechende FuBbetitigung des FuBschalters beendet, wodurch der erste Schalter (S1) wieder in seine Ruhelage
zuriickkehrt. Hiedurch wird der zuvor geschlossene Motorstromkreis wieder geffnet. Ferner wird hiedurch der
MeBwiderstand (61) iiber den Wurzelkontakt (N5) und den Ruhekontakt (N6) des Schalters (S1) mit dem Widerstand
(81) verbunden. Gleichzeitig liegen die beiden anderen Widerstinde (85) und (86) der Transistorstufe (82) iiber die
Leitung (L1), den Kontakt (M1) des Steckers (36) und den Kontakt (J1) und den AnschluB (H1) der Buchse (37),
der mit dem Ausgangsanschluf (E2) verbunden ist, an der Versorgungsspannung (V1). Hiedurch wird der in Serie
zwischen den Widerstinden (85) und (81) liegende Kondensator (84) aufgeladen. Wihrend des Ladevorganges ist
der Transistor (83) leitend. Sobald der Kondensator (84) aufgeladen ist, wird der Transistor (83) gesperrt. Solange
der Transistor (83) leitend ist, was fiir einige Millisekunden der Fall ist, wird iiber den Transistor (83) im Taschen-
diktiergerét (1) die Betriebsart ,Schneller Riicklauf* eingeschaltet. Auf den Zweck dieses kurzzeitigen Einschaltens
der Betriebsart ,Schneller Riicklauf* wird nachfolgend zuriickgekommen, néimlich bei der Beschreibung des mecha-
nischen Teiles der Antriebseinrichtung des Taschendiktiergerites (1). Die Funktion des Transistors (83) entspricht
zur Ginze der Funktion deszweiten Schalters (S2), auf die im folgenden detailliert eingegangen ist. Erwihnt sei noch,
daB der Widerstand (86) als Entladewiderstand zum Entladen des Kondensators (84) vorgesehen ist, iiber den der
Kondensator (84) beispielsweise nach einem Trennen des Steckers (36) von der Buchse (37) entladbar ist.

Wenn durch FuBbetitigung der zweite Schalter (S2) aus seiner Ruhelage in seine Betriebslage umgeschaltet wird,
wird die Versorgungsspannung (V1) als Riickwérts-Steuersignal ausgel6st und der Steuerschaltung (59) zugefiihrt,
die entsprechend diesem Riickwirts-Steuersignal (V1) ferngesteuert die Riickwirtsbetriebsart ,,Schneller Riicklauf*
im Taschendiktiergerat (1) einschaltet. Das Ausldsen des Riickwirts-Steuersignales (V1) erfolgt in der Weise, daB
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die am AusgangsanschluB (E2) des Betriebsartenschalters (40) anliegende Versorgungsspannung (V1) iiber den
Anschluf (H1) und den Kontakt (J1) der Buchse (37), den Kontakt (M1) des Steckers (36) und die Leitung (L1) dem
Arbeitskontakt (N1) des zweiten Schalters (S2) zugefiihrt wird und durch den umgeschalteten zweiten Schalter (S2)
von dessen Wurzelkontakt (N2) iiber die Leitung (L2), den Kontakt (M2) des Steckers (36), den Kontakt (J2) und
den AnschluB (H2) der Buchse (37) der Steuerschaltung (59) zugefiihrt wird. In dieser Steuerschaltung (59) wird das
durch die Versorgungsspannung (V1) gebildete Riickwiirts-Steuersignal der mit dem AnschluB (H2) verbundenen
Leitung (68) und von dieser dem zweiten MotoranschluB (G2) zugefiihrt. Weiters wird die Versorgungsspannung
(V1) von der Leitung (68) auch dem Basisspannungsteiler (67) der zweiten Transistorstufe (66) zugefiihrt, wodurch
der Transistor (65) leitend wird und iiber den Transistor (65) der erste MotoranschluB (G1) an Massepotential (V2)
angeschaltet wird. Auf diese Weise ist der Motor (21) mit seinem ersten Anschlu (G1) an Massepotential (V2) und
mit seinem zweiten AnschluB (G2) an die Versorgungsspannung (V1) angeschlossen. Hiedurch wird der Motor (21)
auf ungeregelte Weise mit hoher Drehzahl angetrieben, wobei jedoch aufgrund der umgepolten Spannungs-
versorgung des Motors (21) dessen Motorwelle im Uhrzeigersinnrotiert, was derRiickwiirts-Drehrichtung (RW) des
Motors (21) beim vorliegenden Gerit entspricht. Von der im vorliegenden Fall an der Leitung (68) anliegenden
Versorgungsspannung (V1) wird iiber den an die Leitung (68) angeschlossenen Basisspannungsteiler (74) der vierten
Transistorstufe (75) der Transistor (76) derselben in den leitenden Zustand gesteuert. Hiedurch wird iiber den
Transistor (76) der AnschluB (F6) der Drehzahlregelschaltung (60) an Massepotential (V2) gelegt, was zur Folge hat,
daB der Motorspeisungs-Transistor (63) vollkommen gesperrt wird, also keinen EinfluB auf den in diesem Fall
umgepolt mit Spannung versorgten Motor (21) nimmt. Um die Riickwirts-Betriebsart ,,Schneller Riicklauf* vom
FuBschalter (29) her wieder auszuschalten, wird die entsprechende FuBbetitigung des FuBschalters beendet,
wodurch der zweite Schalter (S2) wieder in seine Ruhelage zuriickkehrt und daher der zuvor geschlossene Motor-
stromkreis wieder getffnet wird.

Solange das Taschendiktiergerit (1) in seiner zweiten Betricbsweise zum Auswerten von Diktaten betrieben
wird, wobei seine Betriebsarten vom FuBschalter her gesteuert werden, muB dafiir gesorgt werden, daB bei vom
FuBschalter her im Gertit eingeschalteter Betriebsart ,,Stop* die Endabschaltung gem#8 dem Schaltungsteil (43)
unwirksam bleibt. Wenn némlich nach einem zuvor vom FuBschalter (29) her erfolgten Einschalten einer Betrigbsart
diese Betricbsart vom FuBschalter her wieder ausgeschaltet wird, hat dies zur Folge, daB die zuvor angetriebenen
Wickeldorne nicht mehr weiter angetrieben werden. Folglich gibt die Lichtschranke (44) der photoelektrischen
Endabschaltung gem#B dem Schaltungsteil (43) keine Impulse mehr ab. Daher wiirde, weil der Betriebsartenschalter
(40) in seiner Vorlauf-Schaltstellung sich befindet und daher am AusgangsanschluB (E1) die Versorgungsspannung
(V1) anliegt, der vom AusgangsanschluB (E1) her versorgte Endabschaltungs-Schaltungsteil (43) ansprechen und
einerseits iiber dasNAND-Gatter (53) und die Schutzdiode (64) den AnschluB (F6) der Drehzahlregelschaltung (60)
auf Massepotential (V2) legen, so daB letztere vollkommen abgeschaltet wird, und andererseits iiber das zweite
NAND-Gatter (55) den Warntongenerator (57) einschalten. Das Taschendiktiergeriit (1) wire dann aber ginzlich
abgeschaltet, so daB eine nachfolgende Schalterbetiitigung des FuBschalters (29) kein Einschalten der entspre-
chenden Betriebsart zur Folge hitte. Dies muf8 verhindert werden, was iiber die dritte Transistorstufe (71) erfolgt,
deren Transistor (73) iiber den am AusgangsanschluB (E2) des Betriebsartenschalters (40) angeschlossenen Wi-
derstand (72) leitend gesteuert wird, wodurch der Ausgang (52) der ersten Schaltstufe (48) auf alle Fille auf Masse-
potential (V2) gehalten wird, wodurch einlanfender Wickeldorn (19) simuliert daher die Endabschaltung gemé8 dem
Schaltungsteil (43) nicht zur Wirkung kommt.

Bei vom Fufischalter (29) her eingeschalteter Vorwirts-Betriebsart ,,Normaler Vorlauf* liegt an der Leitung (68)
die am MeBwiderstand (61) abfallende MeS8spannung (V3) an, die nur geringfiigig iiber dem Massepotential (V2)
liegt, wodurch der Transistor (73) der dritten Transistorstufe (71) gesperrt wird und daher keinen EinfluB auf den
Schaltungsteil (43) ausiibt. In diesem Fall ist daher die Endabschaltung geméB dem Schaltungsteil (43) wirksam
geschaltet, so daB sie bei Erreichen eines Bandendes bei vom FuBschalter her eingeschalteter Betriebsart ,,Normaler
Vorlauf* auch anspricht, was selbstverstindlich sinnvoll ist.

Bei vom FuBschalter her eingeschalteter Riickwiirtsbetriebsart ,,Schneller Riicklauf*, die stets nur fiir kurze Zeit
zum Riickspringen eingeschaltet wird, wird die Endabschaltung gemiB dem Schaltungsteil (43) nicht bendtigt.
Dementsprechend wird durch die bei vom FuBschalter her eingeschalieter Betriebsart ,,Schneller Riicklauf* an die
Leitung (68) angelegte Versorgungsspannung (V1) iiber den Widerstand (69) - ebenso wie iiber den mit dem
AusgangsanschluB (E) des Betriebsartenschalters (40) verbundenen Widerstand (72) - der Transistor (73) der dritten
Transistorstufe (71) leitend gesteuert, wodurch der Ausgang (52) der ersten Transistorstufe (48) auf Massepotential
(V2) geschaltet und daher der Schaltungsteil (43) auBer Wirkung gesetzt ist.

Wie bereits erwdhnt, weist das Taschendiktiergerit (1) eine Antriebseinrichtung zum rotierenden Antreiben der
beiden Wickeldorne (19) und (20) auf, die nachfolgend anhand der Figuren 5 bis 9 niher beschrieben ist. Diese
Antriebseinrichtung, die mit dem Bezugszeichen (87) bezeichnet ist, weist den Motor (21) auf. Der Motor (21) ist
wie bereits erwihnt in einer dem Gegenuhrzeigersinn entsprechenden Vorwiirts-Drehrichtung (VW) einschaltbar,
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inder die Welle (88) des Motors (21) sowohl bei in der ersten Betriebsweise betriebenem Gertit von der Schiebetaste
(23) her eingeschalteter Vorwirts-Betriebsart ,,Normaler Vorlauf“ als auch bei in der ersten Betricbsweise betriebe-
nem Geriit von der Schiebetaste (23) her eingeschalteter Riickwirt-Betriebsart ,,Schneller Riicklauf* als auch noch
bei in der zweiten Betriebsweise betricbenem Gerit vom FuBschalter (29) her eingeschalteter Vorwirts-Betriebsart
»Normaler Vorlauf* rotiert. Weiters ist der Motor (21) in einer dem Uhrzeigersinn entsprechenden Riickwiirts-Dreh-
richtung (RW)einschaltbar, in der die Welle (88) des Motors (21) bei in der zweiten Betriebsweise betriebenem Gerit
vom FuBschalter (29) her eingeschalteter Riickwiirts-Betriebsart , Schneller Riicklauf* rotiert. Die Antriebseinrich-
tung (87) weist ferner einen von einer verstellbaren Trageinrichtung (89) getragenen Antriebsmechanismus (90) auf,

Der Antriebsmechanismus (90) weist eine auf der Trageinrichtung (89) drehbar gelagerte Antriebswelle (91) auf,
mitderein vom Motor (21) rotierend antreibbares, als Schwungmasse wirksames Zwischenrad (92) koaxial und drehfest
verbunden ist. Das Zwischenrad (92) ist als Pesenrad ausgebildet. Mit der Welle (88) des Motors (21)istein weiteres
Pesenrad (93) drehfest verbunden und die beiden Pesenriider (92) und (93) sind mit einer um die beiden Pesenriider
geschlungenen Pese (94) antriebsm#Big verbunden. Der Antriebsmechanismus (90) weist weiters ein mit der An-
triebswelle (91) koaxial und drehfest verbundenes Zwischen-Zahnrad (95) auf, Das Zwischen-Zahnrad (95) istbeim
vorliegenden Gerit mit dem Zwischenrad (92) einstiickig ausgebildet. Mit dem Zwischen-Zahnrad (95) ist in der
ersten Betriebsweise des Gerites (1) von der Handhabe (23) her eingeschalteter Riickwiirts-Betriebsart ein mit dem
Riickwirts-Wickeldorn (19) koaxial verbundenes Riickwiirts-Zahnrad (96) antreibbar. Weiters weist der Antriebs-
mechanismus (90) ein einen elektromechanisch verstellbaren Teilbereich des Antriebsmechanismus bildendes, in
Abhingigkeit von seiner Drehrichtung bzw. von der Drehrichtung des antreibenden Motors (21) verstellbares Zwischen-
Reibrad (97) auf. Das Zwischen-Reibrad (97)ist an einem um die Antriebswelle (91) verschwenkbaren Reibradtrager
(98) drehbar gelagert und an die Antriebswelle (91) angedriickt gehalten und von der Antriebswelle (91) reibung-
sschliissig antreibbar.

Der Reibradtriger (98) ist durch einen um eine Schwenkachse (99) verschwenkbaren Hebel gebildet. Die
Schwenkachse (99) verlduft parallel zur Antriebswelle (91) und ist durch einen im wesentlichen zylindrischen Ansatz
des Hebels (98) gebildet. Der Ansatz (99) ist in eine teilzylindrische Lagerpfanne (100) eingeschnappt, die in einem
um die Antriebswelle (91) verschwenkbaren Zwischentréiger (101) fiir den Reibradtriger (98) vorgesehen ist. Zur
schwenkbaren Lagerung des Zwischentragers (101) an der Antriebswelle (91) weist der Zwischentriger (101) eine
Lagerbohrung (102) auf, mit der der Zwischentriiger (101) auf der Antriebswelle (91) schwenkbar gelagert ist, An
dem Zwischentriger (101) und an dem Reibradiriiger (98) greift an ihren von der Schwenkachse (99) abgewandten
Enden eine diese beiden Triiger (98) und (101) gegeneinander verspannende Feder (103) an, die als Zugfeder aus-
gebildetund in die beiden Triger (98) und (101) eingehiingt ist. Die Zugfeder (103) bestimmt die Andruckkraft, mit
der das an dem Reibradtriger (98) drehbar gelagerte Zwischen-Reibrad (97) gegen die Antriebswelle (91) gedriickt
gehalten ist. Im Bereich der Zugfeder (103) steht von dem Reibradtriiger (98) ein in Richtung der Zugfeder (103)
verlaufender Fortsatz (104) ab, der in eine korrespondierende Ausnehmung (105) in dem Zwischentriiger (101)
hineinragt, um eine gegenseitige Fithrung der beiden Triger (98) und (101) zu erreichen.

Derals Reibradtriiger (98) vorgesehene Hebel ist wie aus Fig. 9 deutlich ersichtlich ist, rahmenftrmig ausgebildet
und weist zwei quer zur Antriebswelle (91) verlaufende Hebelabschnitte (106) und (107) und zwei in Richtung der
Antriebswelle (91) verlaufende Hebelabschnitte (108) und (109) auf. Zwischen diesen vier Hebelabschnitten (106)
bis (109) ist das Zwischen-Reibrad (97) angeordnet, wobei in den beiden quer zur Antriebswelle (91) verlaufenden
Hebelabschnitten (106) und (107) je einmit dem Zwischen-Reibrad (97) verbundener Wellenstummel (110)und (111)
zur zweifachen Lagerung des Zwischen-Reibrades (97) drehbar gelagert ist. Dabei ist in jedem der beiden Hebelab-
schnitte (106) und (107) eine Lagerpfanne (112) vorgesehen, in die die Wellenstummel (110) und (111) eingeschnappt
sind.

Von dem Zwischentréiger (102) steht nach oben hin ein in Richtung der Antriebswelle (91) weisender An-
schlagstift (113) ab, der zum Zusammenwirken miteinem in den Figuren nur symbolisch angedeuteten gerétestationéren
Gegenanschlag (114) vorgesehen ist. Von dem Reibradtriiger (98) steht ebenfalls nach oben hin ein in Richtun g der
Antriebswelle (91) weisender Anschlagstift (115) ab, der zum Zusammenwirken mit einem auch nur symbolisch
angedeuteten gerdtestationdren Gegenanschlag (116) vorgesehen ist. Die beiden Gegenanschlige (114) und (116)
befinden sich an einem den Antriebsmechanismus (90) zum Teil iiberdeckenden Zwischentréger, der in den Figuren
5 bis 8 nicht dargestellt ist, um diese Zeichnungen méglichst iibersichtlich zu erhalten.

Mit dem Zwischen-Reibrad (97) ist sowohl in der ersten Betriebsweise bei von der Handhabe (23) her einge-
schalteter Vorwirts-Betriebsartals auch inder zweiten Betriebsweise bei von dem FuBschalter (29) hereingeschalteter
Vorwirts-Betriebsartein mitdem Vorwiirts-Wickeldorn (20) koaxial verbundenes Vorwiirts-Reibrad (117) antreibbar.
Weiters ist mit dem Zwischen-Reibrad (97) in der zweiten Betriebsweise bei von dem FuBschalter (29) her einge-
schalteter Riickwirts-Betriebsart ein mit dem Riickwiirts-Wickeldorn (19) zusétzlich zum Riickwiirts-Zahnrad 96)
koaxial verbundenes Riickwirts-Reibrad (118) antreibbar. In der ersten Betriebsweise wird bei von der Handhabe
(23) her eingeschalteter Riickwiirts-Betriebsart - wobei das Zwischen-Zahnrad (95) das Riickwirts-Zahnrad (96)
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antreibt und das Zwischen-Reibrad (97) aufgrund der Antricbsverh#ltnisse danach trachtet, mit dem Vorwiirts-
Reibrad (117) in Antriebsverbindung zu kommen, wobei es sich um zwei einander widersprechende Antriebsweisen
fiir die Wickeldorne (19) und (20) bzw. das Magnetband (12) handelt - zur Vermeidung eines Zusammenwirkens des
Zwischen-Reibrades (97) mit dem Vorwiirts-Reibrad (117) das Zwischen-Reibrad (97) mit separaten Blockier-
mitteln auBer Antriebsverbindung von dem Vorwiirts-Reibrad (117) gehalten. Auf diese separaten Blockiermittel st
nachfolgend noch niher eingegangen.

Die Trageinrichtung (89) fiir den Antriebsmechanismus (90) ist durch einen um eine Schwenkachse (119) ver-
schwenkbaren Hebel gebildet, wobei die Schwenkachse (119) parallel zur Antriebswelle (91) verlduft. Die
Schwenkachse (119) ist dabei durch einen geritestationdiren zylindrischen Stift gebildet, auf den der Hebel (89) mit
zwei Lagerpfannen (120) aufgeschnappt ist. An dem von der Schwenkachse (119) abgewandten Ende ist der Hebel
(89) mittels einer geriitestationéren Leiste (121) hohenmiiBig gefiihrt, wobei die Leiste (121) in eine Nut (122) des
Hebels (89) eingreift. Diese Leiste (121) ist in den Figuren 5 bis 3 nicht dargestelit. Wie aus Fig. 9 deutlich ersichtlich
ist, ist der Hebel (89) rahmenformig ausgebildet und weist zwei quer zur Antriebswelle (91) verlaufende Hebel-
abschnitte (123) und (124) und zwei in Richtung der Antriehswelle (91) verlaufende Hebelabschnitte (125) und (126)
auf. In den beiden quer zur Antriebswelle (91) verlaufenden Hebelabschnitten (123) und (124) ist die Antriebswelle
(91) zur zweifachen Lagerung derselben je drehbar gelagert. Hiefiir ist die Antriebswelle (91) je in eine in einem
dieser Hebelabschnitte (123) und (124) vorgesehene Lagerpfanne (127) eingeschnappt.

Die durch den Hebel (89) gebildetete Trageinrichtung fiir den Antriebsmechanismus (90) ist in einer Ruhelage
derselben positionierbar. Hiefiir ist, wie aus Fig. 5 ersichtlich ist, zu der in ihrer Ruhelage positionierten Tragein-
richtung (89) benachbart ein als schmale Leiste (128) ausgebildeter Positionieranschlag vorgesehen, an den die
Trageinrichtung (89) zur Positionierung in ihrer Ruhelage unter der Zugkraft der um das motorseitige Pesenrad (93)
und das als Zwischenrad vorgesehene Pesenrad (92) geschlungenen Pese (94) angelegt gehalten ist. Aus der in
Fig. 5 dargestellten Ruhelage, die die Trageinrichtung (89) bei im Taschendiktiergerit (1) mit der Handhabe (23)
eingeschalteter Betriebsart ,,Stop* einnimmt, ist die Trageinrichtung (89) in nur einer Verstellrichtung zu ihren
Betriebslagen hin verstellbar. Die Verstellrichtung ist in den Figuren mit einem Pfeil (129) angegeben. Die Betriebs-
lagen der Trageinrichtung (89) sind inden Figuren 6, 7 und 8 dargestellt, worauf nachfolgend noch niher eingegangen
ist. Bereits jetzt sei aber schon festgehalten, daB die Trageinrichtung (89) aus ihrer in Fig. 5 dargestellten Ruhelage
heraus verstellbar ist, und zwar erstens in eine Vorwirts-Betriebslage, die in Fig. 6 dargestellt ist und die die Tragein-
richtung (89) sowohl in der ersten Betriebsweise bei von der Handhabe (23) her eingeschalteter Vorwiirts-Betriebsart
als auch in der zweiten Betricbsweise bei von dem FuBschalter (29) her eingeschalteter Vorwirts-Betriebsart ein-
nimmt, und zweitens in eine Riickwirts-Betriebslage, die in Fig. 7 dargestellt ist und die die Trageinrichtung (89)
in der ersten Betricbsweise bei von der Handhabe (23) her eingeschalteter Riickwiirts-Betriebsart einnimmt, sowie
drittens in eine weitere Riickwirts-Betriebslage, die in Fig. 8 dargestellt ist und die die Trageinrichtung (39) in der
zweiten Betriebsweise bei von dem FuBschalter (29) her eingeschalteter Riickwirts-Betriebsart einnimmt.

Zum Verstellen der Trageinrichtung (89) aus ihrer Ruhelage zu ihren Betriebslagen hin weist das Taschen-
diktiergerét (1) eine Verstelleinrichtung (130) auf, die einerseits mit der Handhabe (23) und andererseits mit der
Trageinrichtung (89) fiir den Antriebsmechanismus (90) zusammenwirkt. Die Verstelleinrichtung (130) weist einen
in Richtung des Doppelpfeiles (131) verschiebbar gefiihrten Schieber (132) auf, der mit einem Fortsatz (132)
versehen ist, mit dem die als Handhabe vorgesehene Schiebetaste (23) rastend verbunden ist. Der Schieber (132) ist
miteiner Zahnstange (134) versehen, die mit einem unvollstindigen Zahnrad (135) in Eingriff steht. Koaxial zu dem
Zahnrad (135) ist der Betriebsartenschalter (40) angeordnet, dessen Schaltkontakte (41) und (42) mit dem Zahnrad
(135) zwischen den in Fig. 4 angegebenen vier Schaltstellungen des Betriebsartenschalters (40) verstellbar sind. Mit
dem Zahnrad (135) steht eine Verzahnung (136) in Eingriff, die mit einem verdrehbar gelagerten Verstellring (137)
verbunden ist. Zu seiner verdrehbaren Lagerung ist der Verstellring (137) auf eine Hiilse (138) aufgesetzt, in der sich
zugleich der Motor (21) zu seiner Befestigung im Taschendiktiergerét (1) befindet.

Der Verstellring (137) trégt die bereits erwihnte Leiste (128), die von dem Verstellring (137) radial absteht und
die den Positionieranschlag zum Positionieren der Trageinrichtung (89) in ihrer Ruhelage bildet. Wie die Fig. 5 zeigt,
stiitzt sich die in ihrer Ruhelage befindliche Trageinrichtung (89) an der Leiste (128) unter der Zugkraft der Pese (94)
ab. Anstelle der mit dem Verstellring (137) mitbewegbaren Leiste (128) als Positionieranschlag kénnte auch ein
gerétestationdrer Positionieranschlag vorgesehen sein, an dem sich der die Trageinrichtung bildende Hebel (89) in
seiner Ruhelage abstiitzt.

Weiters weist der Verstellring (137) einen ersten Verstellfortsatz (139) auf, der von dem Verstellring (137) radial
absteht. Der erste Verstellfortsatz (139) ist zum Zusammenwirken mit einer Verstellfeder (140) vorgesehen. Die
Verstellfeder (140) istals abgebogene Stabfederausgebildet. Mitihrem der Schwenkachse (119) der Trageinrichtung
(89) zugewandten, in Richtung der Schwenkachse (119) abgewinkelten Ende (141) ist die Stabfeder (140) an der
Trageinrichtung (89) fix eingespannt. Mit ihrem Mittelabschnitt stiitzt sich die Stabfeder (140) an einem von der
Trageinrichtung (89) abstehenden Stift (142) ab. Das andere Ende (143) ist ebenfalls in Richtung der Schwenkachse
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(119) abgewinkeliausgebildet, wobei das abgewinkelte freie Ende in einen in der Trageinrichtung (89) vorgesehenen
Freistellungsschlitz (144) ragt und sich an dem dem Verstellring zugewandten Ende des Freistellungsschlitzes (144)
abstiitzt, solange der erste Verstellfortsatz (139) mit der Stabfeder (140) nicht zusammenwirkt. Bei entsprechender
Versiellung desersten Verstellfortsatzes (139) aus der in Fig. 5 dargestellten Ausgangslage im Uhrzeigersinn kommt
derselbe im Bereich des Endes (143) der Stabfeder (140) mit dieser in Wirkverbindung, wobei die Stabfeder (140)
in Richtung des Pfeiles (129) verstellt wird und dabei iiber die Stabfeder (140) und den Stift (142) eine Verstellung
der Trageinrichtung (89) und des von dieser getragenen Antriebsmechanismus in Richtung des Pfeiles (129) erfolgt.

Der Verstellring (137) weist zusitzlich einen zweiten Verstellfortsatz (145) auf, der von dem Verstellring (137)
radial absteht und der L-férmig und in sich federnd ausgebildet ist. Der zweite Verstellfortsatz (145) ist zum un-
mittelbaren Zusammenwirken mit der Trageinrichtung (89) vorgesehen. Bei entsprechender Verstellung des zweiten
Verstellfortsatzes (145) aus der in Fig. 5 dargestellten Ausgangslage entgegen dem Uhrzeigersinn driickt der zweite
Verstellfortsatz (145) die Trageinrichtung (89) in Richtung des Pfeiles (129), und zwar so weit, bis die Tragein-
richtung gegen einen nur symbolisch angedeuteten Begrenzungsanschlag (146) stoBt, wobei dann der zweite
Verstelifortsatz (145) federnd nachgibt. Der Begrenzungsanschlag (146) ist ebenfalls auf dem vorerwihnten, jedoch
nicht dargestellten Zwischentriger vorgeschen.

Der Verstellring (137) weist noch einen dritten Verstellfortsatz (147) auf, der ebenfalls von dem Verstellring
(137) radial absteht. Dieser Verstellfortsatz (147) weist ein nasenf6rmig ausgebildetes freies Ende (148) auf. Der
dritte Verstellfortsatz (147) bildet die vorstehend bereits erwihnten Blockiermittel zum AuBer-Antriebsverbindung-
Halten des Zwischen-Reibrades (97) von dem Vorwirts-Reibrad (117) bei in der ersten Betriebsweise des Geriites
von der Handhabe (23) her eingeschalteter Riickwirts-Betriebsart. Der dritte Verstellfortsatz (147) ist zum Zusam-
menwirken mit dem Zwischentréiger (101) fiir den Reibradtréger (98) ausgebildet. Bei entsprechender Verstellung
desdritten Verstellfortsatzes (147) aus der inFig. 5 dargestellten Ausgangslage entgegen dem Uhrzeigersinn verstellt
der dritte Verstellfortsatz (147) mit seinem nasenf6rmigen freien Ende (148) den Zwischentriiger (101), wodurch der
Zwischentriger (101) im Uhrzeigersinn um die Antrichswelle (91) soweit in eine in Fig. 7 dargestellte Position
verschwenkt wird, daB das am Reibradtriiger (98) drehbar gelagerte Zwischen-Reibrad (97) bei seinem Antrieb in
der ersten Betriebsweise im Uhrzeigersinn mit dem mit dem Vorwirts-Wickeldorn (20) verbundenen Reibrad (117)
nicht in Antriebsverbindung kommen kann.

Weiters weist der Verstellring (137) eine Steuervertiefung (149) auf, mit der ein Bremshebel (150) stenerbar ist.
Der Bremshebel (150) ist um eine Schwenkachse (151) schwenkbar. Eine Schraubendrehfeder (152) stiitzt sich mit
einem Schenkel (153) an einem gerdtestationsren Anschlag (154) ab und belastet mit ihrem anderen Schenkel (155)
den Bremshebel (150) in der Weise, daB ein freies Ende (156) des Bremshebels (150), das zum Zusammenwirken
mitdem Verstellring (137) im Bereich der Steuervertiefung (149) ausgebildet ist, in Richtung zum Verstellring (137)
gedriickt wird. Beiderin Fig. 5 dargestellten Ausgangslage des Verstellringes (137) befindet sich das freie Ende (156)
des Bremshebels (150) in der Steuervertiefung (149), ohne an ihrem Boden anzuliegen, wodurch eine am anderen
Ende(157)des Bremshebels (150) vorgesehene Bremsbacke (158) gegeneine Bremsfliiche (159) des mit dem Vorwérts-
Wickeldorn (20) verbundenen Vorwirts-Reibrades (117) driickt. Die Bremskraft ist dabei durch die Federkraft der
Schraubendrehfeder (152) mitbestimmt. Bei jeder Verstellung des Verstellringes (137) aus derin Fig. 5 dargestellten
Ausgangslage wird der Bremshebel (150) vom Verstellring (137) so verschwenkt, daB die Bremsbacke (158) von der
Bremsfliche (159) des Vorwiirts-Reibrades (117) abhebt.

InFig. 5 ist jene Betriebssituation dargestellt, in der im Taschendiktiergerét (1) die Betriebsart ,,Stop* einge-
schaltetist, wobei sich die Handhabe (23) in ihrer Stop-Einschaltposition befindet. Die Trageinrichtung (89) ist hicbei
in ihrer Ruhelage positioniert und alle Teile der Antriebseinrichtung (87) stehen auBler Funktion.

In der ersten Betriebsweise des Taschendiktiergerites (1) zum Aufnehmen von Diktaten kann die Vorwirts-
Betriebsart ,,Normaler Vorlauf* durch Verschieben der Handhabe (23) aus deren Stop-Einschaltposition in ihre
Vorwirts-Einschaltposition, die in Fig. 6 dargestellt ist, eingeschaltet werden. Dadurch wird iiber den Schieber
(132)und dasZahnrad (135) der Betriebsartenschalter (40) betitigt und der Versteliring (137) im Uhrzeigersinn verdreht.
Dadurch wird der Bremshebel (150) vom Verstellring (137) zum Liiften der Bremsbacke (158) verschwenkt und mit
dem ersten Verstellfortsatz (139) iiber die Stabfeder (140) die Trageinrichtung (89) samt dem Antriebsmechanismus
(90) auf rein mechanische Weise in Richtung des Pfeiles (129) zu einer Vorwiirts-Betriebslage hin verstellt, dabei
aber zuerst iiber diese Vorwirts-Betriebslage hinaus in eine in Fig. 6 der Einfachheit und Ubersichtlichkeit halber
nicht dargestelite Uberhublage verstellt. Durch das vorerwihnte Betiitigen des Betriebsartenschalters (40) wird, wie
dies anhand der Fig. 4 beschrieben wurde, der Motor (21) entgegen dem Uhrzeigersinn in seiner Vorwirts-Dreh-
richtung (VW) eingeschaltet, wodurch iiber die Pese (94), das Zwischenrad (92) und die Antriebswelle (91) auch das
Zwischen-Reibrad (97) angetrieben wird, und zwar im Uhrzeigersinn. Dadurch wird das Zwischen-Reibrad 7
automatisch beziiglich der Antriebswelle (91) entgegen dem Uhrzeigersinn verschwenkt, wobei das Zwischen-
Reibrad (97) mit dem Vorwirts-Reibrad (117) in Antriebsverbindung tritt. Durch den in Drehung versetzten Motor
(21) erfolgt somit ein elektromechanisches Verstellen des Zwischen-Reibrades (97). Dieses Verstellen erfolgt so
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lange, bis der Anschlagstift (115) am Reibradtriger (98) gegen den geritestationiren Gegenanschlag (116) sto8t.
Durch dieses Verstellen des Zwischen-Reibrades (97) wird aufgrund des hiebei stattfindenden Abrollens des Zwi-
schen-Reibrades (97) an dem Vorwiirtsreibrad (115) iiber den Reibradtréiger (98) und den Zwischentréiger (101) die
Trageinrichtung (89) aus der zwischenzeitlich kurz eingenommenen Uberhublage wieder etwas entgegen der
Verstellrichtung (129) in die in Fig. 6 dargestelite Vorwiirts-Betricbslage verstellt. Da dabei die Stabfeder (140) von
dem ersten Verstellfortsatz (139) des Verstellringes (137) unverindert unterstiitzt bleibt, wird diese Stabfeder (140)
hiebei unter Freistellung ihres Endes (143) im Freistellungsschlitz (144) gespannt und auf diese Weise die An-
druckkraft erzeugt, mit der das Zwischen-Reibrad (97) gegen das Vorwiirts-Reibrad (117) gedriickt wird. Uber das
vom Motor (21) angetricbene Zwischen-Reibrad (97) wird daher das Vorwirts-Reibrad (117) und von diesem der
Vorwirts-Wickeldorn (20) und folglich das Magnetband (12) entsprechend der eingeschalteten Vorwiirts-
Betriebsart,,Normaler Vorlauf™in der Vorwiirts-Laufrichtung (V) angetrieben. Um die Vorwérts-Betriebsart, Norma-
ler Vorlauf* zu beenden, braucht die Schiebetaste (23) nur in ihre Stop-Einschaltposition zuriickverstellt werden.

Inderersten Betriebsweise des Taschendiktiergerites (1) zum Aufnehmen von Diktaten kann auch die Betriebsart
wochneller Vorlauf“ eingeschaltet werden, was durch Verschieben der Handhabe (23) von der in Fig. 6 dargestellten
Vorwirts-Einschaltposition in ihre SVL-Einschaltposition erfolgt. Dadurch wird in mechanischer Hinsicht praktisch
derselbe Vorgang ausgeldst wie beim Einschalten der Betriebsart ,,Normaler Vorlauf*, nur wird in diesem Fall der
erste Verstellfortsatz (139) etwas weiter im Uhrzeigersinn verschwenkt. Unabhéingig davon wirkt er aber praktisch
in gleicher Weise mit der Stabfeder (140) zusammen. Auchin der Betriebsart ,,Schneller Vorlauf* erfolgt der Antrieb
des Vorwiirts-Wickeldornes (20) iiber das Zwischen-Reibrad (97) und das Vorwiirts-Reibrad (117), wobei aber der
Wickeldorn (20) rascher rotiert, weil der Motor (21) schnellerumliiuft, wie dies anhand der Fig. 4 beschrieben wurde.

In der ersten Betriebsweise des Taschendiktiergerites (1) zum Aufnehmen von Diktaten kann auch die Riick-
wirts-Betriebsart ,,Schneller Riicklauf* eingeschaltet werden. Hiezu muB die Handhabe (23) in ihre Riick-
wirts-Einschaltposition verschoben werden, die in Fig. 7 dargestellt ist. Durch das Verschieben der Handhabe (23)
in ihre Riickwiirts-Einschaltposition wird iiber den Schieber (132) und das Zahnrad (135) der Betriebsartenschalter
(40) betitigt und der Verstellring (137) entgegen dem Uhrzeigersinn verdreht, Dadurch wird der Bremshebel (150)
vom Verstellring (137) zum Liiften der Bremsbacke (158) verschwenkt. Weiters wird mit dem zweiten Verstell-
fortsatz (145) die Trageinrichtung (89) samt dem Antriebsmechanismus (90) auf rein mechanische Weise in der
Verstelirichtung (129) zu einer Riickwirts-Betriebslage hin verschwenkt, wobei in diesem Betriebsfall die Trag-
einrichtung (89) direkt in die in Fig. 7 dargestellte Riickwirts-Betriebslage verstellt wird, in der die Trageinrichtung
(89) sich an dem Begrenzungsanschlag (146) abstiitzt, wobei der an der Trageinrichtung (89) angreifende zweite
Verstellfortsatz (145) federnd nachgibt und dabei geringfiigig verbogen wird. In dieser Riickwirts-Betriebslage der
Trageinrichtung (89) steht das Zwischen-Zahnrad (95) mit dem mit dem Riickwiirts-Wickeldorn (19) koaxial ver-
bundenen Riickwirts-Zahnrad (96) in Eingriff. Beim Verdrehen des Verstellringes (137) kommt weiters der dritte
Verstellfortsatz (147) desselben mit seinem freien nasenformigen Ende (148) mit dem Zwischentréiger (101) in
Wirkverbindung, wobei der Zwischentriiger (101) samt dem Reibradtriiger (98) um die Antriebswelle (91) im
Uhrzeigersinn verschwenkt wird, so daB das Zwischen-Reibrad (97) nachfolgend mit dem Vorwirts-Reibrad (117)
nichtauf elektromechanische Weise in Antriebsverbindung kommen kann, wenn der Motor (21) in seiner Vorwirts-
Drehrichtung (VW) angetrieben wird. Durch das vorerwihnte Betitigen des Betriebsartenschalters (40) wird, wie
dies bereits anhand der Fig. 4 beschrieben wurde, der Motor (21) auch in diesem Betriebsfall entgegen dem Uhr-
zeigersinn in seiner Vorwirts-Drehrichtung (VW) eingeschaltet, wodurch iiber die Pese (94) und das Zwischenrad
(92) das dirckt mit dem Zwischenrad (92) einstiickig verbundene Zwischen-Zahnrad (95) angetrieben wird, und zwar
entgegen dem Uhrzeigersinn. Das in dieser Riickwiirts-Betriebslage der Trageinrichtung (89) mit dem Riickwirts-
Zahnrad (96) in Eingriff stehende Zwischen-Zahnrad (95) treibt dabei das Riickwiirts-Zahnrad (96) und dieses den
Riickwirts-Wickeldorn (19) im Uhrzeigersinn an. Folglich wird das Magnetband (12) entsprechend der einge-
schalteten Riickwirts-Betriebsart ,,Schneller Riicklauf* in der Riickwiirts-Laufrichtung (R) angetrieben. Um die
Riickwirts-Betriebsart ,,Schneller Riicklauf* zu beenden, braucht die Schiebetaste (23) nur in ihre Stop-Einschalt-
position zuriickverstellt werden.

Um diezweite Betriebsweise des Taschendiktiergerites (1) zum Avswerten von Diktaten durchfiihren zukonnen,
mubB wiebereitserwihnt zuerst ein FuBschalter (29) an das Taschendiktiergerdt (1) angeschlossen werden und danach
die Handhabe (23) in ihre Vorwiirts-Einschaltposition verstellt werden, wie dies in Fig. 8 dargestellt ist. Dabei wird
durch das Betitigen der beiden Préventivschalter beim Anstecken des FuBschalters (29) verhindert, daB durch die
nachfolgende Verstellung der Handhabe (23) in ihre Vorwirts-Einschaltposition im Taschendiktiergeriit (1) die
Vorwirts-Betriebsart eingeschaltet wird. Mit dem auf diese Weise vorbereiteten Taschendiktiergerit (1) ist nach-
folgend ein Auswertebetrieb durchfiihrbar, in dem ebenso eine Vorwirts-Betriebsart und eine Riickwiirts-Betriebsart
einschaltbar sind, dies aber nunmehr auf ferngesteuerte Weise vom FuBschalter (29) her.

Durch das vorerwihnte Verstellen der Handhabe (23) in ihre Vorwirts-Einschaltposition wird iiber die von der
Handhabe (23) betitigbare Verstelleinrichtung (130) die Trageinrichtung (89) auf rein mechanische Weise sowohi
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zu der bereits beschriebenen Vorwirts-Betriebslage hin als auch zu einer gegeniiber der Riickwiirts-Betriebslage in
der ersten Betricbsweise unterschiedlichen weiteren Riickwirts-Betricbslage in der zweiten Betricbsweise hin
verstellt, dabei aber zuerst iiber diese  Vorwirts-Betriebslage und auch diese weitere Ruckwarts-Betnebslage hinaus
in die bereits vorstehend erwihnte Uberhublage in Richtung des Pfeiles (129) verschwenkt, in der die Tragein-
richtung (89) samt dem darauf befindlichen Antriebsmechanismus (90) verbleibt, solange der Motor (21) vom
FuBschalter (29) her nicht eingeschaltet wird.

Wenn bei in der vorerwihnten Uberhublage befindlicher Trageinrichtung (89) von dem FuBschalter (29) zum
ferngesteuerten Einschalten der Vorwirts-Betriebsart das Vorwérts-Steuersignal ausgel6st wird, hat dies, wie bereits
anhand der Fig. 4 beschrieben wurde, zur Folge, da8 der Motor (21) entgegen dem Uhrzeigersinn entsprechend seiner
Vorwirts-Drehrichtung (VW) eingeschaltet wird, wodurch dann vom Pesenrad (93) iiber die Pese (94), das
Zwischenrad (92) und die Antribswelle (91) auch das Zwischen-Reibrad (97) angetrieben wird, und zwar im Uhr-
zeigersinn. Auch in diesem Fall wird dann das Zwischen-Reibrad (97) auf elektromechanische Weise beziiglich der
Antriebswelle (91) entgegen dem Uhrzeigersinn verschwenkt, wodurch das Zwischen-Reibrad (97) mit dem Vor-
wirts-Reibrad (117) in Antriebsverbindung tritt und dabei die Trageinrichtung (89) aus ihrer Uberhublage in ihre
Vorwirts-Betriebslage verstellt wird. Es liegt somit bei von der Fernsteuereinrichtung (29) her eingeschaltcter
Vorwirts-Betriebsart dieselbe Antriebssituation vor, die auch bei mit der Handhabe (23) eingeschalteter Vorwiins-
Betriebsart gegeben ist und die in Fig. 6 dargestellt ist. Es wird somit in vollkommen gleicher Weise auch bei vom
FuBschalter (29) her eingeschalteter Vorwirts-Betriebsart das Magnetband (12) in der Vorwirts-Laufrichtung (V)
angetrieben.,

Um die vom FuBschalter eingeschaltete Vorwirts-Betriebsart zu beenden, braucht nur die entsprechende
FuBschalterbetitigung beendet zu werden. Bei einer Beendigung der vom FuBschalter her eingeschalteten Vorwarts
Betriebsart wird, wie bereits anhand der Fig. 4 beschrieben wurde, der Motor (21) kurzzeitig entsprechend seiner
Riickwirts-Drehrichtung (RW) angetrieben. Hiedurch wird erreicht, daB das Zwischen-Reibrad (97) kurzzeisg
entgegen dem Uhrzeigersinn in Drehung versetzt wird, wodurch das Zwischen-Reibrad (97) auf elektromechanis he
Weise auBer Antriebsverbindung von dem Vorwirts-Reibrad (117) kommt, wodurch verhindert ist, da8 fiir den Fall
einer langen Nichtbeniitzung des Taschendiktiergerétes (1) nach einer vom FuBschalter (29) her eingeschaltcten
Vorwirts-Betriebsart das Zwischen-Reibrad (97) an das Vorwirts-Reibrad (117) angedriickt bleibt, was blcibende
Deformationen in dem aus Gummimaterial bestehenden Friktionsteil des Zwischen-Reibrades (97) zur Fol ge hate

Wenn bei in der vorerwzhnten Uberhublage befindlicher Trageinrichtung (89) von dem FuBschalter (29) her zum
ferngesteuerten Einschalten der Riickwirts-Betriebsart das Riickwirts-Steuersignal ausgelost wird, hat dies, wie
bereits anhand der Fig. 4 beschrieben wurde, zur Folge, daB der Motor (21) im Uhrzeigersinn entsprechend sciner
Riickwirts-Drehrichtung (RW) eingeschaltet wird. Hiedurch wird von dem mit der Motorwelle (88) verbundencn
Pesenrad (93) iiber die Pese (94), das Zwischenrad (92) und die Antriebswelle (21) auch das Zwischen-Reibrad (97)
angetrieben, und zwar in diesem Fall entgegen dem Uhrzeigersinn. Dadurch wird das Zwischen-Reibrad (97)
beziiglich der Antriebswelle (21) auf elektromechanische Weise im Uhrzeigersinn verschwenkt, wobei das Zwi-
schen-Reibrad (97) mit dem Riickwiirts-Reibrad (118) in Antriebsverbindung tritt. Durch den in Drehun g versetzicn
Motor (21) erfolgt somitauch indiesem Fallein elektromechanisches Verstellen desZwischen-Reibrades (97). Dieses
Verstellen erfolgt so lange, bis der vom Zwischentréiger (101) abstehende Anschlagstift (113) gegen den geriite-
stationéiren Gegenanschlag (114) st6Bt. Durch dieses Verstellen des Zwischen-Reibrades (97) wird aufgrund des
hiebei stattfindenden Abrollens des Zwischen-Reibrades (97) an dem Riickwiirts-Reibrad (118) iiber den Reibrad-
tréiger (98) und den Zwischentréiger (101) die Trageinrichtung (89) aus der vorerwiihnten Uberhublage wieder etwas
entgegen dem Pfeil (129) in die in Fig. 8 dargestellte weitere Riickwirts-Betriebslage verstellt. Auch in diesem Fall
wird die Stabfeder (140), die von dem ersten Verstellfortsatz (139) des Verstellringes (137) unverindert unterstiitzt
bleibt, bei der vorerwihnten Verstellung der Trageinrichtung (89) aus der Uberhublage entgegen der Verstellrichtung
(129) in ihre weitere Riickwirts-Betriebslage gespannt. Auf diese Weise wird die Andruckkraft erzeugt, mit der das
zwischen-Reibrad (97) gegen das Riickwirts-Reibrad (118) gedriickt wird. Uber das vom Motor (21) her ange-
triebene Zwischen-Reibrad (97) wird das Riickwirts-Reibrad (118) im Uhrzeigersinn angetrieben, wodurch auch der
Riickwirts-Wickeldorn (19) dementsprechend rotiert und folglich das Magnetband (12) entsprechend der fernge-
steuert eingeschalteten Riickwirts-Betriebsart . Schneller Riicklauf“ in der Riickwirts-Laufrichtung (R) angetrieben
wird. Um die ferngesteuert eingeschaltete Riickwiirts-Betriebsart ,,Schneller Riicklauf* zu beenden, braucht nur die
entsprechende FuBschalterbetiitigung beendet werden.
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PATENTANSPRUCHE

1. Taschendiktiergerit, das in seiner Betriebsweise zum Aufnehmen von Diktaten in einer Hand gehalten wird und
das zum Speichern und Wiedergeben von den Diktaten entsprechenden, in einer zeitlichen Aufeinanderfolge
auftretenden Sprachsignalen ausgebildet ist und das ein Geh#use und einen von dem Gehiuse umschlossenen
Aufnahmeraum zum Aufnehmen eines zum Speichern der Sprachsignale in Korrelation zu ihrer zeitlichen
Aufeinanderfolge vorgesehenen Speichers aufweist und das zum Durchfiihren einer Vorwirts-Betriebsart und einer
Riickwirts-Betriebsart ausgebildet ist, wobei in der Vorwirts-Betriebsart ausgehend von einem Startspeicherbereich
die Sprachsignale in Korrelation zu ihrer zeitlichen Aufeinanderfolge in den Speicher einspeicherbar oder zuvor in
den Speicher in Korrelation zu ihrer zeitlichen Aufeinanderfolge eingespeicherte Sprachsignale aus dem Speicher
in Korrelation zu ihrer urspriinglichen zeitlichen Aufeinanderfolge wieder auslesbar sind und wobei in der
Riickwirts-Betriebsart nach einem in Korrelation zu ihrer urspriinglichen zeitlichen Aufeinanderfolge erfolgten
Einspeichemn oder Wiederauslesen vom Startspeicherbereich weg zu diesem Startspeicherbereich zuriickkehrbar ist,
und das mindestens eine von Hand aus zwischen mindestens zwei Einschaltpositionen, von denen eine eine
Vorwirts-Einschaltposition und eine eine Riickwirts-Einschaltposition ist, verstelibare Handhabe aufweist, wobei
in der Betriebsweise des Gerites zum Aufnehmen von Diktaten mit der betreffenden Handhabe durch deren
hiindische Verstellung in ihre Vorwiirts-Einschaltposition die Vorwirts-Betriebsart und mit der betreffenden
Handhabe durch deren hindische Verstellung in ihre Riickwirts-Einschaltposition die Riickwiirts-Betriebsart
einschaltbar sind, dadurch gekennzeichnet, daB das Taschendiktiergerit (1) zusétzlich zu der Betricbsweise zum
Aufnehmen von Diktaten, in der das Taschendiktiergerit (1) in einer Hand gehalten wird und seine Betriebsarten mit
mindestens einer Handhabe (23, 25) einschaltbar sind, auch noch in einer zweiten Betriebsweise zum Auswerten von
Diktatenbetreibbarist, in der die Betriebsarten des Taschendiktiergerites (1) anstelle mit mindestens einer Handhabe
(23,25) mit einer Steuereinrichtung (29) einschaltbar sind, auf die von einer vom Taschendiktiergerit (1) entfernten
Stelle von einem Beniitzer des Taschendiktiergerites (1) einwirkbar ist und mit der zumindest ein Vorwirts-
Steuersignal (V2) und ein Riickwirts-Steuersignal (V1) auslosbar sind, und daB hiebei das Taschendiktiergerit (1)
eine Steuerschaltung (59) aufweist, der das Vorwiirts-Steuersignal (V2) und das Riickwirts-Steuersignal (V1)
zufiihrbar sind und mit der so wie in der ersten Betricbsweise zum Aufnehmen von Diktaten mit der betreffenden
Handhabe (23) in der zweiten Betriebsweise zum Auswerten von Diktaten in Abhiingigkeit von den beiden mit der
Steuereinrichtung (29) auslésbaren Steuersignalen (V2, V1) ferngesteuert die Vorwirts-Betriebsart und die Riick-
wiirts-Betriebsart einschaltbar sind.

2. Taschendiktiergerdt nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichmet, da8 das Taschendiktiergerit (1) zum
Zusammenwirken mit einer durch einen Fufischalter (29) mit einem mit einem Stecker (36) abgeschlossenen An-
schluBkabel (35) gebildeten Steuereinrichtung ausgebildet ist, dessen AnschluBkabel (35) und Stecker (36) zum
Weiterleiten des Vorwirts-Steuersignales (V2) und des Riickwiirts-Steuersignales (V1) ausgebildet sind, und daB das
Taschendiktiergerét (1) zum Anstecken des das AnschluBkabel (35) des FuBschalters (29) abschlieBenden Steckers
(36)eine Buchse (37) aufweist, die ebenfallszum Weiterleiten des Vorwirts-Steuersignales (V2) und des Riickwiirts-
Steuersignales (V1) ausgebildet ist (Fig. 1, 4).

3. Taschendiktiergerdt nach einem von den Anspriichen 1 und 2, dessen Aufnahmeraum zum Aufnehmen einer
Kassette ausgebildet ist, die als Speicher ein Magnetband enthilt, das zwischen zwei nebeneinanderliegenden,
rotierend antreibbaren Wickelkernen verliuft, von denen der eine einen Vorwiirts-Wickelkern und der andere einen
Riickwirts-Wickelkern bildet, und das zwei in den Aufnahmeraum ragende, zum rotierenden Antreiben der beiden
Wickelkeme vorgesehene Wickeldorne aufweist, von denen der eine ein Vorwérts-Wickeldorn und der andere ein
Riickwirts-Wickeldorn ist und die beide je mit mindestens einem koaxialen Antriebsrad drehfest verbunden sind,
und das mit einer Antriebseinrichtung fiir die beiden Wickeldorne versehen ist, die einen Motor und einen von einer
zumindest zwischen mindestens einer Vorwirts-Betriebslage und mindestens einer Riickwirts-Betriebslage ver-
stellbaren Trageinrichtung getragenen Antriebsmechanismus aufweist, der mindestens ein von dem Motor rotierend
antreibbares Zwischenrad aufweist und von dem bei in eine Vorwirts-Betriebslage versteliter Trageinrichtung iiber
das mit dem Vorwirts-Wickeldorn koaxial verbundene Antriebsrad der Vorwirts-Wickeldorn zum Fortbewegen des
Magnetbandes in einer Vorwirts-Laufrichtung und von dem bei in eine Riickwirts-Betriebslage verstellter
Trageinrichtung iiber das mitdem Riickwiirts-Wickeldorn koaxial verbundene Antriebsrad der Riickwirts-Wickeldorn
zum Fortbewegen des Magnetbandes in einer Riickwirts-Laufrichtung antreibbar ist, und das eine einerseits mit der
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mindestens einen Handhabe und andererseits mit der Trageinrichtung fiir den Antriebsmechanismus zusammen-
wirkende Verstelleinrichtung aufweist, tiber die in der ersten Betriebsweise durch die hiindische Verstellung der
betreffenden Handhabe in ihre Vorwirts-Einschaltposition die Trageinrichtung fiir den Antriebsmechanismus rein
mechanisch zu mindestens einer Vorwiirts-Betriebslage hin und iiber die in der ersten Betriebsweise durch die
hindische Verstellung der betreffenden Handhabe in ihre Riickwiirts-Einschaltposition die Trageinrichtung fiir den
Antriebsmechanismus rein mechanisch zu mindestens einer Riickwirts-Betriebslage hin versiellbar ist, dadurch
gekennzeichnet, daB der Antriebsmechanismus (90), der von der in der ersten Betriebsweise durch die hindische
Verstellung der betreffenden Handhabe (23) iiber die Verstelleinrichtung (130) rein mechanisch verstellbaren
Trageinrichtung (89) getragen ist, in Abh#ngigkeit von den beiden in der zweiten Betricbsweise mit der Steuerein-
richtung (29) ausgel6sten und der Steuerschaltung (59) zugefiihrten Steuersignalen (V2, V1) ferngesteuert znmindest
in einem Teilbereich (97) des Antricbsmechanismus (90) elektromechanisch verstellbar ausgebildet ist und daB in
der zweiten Betriebsweise bei in Abhéngigkeit von dem Vorwiirts-Steuersignal (V2) elektromechanisch verstelltem
Antriebsmechanismus (90) dieser Antrichsmechanismus (90) den Vorwirts-Wickeldomn (20) bei in Abhingigkeit
von dem Riickwirts-Steuersignal (V1) elektromechanisch verstelltem Antriebsmechanismus (90) dieser Antriebs-
mechanismus (90) den Riickwirts-Wickeldorn (19) antreibt (Fig. 1, 5, 6, 7, 8).

4. Taschendiktiergerit nach Anspruch 3, dessen Antriebseinrichtung einen in seiner Drehrichtung umschaltbaren
Motor aufweist, der in einer Vorwarts-Drehrichtung und in einer zur Vorwérts-Drehrichtung entgegengesetzten
Riickwirts-Drehrichtung einschaltbar ist, dadurch gekennzeichnet, daB der Motor (21) in der zweiten Betricbs-
weise in Abhangigkeit von den beiden mit der Steuereinrichtung (29) ausgeldsten und der Steuerschaltung (59)
zugefiihrten Steuersignalen (V2, V1) ferngesteuert in seiner Vorwiirts-Drehrichtung (VW) und in seiner Riickwiirts-
Drehrichtung (RW) einschaltbar ist und da8 der Antriebsmechanismus (90), der von der in der ersten Betriebsweise
durch die hindische Verstellung der betreffenden Handhabe (23) iiber die Verstelleinrichtung (130) rein mechanisch
verstellbaren Trageinrichtung (89) getragen ist und der mindestens ein von dem Motor (21) antreibbares Zwischenrad
(92) aufweist, zumindest in einem Teilbereich (97) des Antricbsmechanismus (90) in Abhiingigkeit von der in der
zweiten Betriebsweise femgesteuert eingeschalteten Drehrichtung (VW, RW) des Motors (21)und der Drehrichtung
des von dem Motor (21) antreibbaren Zwischenrades (92) elektromechanisch verstellbar ausgebildet ist (Fig. 1,4,
5,6,7,8).

5. Taschendiktiergerit nach Anspruch 4, dadurch gekennzeichnet, da8 bei in der ersten Betriebsweise durch die
héndische Verstellung der betreffenden Handhabe (23) in ihre Vorwirts-Einschaltposition iiber die Verstellein-
richtung (130) rein mechanisch zu einer Vorwirts-Betriebslage hin verstellter Trageinrichtung (89) der von der
Trageinrichtung (89) getragene Antriebsmechanismus (90) zusitzlich auch in der ersten Betriebsweise in Abhiin-
gigkeit von der durch die in ihre Vorwirts-Einschaltposition verstellten Handhabe (23) eingeschalteten Vorwirts-
Drehrichtung (VW) des Motors (21) zumindest in einem Teilbereich (97) des Antricbsmechanismus (90) elektro-
mechanisch verstellbar ist, wobei der Antricbsmechanismus (90) nach einer solchen elektromechanischen Verstel-
lung desselben in der ersten Betriebsweise iiber das mit dem Vorwirts-Wickeldorn (20) koaxial verbundene
Antriebsrad (117) den Vorwirts-Wickeldom (20) antreibt (Fig. 5, 6).

6. Taschendiktiergerdt nach einem von den Anspriichen4 und 5, dadurch gekennzeichnet, daB die Trageinrichtung
(89) zusiitzlich zur ersten Betriebsweise auch in der zweiten Betriebsweise durch die hindische Verstellung der
betreffenden Handhabe (23) in ihre Vorwérts-Einschaltposition iiber die Verstelleinrichtung (130) rein mechanisch
zumindest zu einer Vorwirts-Betriebslage hin verstellbar ist und daB mindestens ein von Hand aus umschaltbarer
Priventivschalter (K2,3, K4,5) vorgesehen ist, mit dem durch sein Umschalten in der zweiten Betriebsweise dem
Einschaltender Vorwirts-Betriebsartdurch die hiindische Verstellung der betreffenden Handhabe (23) in ihre Vorwiirts-
Einschaltposition vorbeugbar ist (Fig. 4, 5, 6, 8).

7. Taschendiktiergerét nach einem von den Anspriichen 3 bis 6, dadurch gekennzeichnet, daB die Trageinrichtung
(89) fiir den Antriebsmechanismus (90) in einer Ruhelage derselben positionierbar und aus der Ruhelage heraus in
nur einer Verstellrichtung (129) zu ihren Betriebslagen hin verstellbar ist (Fig. 5, 6, 7, 8).

8. Taschendiktiergerit nach den Anspriichen 4, 5,6 und 7, dadurch gekennzeichnet, da8 der Antriebsmechanismus
(90), der von der rein mechanisch aus einer Ruhelage in nur einer Verstellrichtung (129) zu ihren Betriebslagen hin
verstellbaren, in beiden Betriebsweisen rein mechanisch zumindest zu einer Vorwirts-Betriebslage hin verstellbaren
Trageinrichtung (89) getragen ist und der in beiden Betriebsweisen zumindest in einem Teilbereich (97) des An-
triebsmechanismus (90) in Abhiingigkeit von der eingeschalteten Drehrichtung (VW, RW) des Motors (21)
elektromechanisch verstellbar ist, eine auf der verstellbaren Trageinrichtung (89) drehbar gelagerte Antricbswelle
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(91), mit der das vom Motor (21) rotierend antreibbare Zwischenrad (92) koaxial und drehfest verbundenist, und ein
mitder Antricbswelle (91) koaxial und drehfest verbundenes Zwischen-Zahnrad (95), mit dem in der ersten Betriebs-
weise bei durch die héindische Verstellung der betreffenden Handhabe (23) in ihre Riickwirts-Einschaltposition iiber
die Verstelleinrichtung (130) zu einer Riickwirts-Betricbslage hin verstellter Trageinrichtung (89) fiir den An-
triecbsmechanismus (90) und von der in ihre Riickwirts-Einschaltposition versteliten Handhabe (23) in seiner Vor-
wiirts-Drehrichtung (VW) eingeschaltetem Motor (21) ein als mit dem Riickwiirts-Wickeldom (19) koaxial ver-
bundenes Antriebsrad vorgesehenes Riickwiirts-Zahnrad (96) antreibbar ist, und eineinen elektromechanisch verstell-
baren Teilbereich des Antriebsmechanismus (90) bildendes, in Abhéingigkeit von seiner Drehrichtung verstellbares
Zwischen-Reibrad (97) aufweist, das an einem um die Antricbswelle (91) verschwenkbaren Reibradtréger (98)
drehbar gelagert und an die Antriebswelle (91) angedriickt gehalten und von derselben reibungsschliissig antreibbar
ist und mit dem in der ersten Betriebsweise bei durch die héndische Verstellung der betreffenden Handhabe (23) in
ihre Vorwirts-Einschaltposition iiber die Verstelleinrichtung (130) zu einer Vorwiirts-Betriebslage hin verstellter
Trageinrichtung (89) fiir den Antricbsmechanismus (90) und von der in ihre Vorwirts-Einschaltposition verstellten
Handhabe (23) in seiner Vorwiirts-Drehrichtung (VW) eingeschaltetem Motor (21) und in der zweiten Betriebsweise
bei durch die hindische Verstellung der betreffenden Handhabe (23) in ihre Vorwirts-Einschaltposition iiber die
Verstelleinrichtung (130) zu einer Vorwirts-Betriebslage hin verstellter Trageinrichtung (89) und iiber die Steuer-
schaltung (59) in seiner Vorwirts-Drehrichtung (VW) ferngesteuert eingeschaltetem Motor (21) ein als mit dem
Vorwirts-Wickeldorn (20) koaxial verbundenes Antriebsrad vorgesehenes Vorwiirts-Reibrad (117) antreibbar ist
und mit dem in der zweiten Betriebsweise bei durch die hindische Verstellung der betreffenden Handhabe (23) in
ihre Vorwirts-Einschaltposition iiber die Verstelleinrichtung (130) zu einer Riickwirts-Betriebslage hin verstellter
Trageinrichtung (89) und iiber die Steuerschaltung (59) in seiner Riickwérts-Drehrichtung (RW) ferngesteuert
eingeschaltetem Motor (21) ein mitdem Riickwiirts-Wickeldorn (19) koaxial verbundenes Riickwirts-Reibrad (118)
antreibbar ist und das in der ersten Betriebsweise bei durch die hindische Verstellung der betreffenden Handhabe
(23) in ihre Riickwirts-Einschaltposition iiber die Verstelleinrichtung (130) zu einer Riickwiirts-Betriebslage hin
verstellter Trageinrichtung (89) fiir den Antriebsmechanismus (90) und von der in ihre Riickwiirts-Einschaltposition
verstellten Handhabe (23) in seiner Vorwirts-Drehrichtung (VW) eingeschaltetem Motor (21) mit separaten
Blockiermitteln (147) aufer Antriebsverbindung (117) von dem Vorwirts-Reibrad gehalten ist (Fig. S, 6, 7, 8).

9. Taschendiktiergerit nach Anspruch 8, dadurch gekennzeichnet, da der Reibradtriiger (98) durch einen um eine
Schwenkachse (99) verschwenkbaren Hebel gebildet ist, dessen Schwenkachse (99) parallel zur Antriebswelle (91)
verlduft, daB ein um die Antricbswelle (91) verschwenkbarer Zwischentriger (101) fiir den Reibradtréiger (98)
vorgesehen ist, an dem der Reibradtriiger (98) schwenkbar gelagert ist, und dafl an dem Zwischentréger (101) und
an dem Reibradtriger (98) eine diese beiden Tréiger (101, 98) gegeneinander verspannende Feder (103) angreift, die
die Andruckkraft bestimmt, mit der das an dem Reibradtriiger (98) drehbar gelagerte Zwischen-Reibrad (97) gegen
die Antricbswelle (91) gedriickt gehalten ist (Fig. 5, 6, 7, 8).

10. Taschendiktiergerit nach den Anspriichen 8 und 9, dadurch gekennzeichnet, daf die separaten Blockiermittel
zum AuBer-Antriebsverbindung-Halten des Zwischen-Reibrades (97) von dem Vorwirts-Reibrad (117) durch einen
Verstellfortsatz (147) der Verstelleinrichtung (130) gebildet sind, der zum Zusammenwirken mit dem Zwischen-
tréiger (101) fiir den Reibradtriiger (98) ausgebildet ist (Fig. 5, 6, 7, §8).

11. Taschendiktiergerét nach einem von den Anspriichen 9 und 10, dadurch gekennzeichnet, daf§ der als Reib-
radtréger (98) vorgesehene Hebel rahmenformig ausgebildet ist und zwei quer zur Antriebswelle (91) verlaufende
Hebelabschnitte (106, 107) aufweist, in denen je ein mit dem Zwischen-Reibrad (97) verbundener Wellenstummel
(110, 111) zur zweifachen Lagerung des Zwischen-Reibrades (97) drehbar gelagert ist (Fig. 9).

12. Taschendiktiergerét nach einem von den Anspriichen 8 bis 11, dadurch gekennzeichnet, dafl die verstellbare
Trageinrichtung (89) fiir den Antricbsmechanismus (90) durch einen um eine Schwenkachse (119) verschwenkbaren
Hebel gebildet ist, dessen Schwenkachse (119) parallel zur Antriebswelle (91) des Antriebsmechanismus (90)
verlduft und der rahmenftrmig ausgebildet ist und zwei quer zur Antricbswelle (91) verlaufende Hebelabschnitte
(123, 124) aufweist, in denen die Antricbswelle (91) zur zweifachen Lagerung derselben je drehbar gelagert ist
(Fig. 9).

13. Taschendiktiergerit nach einem von den Anspriichen 3 bis 12, dadurch gekennzeichnet, daf8 das von dem Motor
(21) antreibbare Zwischenrad (92) des Antriebsmechanismus (90) als Pesenrad ausgebildet ist, daB mit der Welle (88)
des Motors (21) ein weiteres Pesenrad (93) drehfest verbunden ist und daf die beiden Pesenriider (92, 93) mit einer
um die beiden Pesenréider (92, 93) geschlungenen Pese (94) antriebsmiBig verbunden sind (Fig. S, 6, 7, 8).
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14. Taschendiktiergerét nach einem von den Anspriichen 7 bis 13, dadurch gekennzeichnet, daB zu der in ihrer
Ruhelage positionierten Trageinrichtung (89) fiir den Antriebsmechanismus (90) benachbart ein Positionieranschlag
(128) vorgesehenist, an dendie Trageinrichtung (89) zur Positionierung in ihrer Ruhelage unter der Zugkraft der Pese
(94) angelegt gehalten ist (Fig. 5, 6, 7, 8).

15. Taschendiktiergerit nach Anspruch 6, dadurch gekennzeichnet, daB der von Hand aus umschaltbare
Priventivschalter (K2,3, K4,5) in der zum Anstecken des das AnschluBkabel (35) des FuBschalters (29) abschlie-
Benden Steckers (36) vorgesehenen Buchse (37) enthalten ist und beim hindischen Anstecken des Steckers (36) zur
Ermdglichung der zweiten Betriebsweise der in der Buchse (37) enthaltene Priiventivschalter (K 2,3, K4,5) iiber den
Stecker umschaltbar ist (Fig. 4).

Hiezu 7 Blatt Zeichnungen
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