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(57) Abrégé : Dispositif de maintien pour
appareil électronique portable, structure in-
térieure et véhicule comportant un tel dispo-
sitif Le dispositit de maintien (3) comprend:
- une surface inférieure (21); - une picce su-
périeure (25, 75); - une surface arriére (23) -
un dispositif électronique (27), disposée au
voisinage de la surface arriére (23). Le dis-
positit’ de maintien (3) comprend un méca-
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Dispositif de maintien pour appareil électronique portatif, structure intérieure

et véhicule comportant un tel dispositif

L’invention concerne en général les dispositifs de maintien pour appareil
électronique portatif, notamment pour véhicule.

Plus précisément, l'invention concerne selon un premier aspect un dispositif de
maintien pour recevoir de maniére amovible dans une position dressée des appareils
électroniques portatifs de dimensions variées, ledit dispositif de maintien étant du type
comprenant :

- une surface inférieure adaptée pour qu’un bord inférieur de I'appareil
électronique repose sur ladite surface inférieure dans la position dressée ;

- une piece supérieure adaptée pour bloquer un bord supérieur de I'appareil
électronique dans la position dressée ;

- une surface arriére adaptée pour qu'un dos de I'appareil électronique repose
contre ladite surface arriére dans la position dressée ;

- un dispositif électronique, adapté pour coopérer avec un dispositif électronique
complémentaire de I'appareil électronique, ledit dispositif électronique étant disposé au
voisinage de la surface arriere.

On connait par KR 2011 0040622 un dispositif de maintien de ce type. Ce
dispositif ne peut recevoir qu'une gamme limitée d’appareils électroniques portatifs.

Dans ce contexte, l'invention vise a proposer un dispositif de maintien qui puisse
recevoir une gamme plus étendue d’appareils électroniques portatifs.

Dans ce but, linvention porte sur un dispositif de maintien du type précité,
caractérisé en ce que ce dispositif de maintien comprend un mécanisme d’ajustement
pour ajuster I'écartement entre la surface inférieure et la piéce supérieure selon une
direction principale, en fonction de la dimension de I'appareil électronique selon ladite
direction principale, le mécanisme d'ajustement comprenant un élément mobile
déplagable par rapport a I'une desdites surface inférieure et piece supérieure, l'autre
desdites surface inférieure et piece supérieure étant liée a I'élément mobile.

Ainsi, le dispositif de maintien peut recevoir des appareils électroniques portatifs
dont la dimension selon la direction principale est extrémement variée. Cette dimension
peut varier par exemple entre 100 mm et 160 mm..

Le dispositif de maintien est prévu pour étre agencé a l'intérieur d’'un véhicule, par
exemple a bord d'un véhicule automobile tel qu’une voiture ou un camion. Le dispositif de
maintien est prévu pour étre agencé dans une planche de bord, ou dans une autre

structure intérieure du véhicule.
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La direction principale est typiqguement paralléle a la surface arriére. Elle est

verticale, ou forme un angle réduit par rapport a la direction verticale. Typiquement, elle
forme un angle compris entre -30° et +30° par rapport a la direction verticale.

Dans la présente description, I'avant, l'arriere, les directions longitudinale et
transversale sont entendues relativement au sens de déplacement normal du véhicule. La
direction horizontale est sensiblement paralléle au plan de roulement du véhicule, et la
direction verticale perpendiculaire audit plan de roulement.

La surface inférieure est typiquement horizontale, ou faiblement inclinée par
rapport a I'horizontale. Elle est typiquement perpendiculaire a la surface arriere. La
surface inférieure forme typiquement un angle compris entre -30° et +30° par rapport a
horizontale.

L'appareil électronique est typiquement un téléphone portable, par exemple un
téléphone portable du type « smartphone ». L'appareil électronique portatif peut
également étre un GPS, ou une tablette électronique, ou tout autre type d’appareil
électronique portatif.

Les appareils électroniques portatifs présentent généralement une forme
parallélépipédique, avec deux grandes faces opposées I'une a l'autre, raccordées par une
tranche de faible épaisseur. Une grande face frontale porte I'écran de I'appareil
électronique portatif. L'autre grande face constitue le dos de I'appareil électronique. Les
deux grandes faces sont typiquement rectangulaires. La direction principale correspond
alors soit au grand c6té desdites faces, soit au petit c6té desdites faces.

Le dispositif électronique est un appareil sans fil, a courte portée. Il est situé sous
la surface arriere, c'est-a-dire d’'un cbété de la surface arriere opposé a l'appareil
électronique. Pour des raisons techniques, liées a la conception du dispositif électronique,
ce dispositif doit étre situé a une profondeur sous la surface arriére inférieure a 10 mm, de
préférence inférieure a 5 mm. Si le dispositif électronique est situé trop profondément
sous la surface arriere, il ne peut plus coopérer avec le dispositif électronique
complémentaire situé a l'intérieur de I'appareil électronique.

Le dispositif de maintien peut également présenter une ou plusieurs des
caractéristiques ci-dessous, considérées individuellement ou selon toutes les
combinaisons techniquement possibles.

Avantageusement, la piéce supérieure est liée a I'élément mobile.

Selon une variante de réalisation évidente pour 'homme du métier, c'est au
contraire la surface inférieure qui est liée a I'élément mobile.

Avantageusement, le mécanisme d'ajustement comprend un organe élastique

sollicitant I'élément mobile vers la surface inférieure ou la piéce supérieure. Ainsi, la piece
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supérieure et la surface inférieure sont sollicitées en permanence l'une vers l'autre. La

piece supérieure est maintenue ainsi contre le bord supérieur de I'appareil électronique et
presse l'appareil électronique vers la surface inférieure. Le maintien de I'appareil
électronique est ainsi amélioré. Par ailleurs, le réglage de I'écartement entre la piece
supérieure et la surface inférieure est facilité. L'utilisateur, quand il veut disposer I'appareil
électronique sur le dispositif de maintien écarte la piéce supérieure et la surface inférieure
'une de l'autre, insére I'appareil électronique. Il laisse ensuite la pieéce supérieure revenir
contre le bord supérieur de I'appareil électronique ou la surface inférieure revenir contre le
bord inférieur de l'appareil électronique, sous l'effet de la sollicitation de l'organe
élastique. L'ajustement de I'écartement entre la piece supérieure et la surface inférieure
se fait donc automatiquement.

Avantageusement, le mécanisme d’ajustement est entierement situé, suivant la
direction principale, soit d’'un c6té du dispositif électronique tourné vers le bord supérieur
de l'appareil électronique, soit d'un cété du dispositif électronique tourné vers le bord
inférieur de I'appareil électronique.

Ainsi, dans le cas ou la piece supérieure est liée a I'élément mobile, le mécanisme
d’'ajustement est de préférence entierement logé au-dessus du dispositif électronique. Le
mécanisme d'ajustement ne comporte pas d’élément qui soit interposé entre le dispositif
électronique et la surface arriere. Ceci contribue au fait que le dispositif électronique
puisse étre disposé immédiatement au voisinage de la surface arriere. En effet, si un
élément du mécanisme d'ajustement est interposé entre le dispositif électronique et la
surface arriere, il est nécessaire d’augmenter I'écartement entre le dispositif électronique
et la surface arriere pour loger le mécanisme d’ajustement. Ceci pourrait également
perturber le fonctionnement du dispositif électronique.

Cet aspect de linvention se traduit notamment, pour le premier mode de
réalisation représenté sur les figures 1 a 4, par le fait que les rails de guidage de I'élément
mobile sont situés entieérement au-dessus du dispositif électronique. Pour le second mode
de réalisation de l'invention, représenté sur les figures 5 et 6, c’est I'axe de rotation de
I'élément mobile qui est situé au-dessus du dispositif électronique.

Selon une variante de réalisation évidente pour 'homme du métier, le mécanisme
d’'ajustement peut alternativement étre entierement logé en-dessous du dispositif
électronique. Cet agencement est particulierement bien adapté au cas ou la piece
inférieure est liée a I'élément mobile

Selon un premier mode de réalisation de l'invention, le mécanisme d’ajustement
comprend au moins un rail de guidage du déplacement de I'élément mobile par rapport a

la surface inférieure ou a la surface inférieure.
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Un tel mécanisme est simple et peu colteux.

Typiquement, le mécanisme d'ajustement comprend deux rails de guidage,
paralléles I'un a l'autre.

Avantageusement, le rail comprend au moins un troncon arqué, et I'élément
mobile est flexible.

Ceci facilite 'agencement du dispositif de maintien dans la structure destinée a le
recevoir.

Dans ce cas, I'élément mobile est typiquement un rideau flexible.

Les bords du rideau flexible sont engagés dans le ou les rail(s) de guidage et sont
libres de coulisser a l'intérieur des rails.

Le rideau flexible peut étre de tout type adapté. Par exemple, il est composé de
lamelles paralléles les unes aux autres, et articulées les unes aux autres. Alternativement,
le rideau flexible est constitué d’une feuille d’'une matiére souple.

De préférence, le rail comprend au moins un premier trongon sensiblement
parallele a la surface arriere, et un second troncon s’'étendant suivant une direction
inclinée par rapport a la surface arriére. Ainsi, on limite 'encombrement du mécanisme
d’ajustement, par exemple suivant la direction principale. Le second trongon forme un
angle compris entre 30° et 150° par rapport a la surface arriére, de préférence compris
entre 45° et 120°, et valant par exemple 70°.

Alternativement, les rails peuvent étre droits, et I'élément mobile peut étre un
rideau rigide ou tout autre type d’'élément rigide.

Avantageusement, le mécanisme d’ajustement comprend un ralentisseur adapté
pour ralentir le déplacement de I'élément mobile le long du rail. Ceci permet d'éviter que,
si l'utilisateur relache brutalement I'élément mobile aprés avoir mis en place I'appareil
électronique dans le dispositif de maintien, la piéce supérieure ou la surface inférieure
vienne heurter le bord de I'appareil électronique et 'endommager.

Selon un second mode de réalisation, le mécanisme d’'ajustement comprend une
liaison pivot adaptée pour que I'élément mobile soit pivotant par rapport a la surface
inférieure ou a la piéce supérieure.

Ainsi, I'écartement entre la surface inférieure et la piéce supérieure est ajusté en
faisant varier 'angle entre I'élément mobile et la surface inférieure.

L'élément mobile est dans ce cas par exemple un clapet. Alternativement,
I'élément mobile est un bras ou un doigt.

La piéce supérieure, ou la surface inférieure, est constituée par une surface de

'élément mobile tourné vers la surface inférieure, respectivement vers la piece
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supérieure. Alternativement, la piece supérieure ou la surface inférieure, est rapportée sur

I'élément mobile.

La liaison pivot présente un axe sensiblement parallele a la surface inférieure et a
la surface arriere.

Dans ce cas, 'axe est situé de préférence, suivant une direction perpendiculaire a
la surface arriere, a I'opposé de I'appareil électronique par rapport a la surface arriére.

En d'autres termes, I'axe est disposé a distance de la surface arriere, par exemple
a une distance comprise entre 3 et 10 cm. Comme indiqué plus haut, il est par exemple
décalé au-dessus du dispositif électronique, du c6té du bord supérieur de l'appareil
électronique portatif. De ce fait, il est possible d’agencer la piéce supérieure de telle sorte
que la surface de ladite piece supérieure portant contre I'appareil électronique forme
constamment un angle réduit par rapport a la surface inférieure. Inversement, il peut étre
décalé en-dessous du dispositif électronique.

De préférence, le dispositif de maintien comporte un élément anti-glissement sur la
surface inférieure et/ou sur la piéce supérieure, les bords inférieur et/ou supérieur de
I'appareil électronique portant contre I'élément anti-glissement en position dressée.

On améliore ainsi la stabilité de I'appareil électronique. L'élément anti-glissement
est de tout type adapté. Par exemple, cet élément anti-glissement est un tapis en une
matiere élastique telle qu’'un élastomere.

L'élément anti-glissement contribue également a empécher la dégradation des
bords supérieur et inférieur de I'appareil électronique qui pourrait résulter du frottement de
ces bords contre la surface inférieure ou la piece supérieure.

Cet élément anti-glissement contribue également a réduire ou supprimer les bruits
et vibrations. Ces bruits et vibrations, en I'absence d’éléments anti-glissement, sont créés
par les bords supérieur et inférieur de I'appareil électronique venant heurter la surface
inférieure ou la piece supérieure.

Selon une variante de réalisation, I'élément anti-glissement délimite un logement
de forme correspondant a celle du bord inférieur et/ou supérieur de [I'appareil
électronique. Les bords inférieur et/ou supérieur de I'appareil électronique, quand
I'appareil est en position dressée, sont engagés dans lesdits logements.

L'appareil électronique est ainsi trés bien maintenu dans le dispositif de maintien.

En revanche, il est nécessaire de changer le ou les élément(s) anti-glissement, a
chaque fois qu’on veut utiliser un nouveau type d’appareil électronique. Les éléments anti-
glissement sont donc spécifiques pour chaque format d’appareil électronique.

Avantageusement, le mécanisme d’ajustement comprend un dispositif réversible

de verrouillage en position de I'élément mobile. Ce dispositif de verrouillage bloque
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I'élément mobile dans sa position courante par rapport a la surface inférieur ou a la piece

supérieure. Ceci améliore le blocage de l'appareil électronique dans le dispositif de
maintien.

Par exemple, le dispositif de verrouillage comprend un organe de verrouillage, un
moteur agencé pour déplacer I'organe de verrouillage entre une position de verrouillage
de I'élément mobile en position et une position de libération de I'élément mobile, et un
calculateur programmé pour piloter le moteur. L’'organe de verrouillage peut étre de tout
type adapté. Pour le second mode de réalisation de l'invention, I'organe de verrouillage
est par exemple une barrette portant des dents, coopérant dans la position de verrouillage
avec une roue dentée rigidement fixée a I'élément mobile. Pour le premier mode de
réalisation de l'invention, I'organe de verrouillage est par exemple un verrou déplacé
linéairement par le moteur.

En position de verrouillage, I'élément mobile est bloqué par rapport a la surface
inférieure ou a la piéce supérieure a sa position courante. En position de libération,
I'élément mobile est susceptible d’étre déplacé par rapport a la surface inférieure ou a la
piece supérieure.

Le moteur est prévu pour déplacer l'organe de verrouillage via une chaine
cinématique de tout type adapté.

Le calculateur est programmé pour piloter le moteur de telle sorte que I'organe de
verrouillage soit déplacé en position de verrouillage en réponse a différents événements :
le démarrage du moteur thermique du véhicule, ou le démarrage de l'unité de chargement
sans fil, ou un ordre de verrouillage entré par l'utilisateur via I'appareil électronique, ou
encore un ordre de verrouillage entré par I'utilisateur via un organe de commande situé en
un autre point du véhicule.

De méme, le calculateur est programmé pour que le moteur fasse passer 'organe
de verrouillage en position de libération en réponse a différents évenements : I'arrét du
moteur thermique du véhicule, ou l'arrét du dispositif de chargement, ou une commande
entrée par l'utilisateur via I'appareil électronique portable, ou encore une commande
entrée par l'utilisateur via un autre organe de commande situé a bord du véhicule.

D’autres séquences de commande sont envisageables.

Typiquement, I'élément mobile et/ou la piece supérieure fait saillie, suivant une
direction perpendiculaire a la surface arriere, au-dela d'une face frontale de I'appareil
électronique opposée au dos, et forme un pare-soleil. La forme de I'élément mobile et/ou
de la piéce supérieure est choisie pour faire de 'ombre sur la face frontale de I'appareil
électronique en position dressée.
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La visibilité de I'écran de I'appareil électronique est ainsi améliorée. Cet aspect

s'applique aux deux modes de réalisation de linvention. Dans le premier mode de
réalisation, c’est la piéce supérieure qui est conformée en pare-soleil. Dans le second
mode de réalisation, c’est I'élément mobile qui est conformé en pare-soleil.

Avantageusement, le dispositif électronique comprend une unité de chargement
sans fil adaptée pour recharger électriquement I'appareil électronique et/ou une unité de
communication a courte distance avec I'appareil électronique.

L'unité de chargement sans fil coopéere avec un dispositif de chargement
complémentaire de I'appareil électronique pour recharger électriquement la batterie de
appareil électronique portatif. L'unité de communication coopére avec une unité de
communication complémentaire de l'appareil électronique pour la transmission des
communications provenant de ou regues par I'appareil électronique. Cette unité est de
type connu sous le sigle NFC (Near Field Communication, ou communication de courte
portée).

Selon un second aspect, I'invention porte sur une structure intérieure de véhicule,
comportant un dispositif de maintien ayant les caractéristiques ci-dessus. La structure
intérieure est par exemple une planche de bord.

Selon un troisiéme aspect, linvention porte sur un véhicule comportant un
dispositif de maintien ayant les caractéristiques ci-dessus, par exemple un véhicule
automobile tel qu’une voiture ou un camion.

D’autres caractéristiques et avantages de l'invention ressortiront de la description
détaillée qui en est donnée ci-dessous, a titre indicatif et nullement limitatif, en référence
aux figures annexées, parmi lesquelles :

- la figure 1 est une vue en perspective d’'une partie d’'une planche de bord d'un
véhicule, équipée d'un dispositif de maintien conforme a un premier mode de réalisation
de l'invention ;

- la figure 2 est une vue de dessus, en perspective, du dispositif de maintien de la
figure 1 ;

- la figure 3 est une vue de dessous, en perspective, du dispositif de maintien de la
figure 2 ;

- la figure 4 est une vue en coupe, simplifiée, du dispositif de maintien de la figure
1;

- la figure 5 est une vue en coupe, simplifiée, d’'un dispositif de maintien conforme
a un second mode de réalisation de l'invention ; et

- la figure 6 est une vue en coupe, similaire a celle de la figure 5, d’'une variante du

second mode de réalisation de I'invention.



10

15

20

25

30

WO 2014/102023 PCT/EP2013/072316

8
La planche de bord 1 représentée sur la figure 1 est équipée d’'un dispositif de

maintien 3 pour des appareils électroniques portatifs 5. La planche de bord 1 est
implantée dans I'habitacle d’un véhicule, par exemple une voiture ou un camion.

Le dispositif de maintien 3 est prévu pour recevoir de maniére amovible, dans une
position dressée telle que représentée sur la figure 1, différents types d'appareils
électroniques portatifs, ayant des dimensions variées. Ces appareils électroniques
portatifs sont par exemple des téléphones portables, des GPS ou tout autre type
d’'appareils électroniques portatifs.

Comme visible sur la figure 1, ces appareils électroniques portatifs présentent
typiquement une forme parallélépipédique. Chaque appareil est délimité par une face
frontale 7, un dos 9 (figure 3) et une tranche 11 raccordant la face frontale 7 et le dos 9
l'un a lautre. La tranche 11 est généralement de faible épaisseur au regard des
dimensions de la face frontale 7 et du dos 9. La tranche 11 délimite les bords de
appareil, et plus précisément un bord supérieur 13, un bord inférieur 15 et deux bords
latéraux 17, raccordant les bords supérieur et inférieur 'un a l'autre. Les bords supérieur
et inférieur 13 et 15 sont paralléles I'un a l'autre. Les bords latéraux 17 sont paralléles l'un
a l'autre et perpendiculaires aux bords supérieur et inférieur 13 et 15. La face frontale 7 et
le dos 9 sont rectangulaires, les bords latéraux 17 étant plus longs que les bords
supérieur et inférieur 13 et 15.

Le dispositif de maintien 3 comprend :

- une fagade 19, présentant une surface inférieure 21 sur laquelle le bord inférieur
15 de I'appareil électronique repose dans la position dressée, et une zone 22 délimitant
une surface arriere 23 sur laquelle repose le dos 9 de I'appareil électronique dans la
position dressée ;

- une piéce supérieure 25 bloquant le bord supérieur 13 de I'appareil électronique
dans la position dressée ;

- un mécanisme 26 d’ajustement de I'écartement entre la surface inférieure 21 et
la piece supérieure 25 selon une direction principale D représentée sur la figure 1, en
fonction de la dimension de I'appareil électronique selon ladite direction principale D ;

- un dispositif électronique27 (figure 4), coopérant avec un dispositif électronique
complémentaire 29 de 'appareil électronique.

La facade 19 est rigidement fixée sur I'habillage de la planche de bord. Comme
visible sur les figures 1 et 4, elle présente une fenétre 31 dans laquelle est engagée la
piece supérieure 25 et qui permet le débattement de celle-ci.
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La surface arriere 23 s’étend vers le haut et [égérement vers I'avant du véhicule a

partir de la surface inférieure 21. Dans I'exemple de réalisation représenté, elle forme un
angle d’environ 15° par rapport a la verticale.

La surface inférieure 21 s’étend vers l'arriére et Iégérement vers le haut a partir de
la surface arriere 23. Dans I'exemple de réalisation représenté, elle est légérement
inclinée par rapport a [l'horizontale, d'environ 15° La surface inférieure 21 est
sensiblement perpendiculaire a la surface arriere 23. Les surfaces 21 et 23 sont par
exemple sensiblement planes.

La direction principale D est sensiblement parallele a la surface arriere 23, comme
visible sur les figures 1 et 4.

La surface inférieure 21 est recouverte par un tapis anti-glissement et antibruit 33,
sur lequel repose le bord inférieur 15 de I'appareil électronique. Le tapis est typiquement
en un matériau élastique tel qu’'un élastomeére.

La piece supérieure 25 présente dans I'exemple représenté la forme d'un doigt en
L, avec un premier troncon 35 sensiblement perpendiculaire a la surface arriere, prolongé
par un second troncon 37 sensiblement paralléle a la surface arriére. Le premier trongon
35 est sensiblement paralléle a la surface inférieure 21. Le second trongon 37 pointe vers
la surface inférieure 21 a partir du premier trongon 35. Le premier trongcon 35 est prévu
pour venir porter contre le bord supérieur 13 de I'appareil électronique, de telle sorte que
le second trongon 37 empéche I'appareil électronique de basculer vers l'arriére.

Le mécanisme d’ajustement 26 comprend :

- deux rails 41, sensiblement paralléles I'un a l'autre ;

- un rideau flexible 43 dont des bords latéraux 45 sont engagés dans les rails 41 ;

- un ralentisseur 47 prévu pour ralentir le déplacement du rideau 43 le long des
rails 41 ;

- un organe élastique 49 sollicitant le rideau 43 vers la surface inférieure 21.

Les deux rails 41 sont rigidement fixés sur un support rigide 50, lui-méme fixé a la
facade 19. lls sont disposés vers I'avant du véhicule par rapport a la facade 19, de telle
sorte qu'ils ne sont pas visibles pour les passagers du véhicule. La surface arriére 23, au
contraire, est située vers l'arriere de la fagade.

Les rails 41 présentent chacun un premier trongon d’extrémité 51 sensiblement
rectiligne et paralléle a la direction principale, prolongé par un trongon arqué 53, prolongé
lui-méme par un second trongon d’extrémité 55 sensiblement rectiligne. Le trongon 51 de
chacun des rails est plaqué contre la zone 22 définissant la surface arriére 23. Le trongon
55 est incliné par rapport a la zone 22 et a la surface arriere 23. Il forme un angle
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d’environ 70° par rapport a la surface arriere. |l s’étend vers I'avant du véhicule a partir du

troncon arqué 53.

Le rideau flexible 43 est engagé dans les rails 41 et est coulissant a l'intérieur de
ces rails. Il comporte une pluralité de segments 57 paralléles les uns aux autres, et
articulés les uns aux autres. Les segments 57 sont par exemple liés les uns aux autres
par des charnieres films (figure 4). La piéce supérieure 25 est rigidement fixée a un
premier segment d’extrémité 59 du rideau. Le premier troncon 35 est sensiblement
perpendiculaire au premier segment d’extrémité 59. Le premier segment d’extrémité 59
constitue I'extrémité du rideau flexible 43 tourné vers la surface inférieure.

Les charnieres films raccordant les segments 57 les uns aux autres sont
sensiblement perpendiculaires aux rails 41.

Comme visible sur la figure 3, le ralentisseur 47 comporte une crémaillere 61
ménagée dans le support rigide 50, et une roue dentée 63 solidaire d’'un second segment
d’'extrémité 65 du rideau flexible 43. Le segment 65 définit I'extrémité du rideau flexible
opposée au segment 59. La roue dentée 63 coopere avec la crémaillere 61 quand le
rideau flexible se déplace en freinant celui-ci.

L'organe élastique 49 est une bande élastique, de type ressort spirale, rigidement
fixée par une premiére extrémité au segment 65 du rideau flexible, et par une seconde
extrémité fixée sur axe s'étendant sensiblement horizontalement et parallelement a la
surface 23, I'axe étant agencé sur le support rigide 50.

Le mécanisme d'ajustement 26 est entierement situé au-dessus de l'unité de
chargement sans fil 27, comme visible sur les figures 2 et 4.

En alternative, et comme représenté sur la figure 3, le mécanisme d’ajustement 26
comprend une toile 68 reliant les deux rails 41 et s’étendant sensiblement sur I'ensemble
du premier trongon d’extrémité 51.

Le dispositif électronique 27 est une unité de chargement sans fil. Le dispositif
électronique complémentaire 29 est un dispositif de charge complémentaire.

L'unité de chargement sans fil 27 est du type connu, et ne sera pas décrite ici.
Elle est disposée vers I'avant du véhicule par rapport a la zone 22 de la facade 19. Elle
est située a proximité immédiate de la surface arriere 23, par exemple a une profondeur
inférieure a 5 mm par rapport a cette surface arriere 23. Dans sa position dressée,
I'appareil électronique est situé vers l'arriere de la zone 22, avec le dos 9 en appui contre
la surface arriere 23. L'unité de chargement 27 et le dispositif de chargement
complémentaire 29 sont alors a proximité immédiate I'un de l'autre, et sont suffisamment
rapprochés pour pouvoir coopérer et recharger la batterie de I'appareil électronique.

Le fonctionnement du dispositif de maintien va maintenant étre détaillé.
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On considére une situation initiale dans laquelle I'appareil électronique n’est pas

disposé dans le dispositif de maintien.

Dans cette situation, ci-aprés désigné « position basse », le rideau flexible 43 est
sollicité par l'organe élastique 49 vers la surface inférieure 21, le rideau flexible 43
recouvrant alors 'ensemble de la fenétre 31 et masquant I'ensemble du mécanisme 26.
La course du rideau flexible est limitée par la longueur des rails 41. Dans un mode de
réalisation la piece supérieure 25 est agencée sur un rideau flexible 43 de fagon a venir
en appui contre un bord de la fenétre 31. Dans un autre mode de réalisation la piéce
supérieure 25 est agencée sur le rideau flexible 43 de fagcon a s’étendre a distance du
bord de la fenétre 31, le rideau étant alors en butée contre 'extrémité des rails.

Quand un utilisateur veut insérer un appareil électronique portatif dans le dispositif
de maintien, il déplace d’abord le rideau flexible par rapport a la facade 19 soit
manuellement, soit avec l'aide d’'un des bords de I'appareil électronique, suivant la
direction principale D, dans le sens d’'un écartement croissant entre la piece supérieure 25
et la surface inférieure 21. |l provoque ainsi le déplacement du rideau flexible 43 le long
des rails, a I'encontre de la force de rappel de l'organe élastique 49. L'utilisateur
interrompt son mouvement quand I'écartement entre la piece supérieure 13 et la surface
inférieure 21 est suffisant pour pouvoir disposer I'appareil électronique en position
dressée. Dans cette situation le rideau flexible 43 est dit en position « haute ». La toile 68
permet avantageusement de masquer lintérieur de la planche de bord et d'éviter
I'instrusion d’objet lorsque le rideau est en position haute. Dans I'exemple représenté sur
les figures 1 a 4, l'appareil 5 est disposé avec ses bords latéraux 17 paralléles a la
direction principale D, et ses bords supérieur et inférieur 13 et 15 perpendiculaires a cette
direction. Il est a noter que, pour d'autres variantes de réalisation du dispositif de
maintien, les bords les plus longs pourraient étre perpendiculaires a la direction principale
et les bords les plus courts paralléles a cette direction.

L'utilisateur, une fois I'appareil électronique 5 en position avec son dos contre la
surface arriére et son bord inférieur reposant sur la surface inférieure, relache la piece
supérieure 25. Sous I'effet de la force de rappel de I'organe élastique 49, le rideau flexible
43 coulisse le long des rails 41, vers la surface inférieure 21. Ce mouvement est
interrompu quand la piéce supérieure 25 vient porter contre le bord supérieur 13 de
I'appareil électronique. Ce mouvement est ralenti par la roue dentée 63, qui engrene la
crémaillére 61.

Dans cette position, l'unité de chargement sans fil 27 coopére avec le dispositif de
chargement complémentaire 29 de I'appareil électronique 5, et recharge la batterie ou
maintient la batterie de I'appareil en charge.
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Quand l'utilisateur veut retirer I'appareil électronique 5 soit manuellement, soit

avec le bord de I'appareil électronique en contact avec la piece supérieure 25, il effectue
la méme séquence d'opération, a savoir relever la piece supérieure 25 jusqu’a un point ou
il peut dégager I'appareil électronique, retirer cet appareil électronique, puis relacher la
pieéce supérieure 25.

Un second mode de réalisation de linvention va maintenant étre détaillé, en
référence aux figures 5 et 6.

Seuls les points par lesquels ce second mode de réalisation difféere du premier
seront détaillés ci-dessous.

Le mécanisme d'ajustement 26 comprend ici un clapet 69, et une liaison pivot 71
liant le clapet 69 a la facade 19. Le clapet 69 est une piece de faible épaisseur,
présentant une premiere grande face 73 tournée vers le haut et une seconde grande face
75 tournée vers le bas. La liaison pivot 71 lie une partie avant 77 du clapet a la fagcade 19.

L'axe de la liaison pivot 71 est sensiblement horizontal et paralléle a la surface
arriere 23. Dans I'exemple représenté, il est transversal.

Comme visible sur la figure 5, la zone 22 de la facade se prolonge a I'opposé de la
surface inférieure 21, vers l'avant, par une surface horizontale 79. La surface 79 est
située au-dessus de l'unité de chargement sans fil 27. L'axe de la liaison pivot 71 s’étend
légerement au-dessus de la surface 79, a proximité d'une exirémité avant de ladite
surface 79. Ainsi, cet axe, considéré suivant une direction perpendiculaire a la surface
arriere, est décalé a I'opposé de I'appareil électronique par rapport a la surface arriere 23.

Le mécanisme d’ajustement 26 comporte encore un organe élastique 81 sollicitant
le clapet 69 en rotation autour de la liaison pivot vers la surface inférieure 21. Le ressort
81 est par exemple un ressort de torsion. Il sollicite le clapet 69 en rotation en sens
horaire dans la représentation de la figure 5.

La seconde grande face 75 constitue la pieéce supérieure qui vient bloquer le bord
supérieur 13 de I'appareil électronique 5 dans la position dressée.

La seconde grande face 75 porte a cet effet un tapis anti-glissement 83, contre
lequel vient s’appuyer le bord supérieur 13 de l'appareil électronique 5. Ce tapis est
constitué d’'un matériau élastique, type élastomére. Le tapis 83 est par exemple plat,
comme illustré sur la figure 6. De méme, la surface inférieure 21 porte un tapis anti-
glissement 33 de forme plate.

Dans une variante de réalisation représentée sur la figure 5, le tapis 33 et le tapis
83 sont chacun conformés de maniere a créer un logement, respectivement 85 et 87. Les
logements 85 et 87 sont de formes conjuguées de celles respectivement des bords
inférieur et supérieur 15 et 13 de I'appareil électronique.
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Ainsi, les tapis 33 et 83 sont spécifiques a chaque type d’appareil électronique

destiné a étre regu dans le dispositif de maintien. Il faut changer les tapis 33 et 83 si I'on
souhaite passer d’'un premier type d'appareil électronique a un second type d'appareil
électronique, ayant des dimensions différentes de celles du premier type appareil.

Le clapet 69 est situé au-dessus de l'appareil électronique et fait saillie vers
I'arriere du véhicule par rapport a la face frontale 7 de I'appareil électronique. La partie en
saillie fait office de pare-soleil pour I'appareil électronique.

Le fonctionnement du dispositif de maintien décrit ci-dessus va maintenant étre
détaillé.

On considére une situation initiale dans laquelle I'appareil électronique 5 n’est pas
disposé dans le dispositif de maintien. Dans cette situation, le clapet 69 est sollicité par
l'organe élastique 81 en rotation autour de la liaison pivot, vers la surface inférieure 21.
Son mouvement est arrété par la surface horizontale 79. Quand le clapet 69 est en butée
contre la surface 79, il occupe une position sensiblement horizontale, comme illustré en
traits interrompus sur la figure 6. Dans cette position, le clapet 69 occupe une position qui
s'integre a la forme générale de la planche de bord. Cette position permet d’obtenir
avantageusement un esthétisme favorable, le clapet étant dans la continuité des surfaces
de la planche de bord qui I'entoure.

Quand un utilisateur veut insérer un appareil électronique dans le dispositif de
maintien, il Iéve le clapet 69 manuellement ou avec l'aide de I'appareil électronique en le
faisant pivoter a I'encontre de la force de rappel de I'organe élastique 81. Une fois le
clapet 69 suffisamment écarté de la surface inférieure, il dépose I'appareil électronique
dans sa position dressée. Comme illustré sur la figure 5, I'appareil électronique repose sur
la surface inférieure 21 par son bord inférieur 15, et par son dos 9 contre la surface arriere
23. Son bord supérieur 13 fait saillie Iégérement au-dessus de la surface horizontale 79.

L'utilisateur relache alors le clapet 69, qui vient porter contre le bord supérieur 13
par l'intermédiaire du tapis 83.

L’appareil électronique 5 est alors bloqué en position.

Quand l'utilisateur veut retirer I'appareil électronique du dispositif de maintien, il
exécute la méme séquence d'opération. Plus précisément, il souléve de nouveau le clapet
69 jusqu’a ce qu'il soit possible de retirer I'appareil électronique. Il peut alors laisser
retomber le clapet 69, qui est ramené en butée contre la surface horizontale 79 par le
ressort 81. En complément, un ralentisseur (non representé) peut étre ajouté de maniéere

a ralentir le retour du clapet 69 en butée contre la surface horizontale 79.
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Une variante du second mode de réalisation de l'invention est représentée sur la

figure 6. Seules les différences par rapport a la variante représentée sur la figure 5 seront
détaillées ci-dessous.

Dans la variante de la figure 6, le mécanisme d’ajustement comprend un dispositif
réversible 89, de verrouillage en position du clapet 69.

Le dispositif de verrouillage 89 comprend un organe de verrouillage 90, un moteur
91 agencé pour déplacer I'organe de verrouillage 90 entre une position de verrouillage du
clapet 69 en position et une position de libération du clapet 69, et un calculateur 93
programmé pour piloter le moteur 91.

L’organe de verrouillage 90 est une barrette prévue pour coopérer avec une roue
dentée 95 solidaire du clapet 69. Pour ce faire, la barrette 90 porte des dents 97. Dans la
position de verrouillage, les dents 97 de la barrette 90 sont en prise avec la roue dentée
95. Le clapet 69 est alors bloqué en rotation par rapport a la facade 19. En position de
libération, la barrette 90 est écartée de la roue dentée 95, de telle sorte que ses dents 97
ne sont plus en prise avec la roue dentée 95. Le clapet 69 est ainsi libre en rotation par
rapport a la fagcade 19 autour de I'axe de la liaison pivot.

Le calculateur 93 est programmé pour piloter le moteur de telle sorte que celui-ci
déplace la barrette entre ses positions de verrouillage et de libération en réponse a des
évenements déterminés correspondants a des situations de vie du véhicule et/ou de ses
occupants.

Dans cet exemple de réalisation, l'appareil électronique est raccordé au

calculateur 93 par une liaison filaire ou par une liaison sans fil.
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REVENDICATIONS

1. Dispositif de maintien pour recevoir de maniére amovible dans une position
dressée des appareils électroniques portatifs (5) de dimensions variées, ledit dispositif de
maintien (3) comprenant :

- une surface inférieure (21) adaptée pour qu'un bord inférieur (15) de I'appareil
électronique (5) repose sur ladite surface inférieure (21) dans la position dressée ;

- une piéce supérieure (25, 75) adaptée pour bloquer un bord supérieur (13) de
I'appareil électronique (5) dans la position dressée ;

- une surface arriére (23) adaptée pour qu’un dos (9) de I'appareil électronique (5)
repose contre ladite surface arriére (23) dans la position dressée ;

- un dispositif électronique (27), adapté pour coopérer avec un dispositif
électronique complémentaire de I'appareil électronique (5), ledit dispositif électronique
(27) étant disposé au voisinage de la surface arriére (23) ;

caractérisé en ce que le dispositif de maintien (3) comprend un mécanisme (26)
d’'ajustement pour ajuster I'écartement entre la surface inférieure (21) et la piéce
supérieure (25, 75) selon une direction principale (D), en fonction de la dimension de
I'appareil électronique (5) selon ladite direction principale (D), le mécanisme d’ajustement
(26) comprenant un élément mobile (43, 69) déplacable par rapport a I'une desdites
surface inférieure (21) et piece supérieure (25, 75), 'autre desdites surface inférieure (21)
et piece supérieure (25, 75) étant liée a I'élément mobile (43, 69).

2. Dispositif selon la revendication 1, caractérisé en ce que la piéce supérieure
(25, 75) est liée a I'élément mobile (43, 69).

3. Dispositif selon la revendication 1 ou 2, caractérisé en ce que le mécanisme
d’ajustement (26) comprend un organe élastique (49, 81) sollicitant I'élément mobile (43,
69) vers la surface inférieure (21) ou la piéce supérieure (25, 75).

4. Dispositif selon I'une quelconque des revendications précédentes, caractérisé
en ce que le mécanisme d’ajustement (26) est entierement situé, suivant la direction
principale (D), soit d’'un c6té de l'unité de chargement (27) tourné vers le bord supérieur
(13) de I'appareil électronique (5), soit d’'un cbté de 'unité de chargement (27) tourné vers
le bord inférieur (15) de I'appareil électronique (5).

5. Dispositif selon I'une quelconque des revendications précédentes, caractérisé
en ce que le mécanisme d'ajustement (26) comprend au moins un rail (41) de guidage du
déplacement de I'élément mobile (43) par rapport a la surface inférieure (21) ou a la
pieéce supérieure (25, 75).
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6. Dispositif selon la revendication 5, caractérisé en ce que le rail (41) comprend

au moins un trongon arqué (53), et I'élément mobile (43) est flexible.

7. Dispositif selon la revendication 6, caractérisé en ce que I'élément mobile (43)
est un rideau flexible.

8. Dispositif selon I'une quelconque des revendications 5 a 7, caractérisé en ce
que le rail (41) comprend au moins un premier troncon (51) sensiblement parallele a la
surface arriére (23), et un second trongon (55) s’étendant suivant une direction inclinée
par rapport a la surface arriere (23).

9. Dispositif selon I'une quelconque des revendications 5 a 8, caractérisé en ce
que le mécanisme d’ajustement (26) comprend un ralentisseur (47) adapté pour ralentir le
déplacement de I'élément mobile (43) le long du rail (41).

10. Dispositif selon I'une quelconque des revendications 1 a 4, caractérisé en ce
que le mécanisme d'ajustement (26) comprend une liaison pivot (71) adapté pour que
I'élément mobile (69) soit pivotant par rapport a la surface inférieure (21) ou a la piece
supérieure (25, 75).

11. Dispositif selon la revendication 10, caractérisé en ce que la liaison pivot (71)
comprend un axe situé, suivant une direction perpendiculaire a la surface arriére (23), a
l'opposé de I'appareil électronique (5) par rapport a la surface arriere (23).

12. Dispositif selon I'une quelconque des revendications précédentes, caractérisé
en ce qu'il comprend un élément anti-glissement (33, 83) sur la surface inférieure (21)
et/ou sur la piéce supérieure (75), les bords inférieur (13) et/ou supérieur (15) de I'appareil
électronique (5) portant contre I'élément anti-glissement (33, 83) en position dressée.

13. Dispositif selon la revendication 12, caractérisé en ce que I'élément anti-
glissement (33, 83) délimite un logement (85, 87) de forme correspondant a celle du bord
inférieur et/ou supérieur (15, 13) de I'appareil électronique (5).

14. Dispositif selon 'une quelconque des revendications précédentes, caractérisé
en ce que le mécanisme d’'ajustement (26) comprend un dispositif réversible (89) de
verrouillage en position de I'élément mobile (69).

15. Dispositif selon la revendication 14, caractérisé en ce que le dispositif de
verrouillage (89) comprend un organe de verrouillage (90), un moteur (91) agencé pour
déplacer l'organe de verrouillage (90) entre une position de verrouillage de I'élément
mobile (69) en position et une position de libération de I'élément mobile (69), et un
calculateur (93) programmé pour piloter le moteur (91).

16. Dispositif selon I'une quelconque des revendications précédentes, caractérisé

en ce que I'élément mobile (69) et/ou la piece supérieure fait saillie, suivant une direction
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perpendiculaire a la surface arriere (23), au-dela d'une face frontale (9) de l'appareil

électronique (5) opposée au dos (7), et forme un pare-soleil.

17. Dispositif selon I'une quelconque des revendications précédentes, caractérisé
en ce que le dispositif électronique (27) comprend une unité de chargement sans fil
adaptée pour recharger électriquement I'appareil électronique (5) et/ou une unité de
communication a courte distance avec I'appareil électronique (5).
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