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(54) Zpasob méFeni pravodnicového tahu

.- Zpisob méfeni privodnicového tahu pomoci
mechanického dotykového m¥fidla, uloZeného ne-
zévisle v kterékoli etdZi t8Zn{ klece, JehoZ
podstata spodivd v tom, Z%e pPfi zahdjeni m&Feni
se koncové body mechanického dotykového m&-
#idla ustavi do orientované polohy, nap¥iklad
svislice, zmd¥{ se JeJich vzddlenosti od plo-
chy privodnice a t3%n{ klec se zalne v jém&
postupn® posouvat v¥dy o roztel koncovych
bodd mechanického dotykového métidla, pFilem?
pti m&Feni se vytvéd¥{ pfimka, od ni¥ se ode=~
&itajl odchylky svislosti m&fendho useku pri-
vodnicového tahu.
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Vyndlez ¥e{ zplsob mdFeni privodnicového tahu v Jém& pomoci mechanického dotykového
mé&fidla.

Privodnicovy tah se nej¥ast¥ji m¥F{ pomoci olovnice, zavé¥ené podél celého privodni~
cového tahu v jé4m&. P¥iprava i vlastni m&Peni jsou zdlouhavé, prdce v Jém& Je nebezpednd
a mdfeni felze prerudit, 2 toho ddvodu je nutné odstaven{ "jémy na n&kolik sm¥n, coZ je
2 provoznich ddvodd dosti obtiZné.

Presnost m&Feni je ovlivné&nae kmitéﬂim»vlékna olovnice, zpisobené v&trnym proudem v Jé-
m&, Obdobné nevyhody se projevujf i tehdy, nehradime-1i vldkno olovnice sv&telnym paprskem,
Poufit{ svitelného peprsku je navic omezeno dosshem sv&telnosti paprsku s ohledem na péry
ve v&trném proudu v Jémd.

Existuje zpdsob, vyplyvajfci z pou¥iti fotogrammetrické soustavy podle &s. sutorského
osv&d&eni &, 210372. Zpisob vyZaduje sloZitou instalaci fotokomor a osv&tlovaciho zefizent
v jé4m&. Presnost vyhodnoceni je déna kvalitou podizenfch fotografii a zdvisi na kvalitd
ovzdui v jémé a dallich vlivech.

Zpisob m&Peni, ktery vychdzi z &s. autorského osvédieni %. 202941, poulivé jako v¥choz{
m&#fctf zdkladnu t3ini nddobu, prilem? v Jjednotlivych krocich mé&¥eni se odedfitd Udhlovéd odw
chylka osy dopravni nddoby od svislice.

Zéroven ge pomoci m&Fitke odm&Ffuje plocha soustavy pevnych bodd v dopravni nddob& od
prislusnych rovin prdivodnic. PFesnost a kvalita m&Feni zdvis{ na tuhosti & nemdnnosti tvaru
dopravni nddoby. Odedfténi délkovych odchylek je nepiesné.

Zpisob méfeni neddvd okamZité vysledky a je nutno provéd¥t sloZité matematické vyhodno-
cent. Dal%{ zndmé metoda je akcelografické m¥Ffeni dynemickych rdzd pfi j1zd¥ dopravni né-
doby jamou. Tento zpisob je velmi rychly a operativni, visledky m&Feni jsou viak pouze
orienta¥ni a na stav pravodnicového tahu ukazujf nep¥imo. :

Znémy jsou té% riizné sloZité a mdlo presné fotogrammetrické zplsoby méfeni
privodnicového tahu.

VySe uvedené nedostatky odstranuje zpisob m&Peni privodnicového tahu pomoci mechanické-
ho dotykovéno m&Fidla, uloZeného nezdvisle v kterédkoli etd2i t¥inl klece, jehoZ podstata
vyndlezu spodivd v tom, Ze p¥i zehdjeni m&Feni se koncové body mechanického dotykového m&-
#idla ustavi do orientované polohy, napiiklad svislice, zm&¥1 se jejich vzddlenosti od
plochy, privodnice & té¥ni klec se za¥ne v jdmd postupnd posouvat vidy o rozte¥ koncovych bodd
mechanického dotykového m&¥idla, pFi¥em? se pfi mdfent vytvé¥{ primka, od ni¥ se -ode¥ftajl
odchylky svislosti m&Feného Useku privodnicového tahu.

Vythodou zplsobu podle vyndlezu je to, ¥e ho lze vyulit operativad & v libovolném sadru,
pri%em? nen{ nutno odstavovat jému z provozu. M¥¥eni je presné, lze ho kdykoli pierusit a
kdykoli zm&¥it i ¥4st privodnicovéno tahu. Prednost! je rovn&% to, %e mdteni lze provéddt
z etd¥e dopravni nddoby a odpadd tudi% nebezpe¥nd prdce v jdmé.

Mi¥ent ddvéd okam¥ité vysledky v délkovych Jednotkdch, takZe odpedd slo¥ité mechanické
vyhodnocovéni. Tak lze prib&Zn& posuzovat okem#ity stav prdvodnicového tahu p¥i provédd¥ni
Jjeho ddriby. ‘

M&¥enf nevyZeduje pracovniky s m¥Fickou kvalifikacf. Velkou vyhodou je ta skute&nost,
%e zpisob m&Feni podle vyndlezu lze pou%it i v. §ikmgch jeméch.
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Pfedm¥tny zpisob méfeni privodnicového tahu je ten, Ze mechanické dotykové méridlo
se ulof! kdekoliv na t¥%inim mechanismu nap¥. v kterékoliv etd%i t¥Zn{ klece. P¥i zahédjent
méfeni se koncové body mechanického dotykového m&ridla ustavi do orientované.svislice, nalei
se zm¥F{ jejich vzddlenosti od plochy privodnice. Po zmifeni se s tdZn{ kleci postupnd sjizd{
vidy o rozted koncovych bodd mechanického dotykového m&Fidla. Postupnym domdfovédnim se
vytvér{ p¥imka, od ni¥ se odeditaji odchylky svislosti mé¥eného dseku privodnicového tahu.

Zpisob m&Feni podle vyndlezu lze poufit ddle pro méfeni vytahovych Sachet, veden{
dopravaikd, jerdbld, visutych drah apod.

PREDMET VYNALEZU

Zpdsob m&feni prdvodnicového tahu pomoci mechanického dotykového m&%¥idla, uloXeného
nezévisle v kterdkoli etd%i t¥¥n{ klece, vyznaleny tim, Ze pFi zahdjeni mdreni se koncové
body mechanického dotykového m¥Fidla ustavi do orientované polohy, nap¥iklad svislice, zm&¥f{
se jejich vzddlenosti od plochy privodnice a t&%n{ klec se zadne v Jém& postupn& posouvat
vZdy o roztef koncovych bodd mechanického dotykového m&¥idla, prilem¥ pFi méfeni se vytvdil
p¥imkas, od ni% se odeditaj{ odchylky svislosti m&¥eného dseku privodnicového tahu.
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