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(54)  KOMPASSPRUEFSTAND

- (57) Die Erfindung betrifft einen KompaBpriifstand fir die direkte Messung der geometrischen

- und Richtsystemfehler eines Kompasses. Das Ziel der Erfindung ist es, verbesserte

~ Prifbedingungen zu schaffen. Die Aufgabe besteht in der gleichzeitigen Erfassung aller
geometrischen MeRpunite und der Schaffung einer Méglichkeit zum direktan Ablesen der
KompaRfehier durch paralloxefreies Vergleichen zwischen Soll- und Istwert. Die Aufgabe wird
geldst durch einen KompaRprifstand, bestehend aus einer (ber dem Priifling angebrachten
Cptik und einem den Prifling aufnehmenden und um die optische Achse drehbaren Kreuztisch,
gekennzeichnet dadurch, daR die MeRpunkte des Kompasses tiber ein an sich bekanntes
Linsensystem auf einer Mattscheibe (1) winkeitreu dargestellt und mit einem dort angetrachten

- um die optische Achse (6) drehbaren rechtwinkligen Achsenkreuz (2) ve

rglichen werden. Fig. 1
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KompafBprifstand
Anwendungsgebiet der Erfindung

Die Bxfindung betriffi einen KompaBpriifstand in XKompaBpriifgstel-
len an Land fir die direkte Messung der geometrischen und
Richtsystemfehler mit einer entsprechenden, den Mindesiforde-
rungen der KompaBpriifvorschrifien genligenden Genanigkeit bei
der Erst- und den Nachprﬁfungen_von Kompassen.

Charakieristik der bekannien technischen LSsungen

Die fiir diesen Zweck bekannten, in der Praxis verwendeten tech-
nischen Ldsungen weisen sehr groBe Unterschiede hinsichtlich
der direkten Erfassung der geometrischen und Richtsystemfehler
von Kompassen, der Art und Weise sowie der Genanigkeit der Mes-
sungen und der HOhe dess fechnischen Aufwandes auf,

Der in der DDR verwendete Priifstand (Mating und Wiesenberg) er-
mdglicht auf Grund einer reinen visuellen Betrachiung des Prif-
linges, der sich in einer starren Aufnahmegzbel befindet, keine
direkte Erfassung und Trennung der einzelnen geometrischen Peh-
ler des Kompasses, Der Richtsystemfehler ist nicht meBbar., Die
Messungen genligen in bezug auf Genanigkeit und Trennung der zu
messenden Einzelfehler nicht den Mindestanforderungen der Xom=-
pa8priifvorschriften.

Eine Verbesserung der MeBgenauigkeit bilde% die Betrachiung

des Priiflinges mittels eines anf dem Priifstiand angebrachten
Fernrohres, dessen Index mit der L&ngsachse der Aufnahmegabel
vor dem Priifen des Kompasses in Deckung gebracht wird. Mit die-
ger Anordnung, die nur ein einZugiges Beirachien eines kleinen
Ausschnittes des Priiflinges gestattet, kBnnen exzentrische Feh-
ler. am KompaB festgestellt aber nicht genan bestimmt werden.
Eine Trennung aller geometrischen Einzelfehler und deren direkie
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Bestimmung sowie die Erfassung des Richisystemfehlers des Kom~
pasges ist aunch mit dieser Variante nicht mdglich.

Bei einem weiteren Prlftisch befindet sich dex Priifling auf
ginem Kreuztisch. Zin drehbares rechtwinkliges Achsenkreuz wird
fiber ein vertikales optisches System auf den Priifling projiziert.
Die gesamie Anordnung gestatiet beim Messen ein beid&ngiges Be-
trachten des Priiflinges, eine getrennte Frkennbarkeil der Ein-
zelfehler sowie eine Bestimmung des Richisystemfehlers des Kom-
passes..Nachteilig wizrkt sich beim MeBvorgang die Abhidngigkeidt
der Erkennbarkeit des projlzierten Achsenkreuzes von der Raum=-
helligkeit sowie auf Grund der verwendeten MeBmethode eine stén-
dige Standori&nderung des Priifers aus. |

Eine sehr aufwendige technische L8sung (DE -~ AS 1924661) bildet
ein Priiftisch mit einer diametral iibexr den Priifling Ubergreifen-
den. Briicke als TrHger einer Betrachtungsoptik zur gleichzeitigen
Beobachtung der Priiflingsskala und einper sockelfesten Skala. Dexr
Priifling befindet sich zentrisch auf einer um eine vertikale
Achse drehbaren Scheibe, die mit einem auf der der Drehscheibe
gegenliberliegenden sockelfegten Skala gpielenden Zelger verbun-
den ist. Das in Achsrichiung des Priiflinges aufgenommene Bild
wird dreimal rechtwinkliz umgelenkt und ist Uber ein an der
Briicke angeordnetes Okular beobachibar, In dem Strahlengang ve-
findet sich.ein Raster, mit dessen Hilfe Unsymmetrien, Bzzen~
frizitZten usw,. exfaBt werden. Winkelfehler gowie der Richi-
systemfehler des Kompasses klnnen direkt an dezvsockelfesten
Skalas eindugig iiber die Betrachtungsoptik bzw. bei einer modifi-
zierten Porm an einem die sockelfeste Skala ergetzenden und am
Rand des Priiftisches angebrachten Normalkreis beidZugig abgele-
sen werden, indem der in dem optischen System befindliche Ragter
mittels der um die vertikale Achse des Priiftisches drehbaren
Briicke gegenliber dem Prlifling ansgerichiet wird, Bel der modifi-
nierten Form befindet sich der Priifling auf einem Kreuztisch,

so daB anhand der Stellung des Kreuztisches Unsymmetrien nicht
nur erfaBi sondern auch direkt abgelesen werden kdnnen.

Die Nachteile dieser Variante und der modifizierten Form bheste-
hen darin, daB der Priifer wihrend des Priifvorganges stdndig den
Standort wechseln muB und daB nnr ein geringer Ausschnitt des
Kompasses eindungig lber d=g an der Briicke angebrachte Okular
betrachtet werden kann,



Ziel der Erfindung

Bs ist das Ziel der Brfindung, verbesserte Bedingungen bei der
Kompafpriifung zu schaffen und den Priifumfang und die Priifge-
nauigkeit entsprechend den internationalen Forderungen zu ge—
wdhrleisten,

Darlegung des Wesens der Brfindung

Die technische Aufgabe der Bxfindung besteht darin, einen Xom-
palprliifstand zu schaffen, der ein gleichzeitiges Erfasgen aller
geometrischen MeBpunkte und ein direktes Ablesen der XompaBfeh-
ler ‘durch parallaxenfreies Vergleichen zwischen Soll- und Ist-
wert ermﬁglicht.

ExfindungsgemsB wird diese Aufgabe geldst, indem ein an sich
bekanntes Linsensystem den KompaB, der sich auf einem um die
optische Achse drehbaren Kreuziisch befindet, auf einer Matt-
schelbe winkeltreu abbilde%. Die Mattscheibe ist mit einem
rechiwinkligen Achsenkresuz versehen, das um sein auf der opii-
Schen Achse liegenden Zentrum verdrehbar ist, Der parallaxen-
freie Vexrgleich der MeBpunkie des einmal rechiwinklig abge-
lenkten und auf die Matfschelbe projizierten KompaBbildes mit
dem Achsenkreuz ermdglichi die gleichzeltige Exfassung aller
geometrischen KompaBfenler, Durch Ausrichten der HeBpunkte

des Kompasses mittels des in swei rechiwinklig zueinanderste-~
henden Richtungen der Horizontalebene verstellbaren Kreuzti-
sches gegeniiber dem Achsenkrenz sind Unsymmetrien am Kompaf
direkt auf entsprechenden am Kreuztisch befindlichen Skalen
ablesbar. Winkelabweichungen der MeBpunkte von der Nnllgtel-
lung des Achsenkreuzes gind durch Ver&xehung und Ansrichtung
des Achsenkreuzes gegeniiber den einzelnen MeBpunkten ebenfalls
direki an einer entsprechenden Skala ablesbar,

Ausfiihrungsbeispiel

Die Zeichnung zeigt ein bevorzugtes Beispiel fiir die Ausfiih-
rung der Erfindung.

b

s ist
Fig. 1 eine prinzipielle Darstellung der Erfindung und

Fig., 2 der Strahlengang einer méglichen Ausfihrung mit be-
kanntem Liqsensystem.

Die Mattscheibe 1 mit dem um die optische Achse 6 mittels
Stellknopf 3 verdrehbaren rechiwinkligen Achsenkreng 2 ist



vertikal in AugenhBhe angeordnet. Die winkeltrene Projektion
des Priiflinges 7 auf die Mattscheibe 1, die fiber das Linsen-
system 135 14; 16 und 17 und die Umkehrspiegel 11 und 12 er-
relcht wird, gestatiet eln beidingiges parallaxenfreies Ver-
gleichen der projizierten MeSBpunkte mit dem rechtwinkligen Ach-
senkreuz 2, Der Prilifer kann auf einen Blick den gesamten auf
die Mattscheibe 1 projizierten Priifling 7 in einer Gr&Be, die
das Erkennen aller notwendigen Details erlaubt, und einer Hel-
ligkeit, die ein Betrachien in unverdunkelten Riumen gestat-
tet, erfassen. Durch Verdrehen des Achsenkreuzes 2 mittels
StellknoprB exfolgt die Ausrichtung des Achsenkreuzes 2 ge-
gepnlber einzelnen projizierten MeBpunkien und die GrdB8e deg
entsprechenden Winkelfehlers bzw. des Richisystemfehlers ist
direkt auf einer Winkelskala am Stellknopf 3 mit der geforder-
ten Genauigkelt ablesbar. :

Der Priifling 7, der sich anf dem nm die opiische Achse 6 dreh-
baren Kreuztisch 8 befindet, wird mittels der Stellkntpfe 9
und 10 am Kreuztisch 8 in zwei rechtwinklig zueinandersiehende
AchseﬂkreuzLg/;§5gezichtet. Die eventuell anfizetenden Unsym~
metrien des Kompasses gind auf den Léngenskalen an den Stell-
kndpfen 9 und 10 mit der geforderien Genauigkeit direkt ab-
lesbhazr.

Die Messung der einzelnen XompaBfehler kann auf Grund der feh-
lenden Parallaxe zwischen Achsenkreuz 2 und Projektionsbild 4
mit gleichbleibend hoher Genauigkeit ausgefithrt werden und der
Prufer braucht wehrend des Priifvorganges seinen Siandort nicht
zi wechseln. | '
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Brfindungsanspriiche

1.

3

KompafBpriifstand, bestehend aus einer liber dem Priifling ange-
brachten Optik und einem den Priifling aufnehmenden und um
die optische Achse drehbarxen Kzeuztisch‘gekennzeichnet da=— .
duxch, daB die MeBpunkte des Kompasses iibexr ein an sich bew
kanntes Linsensystem (145 15; 163 17: 18) anf eine Matti-
scheibe (1) winkeltreu dargestellt und mit einem dori an=-
gebrachten um die optische Achse (6) drehbaren rechiwinkli-
gen Achsenkreuz (2) verglichen werden.

KompaBpriifstand nach Punkt 1, gekennzeichnet dadurch, daB
das KompaBbild (4) auf eine um 90° versetzte Mattscheibe (1)
umgelenkt wird.,

KompaBpriifstand nach Funkt 1. und 2. gekennzeichnet dadurch,
dafi die Adbweichung der MeBpunkie von der Nullstellung des
Achsenkreuzes (2) auf einer Skala direkt ablesbar ist.
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Fig 2
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