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a

Vyndlez sa tyka zapojenia pre stabilizd-
ciu polohy piesta hydromotora v systéme
so striedavym prietokom nositela energie
za podmienok menitelne] amplitidy a frek-
vencie v hydrogenerdtore.

Princip vysokofrekvenénych mechanizmov
so striedavym prietokom nositela energie
spoiiva v striedavom prenose energie medzi
hydrogenerdtorom a hydromotorom. Prenos
energie sa uskutodfiuje vyvodzovanim tlako-
vej energie na stipec nositela energie
v jednotnych fdzach, ktory prendSa perio-
dické kmitanie okolo rovnovdZnej polohy
s urditou frekvenciou a amplitiddou s vystup-—
nym priamodiarym vratnym pohybom piesta.
Zndme dvojfdzové hydraulické mechanizmy
s vystupnym striedavym pohybom piesta do-
sahuji tohto G&inku dvoma spdsobmi. V pr-
vom pripade je abvod striedavého prietoku
vytvoreny priamou vizbou medzi hydrogene-
rdtorom a hydromotorom. V druhom pripade
je obvod striedavého prietoku vytvoreny
nepriamou vdzbou medzi hydrogenerdtoronm
a hydromotorom, kde zaradeuim rozvddzacie=
ho zariadenia do jednosmerného obvodu sa
striedavy prietok vytvédra v pripojenom ob-
vode. Nevyhodou uvedenych zndmych rieSeni
je, Ze dochddza k takzvanému "pldvaniu"
piesta hydromotora spdsobenému napriklad
nerovnomernym unikdnim nositela energie
z jednotlivych fdz systému so striedavym
prietokom nositela energie.

"plivanie" je umoZnené tym, Ze piest hyd-
romotora je volne vedeny a dochddza k nemu
pri nerovnomernom zatafovani piestnice
hydromotora, kedy pomyselnd os ¥y symetrie,
okolo ktorej kmitd piest hydromotora, sa
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premiestBiuje o hodnotu Ay v smere vicédich
Ubytkou nositela energie. Pri v#&3ich od-
chylkdch redinej osi y¥okam¥itého kmitania,
vzhladom k pomyselnej osi y symetrie, hro-
zi narazenie piesta o dno pracovného val-
ca hydromotora. Tomuto sa predchddza zasta-
venim zariadenia a jeho opidtovanym nastave-
nim do symetrickej polohy, prilom takéto
rieSenie musi byt pomerne hermetické, Zo
sifasne neumo¥fuje preplachovanie a filtrd-
ciu nositela energie. Pri inom riefeni,

kde stabilizdcia polohy piesta hydromotora
je zaistend tym, %e v koncovych polohdch
kmitajiceho piesta dochddza k jeho odlah-
¢eniu skratovanim, musi byt zasa dodrZand
kon$tantnd amplitida.

Uvedené nedostatky odstrafiuje zapojenie
pre stabilizdciu polohy piesta hydromotora
v systéme so striedavym prietokom nositela
energie vytvorené zo zdroja priamoliareho
striedavého pohybu spojeného s piestmnicou
priamoéiareho hydrogenerdtora, pracovné
priestory ktorého si prostrednictvom prvej
fize poistenej prvym poistovacim ventilom
a druhej fdze poistenej druhym poistovacim
ventilom spojené s pracovnymi priestormi
priamodiareho hydromotora opatreného sni-
madom polohy podla vynédlezu, ktorého podsta-
ta spofiva v tom, %e snimal polohy je spoje-
ny cez vyhodnocovaciu aparatiru so servo-
pohonom, na ktory je napojeny jednak prvy
reguldtor prietoku, zaradeny v tretom od-
padovom vedeni, napojenom na jeden pracovny
priestor priamoliareho hydromotora a jednak
druhy reguldtor prietoku, zaradeny v Stvr-
tom odpadovom vedeni, napojenom na druhy
pracovny priestor hydromotora, priom prvd
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fdza ces prvy propddtaci ventil a drubd
fdza cea dre prepidtaci veniil napojena

na dopliovaci obvod, ktory je vytvoveny

z akumuldtora a z rotadlribo hydrogenerdto=
ra, napojendho na vstup=s cez filter ra nddrZ
a na vysinpe jednak na akunmuldtor a jednak
cez treti prepdStaci ventil ns piate odpa-
dové vedenie.

Vyhodou zapojenia pre stabilizdciu po-
lohy piesta hydromotora v systéme so strie-
davym prictokom uositela energie je hlavne
to, Ze prakticky vyluluje moinosl havirle,

z tituiu narazenia picsta n« dno valca
a umoZiiuje preplachovanie systému spolu
s filtrdciou nositela energie. Zapojenie
dalej zaistuje, %e plynulé zmeny amplitudy
a frekvencie hydrogenerdtora sleduje ndvidz-
ne poctas prevddzky v plnom rozsahu aj
hvdromotor. V neposlednom rade je vyhodou
aj.to, #e¢ umo¥fiuje plynuly ndbeh rychlosti
plesta v krs ch tvratiach, Co md priaz-
nivi vplyv ;nifenie hluénosti zariadenia.
ia pripojenom vylkre je zndzorneny pri-
klad prevecdenia zapojenia pre stabilizdciu
poxahy 91 ,LA hydvomotora v qysteme so strie-~
dav¥m priciokom nocitela energie podla vynd-
lezn, t.j. je zndzornené vyufitie zapoje-
nia pri prevddzani{ dnavovyeh skiSok materi-
dlu.

Zapoj.ule pre stabilizdciu polohy piesta
hydromotora v systéw: so striedavym prie-
tokom nositela cnergie je vytvorené zo
zdroja | priamofiarcho,striedavého pohonu,
ku ktorému je pripojend piestnica priamo-
iareho hydrogenerdtora 2. Pracovné pries-
tory priamo&iareho hydrogencrdtora 2 su
spojené pomocou prvej [dze 17 a druhej f4-
ze 18 s pracovuymi priestormi priamoliare~
ho hydromotora 3. Vo&i pretaleaiu je prva
fdza 17 a druhd fédza 18 poistend prvym
poistovacim ventilom 12 zaradenym do druhé-
he codpadového vedenia—Zi a druhym poistova-
cim ventilom 11, zaradenym do prvého od-
padového vedenia 20. K doplilovaciemu obvo-
du 19 je prva fdza 17 pripojend cez prvy
prepadtaci ventil 15 a druhd fédza 18 cez
druhy prepdéte«i ventil 16, Silastou dopliio-
vacieho obvedu 19 je akumuldtor 8 a rotal-
ny hydrogeneritor 9 napojeny cez filter
25 na nddrz 26, prifom na vystupe rotadéné-
ho hydrogencratora 9 je cez treti prepiSta-
ci ventil 10 napojeny doplfiovaci obvod 19
na piate odpadove vedcnie 24. Polohu piesta
priamofiareho hydromotora 3 snima snimad
4 spojeny s vyhodnocovacou aparatirou 5,

v ktorej sa ziskany signdl spracovdava pre
riadenie Cinnosti servopohonu 6. Servopo-
hon 6 zaistuje nastavenie prvého reguldto-
ra L? prietoku v tretom odpadovom vedeni

22 napojenom na jeden pracovny prlestor
priamoiarcho hydromotora 3 a druhého regu-
ldtora 14 prietoku v Stvrtom odpadovom vede~-
ni 23 nzpojenom na druhy pracovny priestor
priamo&iareho hydromotora 3.

Zdroj 1 vyvodzuje priamoliary striedavy
pohyb, ktory priamodiary hydrog=nerdtor 2
prendfa cez erpec nositela energie v prvej
fdze 17 a v druhej fdze 18 do priamoliare=-
ho hyg?omotora 3. Tym sa vytvori vizba
medzi pohybom priamodiareho hydrogenerdto-
ra 2 'a priamofiareho hydromotora 3, €o zna-
mend, ¢ aj poloha picsta priamodiareho
hydromotora 3 je zdvisld na polohe piesta
priamc&iareho hydrogenerdtora 2. Pri vyu-
Ziti zapojenia v zariadeni na prevddzanie
inavovych skilfok materidlu sa k predlZenej
piestnici priamodiareho hydromotora 3

ukotvujd skdSobné vzorky 7 a pri vyvodzo-

vani zdvibhu dochddza k ich zataZovaniu.
Vplyvom vlastnej tuhosti skdSobnych vzorkov
7 marastd odpor voli pohybu piesta priamo-

¢iareho hydromotora 3, ktory sa zviéSuje

4

umerne so zdvihom piesta, &omu prindle¥i
aj stdpanie tlaku v odpovedajdcej fdze.
Pulas previdzky dochddza priebe¥ne k dni-~
kom nositela energie z pracovu’ich priesto-~
rov priamoliarcho hydromotora 3. Ked odcnyl-
ka &y spdsobend dnikon nositela energie
p1ek~0c1 dovolend tuLc“an01u, dcchddza na
zdklade signdlu zo sunimadla 4, ktory sa po-
rovndva vo vyhodnocovacej aparatire 5 ku
zmene prietoku v prvom reguldtore i3 Talebo
v druhom reguldtore 14 v zdvislosti od po-
lohy redlnej osi Xﬁ Prvy reguldtor 13 a dru-
hy reguldtor 14 je ovlddany cez servopohon
6 na ziklade signdlu z vyhodnocovacej apa-
ratiry 5 a odpiftanie munoZstva nositela
energie prebieha vZdy z opa&ného pracovného
priestora priamoéiareho hydromotora 3, ako
je zmysel odchylky ay. Cyklus dopliicvania
nositela cenergie prebieha v zdvislosti na
poklese tlaku v prvej fdze 17, alebo v dru-
hej fédze 18 k tlaku v dopliéiovacom obvode
19, ku ktoramu Je za idfelom vyrovuania nédhlych
zmien tlaku pripojeny akumulidtor 8. V pri-
pade jednostranného zataZovania plevtnlco
priamoliareho hydromotora 3 Je prvd fdza 17,
alebo druhd fédza 18 pod vy&sim tlakom. Pri
mizndicom a pnlzu)ucom charaktere zataZova-
nia nedochddza prakticky k ,eJ odlahleniu,
a preto dniky nositela energie budd vidiie.
K doplnovanlu dochddza potom len do odlahle-
nej fdze ni%fieho tlaku. Odstrdnenie uvede-
nych disproporcii umoZiuje vzdjomné nasta-
enie prvého prepiétacieho ventila 15, dru-
heho prepiftacieho ventila 16 a tret1eho pre-
pustacicho ventila 10 ako aJ upinanie dvoch
predpitych gkusobn\ “h vzorkov 7, kedy sa
vyuZiva na vymedzenle polohy pIesLa priamo=
¢iareho hydromotors 3 vlastnd tuhost skiSob-
nych vzorkov 7. Je vamozrejme, ze v takto
chapanom stabilizevani polohy je velkost
skifobnych vzorkov 7, respektive velkost ich
stabilizujﬁcich sil dand tnhostou a vychyl-
kou rozhodujdca vzhladom k negativnemu d&in-
ku pohyblivych hmdt, &im sa tie? znijuje
v kouneénom dbésledku frekvencia cyklovania.
Vyhodnym sa javi zata%ovat piéstnicu prlamo—
¢iareho hydromotorz 3 s cboch strén, najmé
v pripade pulzujiceho zataZovania, nakolko
sa tym zlep3uje d&innost celého systému,
ktory sa nedopliuje do plného protitlaku,
akoby tomu bolo pri nevyvdZeni vzdjomnym
predpitim skidSobnych vzorkov 7. Silasne sa
zJednoduque systém s regulovanym odpadom,
pridom sa i nadalej umo%fuje preplachovanie
obvodu, ¢o mi nesporne radu vyhod. Zapojenie
pre stabilizdciu polohy piesta priamoliare-
ho hydromotora 3 umoZfuje stotoZnenie redl-
nej osi zf okolo ktorej kmitd piest s pomysel-
nou osou y symetrie, MnoZstvo dbytkov nosi-~
tela energic a s tym spojené jeho dopliiova-
nie prebieha sdfasne a priebeZne tak, aby
nevzniklo pri striedavom pohybe "vikuum" me-
dzi stlpeom kvapaliny a piestom, %o by malo
za ndsledok vznik neZiaddcich rdzov. Pre-
plachovanie obvodu nositelom energie zlepdu-
je chladenle, ¢o md priaznivy vplyv na zni-
Zenie obehového &isla, a tym i na zniZenie
opotrebenia pouZitej kvapaliny, pridom sa
nezvy3uje ndrolnost na spdsob dopliiovania
ibytkov tak, ako je tomu pri regulovani do-
pliiovania prisluSnym ddvkovanim do vysoko~
tlakovych fdz.

Zapojenie pre stabilizdciu polohy piesta
hydromotora v systéme so striedavym prieto-
kom nositela energie sa md%e s vyhodou vy~
tzit ako pri dnavovych ski¥kach materidlu,
tak i pri rdznych stavebnych strojoch a za-
riadeniach s pridavnym vibra&nym pohybom.
Neviac tu existujd dalfie moZnosti jeho vyu-
Zitia v polnohospodarstve a v banskom prie-
mysle.
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PREDMET

Zapojenie pre stabilizdciu polohy piesta
hydromotora v systéme so striedavym prieto-
kow nositela energie, vytvorené zo zdroja
priamodiareho striedavého pohybu spojeného
s piestnicou priamodiareho hydrogenerdtora,
pracovné priestory ktorého sd prostrednje-
tvom prvej fdze, poistenej prvym poistovacim
ventilom a druhej fdze, poistenej druhym
poistovacim ventilom spojené s pracovanymi
priestormi priamoliareho hydromotora, opat-
reného snimalom polohy, vyznalujici sa tym,
%Ye snima& /4/ polohy je spojeny cez vyhod-
.nocovaciu aparatiru /5/ so servopohonom
/6/, na ktory je napojeny jednak prvy re-
guldtor /13/ prietoku zaradeny v tretom
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odpadovom vedeni /22/, napojenom na jeden
pracovny priestor priamoCiareho hydromoto-
ra /3/ a jednak druhy reguldtor /14/ prie-
toku, zaradeny v Stvrtom odpadovom vedeni
/23/, napojenom na druhy pracovny priestor
priamoiareho hydromotora /3/, prifom prvi
fdza /17/ je cez prvy prepddtaci ventil
/15/ a druhd fdza /18/ cez druhy prepisitaci
ventil /16/ napojend na dopliiovaci obvod
/19/, ktory je vytvoreny z akumuldtora /8/
a z rota&ného hydrogenerdtora /9/, napojené-
ho na vstupe cez filter /25/ na nddri /26/
a na vystupe jednak na akumuldtor /8/ a
jednak cez treti prepiftaci ventil /10/ na
piate odpadové vedenie /24/.

[ ———————

1 iist vykresov

Severografia. n. p.. zivod 7. Most
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