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Imak tokarski czteronozowy

. 1

Przedmiotem wynalazku jest imak tokarski
czteronozowy do umocowania nozy na suportach
tokarek i tokarek rewolwerowych, wyposazony
w mechanizm do obracania korpusu o okre§lony
kat dokota osi pionowej.

Znany jest imak tokarski czteronozowy obro-
towy wyposazony w mechanizm do obracania kor-
pusu o kat 90°. Imak ten posiada mechanizm za-
padkowo-krzywkowy zlozony z poziomego pier§-
cienia krzywkowego, zespolu elementéw prze-

‘ suwnych o ruchu pionowym oraz dwoéch ukladow
zapadkowych, ktére w okre§lonych poltozeniach
tacza rekojeS¢ obrotowg z pier§cieniem krzywko-
wym lub z korpusem imaka.

Znang konstrukcje imaka cechuje skompliko-
wana budowa i duza ilo§¢ wspdlpracujgcych ze
sobg czeSci, co w konsekwencji powoduje szyb-
kie zuzywanie sie elementéw i usterki w dzia-
taniu imaka. '

Celem wynalazku jest unikniecie wspomnianych
wad i skonstruowanie imaka czteronozowego
o prostej budowie i malej liczbie cze$ci wsp6l-
pracujacych, ktory da sie ustala¢ nie tylko co 90°,
ale takze o katy rézne od 90°, np. 30°, 40°, 60°.

Istota wynalazku polega na na wyposazeniu
imaka w mechanizm cierny o regulowanej sile tar-
cia. W osi obrotu jest umieszczony trzpien, obra-
cany za pomocy rekojeSci. W korpusie imaka sg
umieszczone zabieraki dotykajgce powierzchni wal-
cowej trzpienia i dociskane do tej powierzchni
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za pomoca elementéw sprezystych o regulowanej
sile docisku. Pierwsza faza ruchu rekojeSci po-
woduje zwolnienie zacisku imaka za posrednict-
wem znanego polgczenia gwintowego. Przy dal-
szym ruchu rekdjeéci tarcie miedzy trzpieniem
a zabierakami powoduje obroét glowicy nozowej.

Oprocz tego gléwnego urzadzenia, wynalazek
posiada jeszcze oryginalne urzgdzenie do ustala-
nia polozenia glowicy. Urzadzenie to sklada sie
z pier§cienia wyposazonego na powierzchni czoto-
wej w promieniowe rowki zapadkowe, oraz z ry-
gla, ktoérego wierzcholek jest uksztaltowany w po-
staci pazura zapadkowego. Rozmieszczenie row-
kéw na powierzchni pierScienia wyznacza katy
ustawienia korpusu imaka wzgledem obrabianego
przedmiotu.

Imak czteronozowy wedlug wynalazku jest pro-
sty w konstrukcji i obsludze, pewny w dzialaniu
i umozliwia dokladne ustawienie nozy pod kil-
koma katami wzgledem osi obrabianego przedmiotu.
Jego konstrukcja wyklucza zmiane kata ustawienia
,korpusu w czasie obrobki. .

Konstrukeja imaka wedlug wynalazku jest do-
kladniej opisana na przykladzie jego wykonania
w zwigzku z rysunkiem, na ktérym fig. 1 przed-
stawia przekr6j pionowy imaka, fig. 2 — fragment
przekroju A-A i fig. 3 — przekréj B-B z wido-
kiem od dolu na pierscien ustalajacy.

Jak uwidoczniono na rysunku, korpus 1 wypo-
sazony w Sruby 2 do mocowania nozy jest osa-
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dzony obrotowo na tulei 3, wciSnietej w otwor
podstawy 4 imaka. Trzpien 5 wyposazony w re-
kojeS¢ 6 posiada cze$¢ gwintowang wkrecang
w tuleje 3. Miedzy lbem trzpienia 5 a gniazdem
korpusu 1 jest umieszczone tozysko oporowe 7.

W korpusie 1 sg wykonane otwory, w kto-
. rych znajdujg sie zabieraki cierne 8 dociskane do
walcowej powierzchni trzpienia 5 za pomocay ele-
mentéw sprezystych 9, sila docisku zabierakéw
jest regulowana za pomocg wkretéw 10. W dolnej
czeSci korpusu 1 jest umieszczony pierscien usta-
lajacy 11 wyposazony na powierzchni czoltowej
w rowki zapadkowe 12, rozmieszczone pod okre-
§lonymi katami. W podstawie 4 jest osadzona tu-
lejka 13, w ktérej znajduje sie rygiel 14 dociska-
ny sprezyng 15 do pierScienia ustalajgcego 11.

Ruch rekojeSci w kierunku wykrecania gwintu
trzpienia 5 powoduje zluZnienie docisku korpusu
1. Przy dalszym ruchu rekojesci tarcie miedzy
trzpieniem 5 a zabierakami 8 powoduje obracanie
sie korpusu 1. '

W czasie tego ruchu, rygiel 14 §lizga sie po po-
wierzchni. pierScienia 11, przeskakujac przez ko-
lejne rowki 12.

Gdy rygiel 14 wskoczy w rowek odpowiadajacy
zgdanemu potozZeniu korpusu 1, rekojes¢ 6 naleiy
obrécié w kierunku przeciwnym. Mechanjzn? cier-
ny imaka najpierw dosunie korpus 1 do doklad-
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nego styku z ryglem 14, a pazur rygla 14 zatrzyma
go w okreS§lonym polozeniu.
Dalszy ruch rekojeSci 6, spowoduje zaci$niecie
korpusu w ustalonym polozeniu za pomocg po-
lgczenia gwintowego.

Zastrzezenia patentowe '

1. Imak tokarski czteronozowy obrotowy z kor-
pusem mocowanym na nieruchomej podstawie
za pomocg polgczenia gwintowego, w ktérym
luzowanie, ustawianie w nowym polozeniu
i zaciskanie odbywa sie na skutek obracania
jednej rekojesci, znamienny tym, ze jest wypo-
sazony w mechnizm cierny zlozony z zabiera-
kéw (8) osadzonych w otworach korpusu (1)
i dociskanych do walcowej powierzchni trzpie-
nia (5) za pomocg sprezyn (9), a ponadto po-
siada mechanizm do ustalenia korpusu pod
okreSlonym katem zlozony z pierScienia (11)
z wykonanymi na nim rowkami (12) oraz ry-
gla (14) dociskanego za pomocg sprezyny (15).

2. Imak tokarski wedlug zastrz. 1, znamienny {ym,
ze pierScien (11) posiada na powierzchni wie-
cej niz cztery rowki (12), a kazdy rowek od-
powiada okreS§lonemu polozeniu korpusu wzgle-
dem obrabianego przedmiotu, zawartemu mie-
dzy 0° i 90°.
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