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Elektromechaniczny uktad mnozacy
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Przedmiotem wynalazku jest elektromechniczny
uklad mnozacy, zbudowany na silniku prostolinio-
wym pradu stalego, stuzacy jako czlon mmnozacy
w analogowych maszynach liczgcych. W projekto-
waniu analogowych maszyn liczgcych masuwa sie
podstawowy problem doboru czionéw realizujg-
cych dzialania skladowe. Zagadnienie to 'kompli-
kuje sie przy zatozeniu dokiadno$ci catkowite]
urzadzenia wyzszej od 1% a zwlaszcza gdy ana-
lizowane funkcje posiadajg stosunkowo wolny
przebieg zmian. W takich przypadkach stcsuje
sie elektromechaniczne uklady mnozgce ma silni-
kach obrotowych. Uklady te posiadajg szereg wad,
ze wzgledu na skomplikowang konstrukcje (prze-
kladnie zebate, lozyska, styki, szczotki itp.) oraz
wymagajg stosowania skomplikowanych potencjo-
metréw wieloobrotowych, ktére maja ograniczone
mozliwosci wykonawcze ped wzgledem doktadnio-
§ci i dtugosci roboczej. W zwigzku z tym uktady
mnozgce ma silnikach obrotowych majg ograni-
czong dokladncsé i szybkos§é dziatania (=< 1 Hz).

Celem wynalazku jest zbudowanie elektrcme-
chanicznego ukladu mnozgcego, pcsiadajgcego pro-
sta konstrukcje i taniego w budowie, odznaczaja-
cego sie wysoks dokladnoscia i szybkoscia dzialta-
nia. Zgodnie z zalozonym celem elektromechanicz-
ny uklad mnozacy rozwigzano w ten sposdb, ze
zastosowano znany silnik pmostoliniowy pradu sta-
tego na ktérym bezposSrednio zamocowano poten-
cjometry liniowe, ktérych styki ruchome, zbiera-
jace mnapiecie z potencjometréw sg bezposrednio
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zwigzane z cewkag ruchomg silnika prostoliniowe-
go 1 wraz z mia przemieszczajg sie ruchem prosto-

Wynalazek jest blizej objasniony mna schemacie
elektromechanicznego ukladu mmozgcego przed-
stawionego ma rysunku. W uktadzie tym styk ru-
chomy S; potencjometru odniesienia P, oraz styk
ruchomy S, potencjometru funkcjonalnego P, s3
trwale zwigzane z cewksg ruchomg C silnika pro-
stoliniowego SP i wraz z nig przemieszczajg sie
ruchem prostolinicwym wymuszonym sygnalem
wejsciowym X;. Napiecie wejsciowe X, po wazmoc-
nieniu do. odpowiedniego poziomu we wzmacnia-
czu W steruje cewksg ruchomg C silnika prostoli-
niowego. Dzieki odpowiedniemu polgczeniu cewkas
ruchoma przemieszcza sie w takim kierunku aby
styk ruchomy 8, zbierat napiecie Uy=2X,. Poten-
cjometr odniesienia P, jest zasilony napieciem
odniesienia Ey= const. Drugie mapiecie wejSciowe
X, jest podawane ma jeden kcniec potencjometra
P, i przez wazmacniacz cperacyjny —1 na drugi
konjec potencjometru. Wzmacniacz operacyjny za-
stcsowano w celu uzyskania wlaciwego znaku
wyniku mnozenia (4 lub —). Polozenie styku 8,
jest takie samo jak S;, w wyniku tego naniecia
wyjsciowe Y zdejmowane z potencjometra P,
okreS§lone jest réwnaniem

1
Y=—-X X
ED 1 2

gdzie E = const.
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Zamocowujace na silniku dodatkowe potehcjome-
try Py P, itd. (jak pokazano na rysunku linig prze-
rywang) zasilajgc je mapieciami X3, X, itd. mozna
z tych potencjometréw zbiera¢ napiecie wyjsciowe
Y, Y itd. czyli mozna uzyska¢ mnozenie kilku
wartoscl (X, Xz, ..., Xn) razy X.

Takie rozwigzanie elektromechanicznego ukladu
mnozgcego pozwolilo na unikniecie kosztownych
przekladni zebatych, wyeliminowanie luzéw a tak-
ze na stosowanie do wykonywania mnozenia poten-
cjometréw liniowych o wysokiej doktadnos$ci oraz
o identycznej budowie.

Duza sila napedowa silnika przy matym mo-
mencie bezwtadno§éci mechanicznej cewki rucho-
mej, pozwala ma osiggniecie podwyzszonych wtas-
ciwodci dynamicznych ukladu mnozacego. Diu-
gosé robocza silnika i potencjometréw liniowych
mozna dobieraé odpowiednio dla zapewnienia za-
danej klasy dokladno$ci dziatania uktadu.

Opisany wuklad mnozgcy posiada konstrukcje
prosta, jest latwo rozbieralny, pracuje pewnie i po-
siada wiekszg dokladno§é i szybkos§é liczenia od
ukladéw na silnikach obrotowych. Prostota budo-
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wy czyni uklad ekonomicznym i wygodnym w
eksploatacji. Dla diugo$ci roboczej potencjometrow
wynoszacej 20 cm uzyskano dokladnosé liczenia
=0,1% przy szybkoSci zmian mnapieé¢ wejsciowych
=4 Hz.

Zastrzezenia patentowe

1. Elektromechaniczny uklad mnozgcy znamien-
ny tym, ze zawiera znany silnik prostoliniowy (SP)
na ktérym zamocowano potencjometry liniowe (P4
i Py), ktorych styki ruchome zbierajgce napiecie
z tych potencjometréw sg bezpoSrednio zwigzane
z cewka ruchomg (C) silnika (SP) 1 wraz z nig
przemieszczajg sie ruchem prostoliniowym wymu-
szonym sygnatem wejSciowym (X,), a mapiecie
wejsciowe (X,) podane jest ma jeden koniec poten-
cjometru (Py) i przez wzmacniacz operacyjny (—1)
na drugi koniec tego potencjometru.

2. Elektromechaniczny wuklad wediug zastrz. 1
znamienny tym, ze zawiera dwa lub wiecej poten-
cjometréow liniowych (P) w zalezno$ci od potrzeby
mnozenia kilku wartosci (X).
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