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Dispositif pour immobiliser en rotation et sans jeu

@ La vis de réglage (2), dont le déplacement en transla-
tidh est réalisé par mise en rotation d’'un écrou (9) avec le-
quel elle est en prise, est solidaire d’une piéce (3) compre-
nant des languettes (31-32, 31’-32’) qui sont élastiquement
déformables en direction radiale par rapport a 'axe (XX’)

de la vis, la paroi (1) du boitier du projecteur étant munie de
moyens d’appui tels que des nervures longitudinales (110-
120, 111-121) adaptées pour immobiliser la piéce (3) en ro-
tation tout en assurant la mise sous contrainte en flexion
des languettes, de maniére a éviter les jeux.

Equipement de projecteur, notamment pour véhicule au-
tomobile.

une vis de réglage d’un réflecteur de projecteur.
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DISPOSITIF POUR IMMOBILISER EN ROTATION ET SANS JEU
UNE VIS DE REGLAGE D'UN REFLECTEUR DE PROJECTEUR

La présente invention concerne un dispositif pour immobiliser
en rotation et sans jeu une vis de réglage d'un réflecteur de projecteur,
notamment sur un véhicule automobile.

Un systeme répandu de réglage, que ce soit en direction ou en
hauteur, pour la correction d'orientation du réflecteur, comprend une vis
qui est en prise avec un écrou monté dans la paroi du boitier du projecteur.
L'écrou est immobilisé en translation, et guidé en rotation, dans la paroi.
Des moyens de commande permettent de le faire tourner sur lui-méme. La
vis, au contraire, est axialement mobile en translation, mais est
immobilisée en rotation. L'une de ses extrémités possede une téte bombée,
par exemple hémisphérique, qui se loge dans une capsule concave de forme
complémentaire solidaire du réflecteur. L'ensemble constitue une rotule
d'articulation.

Ainsi, le mouvement en translation de la vis provoque, par
I'intermédiaire de la capsule, une modification de I'orientation du
réeflecteur.

Un tel systéeme est sujet a des déréglages inopinés et a
I'apparition de jeux indésirables, qui sont dis notamment aux vibrations. Il
en résulte des frottements et de l'usure entre la téte de vis et sa capsule
réceptrice.

La présente invention a pour objet d'éliminer ces phénomeénes,
en proposant un dispositif qui empéche tout déplacement de la vis
autrement qu'en pure translation axiale, et qui assure un rattrapage des
jeux, ce dispositif étant néanmoins d'une grande simplicité et d'un faible
co(t.

Le dispositif selon I'invention est destiné a immobiliser en
rotation une vis de réglage d'un réflecteur de projecteur, cette vis étant
axialement mobile en translation par rapport a la paroi du boitier du
projecteur.

Le dispositif est remarquable par le fait qu'il comprend au
moins un €lément, solidaire de la vis, qui est élastiquement déformable en

direction radiale par rapport a l'axe de la vis, et que la paroi du boitier est
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munie de moyens d'appui et de mise sous contrainte dudit élément, ces
moyens étant ainsi conformés que leur engagement contre ledit élément
élastiquement déformable assure l'immobilisation en rotation et sans jeu de
la vis.

Par ailtleurs, selon un certain nombre de caractéristiques
avantageuses, mais non limitatives, de l'invention :

- 1'élément élastiquement déformable est une languette ou
une patte flexible ;

- la paroi du boitier comprend une partie tubulaire dont la
face interne porte lesdits moyens d'appui ;

- lesdits moyens d'appui consistent en une ou plusieurs
protubérances, telles que des nervures ou des gaudrons ;

- lesdits moyens d'appui consistent en un repli de paroi de la
partie tubulaire.

Dans un mode de réalisation de l'invention, la vis est munie
d'au moins une paire de languettes flexibles s'étendant, a3 la maniere des
deux branches d'une fourche, paralléelement - ou a peu pres parallelement -
a l'axe de la vis, et contenues approximativement dans un plan passant par
cet axe, tandis que la paroi du boitier comprend deux parties tubulaires
sensiblement coaxiales qui portent chacune des moyens d'appui et de mise
sous contrainte (a la flexion) de l'une des languettes.

Selon d'autres caractéristiques additionnelles possibles :

- les languettes, vues dans le plan qui les contient, convergent
légérement en direction de leurs extrémités libres ;

- les languettes, vues en projection dans un plan qui est
orthogonal au plan les contenant, et est parallele a l'axe de la vis,
divergent légeérement en direction de leurs extrémités libres;

- les extrémités des languettes sont biseautées ;

- la languette externe est adaptée pour venir en appui par
I'une de ses faces latérales contre un élément d'appui porté par la partie
tubulaire extérieure, tandis que la languette interne est adaptée pour venir
en appui par sa face latérale située du cdté opposé contre un élément

d'appui porté par la partie tubulaire intérieure ;
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- I'écartement mutuel suivant une direction circonférentielle
des éléments d'appui externe et interne correspond sensiblement a
'épaisseur des languettes, de sorte qu'apres montage elles s'inscrivent dans
le méme plan radial ;

- les languettes externe et interne viennent porter, respecti-
vement, l'une par son chant externe contre la paroi interne de la partie
tubulaire extérieure et l'autre, par son chant interne, contre la paroi
externe de la partie tubulaire intérieure, ce qui provoque au montage leur
rapprochement mutuel par effet de pincement ;

- l'une au moins des languettes est munie a son extrémité
libre d'un bossage par lequel elle vient porter contre la paroi de la partie
tubulaire qui lui est associée ;

- la vis est pourvue de deux paires de languettes flexibles
identiques disposées symétriquement de part et d'autre de son axe ;

- la partie de boftier tubulaire intérieure constitue un
fourreau a l'intérieur duquel est guidé en rotation et immobilisé en
translation un écrou de commande, dans lequel la vis de réglage est en
prise.

Dans un autre mode de réalisation de l'invention, les éléments
élastiquement déformables consistent en un ensemble de quatre pattes
flexibles identiques, de section carrée, qui prolongent l'extrémité libre de
la vis, sensiblement parallélement a son axe, et symétriquement par rapport
a ce dernier, les faces internes de ces pattes étant séparées par des espaces
qui autorisent leur rapprochement mutuel par flexion élastique.

Selon un certain nombre de caractéristiques additionnelles
possibles :

- la paroi du boitier comprend une partie tubulaire - ou
manchon - de section transversale approximativement carrée, dans laquelle
s'engage, avec mise sous contrainte a la flexion, l'ensemble constitué par
lesdites quatre pattes flexibles ;

- la face interne de la partie tubulaire est munie d'une série

de gaudrons longitudinaux venant en appui contre les pattes ;
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- a chaque angle de la partie tubulaire est prévue une paire de
gaudrons situés chacun sur l'une des faces de l'angle, a égale distance de
celui-ci, et adaptés pour venir s'appliquer contre les deux faces externes de
la méme patte ;

- les quatre pattes divergent légerement vers leurs extrémités
libres, de maniére symétrique par rapport a l'axe de la vis ;

- les faces externes des pattes sont biseautées a leur
extrémité libre ;

- les arétes externes des pattes sont chanfreinées ;

- la partie tubulaire débouche dans une partie en forme de
fourreau, a l'intérieur de laquelle est guidé en rotation et immobilisé en
translation un écrou de commande dans lequel la vis de réglage est en
prise.

D'autres caractéristiques et avantages de l'invention apparai-
tront de la description et des dessins annexés, qui en représentent des
modes de réalisation préférentiels.

Sur ces dessins :

- la figure 1 est une vue en coupe axiale, selon le plan brisé
I-1 de la figure 2, d'un dispositif faisant l'objet d'un premier mode de
réalisation de l'invention ;

- la figure 2 est une vue en coupe transversale correspondant
au plan de section II-1I de la figure 1 ;

- les figures 3, 4 et 5 sont des vues de la vis de réglage, et des
éléments déformables solidaires de cette vis, respectivement de face, de
dessus et en perspective ;

- la figure 6 est une vue de face représentant une variante de
I'ensemble vis - éléments déformables des figures 2 a 5 ;

- la figure 7 est une vue similaire a la figure 2, qui représente
une variante de la paroir du bofitier ;

- la figure 8 est une vue de face d'une vis de réglage
constitutive d'un second mode de réalisation du dispositif selon l'invention ;

- la figure 9 est une vue en coupe transversale selon le plan
IX-IX de la figure 8 ;
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- la figure 10 est une vue en perspective de la partie
d'extrémité de cette vis ;

- la figure 11 est une vue en coupe axiale de la partie du
boitier de projecteur destinée a recevoir la vis des figures 8 a 10 ;

- la figure 12 est une vue en section transversale selon le plan
XII-XII de la figure 11 ;

- la figure 13 est une vue en coupe axiale de l'ensemble du
dispositif faisant l'objet du second mode de réalisation ;

- la figure 14 est une section transversale représentant une
variante de l'extrémité de la vis.

Dans le dispositif représenté aux figures | et 2, on a désigné
par la référence | une partie de la paroi du boitier d'un projecteur
automobile, par la référence 2 une vis de réglage - en direction ou en
hauteur - du réflecteur (non représenté) de ce projecteur, par la référence
9 I'écrou avec lequel la vis 2 est en prise, et par la référence 4 les moyens
de commande en rotation de l'écrou.

La paroi du boitier comprend essentiellement deux parties
tubulaires coaxiales, de forme générale cylindrique, l'une intérieure 11 et
l'autre extérieure 12. La partie intérieure 11 est plus courte que la partie
extérieure 12.

En fait, la partie extérieure 12 est légerement conique. cctte
conicité correspondant a des dépouilles de démoulage.

De méme, la partie intérieure 11 est légerement conique ~ur
sa face externe.

Ainsi, la partie 12 a une dépouille positive tandis que la purtie
11 a une dépouille négative. En revanche, la paroi intérieure de la purtie
11 est cylindrique. Cette partie constitue un fourreau qui assure le guiduge
en rotation de I'écrou 9, et son blocage en direction axiale.

L'écrou 9 possede une partie principale 91, également
cylindrique, qui vient en correspondance avec l'alésage de la partic Il.
L'écrou est immobilisé en translation sur cette partie 11, d'une part par

une partie de plus grand diamétre 92, d'autre part par une zone d'extrcriité
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élastiquement déformable 90, également de plus grand diameétre dans sa
position déployée représentée a la figure I.

Ainsi, l'écrou se met en place dans la partie 11 par clipsage
élastique.

La partie 92, qui se trouve a l'extérieur du bofitier du
projecteur, possede une téte 93 qui constitue un pignon conique, dont les
dents sont référencées 930.

Un organe de commande 4, qui posséde également un pignon
conique 43 venant en prise avec le pignon 93 est guidé en rotation dans la
paroi du boftier 1.

L'organe 4 est retenu dans une ouverture de la paroi par un
épaulement 41. Sa partie principale 40 porte une empreinte 42 accessible
par un outil approprié, tel qu'une clé aléne.

L'axe de la partie tubulaire 11 - qui est également l'axe de
I'écrou 9 - est référencé XX'. L'axe de rotation de l'organe 4, perpendicu-
laire a l'axe XX', est référencé YY'.

A la simple observation de la figure 1, on comprend qu'en
faisant tourner l'organe de commande autour de l'axe YY', dans un sens ou
dans l'autre, on va faire tourner également sur lui-méme, autour de l'axe
XX', I'écrou 9, dans un sens ou dans l'autre.

La vis 2 posseéde une partie principale filetée 23 qui vient en
prise dans le trou taraudé de l'écrou 9.

La vis 2 possede également une partie lisse cylindrique 22, et
une téte 20 qui se raccorde a la partie 22 par une partie cylindrique de plus
petit diametre.

La téte 20 est une téte hémisphérique, apte a venir se loger
dans une capsule non représentée solidaire du réflecteur.

La partie de vis 22 est solidaire d'une piece 3 destinée a
immobiliser la vis en rotation, et a supprimer les jeux.

La piéce 3 est une piece mince, du genre plaquette, qui
s'étend radialement, c'est-a-dire dans un plan contenant l'axe XX' de la vis,

symétriquement de chaque cbté de celle-ci.
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La piéce est découpée de telle fagon qu'elle affecte, de
chaque c6té de la vis, la forme générale d'une fourche dont les deux
branches s'étendent a peu prés parallelement a l'axe XX'.

On a désigné par les références 31 et 32 les branches
respectivement interne et externe de l'une des deux fourches, et par les
références 31', 32' les branches de l'autre fourche.

La base des fourches, par laquelle elles se raccordent a la
partie de vis 22, est référencée 30.

La piéce 3 peut étre une piéce rapportée sur la vis, et fixée a
celle-ci par des moyens appropriés, par exemple par soudage.

Elle peut également former partie intégrante de la vis,
I'ensemble étant par exemple une piéce monobloc en matiere plastique,
réalisée par moulage.

Les branches 31, 32 et 31', 32' de chacune des fourches
forment des languettes minces, de longueur identique.

Comme on le voit plus particuliéerement a la figure 3, elles
convergent l'une vers l'autre en direction de leurs extrémités libres (dans la
direction opposée a la partie commune 30), les languettes internes 31, 31"
formant un angle divergent u de faible valeur avec la direction longitudi-
nale XX', et les languettes externes 32, 32' formant, au contraire, un angle
v légérement convergent par rapport a cet axe.

A la figure 5 on a désigné par la référence V le plan passant
par XX' qui contient (approximativement) la piéce 3, et par la référence H
un plan orthogonal au plan V, qui passe également par XX'.

Comme on le voit plus particulierement aux figures 4 et 5,
lorsque les languettes 31 et 32 (ainsi que 31' et 32') sont vues dans le plan
H, elles divergent légérement en direction de leurs extrémités libres.

A la figure 4, on a désigné par la référence w l'angle (de
faible valeur) que forme chaque languette par rapport a la direction XX'.

La zone d'extrémité de chacune des languettes 31-32 et
31'-32' présente, sur sa face latérale située du coté vers lequel elles
divergent, un chanfrein 310-320, respectivement 310', 320', qui forme un

bord biseauté.
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Comme on le voit a la figure 2, la paroi externe de la partie
intérieure 11 est munie d'une paire de nervures longitudinales 110, I11.

De maniére similaire, la paroi interne de la partie extérieure
12 est munie d'une paire de nervures longitudinales 120, 121.

Les nervures 110 et 111 sont, a un léger décalage pres,
orientées radialement et diamétralement opposées.

De la méme fagon, a un léger décalage pres, les deux nervures
120 et 121 sont orientées radialement et diamétralement opposées.

Ce décalage est tel qu'il permet d'insérer une paire de
fourches 31, 32 dans l'espace annulaire séparant les parties |1 et 12, de
telle sorte que la languette 32 vienne, par l'une de ses faces latérales
s'appliquer contre la nervure 120, tandis que la languette 31 vient, par sa
face latérale opposée, s'appliquer contre la nervure 110.

De la méme maniere, les languettes 31' et 32' viennent
respectivement s'appuyer par l'une de leurs faces latérales contre les
nervures 111, respectivement 121.

L'écartement mutuel selon une direction circonférentielle des
nervures 110, 120 d'une part et 111, 121 d'autre part est choisi pour
correspondre a l'épaisseur e de la piéce 3 (et des languettes).

La convergence u + v de chaque paire de languettes est choisie
pour &tre légérement plus faible que la convergence des dépouilles des
parties 11 et 12.

Lorsque la piéce 3 est insérée entre ces deux parties, chacune
des languettes vient porter par l'un de ses chants contre la paroi d'une
partie tubulaire 11 ou 2. On observe donc un pincement de chaque paire
de languettes 31, 32 et 31', 32', et chacune des languettes est mise sous
contrainte a la flexion radiale (vers l'axe XX').

Les languettes se déforment également a la flexion,
perpendiculairement au plan V car, venant en appui contre les nervures 110,
120 d'une part et 111, 121 d'autre part, chaque paire de languettes est
déformée pour venir occuper le méme plan, dans la position illustrée a la
figure 2.

La présence des chanfreins 320, 310 et 320', 310' facilite la

phase initiale de cette insersion.
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Lorsque l'ensemble constitué par la vis 2 et la piéce 3 est
correctement en place dans le dispositif, comme cela est représenté aux
figures | et 2, on observe donc une immobilisation totale de la vis en
rotation, les nervures 110, 120 et 111, 121 emprisonnant les deux paires de
languettes et empéchant ainsi toute rotation de la piéce 3, et corrélative-
ment de la vis 2, autour de l'axe XX'.

Par ailleurs, la piéce 3 étant sous précontrainte élastique,
aussi bien radialement que tangentiellement, toute possibilité de jeu de la
vis par rapport a l'écrou 9 est évité ; en effet, en cas d'apparition d'un jeu,
celui-ci est immédiatement compensé par la déformation des languettes.

Ce montage n'interdit pas, bien sir, la commande du réglage.
Celui-ci est réalisé par manoeuvre de la piece de commande 4 en rotation
autour de l'axe YY'. Ce mouvement est transmis a I'écrou 9 par les pignons
coniques. La rotation de I'écrou 9 commande le déplacement axial de la vis
de réglage 2.

La figure 6 montre une variante de la vis 2 et de la piece 3.

Dans cette variante, les branches extérieures 32 et 32' des
fourches s'étendent paralléelement a l'axe de la vis.

L'effet de pincement résulte donc de la coopération de cette
branche avec la paroi interne, légerement conique, de la partie tubulaire
extérieure.

Les branches internes 31 et 31' ont la méme inclinaison que
dans le mode de réalisation déja décrit.

L'extrémité libre de ces branches 31, 31' présente un bossage
dirigé radialement vers I'intérieur, référencé 34, respectivement 34'. C'est
ce bossage qui vient en appui contre la paroi externe de la partie
cylindrique intérieure.

La figure 7 représente une variante de la paroi du boitier. La
partie tubulaire intérieure |l est tout a fait similaire a celle du mode de
réalisation précédent. Ellc possede des nervures longitudinales 110, 111
contre lesquelles viennent s'appliquer les branches intérieures 31, 31'.

La partie tubulaire extérieure 12 a une section de forme

particuliére. Elle est composée d'une partie principale semi-cylindrique
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122, de deux parties 123 en arc de cylindre disposées symétriquement par
rapport a un plan axial H, d'une partie en forme de U 124. Les parties en
arc de cylindre 122 et 123 sont reliées par des replis 125 qui jouent le
méme rdle que les nervures 120 et 121 du premier mode de réalisation, ces
replis servant d'appui aux languettes externes 32 et 32'.

La vis 5 qui équipe le deuxieme mode de réalisation du
dispositif de l'invention est représentée aux figures 8, 9 et 10 ; elle
comprend une partie principale filetée 52, une téte 50 qui se raccorde a la
tige filetée 52 par une portion lisse de plus petit diametre 51, ainsi qu'un
ensemble élastiquement déformable 6 qui forme l'extrémité de la vis
opposée a la téte 50.

L'ensemble déformable 6 est constitué par quatre pattes
flexibles identiques 60, de section carrée, qui prolongent l'extrémité libre
de la vis sensiblement parallélement a son axe XX', et symétriquement par
rapport a ce dernier.

Les faces internes de ces pattes 60 sont séparées par des
espaces longitudinaux 64 dont la largeur est suffisante pour autoriser le
rapprochement mutuel des pattes.

On a désigné par la référence 63 les faces frontales des pattes
60 ; leurs faces externes sont biseautées dans leur zone d'extrémiteé libre,
formant ainsi des chanfreins 61, 62.

Comme on le voit nettement a la figure 8, les quatre puattes
60 divergent légerement en direction de leurs extrémités libres (vers la
droite de la figure 8), ceci de maniére symétrique par rapport a X\'.

Les figures 11 et 12 représentent une partie de la paro: de
boitier 7 destinée a recevoir la vis 5, et plus précisément l'enscible
déformable 6 qui forme l'extrémité de cette derniere.

La partie de paroi 7 comprend un manchon 70 ferme par un
fond 71, dont la section droite est carrée, a coins arrondis. Les parois du
manchon 70 divergent légerement en direction de son embouchure. cctte
divergence correspondant a une dépouille de démoulage.

Au voisinage de chaque angle est prévue une paire de gaudrons

72. Chaque gaudron consiste en un bossage semi-cylindrique, qui s'ctend



10

15

20

25

30

2711221
11

longitudinalement, parallelement a I'axe du manchon 70. Les deux gaudrons
de chaque paire sont disposés symétriquement chacun sur {'une des faces de
I'angle, a égale distance de celui-ci.

Les gaudrons 72 ont une épaisseur qui croit légerement depuis
le fond 71 vers l'embouchure du manchon, de maniére a compenser la
divergence de la paroi du manchon. Ainsi, la génératrice la plus intérieure
de chaque gaudron est sensiblement parallele a l'axe du manchon.

Le dimensionnement du manchon et de ses gaudrons est choisi
de telle maniere que l'ensemble déformable 6 puisse y étre inséré avec
mise sous précontrainte a la flexion des pattes élastiques 60.

Ainsi, chacune des pattes 60 (dont le contour est représenté en
traits interrompus mixtes a la figure 12) vient en contact par ses faces
externes contre une paire de gaudrons d'angle 72.

Cette contrainte demeure inchangée quel que soit le degré
d'enfoncement des pattes a l'intérieur du manchon 70.

La figure 13 montre l'ensemble du dispositif.

Le manchon 70 débouche dans un fourreau coaxial 73 de plus
grande dimension. Le fourreau 73 a une forme générale cylindrique, dans la
paroi duquel est guidé en rotation un écrou 8.

La vis 5 est en prise dans la partie taraudée 80 de I'écrou 8.
Ce dernier possede une partie 81 qui constitue un pignon conique avec
lequel coopere le pignon conique d'un organe de manoeuvre 4 similaire a
celui qui a été décrit en référence au premier mode de réalisation.
L'organe de manoeuvre 4 est convenablement retenu et guidé en rotation
dans une partie 74 de la paroi du boitier.

Comme dans le premier mode de réalisation, la mise en
rotation de l'organe de manoeuvre 4 fait tourner I'écrou 8, ce qui entraine
le déplacement en translation axiale de la vis 5. Ce déplacement va
entrainer une modification de l'orientation du réflecteur (non représenté)
par l'intermédiaire de la téte de vis 50.

Du fait de la présence des gaudrons 72 et de la forme carrée
de I'ensemble 6, toute rotation de la vis 5 est interdite. Seul un mouvement

purement axial est possible.
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Par ailleurs, du fait que chacune des pattes 60 se trouve sous
contrainte, aussi bien radialement que tangentiellement, tout jeu est
interdit a la vis dans n'importe quelle direction. En cas d'apparition d'un
jeu, celui-ci est automatiquement compense.

Les frottements indésirables entre la téte de vis 50 et la
capsule (non représentée) qui la retient se trouvent donc ainsi évités.

La présence des biseaux 61, 62 favorise la mise en place de la
partie 6 dans le manchon 70.

Additionnellement, les arétes externes des pattes 60 peuvent
étre chanfreinées pour former des faces biseautées 65, comme cela est
représenté a la figure l4.

On notera pour terminer que le dispositif de rattrapage de jeu
utilisé dans le mode de réalisation des figures | a 7 peut étre utilisé dans

le mode de réalisation des figures &8 a l4, et réciproquement.
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REVENDICATIONS

1. Dispositif pour immobiliser en rotation et sans jeu une vis
(2 ; 5) de réglage d'un réflecteur de projecteur, cette vis étant axialement
mobile en translation par rapport a la paroi (1 ; 7) du boltier du projecteur,
caractérisé par le fait qu'il comprend au moins un élément (31, 32 ; 60)
solidaire de la vis, qui est élastiquement déformable en direction radiale
par rapport a l'axe (XX') de la vis, et que la paroi du boitier est munie de
moyens d'appui (110-111, 120-121 ; 125 ; 72) et de mise sous contrainte
dudit élément, ainsi conformés que leur engagement contre ledit élément
élastiquement déformable (31, 32 ; 60) assure l'immobilisation en rotation
et sans jeu de ladite vis (2 ; 5).

2. Dispositif selon la revendication 1, caractérisé par le fait
que ledit élément élastiquement déformable est une languette (31, 32) ou
une patte (60) flexible.

3. Dispositif selon la revendication 2, caractérisé par le fait
que la paroi (1 ; 7) du boltier comprend une partie tubulaire (12 ; 7) dont la
face interne porte lesdits moyens d'appui (120-121, 125 ; 72).

4. Dispositif selon la revendication 3, caractérisé par le fait
que lesdits moyens d'appui consistent en une ou plusieurs protubérances
telles que des nervures (120-121) ou des gaudrons (72).

5. Dispositif selon la revendication 3, caractérisé par le fait
que lesdits moyens d'appui consistent en un repli de paroi (125) de la partie
tubulaire.

6. Dispositif selon la revendication 2, caractérisé par le fait
que la vis (2) est munie d'au moins une paire de languettes flexibles (31,
32) s'étendant, a la maniere des branches d'une fourche, parallelement - ou
a peu pres parallelement - a l'axe (XX') de la vis, et contenues approxima-
tivement dans un plan (V) passant par cet axe (XX'), tandis que la paroi (1)
du boitier comprend deux parties tubulaires sensiblement coaxiales (11, 12)
qui portent chacune des moyens d'appui (110, 120) et de mise sous

contrainte (a la flexion) de l'une des languettes (31, 32).
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7. Dispositif selon la revendication 6, caractérisé par le fait
que, vues dans ledit plan (V) contenant les languettes (31, 32), celles-ci
convergent légerement en direction de leurs extrémités libres.

8. Dispositif selon la revendication 6 ou 7, caractérisé par le
fait que, vues en projection dans un plan (H) qui est orthogonal audit plan
(V) contenant les languettes (31, 32), et paralléle a I'axe (XX') de la vis, ces
languettes divergent légerement en direction de leurs extrémités libres.

9. Dispositif selon l'une des revendications 6 a 8, caractérisé
par le fait que les extrémités libres (310, 320) des languettes sont
biseautées.

10. Dispositif selon l'une des revendications 6 a 9, caractérisé
par le fait que la languette externe (32) est adaptée pour venir en appui
par l'une de ses faces latérales contre un élément d'appui (120, 125) porté
par la partie tubulaire extérieure (12) tandis que la languette interne (31)
est adaptée pour venir en appui par sa face latérale située du cdté opposé
contre un élément d'appui (110) porté par la partie tubulaire intérieure
(11).

11. Dispositif selon les revendications 8 et 10 prises en
combinaison, caractérisé par le fait que I'écartement mutuel (e) suivant une
direction circonférentielle des éléments d'appui externe (120) et interne
(110) correspond sensiblement & I'épaisseur des languettes (31, 32) de sorte
qu'aprés montage elles s'inscrivent dans le méme plan radial (V).

12. Dispositif selon l'une des revendications 6 a 11, caractérisé
par le fait que lesdites languettes externe (32) et interne (31) viennent
porter, respectivement, l'une (32) par son chant externe contre la paroi
interne de la partie tubulaire extérieure (12) et l'autre, par son chant
interne, contre la paroi cxterne de la partie tubulaire intérieure (11), ce
qui provoque au montage leur rapprochement mutuel par effet de
pincement.

13. Dispositif selon la revendication 12, caractérisé par le fait
que l'une au moins (31) des languettes est munie a son extrémité libre d'un
bossage (34) par lequel elle vient porter contre la paroi de la partie

tubulaire (11) qui lui est associée.
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14. Dispositif selon l'une des revendications 6 a 13, caractérisé
par le fait que la vis (2) est pourvue de deux paires de languettes flexibles
identiques (31-32, 31'-32') disposées symétriquement de part et d'autre de
son axe (XX').

15. Dispositif selon l'une des revendications 6 a 14, caractérisé
par le fait que la partie de boitier tubulaire intérieure (11) constitue un
fourreau a I!'intérieur duquel est guidé en rotation et immobilisé en
translation un écrou de commande (9), dans lequel la vis de réglage (2) est
en prise.

16. Dispositif selon l'une des revendications | a 5, caractérisé
par le fait que lesdits éléments élastiquement déformables consistent en un
ensemble (6) de quatre pattes flexibles identiques (60), de section carrée,
qui prolongent I'extrémité libre de la vis (5), sensiblement parallelement a
son axe XX', et symétriquement par rapport a Ce dernier, les faces internes
de ces pattes (60) étant séparées par des espaces (64) qui autorisent leur
rapprochement mutuel par flexion élastique.

17. Dispositif selon la revendication 16, caractérisé par le fait
que la paroi (7) du boitier comprend une partie tubulaire (70) de section
transversale approximativement carrée, dans laquelle s'engagent avec mise
sous contrainte a la flexion, l'ensemble (6) de pattes (60).

18. Dispositif selon la revendication 17, caractérisé par l¢ tuit
que la face interne de la partie tubulaire (70) est munie d'une sc¢ric de
gaudrons longitudinaux (72) venant en appui contre les pattes (67).

19. Dispositif selon la revendication 18, caractérisé par lc¢ tait
qu'a chaque angle de la partie tubulaire est prévue une paire de gaudrons
(72) situés chacun sur l'une des faces de l'angle, a égale distance de
celui-ci, et adaptés pour venir s'appliquer contre les deux faces externcs de
la méme patte (60).

20. Dispositif selon I'une des revendications 16 & !9,
caractérisé par le fait que les quatre pattes (60) divergent légérement vcrs
leurs extrémités libres, de maniere symétrique par rapport a l'axe (XX') de

la vis.
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21. Dispositif selon l'une des revendications 16 a 20,
caractérisé par le fait que les faces externes des pattes (60) sont biseautées
a leur extrémité libre.

22. Dispositif selon 1'une des revendications 16 a 21,
caractérisé par le fait que les arétes externes des pattes (60) sont
chanfreinées.

23. Dispositif selon l'une des revendications 17 a 19,
caractérisé par le fait que ladite partie tubulaire (70) débouche dans une
partie (73) en forme de fourreau a l'intérieur de laquelle est guidé en
rotation et immobilisé en translation un écrou de commande (8) dans lequel

la vis de réglage (5) est en prise.



2711221

I 12 I
(26 = o 16 Tm m;;w. e 06 N\m_ \
(J€ 0€6 AUV RARV AV AR ARWARY
_: 1 S o | ot il
| AN i.zm ™ \ — RN
~F WSS SSSCURY SIS !
N AN\ sy T T I T T2 L
- A_U (X1 % “%
. W, |
€2 L " SN\ |
& W |
.l'.—ll
Ok . ch /.lwl 1 /\
! tre5 0c _
e ov w _ Oh




2711221

2[4
1G.3 2 30 v
30 | i, 7 iy
o\ C M0
I I“Ih \ l”hJ_y A
20 24 Cs ]

T x
o

2// ¥/ /31’ Ly
o0 — l 7l TF~3100 —
J/ L, D 20" _ vy

:




2711221

3/4
. FIG6 FIG.7
124
\ 82 3 #0 ~ 4
; . #
31( - R ’
- 3 3 =
L )
(=0~
—— 122 ik
: T
30 3 273 R
F _ H
50 S R 1l o - 61/6
W /[ | 60
y -l - - /_/64)(’
| ) I R S A
|

1




2711221

L4
FIG.1 FIG.12
mwy 7 60
72 I ,{ 72 i " 72
7
| - T
72 7 o 1Y) J
72 — NF | rN - 7
= — "’L.
72/‘% " \
| VN2
i 70 (LIS
4
B
N 74 FIG.13
‘ | \
B FIG.14
W - ,{ 70 6
\ ' 60 64
‘ 65 65
\ SNANN\N ; ™ 60
= \FA 0 II 1 f
- A . L - - —\_64
Ty I 72
/ X ANNNNON s £ |
5 / \ 65
8~ \\ 60 65 60 60
81 &0



REPUBLIQUE FRANCAISE 2711221

N° & ist t
INSTITUT NATIONAL RAPPORT DE RECHERCHE national
del PRELIMINAIRE
ela
] établi sur la base des derniéres revendications FA 491134
PROPRIETE INDUSTRIELLE déposées avant le commencement de la recherche FR 9312280
DOCUMENTS CONSIDERES COMME PERTINENTS | Revendications
S Citation du document avec indication, en cas de besoin, de 12 demande
Categorie des parties pertinentes examinée
A EP-A-0 541 143 (TEXTRON INC) 1
* abrégé; figure 2 *
DOMAINES TECHNIQUES
RECHERCHES (Int.CL5)
B60Q
1
- Date d achivement de |2 recherche Examninatewr
a3 . .
§ 20 Juin 1994 Onillon, C
5 CATEGORIE DES DOCUMENTS CITES T : théorie ou principe 1 12 base de l'invention
g L . . E : document de brevet bénéficiant d’une date antérieure
X : particuliérement pertinent 4 lui seul 4 1a date de dépSt et qui n’a été publié qu'd cette date

% Y : particuliérement pertinent en combinaison avec un de dépbt ou qu’d une date postérieure.
s autre document de la méme catégorie D : cité dans 12 demande
o A : pertinent i I’encontre d’au moins une revendication L : cité pour d’autres raisons
e ou arriére-plan technologique général
o O : divulgation non-écrite & : membre de 12 méme famille, document correspondant
& P : document intercalaire




