CESKOSLOVENSKA A
SOCIALISTICKA YNAI-EZ U 256959
REPUBLIKA
(19) = -4 c z an (B1)
K AUTORSKEMU OSVEDCENI
1) e 14
(22) p¥ihldSeno 16 11 85 A 01 B 13/08
(21) PV 8278-85
(40) zve¥ejn&no 17 09 87
URAD PRO VYNALEZY | (45) yoa4n0 16 01 g9
A OBIEVY
(75) :
Autor vynélezu SVATOS ZDENEK ing., KADLEC VITEZSLAV, PRAHA
(54) Kombinované néfadi na zpracovéni pudy
Re${ se problematika vytvdfeni kombi- 3 8 6 A 11 12 13
novanych strojll na zpracovani pGdy, pra- \ - N \
cujicich v reZimu ffzenych autovibraci. | i \ \ \ 3
Podstata spodivd v tom, Ze opé€ra s posuvnou /,& ! ! f
g j /

tchytkou nakloubenou do silového védlce

je jednim koncem uchycena k horni &asti
zékladniho pracovniho n&¥adf{ a druhym kon-~
cem je pruZina spojena s prodlouZenym ra-
menem. K prodlouZenému ramenu je uchyceno
teleskopické rameno nakloubené do drZéku
dopliujicfho pracovniho né¥adi, p¥idem¥ P [ /
drzék je spojen rektifika&nim &lénkem . ; o

s opérou. b

1

256959




256959 2

B

Vyndlez se tykd kombinovaného nd¥adl na zpracovani pidy.

Jsou zndma ruzni technickid ¥eSeni zem&d&lského kombinovaného nd¥adi na zpracovani
pidy. Nap¥fklad, kdy je nakloubené do r&mu prodlouZené rameno s posuvnym drZikem doplhu-
jfctho pracovniho n&¥adi a pruZiny uchyceno k horni &&sti zédkladnfho pracovniho néfadi,
p¥idemZ druhy konec pruZiny je uchycen k op&fe rému.

Déle jsou zndma rlzn& Fefeni nd¥adf{, pracujictfho v refimu autovibracf, kdy je nap¥iklad
mezi nd¥adfm a rdmem stroje umisténa pruZina. P¥enos autovibraci na doplnujici pracovnf
néd¥adf je zpravidla Yeden spolednym dr¥fdkem zdkladniho a dopliujicfho pracovniho n&¥adi.
Spolefnym nedostatkem t&chto fe$eni je, ¥e jen v nedostatedné miYe umoZiuji plynulé kontinudl-
ni pisobenf na velikost autovibraci z kabiny obsluhy trak&nf jednotky v zdvislosti na
konkrétnich ptdn&klimatickych podminkdch konkrétniho zpracovévaného‘honu.

Stdvajfci ¥eXeni rovnéZ neumoZnuji dostatenou requlaci dopliiujicfho pracovnfho né¥adi
bez pferuseni{ pracovniho technologického procesu.

Stdvajici nedostatky jsou v podstatné mife odstran&ny za¥izenim podle vyndlezu, jehoZ
podstata spodivd v tom, Ze opé&ra s posuvnou Uchytkou nakloubenou do silového vdlce je
jednim koncem uchycena k hornf &&sti zdkladniho pracovniho n&¥ad{ a druhym koncem je pruZinou

spojena s prodlouZenym ramenem.

Podstata vyndlezu dédle spolivd v tom, Ze k prodlouZenému rameni je uchyceno teleskopické
rameno nakloubené do dr#&ku doplhujiciho pracovnfho néd¥adi, p¥ilem? dr?ék je spojen rektifikalnim
&lénkem s op&rou.

P¥edm&t vyndlezu je zndzorn&n na p¥ipojeném vykresu, ktery zndzornuje bo&ni pohled

na za¥izeni.

Zdkladni pracovni nd¥adi 1, kterym je nap#iklad pracovni orgdn dlétového kyp¥ile
nebo pracovni orgdn radliéného pluhu, je otofnym &epem 10 nakloubeno do prodlouZeného
ramene 2, uchyceného vertikdlnim Zepem 9 k rému 3. Zdkladni pracovni nd¥ad{ 1 je ve své
horni ¢&sti opat¥eno opérou 4, na které je umisténa posuvnd lchytka 6, spojend se silovym
védlcem 8. Druhy konec silového vdlce 8 je naklouben do rdmu 3. Opéra 4, jejiZ jeden konec
je uchycen k zdkladnimu pracovnimu nd¥adi 1, je na druhém konci pruZinou $ spojena s pro-
dlouZenym ramenem 2, které je ddle opatfeno teleskopickym ramenem 11. Teleskopické rameno
11 je nakloubeno do drZdku 13 dopliujfcfho pracovniho n&¥adf 7. DrZdk 13 je rektifikadnim
¢lénkem 12 spojen s opérou 4.

Z&kladni pracovni n&¥adi 1 je fedeno tak, aby p¥i technologickém procesu zpracovéni
pudy pracovalo v ¥izeném reZimu autovibraci, p¥idemZ amplitudy kmitd je déna polohou posuv-
né uchytky 6 na op&fe 4, v zdvislosti na nastaven{ p¥edpdt{ prufiny 5. To znamend, Ze
p¥ed zahdjenim vlastnfho technologického procesu zpracovdni pidy obsluha mobilnf trakéni
jednotky mus{ nastavit orientaéni hodnotu p¥edpé&ti pruZiny 5. V prib&hu technologického
procesu pak obsluha reguluje velidinu amplitudy autovibracif silovym vdlcem 8 pfimo z kabiny
trakéni jednotky. Silovy vdlec 8 ovl&d4 polohu posuvné Gechytky 6 a tim i reguluje reZim
vibrac{ z&kladnfho pracovniho n&¥adf 1.

Aby dopliujici pracovni nd¥adi 7 spliiovalo p¥i technologickém procesu poZadované
agrotechnické vystupy, musi byt feSeno jako vydkové& i podélné& stavitelné. Poloha dopliujiciho
pracovniho nid¥adi 7 se reguluje v podélném sm&ru vysuvnymi teleskopickymi rameny 11 a
rektifikadnim &lénkem 12. V¢Zkov& se poloha doplfiujiciho pracovniho néd¥adf 7 reguluje
neoznadenymi otvory v drZdku 13. Rektifika®ni &ldnek 12 soulasné p¥end3i vibrace zékladniho
pracovniho nd¥adi 1 na doplfiujici pracovni né¥adi 7.
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PREDMET VYNALEGZU

1. Kombinované né&¥ad{ na zpracovani pldy, sestdvajici z prodlouZeného ramene uchyceného
k rému, opat¥eného op&rou s posuvnou Uchytkou a pruZinou, vyznalujici se tim, Ze opéra
(4) s posuvnou Uchytkou (6) nakloubenou do silového vAlce (8) je jednim koncem uchycena
k horni &4sti zdkladniho pracovniho n&¥adi (1) a druhym koncem je pruZinou (5) spojena

s prodlouZenym ramenem (2).

2. Kombinované n&¥adi na zpracovani pddy podle bodu 1, vyznadujici se tim, Ze k pro-
dlouZenému ramenu (2) je uchyceno teleskopické rameno (11) nakloubené do drzdku (13) do-
pliujicfho pracovni n&¥adf (7), pf¥iemZ drZadk (13) je spojen rektifikadnim &lénkem (12)

s opérou (4).
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