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Hakija - Sokande
1 «Timberjack Oy, PL 474, 33101 Tampere, SUOMI - FINLAND, (Fl)
Keksija - Uppfinnare

1 -Halme,Jarkko, Hirvitie 5 as. 5, 33880 Lempaéld, SUOM! - FINLAND, (FI)

2 *Koski,Jukka, Simunantie 4-6 A 6, 33880 Lempaala, SUOMI - FINLAND, (F1)

3 *Laakso,Tapio, Linnunlauilunkuja 5, 36110 Ruutana, SUOMI - FINLAND, (Fi)

4 ~Talola,Mika, Siirtolapuutarhankatu 3 A 4, 33900 Tampere, SUOMI - FINLAND, (Fl)

Asiamies - Ombud: Tampereen Patenttitoimisto Oy
Hermiankatu 12 B, 33720 Tampere

Keksinnon nimitys - Uppfinningens benamning

Menetelmd tyékoneessa
Forfarande i arbetsmaskin

Tiivistelma - Sammandrag

Keksinnén kohteena on menetelma tydkoneessa, jonka pyorastolia liikkuvan rungon (2) yhteyteen on sijoitettu ensimmaisen kierto-
kohdan (1a) ympéri ensimméisessa kulmasektorissa liikkkuva puomisto (1). Puomiston vapaassa paissa on tyévalineisto (1b) tydkoneel-
la suoritettavia tydsuorituksia varten, ja toisen kiertokohdan (3a) ympéri toisessa kulmasektorissa liikkuva ohjaamo (3) tydkoneen kayt-
tajaa varten. Puomiston (1) ja ohjaamon (3) liikkkeiden yhteensovittamiseksi, erityisesti tarkoituksena optimoida ohjaamon (3) liikkkeiden
lukuméara toisiaan seuraavien, tydvalineistdila (1) suoritettavien tydsuoritusten aikana ohjaamolle (3) valitaan tarkkailukulmasektori (4).
Ohjaamoa (3) pidetaén paikallaan, mikali tydvalineistd (1b) on tarkkailukulmasektorissa. Taman jalkeen siirretadn ohjaamo (3) uuteen
tarkkailukulmasektorin (4') sijaintiin, mikéli tyovélineisto (1b) siirtyy edellisen tarkkailukulmasektorin (4) sijainnin ulkopuolelle.

Uppfinningen avser ett forfarande i en arbetsmaskin, vars med en hjulsats rérliga stomme (2) &r férsedd med en kring en férsta vridpunkt
(1a) i en forsta vinkelsektor rorlig bomsats (1). Bomsatsens fria &nde &r forsedd med ett arbetsredskap (1b) for arbetsprestationer som
skall utféras med arbetsmaskinen, och en kring en andra vridpunkt (3a) i en andra vinkelsektor rorlig forarkabin (3) for arbetsmaskinens
forare. For att passa ihop rérelser av bomsatsen (1) och forarkabinen (3), sarskilt i avsikt att optimera antalet rorelser av forarkabinen
(3) under varandra efterféljande arbetsprestationer som skall utféras med arbetsredskapet (1b), véljer man en observationsvinkelsektor
(4) for forarkabinen (3). Forarkabinen (3) halls pa sin plats, om arbetsredskapet (1b) &r i observationsvinkelsektorn. Harefter forflytts
forarkabinen (3) till et nytt lage for observationsvinkelsektorn (4'), om arbetsredskapet (1b) forflytter sig utanfor det tidigare laget av
observationsvinkelsektorn (4).
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