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(54) Vyvazovaci systém pantografického ramene

ReZeni{ se tyk& vyvaZovaciho systému T
pantografického ramene. Vyznaluje se tim,
%e dolnf t&hlo je tvofeno jednak dolnim m\‘_\
tdhlem dlouhym a jednak dolnim t&hlem S
krdtkym, p¥itemZ tdto tdhla jsou k sobé&
sepnuta stavécim Sroubem s prvni a druhou
matici.
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Vyndlez se tyk& vyvafovaciho systému pantografického ramene, ktery umo¥fiuje dokonalé vy-
rovnéni pracovnfho stolku do vodorovné polohy. '

Predpokladem vodorovného ustaveni stolku byla p¥esnd vyroba otvord a jejich vz&jemné
polohy. Takové FeZeni mdlo za ndsledek drahou a pfesnou vyrobu otvord na nosnych kloubech
pantografu a pfesné ustaveni kotviciho kloubu. . .

Uvedené nedostatky odstraiuje vyva¥ovaci systém pantografického ramene podle vyndlezu,
jeho? podstatou je, %e dolni t&hlo tvo{i jednak dolni t4hlo dlouhé a jednak dolni tédhlo krét-
ké, p¥i%em¥ tato tdhla jsou k sobd sepnuta stav&cim Zroubem s nadroubovanou prvni a druhou
matici.

Vyvafovacim systémem pantografického ramene se doséhne p¥esné ustaveni pracovniho stolku
nebo jiného za¥izenf neseného pantografickym ramenem. '

P¥iklad provedeni je zndzornén na ptiloZeném vykresu.

VyvaZfovaci systém pantografického ramene sestdvéd z levého kloubu 1, ve kterém je oto¥né&
uchyceno horn{ t#hlo 2, doln{ t&hlo 3 dlouhé, které je pomocf stav&ciho Zroubu 4 s maticemi
5, 6 spojeno s dolnim tghlem 7 kritkym. Horni tghlo 2 a dolnf t&hlo 7 krédtké jsou oto¥né&
uchyceny v pravém kloubu 8, ktery tvof{ soudasn& pracovni stolek 9. Pracovni stolek 9 miZe

byt k pravému kloubu 8 uchycen rdznymi zplsoby, napf. p¥isroubovany, na oto&ném Sepu apod.
Pantografické rameno je neseno tla&nou pruZinou 10.

Nastaven{ stolku 9 do vodorovné polohy se provede tak, Ze se mirn& povoli matice 6, 5
a hlavou stav&cfho Sroubu 4 se otd&f{ takovym zplisobem, aby se stolek 9 dostal do vodorovné
nebo jiné po¥adované polohy. Po vyrovnini stolku 9 se matice 5, § dotéhnou.

Vyvajovaci systém pantografického ramene je moZno vyufft pi¥i libovolné konstrukci panto-
grafického ramene, kde se vyfaduje dosdhnout vodorovnou nebo jinou piesn& definovanou polohu
pracovniho stolku 9 nebo jiného za¥izeni neseného pantografickym ramenem..

PREDMET VYNALEGZU

Vyvatovaci systém pantografického ramene k vyrovndni pracovniho stolku do vodorovné nebo
jiné obecné polohy, sestdvajici z levého kloubu, ke kterému je oton& uchycen jeden konec
horniho t&hla a jeden konec dolnfho tdhla, p¥ifemZ druhé konce tahel jsou uchyceny k pravému
kloubu, jeho? souddst{ je pracovni stolek, vyznafujici se tim, Ze dolni tdhlo je tvofeno
jednak dolnim tdhlem (3) dlouhym a jednak dolnim t&hlem (7) krédtkym, pfi&emZ tato téhla (3,
7) jsou k sob& sepnuta stav&cim Zroubem (4) s prvni matic{ (5) a druhou matici (6).
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