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Ukiad do automatyzacji pomiaréw przy prébach
' nabiegania pojazdéw szynowych

Przedmiotem wynalazku jest uklad do automatyzacji pomiaréw przy prébach nabiegania pojazdow
szynowych.

Przy prébach nabiegania pojazdow szynowych zachodz potrzeba pomiaru sit i napr¢zeni w po;ezdzte
uderzanym, a w zwiazku z tym koniecno$é okreslenia predkosci pojazdu uderzajacego, ktore te sity i
napre¢zenia wywoluje. Zwykle sily i napr¢zenia rejestruje si¢ na urzadzeniach rejestrujacych takich, jak
oscylograf, magnetofon pomiarowy. Natomiast pr¢dko$¢ pojazdu okreslalo si¢ na podstawie r¢cznego
pomiaru czasu przejazdu pojazdu uderzajacego na znanym odcinku drogi, co w oczywisty sposob nie
pozwalalo na doktadne okreslenie predkosci pojazdu uderzajgoego. Znaczna tez byla ilos¢ niezb¢dnych do
obstugi aparatury i bezposredniego przeprowadzania pomiarow. :

Celem wynalazku bylo opracowanie takiego ukiadu, ktéry pozwoli na catkowite zautomatyzowanie
pomiarow przy probach nabiegania pojazdéw szynowych, oraz pozwoli na zredukowanie ilosci os6b
potrzebnych przy tego typu probach, a takze pozwoli na zwigkszenie dokiadnosci dokonywanych pomiarow.

Cel ten osiagni¢to przez umieszczenie wzdiuz toru nabiegania mi¢dzy pojazdem uderzajgcym a uderza-
nym trzech czujnikdw pojemnosciowych, ktore posiadaja elektrody stale. Elektroda sterujaca znajduje si¢ na
pojezdzie uderzajacym i tworzy ona z kazdg z elektrod czujnikow, uklad elekirod o zmiennej pojemnosci.
Kazdy z czujnikdw potaczony jest z ukladem logicznym, ktéry potaczony jest z dekoderem dzesigtnym
poprzez licznik dzesigtny. Dekoder dzesi¢tny posiada trzy wyjscia, z ktdrych pierwsze potagczone jest z
detektorem zbocza narastajacego i dalej z przerzutnikiem, ktory jest potaczony z cewk g przekaznika poprzez
wzmacniacz. Przekaznik polaczony jest z przyrzadami rejestrujagcymi. Drugie wyjscie dekodera dziesi¢tnego
polaczone jest z wejsciem wylaczajacym czgstosciomierza oraz uktadem opdZniajgcym, ktory poprzez
detektor zbocza opadajacego polaczony jest z drugim wejSciem przerzutnika, natomiast trzecie wyjscie
dekodera dzesigtnego polaczone jest z wejSciem zalaczajgcym czgstoSciomierza.

Zaleta ukiadu wedtug wynalazku jest automatyczne zalaczanie i wylgczanie przyrzadow rejestrujgcych,
automatyczny pomiar pr¢dkosci pojazdu uderzajacego oraz automatyczne zerowanie i przygotowanie do
ponownej proby ukiadu przez cofajacy si¢ pojazd uderzajacy na pozycj¢ wyjsciowa, oraz zmniejszenie ilosci
0s6b niezbg¢dnych do przeprowadzenia pomiarow.

Wynalazek zostanie blizej obja$niony na przyktadzie wykonania przedstawionym na rysunku, ktéry jest
schematem blokowym ukiadu do automatyzacji pomiaréw przy probach nabiegania pojazdéw szynowych.
Wzdtuz toru nabiegania migdzy pojazdem uderzajagcym A a uderzanym B rozmieszczone s3 stacjonarnie trzy
czujniki pojemnosciowe 1, 2 i 3, przy czym czujnik 1 znajduje si¢ od strony pojazdu uderzajacego A, za$
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caujnik 3 znajduje si¢ przy pojezdzie uderzanym B. Na pojezdzie uderzanym A umieszczone sa dynamometry
i tensometry do pomiaru sit i napr¢zen. ktdre poprzez mostek pomiarowy 18 potgczone sy z przyrzadami
rejestrujgevmi, 19, 20. Czujniki pojemnosciowe 1, 2 1 3 posiadajg elektrody stale 14, 15i 16. Na pojezdzie
uderzajageym A znajduje sig elektroda sterujgea 17, ktdra w czasie ruchu pojazdu uderzajgcego A tworzy z
hazdy z elektrod czujnikow, uktad elektrod o zmiennej pojemnosci. W chwili przejazdu ruchomej elektrody
sterujgcej 17 nad elektrodami statymi 14, 15 i 16 nastgpuje zmiana pojemnosci uktadu elektrod w wyniku
c2cgo powstajg odpowiednie sygnaly w czujnikach pojemnosciowych. Czujniki pojemnosciowe potaczone sy
¢ uktadem logicznym 4. Sygnat z czujnika pojemnosciowego 1 przekazywany jest do uktadu logicznego 4,
ktory zmienia swéj stan w przypadku gdy zadzata dowolny z trzech czujnikéw. Impuls z tego uktadu
przekazywany jest na uklad licznika dzesigtnego §, w ktorym nastepuje zliczanie impulsow w cyklu
zamkni¢tym. Impulsy z licznika dzesigtnego § przekazywane sy na dekoder dziesig¢tny 6. Licznik dziesi¢tny §
wraz z dekoderem dzesigtnym 6 tworzy uklad liczacy do szesciu. Dalej wyjsciem pierwszym dekodera 6
impuls przekazywany jest na detektor zbocza narastajgeego 7, a z jego wyjscia przekazywany jest na
przerzutnik 8. Przerzutnik 8 zmienia swdj stan na wyjsciu w przypadku gdy nast¢puje zmiana stanu na
Jednym z dwdch jego wejsé. Impuls z przerzutnika 8 wzmocniony we wzmacniaczu 11 powoduje zatgczenie
cewki przekaznika 12, ktory powoduje zalgczenie aparatury rejestrujgcej 19, 20. Drugi impuls pochodzacy z
czujnika pojemnosciowego 2 przechoda przez uklad logiczny 4, licznik dziesigtny § oraz dekoder dziesi¢tny
6. ktdrego trzecim wyjSciem przekazywany jest na wejscie zataczajgce czgsto$ciomierza 13. Czgstosciomierz
13 uruchomiony impulsem pochodzacym z czujnika pojemnosciowego 2 mierzy czas przejazdu pojazdu
uderzajacego A migdzy czujnikami 2 i 3. ' '
Trzeci impuls pochodzacy z czujnika pojemnosciowego 3 przekazywany jest dwutorowo z drugiego
wyjscia dekodera dzesigtnego 6. Jeden tor przekazuje impuls be zposrednio na wejscie wylaczajgce czestos-
ciomierz 13, powodujac jego zatrzymanie. Natomiast drugi tor stanowi ukiad opdzZniajacy 9, z ktdrego
impuls po odpowiednim kilkusekundowym opéznieniu przekazywany jest na detektor zbocza opadajgcego
10, z ktorego dalej przekazywany jest na drugie wejscie przerzutnika 8, powodujgc zmiang jego stanu na
wyjsSciu. Zmiana ta przekazywana jest na wzmacniacz 11 i dalej po wzmocnieniu na cewkg¢ przekaznika 12,
powodujac wytgczenie aparatury rejestrujaeej 19, 20 sity i naprgzenia w pojezdzie uderzanym B. Po zakoncze-
niu proby pojazd uderzajgcy A cofajac si¢ na pozycj¢ poczatkowa, przejezdzajac nad czujnikami 3, 2i 1
wymusza przekazanie sygnalu czwartego, pigtego i sz0stego zerujacego do ukladu licznika i dekodera, co
powoduje wyzerowanie catego uktadu i przygotowanie go do nast¢pnego cyklu pomiarow. Impuls siodmy
jest pierwszym impulsem w nowym cyklu pomiarow.

Zastrzezenia patentowe

1. Ukfad do automatyzacji pomiarow przy probach nabiegania pojazdow szynowych, zawierajacy
czujniki pojemnosciowe, cz¢stosciomierz, oraz pomiarowe przyrzady rejestrujace, znamienny tym, ze wzdtuz
toru nabiegania mi¢dzy pojazdem uderzajgcym a uderzanym umieszczone sa czujniki pojemnosciowe (1), (2)
1 (3). ktore polaczone sa z uktadem logicznym (4), ktory z kolei potaczony jest poprzez licznik dziesietny (8) z
dekoderem dzesigtnym (6), posiadajacym trzy wyjscia, z ktorych pierwsze polaczone jest z detektorem
zbocza narastajacego (7) i dalej z przerzutnikiem (8), ktory jest potaczony z cewka przekaznika (12) poprzez
wzmacniacz (11) przy czym przekaznik (12) potaczony jest z przyrzadami rejestrujgcymi, natomiast drugie
wyjscie dekodera dzesigtnego (6) polaczone jest z wejsciem wylaczajagcym czestosciomierz (13), oraz z
uktadem opdiniajacym (9), ktéry poprzez detektor zbocza opadajacego (10) potaczony jest z drugim
wejéciem przerzutnika (8), za$ trzecie wyjscie dekodera dziesigtnego (6) polaczone jest bezposrednio z
wejsciem zalgczajgcym czgstosciomierza (13).

2. Uklad wedlug zastrz. |, znamienny tym, ze czujniki pojemnosciowe (1), (2) i (3) posiadaja stale
elektrody (14), (15) i (16), natomiast ruchoma elektroda sterujaca (17) umieszczona jest na pojezdzie
uderzajacym, przy czym kazda z elektrod (14), (15) i (16) tworzy z ruchoma elektroda sterujaca (17) ukiad
elektrod o zmiennej pojemnosci.
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