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ObsluZné zarizeni (1) pro zapfadani prize (2),
zejména u bezvietenového dopiddaciho stroje,
zahrnujici alespon zvedaci zafizeni pro civkovy
drz4k (6) k zvedan{ a spousténi navijenych civek
(3) a roztatecf zarizeni zvednutych civek (3) pro
jejich zpétny chod pfi vyhledavani konce piize
(2) nasavaci hubici, tvofené pohdnénym rozta-
tecim vélcem (8) uchycenym na konci alespon
jednoho oviadaciho ramene ovladaného fidici
vackou (14), je za lelem udrZeni spravné za-
pfddaci = délky a napéti pfize (2) pii zpémém
vraceni civky (3) k hnacimu valci (8) vybaveno
tak, Ze ovladaci rameno (9’) thlové paky (9) je
opatfeno ozubenym segmentem (15), jemuZ je
pfifazena odpruZena zadpadka (17), spfaZena ..
spina¢em (19), uloZenym v dosahu fidici vacky
(14), spraZzené s tihlovou pékou (9).
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ObsluZné zarizeni pro zaprfddani prize u bezvretenového
doprddaciho stroje

Oblast techniky

Vyndlez se tykd obsluZného za¥izeni pro zapradani prize,
zejména u bezvretenového dopradaciho stroje, zahrnujiciho alespon
zvedaci zarizeni pro civkovy drzadk k zvedani a spousténi
navijenych civek a roztdceci zarizeni zvednutych civek pro jejich
zpétny chod pfi vyhledavéni konce prize nasdvaci hubici,
tvoreného pohanénym roztacecim valcem uchycenym na konci alespon
jednoho. ovlddaciho ramene ovladaného ridici vackou.

Dosavadni stav techniky

Je znamo vice konkrétnich provedeni obsluZného zarizeni.
Podle EP 106 809 je napriklad zndmo obsluZné zarizeni se
soustavou nasévacich, pfevédécich a zapradacich elementli pro
vyhledavanl a zavedenl prize do spradac1 ]ednotky Pri pretrhu
prize v prubéhu spradaciho procesu je konec prlze po opustenl
spradac1 ]ednotky navinut na civku. ObsluzZné zarizeni musi konec
prize na civce vyhledat a potom zavést do sprédaci jednotky.

'K tomu uc¢elu mad upravenou nasavaci hubici pro Vyhledanl a nasati
prlze od zpétne rotu31c1 01vky Doba nasadvani je stanovena a po
jejim uplynuti je nasdvaci hubice oddadlena od civky do druhé
predavaci polohy, pri¢emZ mezi civkou a touto druhou polohou je
prize napjata. Na obsluZném zarizeni je ddle upraveno prevadéci
rameno s navadéci hlavou, kterd pfi svém vayvu z vychozi do
predava01 polohy k¥izi napjatou prizi mezi civkou a koncem
nasavaci hubice a prevddi ji smérem k zapradaci hlav1c1, upravené
na zapriddacim ramenu. Zapfadaci hlavice po prevzeti prize provede
presun k vystupnl hubici sptadaci jednotky a prislusnym ovladacim
zarizenim pro ¥izeni vlastniho zaprddaciho procesu, se provede
zapredeni.

K tomu, aby proces zapfédéni prize mohl bYt ﬁspééné
proveden, je obsluZné zarizeni ddle vybaveno zarizenim pro
zvedani a spousténi civek, jak je napriklad znamé
z DE 20 08 142. Podle tohoto automatické obsluzZné zarizeni,
pojizdné podél rady bezv¥etenovych dopradac1ch jednotek Jje
opatfeno elektromagneticky ovlddanou pdkou, jejiZ pomoci se drZak
s civkou odklopi a opét spusti, kdyZ mezitim bylo pod odklopenou
civku zavedeno rameno agregdtu s reverzac¢nim valcem, ktery
reverzuje otadeni civky za ucelem vyhledéni konce prize
a zpétného zavedeni tohoto konce prize z civky do spradaci
jednotky. Po zapfedeni je civka pritlacena k hnacimu valci
pomocnym pritladnym valeckem, potom dojde k odsunu reverzacniho
valce.

Nevyhodou tohoto rfeseni je to, Ze civkovy drzak se s civkou
nejprve zvedd do nejvzddlenéjsi polohy od odvalovaciho vélce, bez
ohledu na velikost pruméru navinu prize, aby potom padal s civkou
na podsunuty reverzaéni vdlec, s nimZ je ve styku po celou dobu '
provadéni zapradaci operace, tj. aZ do chvile dosednuti civky na
hnaci vdlec, kdy teprve potom je reverzacni vadlec od civky '
oddalen. Je-1li c¢ivka pomérné plnd, vznikd mezi hnacim valcenm
a takovou predtim zabrzdénou civkou znacény prokluz, v disledku
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.
¢ehoZ nemiZe hnaci vdlec civku odpovidajicim zplisobem zrychlit.
Nédsledkem tohoto zpoZdéni rozbéhu civky poklesne napéti prize
mezi odtahovymi vdlci a civkou, coZ mad za ndsledek jednak
vytvareni smycek prize, které se potom jako zdkrutky navijeji na
civku a pri dalsim zpracovani se projevuji skodlivé. NezZadouci
smycky prize maji pf¥irozené vliv i na uUc¢innost zapt¥ddaciho
procesu. Zvedaci zarizeni civkového drZiku, které pri poruse
procesu predeni zvedd civkovy drzdk jen o stanovenou vzdalenost

a zabezpecuje pri automatickém zapraddni rychlé a bezrizové
dosednuti civky na hnaci vdlec, je 2namé napr¥iklad z ¢&s.
autorského osvédcéeni ¢. 234 166. Podstatou reseni pro
nadzdvihovani a spousténi navijené civky pomoci ovlddaciho tdhla
a vykyvného zvedaciho ramene je, Ze vykyvné zvedaci rameno,
uloZené na nosniku zvedaciho zarizeni je opat¥eno ozubenym
segmentem a spojeno s ovladacim tdhlem pres mechanickou vazbu,
tvorenou hnaci pakou a zdpadkovou pakou se zapadkou pro
nadzdviZeni navijené civky do predstihové vzdalenosti od hnaciho
valce. Redeni podstatné zkracuje ¢asovy interval d¥ive nutny

k prekondni konstantni vzddlenosti navijené civky od hnaciho
valce, protoZe mald predstihovd vzddlenost nedovoluje, aby civka
béhem spousténi dosdhla kritickou rdzovou rychlost nebo, aby

s ohledem na své nesoustredné tézisté, se stacila samovolneé
pootacet vpfed nebo vzad, pric¢emZ by dochdzelo k zminénému
navolnovani prize a k tvorbe smyc¢ek nebo naopak k napindni prize,
ktera predtlm byla navedena do ruznych vodié&d zapfadaciho
zarizeni, coZ ztézZuje zapradani, zv1lasté pri zaprdadani chemickych
vldken, kdy je velmi obtizZné udriet spravnou zapradaci délku
prize.

Z naznaceného rozboru stavu techniky vyplyva, Ze problém
komplexniho spolehlivého nakladani s prizi p¥i zaprddacim procesu
neni dosud uspokojivé resen. Vyndlez si proto klade za ukol
odstranit primarni pric¢iny chyb v zaprddacim procesu, poruch pri
prevddéni a zachycovdni prize a zmensit cetnost opakovani celych
pracovnich cykld obsluZného zarizeni, jakoZ i Setfit na délce
prize, kterou je nutno odvinout u kazZdého pokusu o zapredeni
z navijené nebo pomocné civky a vytvor¥it roztdceci zarizeni pro
reverzaci navijené civky, které by eliminovalo vlastni chovani
navijené civky v case, kdy prekondvad predstihovou vzddlenost
k hnacimu valci a aby pritom na ni nepisobilo brzdénim a podobné.

Podstata vyndlezu

Podstata vyndlezu spoc¢ivd v tom, Ze ovliddaci rameno udhlové
paky je opatreno ozubenym segmentem, jemuZ je prirazena odpruZend
zdpadka, sprazZend se spinacem, uloZenym v dosahu ridici vacky,
sprazené s udhlovou pakou. Je vyhodné, kdyZ ozubeny segment
ovlddaciho ramena Uhlové paky ma vzhledem k ose otdceni udhlové
paky udhlovou io:.te¢ mezi sousednimi zuby mensi neZ Ghel pootoceni
ovladdaciho ramena udhlové pdky, pot¥ebny k odddleni civky od
hnaciho vdlce o vzdalenost x.

Vys$$i G¢inek reseni podle vyndlezu spo¢ivad v tom, Ze se
podstatné eliminuji negativni dlisledky c¢asového intervalu, v ném2
civka v okamZiku zapradani prize dopadd nicéim nekontrolovdna zpét
na hnaci vdlec, ¢imZ se zabezpecuje udrZeni spravné zaptradaci
délky a napéti prize zatahované k zapredeni do sprddaci jednotky.
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Prehled obrazkii na vykrese

Dalsi vyhody a u&inky. ¥eSeni podle vynalezu jsou patrny
z nasledujiciho poplsu prikladu provedeni obsluzného zarizeni pro
zapradan1 nebo vyménu civek a 2z prlpOJDnych vykresu, kde na
obr. 1 ]e schéma obsluZného zarizeni s roztdcecim zarizenim, na
obr. 2 je prvni féze &innosti roztaceciho zarizeni po zdviZeni
navijené civky, také klidovad poloha, na obr. 3 je druhd faze
éinnosti roztdceciho zarizeni po dosednuti roztédc¢eciho védlce na
zdviZenou navijenou civku -~ pracovni polocha a na obr. 4 je treti
faze éinnosti roztadeciho zarizeni - aretovana poloha.

Priklady provedeni vyndlezu

Obsluzné zarizeni 1 ukdzané na obr. 1 jen z &asti, a to
s nezbytnymi prvky pro vysvetlen1 podstaty Vynalezu je vybaveno
jednak pro vyhledanl a nasati konce prize 2 z navijené civky 3,
respektive 2z nezndzornéné pomocne c1vky do dvou uvrati
prestav1telnou neznazornénou nasavaci hubici, napojenou na
nezndzornény zdroj podtlaku jednak zapradac1 hlavici 4 s alespon
jednim vodiéem 5, nad nimZ, v osovém sméru zachycene nebo
postupujici pfize 2, je napriklad usporadano neznazornéné cidlo
kvality zapredku a/nebo kontroly prltomnostl prlze 2. Zapradaci
hlavice 4 je obdobné jako nezndzornénd nasadvaci hubice upravena
vykyvné alesponn do dvou uvrati, a to za pomoci vykyvnych
paralelnich zapfadacich ramen 7.

Obsluzné zarizeni 1 je dale vybaveno roztdcecim zarizenim
pro zpétné pootaéeni navijenou civkou 3, tvoreném hnacim valcem
8 s vlastnim nebo odvozenym nezndzornénym pohonem, uchyceném
v prikladu proveden1 na ovladacim ramenu 9' Uhlové paky 9,
vykyvne na cepu 10. Druhy konec thlové padky 9 je opatren taznou
pru21nou 11. Na téZe strané je dhlova paka 9 opatfena tahlem 12,
sprazeném s ovlddaci pakou 13, ktera je v zabeéru s ¥idici vackou
1l4. Uvedeny pakovy prevod s tahlem je instalovadn na obsluZném
zarizeni 1 jen z davodu kinematického spojeni prostorove
rozptylenych koncovych prvkia. Ridici vadka 14 miZe na ovladaci
rameno 9' pusobit primo, bez dalsich prevodovych prvki. Ridici
vacka 14 je soucdsti nezndzornéné skupiny ridicich vacéek pro
ovladani vsSech ostatnich prvka obsluZného zarizeni 1, vcetné
paralelnich zaprada01ch ramen 7 a podobné. K ovladac1mu ramenu
9' dhlové paky 2 je pripojen ozubeny segment 15, protl kterému je
na ¢epu 16 usporadand odpruZend zapadka 17, zasouvanad do pracovni
polohy elektromagnetem 18. Elektromagnet 18 je zapojen v obvodu
spinace 19 ovladaném ¥idici vadkou 14. V klidové poloze je fidici
vadka 14 nastavena tak, Ze pres fidici pdku 13 a tdhlo 12 drii
thlovou paku S v poloze pri niZ je roztaceci vdlec 8 nejvice
oddalen od navijecich mist bezvretenového doprada01ho stroje 20
tak, aby pri prijezdu obsluZného zafizeni 1 podél spradacich
jednotek 21 bezpeéné mijel navijené civky 3 uchycené v civkovych
drZacich 6.

Funkce popsaného roztdceciho zarizeni pr¥i provadéni
zapradaci operace po pretrhu prize 2 je nasledujici:

Pri pretrhu pfize 2 na vystupu ze sprddaci jednotky 21 je
neznazornénym ¢idlem pfetrhu ddn signdl nezndzornénému zvedacimu
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zarizeni na stroji 20 k odddleni navijené civky 3 od hnaciho
vdlce 22 o urcenou nezbytnou vzddlenost X, alespon takovou, aby
se pozdéji vyhledand a nasdtd prize 2 v Useku pred navijecim
bodem ocitla nad neptrerus$ené vratné se pohybujicim nezndzornénym
rogvadééem prize 2 a soudasné je dan signdl k privolani
obsluZného zarizeni 1. Po dojezdu obsluZného zarizeni 1 a po jeho
zafixovani proti pfisludnému spraddnimu a navijecimu mistu se
uvede do &innosti cely cyklus zapfaddni spusténim chodu
neznazornéné skupiny rFidicich vadek z nichz ridici vacka 14 pres
ridici paku 13 a tdhlo 12 vykloni udhlovou pdku 2 s roztacecim
valcem 8, aZ roztddeci vdlec 8 dosedne na civku 3. Potom uz
ridici vacka 14 dalsi pohyb dhlové pdky 9, respektive jen jejiho
ovlddaciho ramene 9' neovlivnuje. Tvar r1d1ci vacky 14 dovoluje
vyklonéni dhlové paky 9, respektive jen ovladdaciho ramene 9'

v rozsahu od prazdne dutlnky nav1jene c1vky 3 aZ po plny prizovy
nadvin na navijené civce 3, jak je vyznaceno na obr. 3. Oddaleni
navijené civky 3 od hnaciho vdlce 22 o vzddlenost X muZe obstarat
nezndzornéné zvedaci zarizeni, usporddané na obsluZném zarizeni
1, jak je popséano ve spisu CS 234 166.

RoztdCecim vdlcem 8 se roztoci v opacném smyslu drive
nav1jena civka 3 a tésné k jejimu povrchu se prisune vstupnl usti
neznadzornéné nasavaci hubice k vyhleddni a nasati konce prize 2.
Po nasati prize 2 navede odsavaci hubice prizi 2 do vodice 5
zapradaci hlavice 4 a ostatnich pomocnych prvku zapradac1ho
Ustroji obsluzného zafizeni 1 a provede se zapredeni prize
s kontrolou kvallty zaprfedku. Tésné predtim vsSak fidici vacka 14
sepne spina¢ 19, ¢imZ se uzavre obvod elektromagnetu 18.
Pfrislusny element elektromagnetu 18 zatlac¢i na odpruZenou zapadku
17, kterd zasko¢i do mezery zubu ozubeného segmentu 15, spojeného
S ovlada01m ramenem 9' Uhlové paky 9, ¢imZ se dosaZena poloha
dhlové paky 9 s roztddecim vdlcem 8 zafixuje. Uvolni se civkovy
drzak 6, priéemZ civka 3 padajici na hnaci vadlec 22, prekonava
pouze minimdlni vzdalenost X a neni v tom okamZiku p¥i zapradani
prize 2 roztadecim valcem 8 nijak ovliviiovdna, tj. néjak brzdeéna
nebo roztécena. Uhlovad pdka 9 spolu s roztdcecim vdlcem 22
zustdvd v aretované poloze pusobenlm odpruzené zdapadky 17,
zaskocené v mezere zubu ozubeného segmentu 15, za souc¢innosti
taZné pruziny 11. Vzhledem k tomu, Ze udhel pootoéeni péky 9,
prislusny roztedi zubu ozubeného segmentu 15 je mens$i neiZ uhel
pootoc¢eni padky 9 potfebny k prekonan1 vzdalenosti X oddéleni
civky 3 od hnaciho valce 22, miZe neotacejlc1 se roztdceci valec
8 sledovat padajici civku 3 jen na ¢asti jeji drahy k hnacimu
valci 22, pricemZ zabranuje jejimu samovolnému pootaceni vpred
nebo vzad. Ridici vadka 14, jak dokoncéuje svoji pracovni otacku,
pisobenim na ¥idici rameno 13 a pres téhlo 12 zvedad do zdkladni
klidové polohy udhlovou pdku 9 s roztdcecim vdlcem 8 nebo tak miuzZe
pusobit p¥imo jen na ovlddaci rameno 2', pricemZ odpruZenad
zépadka 17 se uvolni z mezery zubl ozubeného segmentu 15
a samoéinné, napriklad plsobenim nezndzornéné pru21ny, se uvede
mimo zabér s ozubenym segmentem 15.
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PATENTOVE NAROKY

ObsluZné zatrizeni pro zaprddani prize u bezvretenového
dopradaciho stroje, zahrnujici alespon zvedaci zafrizeni pro
civkovy drzak k zveddni a spousténi navijenych civek '

a roztaceci zarizeni zvednutych civek pro jejich zpétny chod
pri vyhleddvéni konce prize nasdvaci hubici, tvorené pohanénym
roztiadecim vdlcem uchycenym na konci alespon jednoho
ovlddaciho ramene ovladaného ¥idici vackou, vyznacujici se
tim, Ze ovladaci rameno (9') dhlové paky (9) je opatfeno
ozubenym segmentem (15), jemuZ je prirfazena odpruzZend 2zapadka
(17), spraZend se spinadem (19), uloZenym v dosahu ridici
vadky (14), spfaZené s tdhlovou pakou (9).

ObsluzZné zarizeni pro zapradani prize podle naroku 1,
vyznadujici se tim, Ze ozubeny segment (15) ovladaciho ramene
(9') dhlové pdky (9) md vzhledem k ose otaceni dhlové paky
(9) dhlovou rozteé¢ mezi sousednimi zuby mensi neZ udhel :
pootodeni ovladdaciho ramene (9'), potfebny k oddaleni civky
(3) od hnaciho vdlce (22) o vzddlenost X.

3 v?kresy
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Obr. 1
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Obt. 2

Obr. 3
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