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(54) Zatizeni k podélnému- déleni Spalkii difevin

Vyndlez se tyka zafizeni k podélnému dsleni

Spalkll dfevin sestdvajiciho z p¥ibliZovaciho do-
pravniku a hnané véletkové dréhy, nad ni¥ je
koclmo na smér pohybu ve svislé Fezné roviné
upravena vertikdlni posuvnd kotoudovd pila.
"~ Dosud se podélné ptileni Spalkfi d¥evin pied
jejich dalSim zpracovdnim nap¥. na polotovary
obuvnickych kopyt provddélo v zdsad® zpiiso-
by, a to Fezem pily nebo rdzem sekaciho né-
stroje. Posledn& jmenovany, prakticky nejstarsi
primitivni zpisob plileni §palkdl se uskute&iio-
val pomoci dvojru¢nich i jednoduchych sekyr,
popiipadé klini a vyZadoval znacnou fyzickou
namahu a zruénost. PFitom vlastni d&leni.bylo
jen nahodilé, nepfesné a ani vznikié dé&lici plo-
chy ptiSpalkl nebyly rovinné, zvldsté v p¥ipa-
dé neroviomérnosti ristu kment d¥evin, zpfi-
sobené napfiklad svalovitosti, suky a jinymi
vadami. Nerovné dé&lici plochy byly pFitinou
potiZi pFi daldim zpracovani pil3palkd, vedly
ke sniZeni produktivity préce i vytéZnosti zpra-
covavanych dfevin, priemZ se zvy3ovala rizi-
kovost préace i celkové vyrobni naklady.

Ve vyrobnéach, kde se zpracovdvaji kmeny
di'evin do maximdlniho priiméru 400 mm se po-
uZivalo k podélnému déleni $palkdl pasovych
pil. Vlastni déleni provdd&l pracovnik ruéns,
tzn. klopil Spalek proti pilovému listu a vyvozo-
val na n&j tlak. Manipulace s t&zkymi $palky
predstavovala znacné fyzické vypsti pro obslu-
hu, kterd byla navic vystavena velmi Ipatnym

hygienicko-bezpe¢nostnim pracovnim podmin-
kam.

PFi zpracovdni dfeviny 1. jakostni t¥idy
v omezeném rozsahu, tzv. ekonomickych pri-
meéril, bylo moZno pouZit automatizovaného po-
délného déleni upnutych 3palkd dfevin napii-
klad dvojkotougovou pilou. Pro zpracovani $pal-
kil dfevin hor$i jakostni tf¥idy a velkych prims-
ri bylo toto FeSeni prakticky nepouZitelné
a ustfedovani i vlastni d&leni Spalkd se muselo
opét provddét ru¢né& za stejn& nevhodnych pra-
covnich podminek jako v pFedchozim p¥ipads.

Uvedené nevyhody odstraiiuje zatizeni k po-
délnému déleni Spalkit dfevin podle vynélezu,
jehoZ podstata spodivd v tom, Ze po strandch
piibliZovaciho dopravniku 3palkd jsou nad jeho
dopravni plochou uspoFdddna pruZng vykyvni
ustfedovaci ramena, kterd jsou symetricky sbi-
hava ve sméru pohybu pfibliZovactho dopravni-
ku, priCemZ jejich pohyb je vzdjemn& vazan
rozviracim pfevodovym dstrojim. V draze vy-
kyvu ustfedovacich ramen jsou proti sob& upra-
veny ndrazniky tlaénych pruZin, upevnénych
v drZicich, které jsou posuvn& upraveny na ré-
mu po strandch pfibliZovaciho dopravniku. Me-
zi dvojpastorky rozviractho pfevodového dstro-
ji je v osové rovin€ uloZena ozubend tyg, na niz
je ukotveno tdhlo, jehoZ volny konec je opatien
¢idlem ovlddaciho tdstroji. Cidlo je umist&no
v misté prisecnice Fezné roviny a osové roviny.

Technicky dé&inek zafizeni podle vynélezu
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spodiva v tom, Ze zcela samod&inn& upravi polo-
hu 3¥palku na dopravnim.systému ve dvou na
sebe kolmych smérech v z4vislosti na Fezné
roving a néslednd jej rozd#li podélnym Fezem.
Zaiizeni umoZiiuje bez zdsahu lidské ruky zpra-
covévat 3palky dfevin horsi jakostni tfidy o vel-
kém rozsahu pramérii. Dokonald presnost umis-
téni Fezu je déna tim, Ze poloha ¢idla ovladaci-
ho tstroji pohybu Fezného néstroje je automa-
ticky odvozena od rozméru Spalku. Bezchybné
ustfedsni i velmi rozmé&rnych 3palki o velké
hmotnosti je umoZn&no spolehlivym ustfedova-
cim systémem, jehoZ Gfinnost je zvy3ena posi-
lovacimi pruZinami. Tvar a silové poméry na
ustfedovacich ramenech zaji$tuji korekci ne-
okrouhlych $palk® delsi osou profilu kolmo na
Peznou rovinu, &imZ se dosahuje zvy3Seni vy-
téZnosti dfeviny. Podélné déleni Spalkt difevin
na zafbizeni podle vynélezu pFinasi zvy3eni pro-
duktivity prace, zatimco se sougasné odstrani
fyzickd ndmaha obsluhy, vyloudi se moZnost
tirazu a podstatn® zlep$i pracovni podminky.

2

Pfiklad provedeni vyndlezu je ddle popsidn

a zobrazen na v§kresech, kde zna¢i okr. 1 sche-
maticky nérys, obr. 2 schematicky pidorys,
obr. 3 detail posilovaci pruZiny a obr. 4 detail
dopravni plochy p¥ibliZovaciho dopravniku.
ZaFizeni k podélnému déleni Spalkii s dfevin
sestdva z piibliZovaciho dopravniku 1, na ktery
navazuje hnand védletkova drdha 24, nad niZ je
kolmo na smé&r pohybu ve svislé Fezné roving «
upravena vertikalng posuvnd kotoudovd pila 35.
Dopravni plocha 3 pfibliZovaciho dopravniku 1
.je tvofena pricnymi litami 10, pfitemZ v roz-
tetich vétSich neZ maximAlni primér D zpra-
covdvaného ¥palku s je vloZena undSeci lista
11, kterd je vyS$S8i neZ liSty 10 okolni. Na svis-
1¢ch depech 13 uloZenych oto¢n& v rdmu 2 po
obou stranéch pfibliZovaciho dopravniku 1 jsou
nad dopravni plochou 3 upevnéna ustfedovaci
ramena 12. Na spodni &&sti svislfch &epd 13
jsou naklinovdny ozubené segmenty 14, které
jsou v zéb&ru s prvnim ozubenim 22 dvojpas-
tork@i 135, a které jsou taZnymi pruZinami 21
spojeny s rdmem 1. Mezi druhym ozubenim 23
dvojpastork 15 je v osové rovin& § uloZena
oboustrannd ozubend ty& 16, kterd mé na jed-
nom konci ukotvenu pistnici 34 tlakového vélce
20 a na druhém konci tdhlo 17, které je opatfe-
no mechanickym d&idlem 19 neznézornéného
ovlddaciho dstroji rozvaddfe tlakového média
a pohyblivého mechanismu kotouové pily 35.
Na boénicich 4 pfibliZovactho dopravniku 1
jsou proti sob& uspoidddny podéln€ posuvné
drZaky 5 posilovacich pruZin 6, které maji né-
razniky 7 upraveny v dréze vykyvu ustfedova-
cich ramen 12. Volny konec difku 8 nérazniku
7 je opatien stavici matici 9. Dvoupolohoveé me-
chanické ¢idlo 19 je pruZné& vyyvn& uloZeno
na konzole 18 tdhla 17 a v zékladni poloze, kdy
se volné konce ustiedovacich ramen 12 stykaji
na osové roving ¢ a Gidlo 19 je sklopeno do do-
pravni roviny 32 védleckové drdhy 24, je upra-
veno v misté priisednice Fezné roviny & a ose-
vé roviny 8. Véletkovd drdha 24 je tvofena
dvéma sekcemi, pfitem? predni sekce 25 je

uspofadana mezi p¥ibliZovacim dopravnikem 1
a feznou rovinou « a zadni sekce 29 mezi Fez-
nou rovinou « a kontejnerem 33 rozdélenych
Spalkl s. Pfedni sekce 25 je vyjma prvniho na-
vidéctho véletku 26 v osové roving § délenad
a pohdnéna tlakovym motorem 27 pies retéz
28. Zadni sekce 29 je rovné&Z pohédngna tlako-
vym motorem 30 prostfednictvim Fetézu 31. Ne-
znazorndny rozvadsd tlakového média obou
tlakovych motord 27, 30 je Fizen ovlddacim
dstrojim, které p¥ijima impulsy od ¢idla 19.

Podélné ddéleni $palkdt s dfevin probihd na
zafizeni podle vynalezu nésledujicim zplisobem.
Spalek s se nezndzorn&nym prisunovym zafize-
nim volné uloZi na dopravni plochu 3 pFibliZo-
vaciho dopravniku 1 a un4Seci liStou 11 je po-
souvdn k ustFedovacim ramentm 12, jejichZ
volné konce jsou pfisobenim taZnych pruZin 21
ve styku na osové roviné é. P¥i dalsim pohybu
se $palek s opfe o jedno z dvojice ustfedova-
cich ramen 12 a pilisobenim tuhosti taZnych
pruZin 21, kterd je vit3i neZ tfeci sila Spalku s
na lidtdch 10 se posouva ve sméru kolmého na
smér pohybu dopravni plochy 3, aZ se jeho osa
ztotoZni s osovou rovinou §. Tlakem Spalku s
se ustFedovaci ramena 12 postupné& rozeviraji,
tak¥e v daném pFipadé je pii Gplném rozevieni
vzdédlenost jeiich volnych konctt rovna priimé-
ru D 3palku 3. (Tento stav je na obr. 1 a obr.
2 znézornén d¢erchovanymi ¢arami.) Pohyb
ustFedovacich ramen 12 se souc¢asné pies svis-
1é &epy, 13, ozubené segmenty 14, dvojpastorky
15 a ozubeny hfeben 16 pFendsi na tdhlo 17
a pistnici 34. P¥i zpracovani Spalkfi s v&tsich
prim&rit D a hmotnosti se ti€inek taZnych pru-
#in 27 podporuje posilovacimi pruZinami 6, je-
jejichZ &innost a silovd charakteristika se upra-
vuje zmé&nou polohy drZdki 5 na bocnicich 4
a stavici matici 9.

Velikost vykyvu volného konce ustfedovaci-
ho ramene 12, kterd se rovnd poloméru $palku
s se pFenese na ozubenou ty¢ 18 proti sméru
pohybu 3palku 8 v polom&ru 1:1, a odpovidd
tedy i korekci x &idla 19 a pistnice 4.

Pii vykyvu ustFedovacich ramen 12 se tdhlo
17 s ¢idlem 19 posouvd proti smé&ru pohybu
gpalku s o korekci x a soufasn& se pfed pist
tlakového vélce 20 nasdva tlakovd Kkapalina
7 neznizorngného tlakového obvodu, takZe po-
loha ustFedovacich ramen 12 ziistane po pri-
chodu 3palku s nezm&né&na. Véletkova dréha
24 un4asi Spalek s proti &idlu 19, které se sklo-
pi do dopravni roviny 32. V tomto stavu je
vzdélenost hrotu ¢&idla 19 od Fezné roviny e
rovna D/2 neboli korekci x. Cidlo 19 se po prii-
chodu 3palku s vrati do pfivodni polohy, ¢imZ
dd impuls ovlddacimu ustroji, které pierusi
p¥ivod tlakového média do tlakovych motorll
27 a2 30 a zastavi chod véledkové drdhy 24. Osa
¥palku s se nachdzi prav& na priisecnicl osové
roviny é§ a Fezné roviny «. Soufasné se uvede
do chodu pohybovy mechanismus Kotou&ové
pily 3%, kterd rozdsli $palek s na dv& shodné
&4asti. Po provedeni piilictho Ffezu se kotoudovd
pila 35 vraci do vychozi polohy, viletkova dré-
ha 24 se opét uvede do pohybu a ob& poloviny
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3
Spalku s jsou zadni sekci 29 valekové drihy kového média pred pist tlakového- vélce 20.
24 dopraveny do kontejneru 33. RovnéZ ustie- Celé zafizeni je op&t ve v§chozim stavu, p¥ipra-
dovaci ramena 12 se vraci do piivodni polohy veno ke zpracovéani dalsiho Spalku s.

plsobenim taZnych pruZin 21 a vtladenim tla-

Pfedmét vynédlezu

1. Zartizeni k podélnému dé&leni $palkii d¥evin,
sestdvajici z pribliZovaciho dopravniku a
hnané véletkové drdhy, nad niZ je kolmo
na smér pohybu ve svislé fezné roving upra-
vena vertikdln& posuvna kotoucova pila, vy-
znafend tim, Ze po strandch pfibliZovaciho 3
dopravniku (1) jsou nad jeho dopravni plo-
chou (3) uspofddéna pruZn& vykyvné ustie-
dovaci ramena (12), kterd jsou symetricky
sbihavd ve sméru pohybu piibliZovaciho do-
pravniku (1), pFi¢emZ jejich pohyb je vza-
jemné& vdzin rozviracim prevodovym dstro-
jim,

2. Zatizeni podle bodu 1, vyznadené tim, Ze po
obou stranach p¥FibliZovaciho dopravniku

4 vykresy

(1) jsou proti sob& na boénicich (4} uspora-
dany podéln& posuvné drZédky (5) posilova-
cich pruZin (6), jejichZ ndrazniky (4) jsou
upraveny v draze vykyvu ustfedovacich ra-
men (12).

. Zarizeni podle bodu 1, vyzna&ené tim, Ze

rozviraci pievodové dstroji m& mezi dvoj-
pastorky (15) v osové roving (8) uloZenu
ozubenou ty¢ (16]), na niZ je ukotveno tihlo
(17), které mé na volném konci upraveno
¢idlo (19) ovladaciho Gstroji.

4. Zafizeni podle bodu 3, vyznadené tim, Ze

¢idlo (19) ovladaciho dstroji je upraveno
v misté priise¢nice fezné roviny («) a osové
roviny (4}. &
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Obr. 3

Obr. 4
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