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(57)【特許請求の範囲】
【請求項１】
　Ａ－ＧＰＳ機能を備えたＧＰＳ装置へ接続されているユーザ機器がＷｉｎｄｏｗｓ（登
録商標）８システムを実行する支援型位置決定方法であって、
　当該支援型位置決定方法は、
　前記ＧＰＳ装置がＧＰＳ機能を有効にすることを前記ユーザ機器によって検出するステ
ップと、
　前記ＧＰＳ機能が有効にされたとの検出に応答して、前記ＧＰＳ装置に前記Ａ－ＧＰＳ
機能を有効にするよう指示するために使用されるＡ－ＧＰＳ指示メッセージを前記ＧＰＳ
装置へ前記ユーザ機器によって送信するステップと、
　前記Ａ－ＧＰＳ指示メッセージを送信した後、前記ＧＰＳ装置によってはダイアルアッ
プ接続することができず前記ユーザ機器に代わりにダイアルアップ接続するように指示す
る通知を受けた場合には、前記Ａ－ＧＰＳ機能を実施するために前記ＧＰＳ装置によって
使用されるネットワーク接続を確立するよう前記ユーザ機器によってダイアルアップ接続
するステップと、
　前記確立されたネットワーク接続を用いて前記ＧＰＳ機能及び前記Ａ－ＧＰＳ機能を実
施することで前記ＧＰＳ装置によって取得されたポジショニング情報を前記ＧＰＳ装置か
ら前記ユーザ機器によって受信するステップと
　を有する、支援型位置決定方法。
【請求項２】
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　当該支援型位置決定方法は、
　前記Ａ－ＧＰＳ機能を実施するために前記ＧＰＳ装置によって使用されるＡ－ＧＰＳ設
定パラメータ情報を前記ＧＰＳ装置へ前記ユーザ機器によって送信するステップ
　を更に有する、請求項１に記載の支援型位置決定方法。
【請求項３】
　Ｗｉｎｄｏｗｓ（登録商標）８システムを実行するユーザ機器へ接続されているＧＰＳ
装置がＡ－ＧＰＳ機能を備える支援型位置決定方法であって、
　当該支援型位置決定方法は、
　ＧＰＳ機能を前記ＧＰＳ装置によって有効にするステップと、
　前記ＧＰＳ機能が有効にされたとの検出に応答して前記ユーザ機器によって送信された
Ａ－ＧＰＳ指示メッセージを前記ＧＰＳ装置によって取得するステップと、
　前記ＡＰＳ指示メッセージを取得すると、現在のネットワーク接続状態を前記ＧＰＳ装
置によって決定し、該ＧＰＳ装置がネットワークへ接続されていない場合は、前記Ａ－Ｇ
ＰＳ機能を実施するために前記ＧＰＳ装置によって使用されるネットワーク接続を確立す
るよう、前記ＧＰＳ装置自体がダイアルアップ接続するか、又は前記ＧＰＳ装置によって
前記ユーザ機器にダイアルアップ接続するように指示するステップと、
　前記ネットワーク接続の確立後、前記Ａ－ＧＰＳ指示メッセージに従って前記Ａ－ＧＰ
Ｓ機能を前記ＧＰＳ装置によって有効にするステップと、
　前記確立されたネットワーク接続を用いて前記ＧＰＳ機能及び前記Ａ－ＧＰＳ機能を実
施することでポジショニング情報を前記ＧＰＳ装置によって取得するステップと、
　前記取得されたポジショニング情報を前記ユーザ機器へ前記ＧＰＳ装置によって送信す
るステップと
　を有する、支援型位置決定方法。
【請求項４】
　当該支援型位置決定方法は、
　前記Ａ－ＧＰＳ機能を実施するために前記ＧＰＳ装置によって使用される、前記ユーザ
機器によって送信されたＡ－ＧＰＳ設定パラメータ情報を受信するステップ
　を更に有する、請求項３に記載の支援型位置決定方法。
【請求項５】
　Ａ－ＧＰＳ機能を備えたＧＰＳ装置へ接続され、Ｗｉｎｄｏｗｓ（登録商標）８システ
ムを実行するユーザ機器であって、
　当該ユーザ機器は、
　前記ＧＰＳ装置がＧＰＳ機能を有効にすることを検出するよう構成される検出ユニット
と、
　前記ＧＰＳ機能が有効にされたとの検出に応答して、前記ＧＰＳ装置に前記Ａ－ＧＰＳ
機能を有効にするよう指示するために使用されるＡ－ＧＰＳ指示メッセージを前記ＧＰＳ
装置へ送信するよう構成される送信ユニットと、
　当該ユーザ機器が前記Ａ－ＧＰＳ指示メッセージを前記ＧＰＳ装置へ送信した後に、前
記ＧＰＳ装置によってはダイアルアップ接続することができず前記ユーザ機器に代わりに
ダイアルアップ接続するように指示する通知を受けた場合には、前記Ａ－ＧＰＳ機能を実
施するために前記ＧＰＳ装置によって使用されるネットワーク接続を確立するようダイア
ルアップ接続するよう構成される構築ユニットと、
　前記確立されたネットワーク接続を用いて前記ＧＰＳ機能及び前記Ａ－ＧＰＳ機能を実
施することで前記ＧＰＳ装置によって取得されたポジショニング情報を前記ＧＰＳ装置か
ら受信するよう構成される受信ユニットと
　を有するユーザ機器。
【請求項６】
　前記送信ユニットは更に、前記Ａ－ＧＰＳ機能を実施するために前記ＧＰＳ装置によっ
て使用されるＡ－ＧＰＳ設定パラメータ情報を前記ＧＰＳ装置へ送信するよう構成される
、
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　請求項５に記載のユーザ機器。
【請求項７】
　Ｗｉｎｄｏｗｓ（登録商標）８システムを実行するユーザ機器へ接続され、Ａ－ＧＰＳ
機能を備えるＧＰＳ装置であって、
　当該ＧＰＳ装置は、
　ＧＰＳ機能を有効にするよう構成される第１の許可ユニットと、
　前記ＧＰＳ機能が有効にされたとの検出に応答して前記ユーザ機器によって送信された
Ａ－ＧＰＳ指示メッセージを取得するよう構成される第１の取得ユニットと、
　前記Ａ－ＧＰＳ指示メッセージを受信すると、現在のネットワーク接続状態を決定し、
当該ＧＰＳ装置がネットワークへ接続されていない場合は、前記Ａ－ＧＰＳ機能を実施す
るために当該ＧＰＳ装置によって使用されるネットワーク接続を確立するように、当該Ｇ
ＰＳ装置自体がダイアルアップ接続するよう、又は前記ユーザ機器にダイアルアップ接続
するように指示するよう構成されるユニットと、
　前記ネットワーク接続の確立後、前記Ａ－ＧＰＳ指示メッセージに従って前記Ａ－ＧＰ
Ｓ機能を有効にするよう構成される第２の許可ユニットと、
　前記確立されたネットワーク接続を用いて前記ＧＰＳ機能及び前記Ａ－ＧＰＳ機能を実
施することでポジショニング情報を取得するよう構成される第２の取得ユニットと、
　前記取得されたポジショニング情報を前記ユーザ機器へ送信するよう構成される送信ユ
ニットと
　を有する、ＧＰＳ装置。
【請求項８】
　当該ＧＰＳ装置は、
　前記Ａ－ＧＰＳ機能を実施するために当該ＧＰＳ装置によって使用される、前記ユーザ
機器によって送信されたＡ－ＧＰＳ設定パラメータ情報を受信するよう構成される受信ユ
ニット
　を更に有する、請求項７に記載のＧＰＳ装置。
 
【発明の詳細な説明】
【技術分野】
【０００１】
　本発明は、位置決定技術の分野に係り、特に、支援型位置決定方法及び装置に係る。
【背景技術】
【０００２】
　現在、支援型グローバルポジショニングシステム（Ａｓｓｉｓｔｅｄ　Ｇｌｏｂａｌ　
Ｐｏｓｉｔｉｏｎｉｎｇ　Ｓｙｓｔｅｍ，Ａ－ＧＰＳ）は幅広く使用されている。しかし
ながら、ユーザ機器におけるＷｉｎｄｏｗｓ（登録商標）８システムの適用に伴い、Ａ－
ＧＰＳの適用はある程度制限される。
【０００３】
　ユーザ機器は、ＧＰＳ装置に、ユーザがＡ－ＧＰＳ機能を有効にするよう手動により選
択した後にのみＷｉｎｄｏｗｓ（登録商標）８システムにおいてＡ－ＧＰＳ機能を有効に
するよう指示することができる。さもなければ、ＧＰＳ装置は、グローバルポジショニン
グシステム（Ｇｌｏｂａｌ　Ｐｏｓｉｔｉｏｎｉｎｇ　Ｓｙｓｔｅｍ，ＧＰＳ）機能しか
有効にすることができず、Ａ－ＧＰＳ機能を有効にすることができず、それにより位置決
定精度は低下する。
【発明の概要】
【発明が解決しようとする課題】
【０００４】
　これを考慮して、本発明は、ＧＰＳ装置がＧＰＳ機能を有効にするときにＧＰＳ機能及
びＡ－ＧＰＳ機能を同時に使用することができるように支援型位置決定方法及び装置を提
供し、それにより位置決定精度を改善する。
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【課題を解決するための手段】
【０００５】
　第１の態様に従って、本発明の実施形態は、Ａ－ＧＰＳ機能を備えたＧＰＳ装置へ接続
されているユーザ機器がＷｉｎｄｏｗｓ（登録商標）８システムを実行する支援型位置決
定方法であって、
　当該支援型位置決定方法は、
　前記ＧＰＳ装置がＧＰＳ機能を有効にすることを前記ユーザ機器によって検出するステ
ップと、
　前記ＧＰＳ装置に前記Ａ－ＧＰＳ機能を有効にするよう指示するために使用されるＡ－
ＧＰＳ指示メッセージを前記ＧＰＳ装置へ前記ユーザ機器によって送信するステップと、
　前記ＧＰＳ機能及び前記Ａ－ＧＰＳ機能を使用することで前記ＧＰＳ装置によって取得
されるポジショニング情報を前記ＧＰＳ装置から前記ユーザ機器によって受信するステッ
プと
　を有する、支援型位置決定方法を提供する。
【０００６】
　第１の態様の第１のとり得る実施様態において、当該支援型位置決定方法は、
　前記Ａ－ＧＰＳ指示メッセージを前記ＧＰＳ装置へ前記ユーザ機器によって送信するス
テップの後、前記Ａ－ＧＰＳ機能を実施するために前記ＧＰＳ装置によって使用されるネ
ットワーク接続を確立するよう、前記ＧＰＳ装置の通知に従って前記ユーザ機器によって
ダイアルアップ接続するステップ
　を更に有する。
【０００７】
　第１の態様、又は第１の態様の第１のとり得る実施様態を参照して、第２のとり得る実
施様態において、当該支援型位置決定方法は、
　前記Ａ－ＧＰＳ機能を実施するために前記ＧＰＳ装置によって使用されるＡ－ＧＰＳ設
定パラメータ情報を前記ＧＰＳ装置へ前記ユーザ機器によって送信するステップ
　を更に有する。
【０００８】
　第２の態様に従って、本発明の実施形態は、Ｗｉｎｄｏｗｓ（登録商標）８システムを
実行するユーザ機器へ接続されているＧＰＳ装置がＡ－ＧＰＳ機能を備える支援型位置決
定方法であって、
　当該支援型位置決定方法は、
　ＧＰＳ機能を前記ＧＰＳ装置によって有効にするステップと、
　Ａ－ＧＰＳ指示メッセージを前記ユーザ機器から前記ＧＰＳ装置によって取得するステ
ップと、
　前記Ａ－ＧＰＳ指示メッセージに従って前記Ａ－ＧＰＳ機能を前記ＧＰＳ装置によって
有効にするステップと、
　前記ＧＰＳ機能及び前記Ａ－ＧＰＳ機能を使用することでポジショニング情報を前記Ｇ
ＰＳ装置によって取得するステップと、
　前記ポジショニング情報を前記ユーザ機器へ前記ＧＰＳ装置によって送信するステップ
と
　を有する、支援型位置決定方法を提供する。
【０００９】
　第２の態様の第１のとり得る実施様態において、前記Ａ－ＧＰＳ機能を前記ＧＰＳ装置
によって有効にするステップの前に、当該支援型位置決定方法は、現在のネットワーク接
続状態を前記ＧＰＳ装置によって決定し、該ＧＰＳ装置がネットワークへ接続されていな
い場合は、前記Ａ－ＧＰＳ機能を実施するために前記ＧＰＳ装置によって使用されるネッ
トワーク接続を確立するよう、前記ＧＰＳ装置によってダイアルアップ接続するステップ
　を更に有する。
【００１０】
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　第２の態様の第２のとり得る実施様態において、前記Ａ－ＧＰＳ機能を前記ＧＰＳ装置
によって有効にするステップの前に、当該支援型位置決定方法は、現在のネットワーク接
続状態を前記ＧＰＳ装置によって決定し、該ＧＰＳ装置がネットワークへ接続されていな
い場合は、前記Ａ－ＧＰＳ機能を実施するために前記ＧＰＳ装置によって使用されるネッ
トワーク接続を確立するよう、前記ＧＰＳ装置によって、前記ユーザ機器にダイアルアッ
プ接続するように指示するステップ
　を更に有する。
【００１１】
　第２の態様、第２の態様の第１のとり得る実施様態、又は第２の態様の第２のとり得る
実施様態を参照して、第３のとり得る実施様態において、当該支援型位置決定方法は、
　前記Ａ－ＧＰＳ機能を実施するために前記ＧＰＳ装置によって使用される、前記ユーザ
機器によって送信されたＡ－ＧＰＳ設定パラメータ情報を受信するステップ
　を更に有する。
【００１２】
　第３の態様に従って、本発明の実施形態は、Ａ－ＧＰＳ機能を備えたＧＰＳ装置へ接続
され、Ｗｉｎｄｏｗｓ（登録商標）８システムを実行するユーザ機器であって、
　当該ユーザ機器は、
　前記ＧＰＳ装置がＧＰＳ機能を有効にすることを検出するよう構成される検出ユニット
と、
　前記ＧＰＳ装置に前記Ａ－ＧＰＳ機能を有効にするよう指示するために使用されるＡ－
ＧＰＳ指示メッセージを前記ＧＰＳ装置へ送信するよう構成される送信ユニットと、
　前記ＧＰＳ機能及び前記Ａ－ＧＰＳ機能を使用することで前記ＧＰＳ装置によって取得
されるポジショニング情報を前記ＧＰＳ装置から受信するよう構成される受信ユニットと
　を有するユーザ機器を提供する。
【００１３】
　第３の態様の第１のとり得る実施様態において、当該ユーザ機器は、
　当該ユーザ機器が前記Ａ－ＧＰＳ指示メッセージを前記ＧＰＳ装置へ送信した後に、前
記Ａ－ＧＰＳ機能を実施するために前記ＧＰＳ装置によって使用されるネットワーク接続
を確立するよう、前記ＧＰＳ装置の通知に従ってダイアルアップ接続するよう構成される
構築ユニット
　を更に有する。
【００１４】
　第３の態様、又は第３の態様の第１のとり得る実施様態を参照して、第２のとり得る実
施様態において、前記送信ユニットは更に、前記Ａ－ＧＰＳ機能を実施するために前記Ｇ
ＰＳ装置によって使用されるＡ－ＧＰＳ設定パラメータ情報を前記ＧＰＳ装置へ送信する
よう構成される。
【００１５】
　第４の態様に従って、本発明の実施形態は、Ｗｉｎｄｏｗｓ（登録商標）８システムを
実行するユーザ機器へ接続され、Ａ－ＧＰＳ機能を備えるＧＰＳ装置であって、
　当該ＧＰＳ装置は、
　ＧＰＳ機能を有効にするよう構成される第１の許可ユニットと、
　Ａ－ＧＰＳ指示メッセージを前記ユーザ機器から取得するよう構成される第１の取得ユ
ニットと、
　前記Ａ－ＧＰＳ指示メッセージに従って前記Ａ－ＧＰＳ機能を有効にするよう構成され
る第２の許可ユニットと、
　前記ＧＰＳ機能及び前記Ａ－ＧＰＳ機能を使用することでポジショニング情報を取得す
るよう構成される第２の取得ユニットと、
　前記ポジショニング情報を前記ユーザ機器へ送信するよう構成される送信ユニットと
　を有する、ＧＰＳ装置を提供する。
【００１６】
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　第４の態様の第１のとり得る実施様態において、当該ＧＰＳ装置は、
　前記Ａ－ＧＰＳ機能が有効にされる前に、現在のネットワーク接続状態を決定し、当該
ＧＰＳ装置がネットワークへ接続されていない場合は、前記Ａ－ＧＰＳ機能を実施するた
めに当該ＧＰＳ装置によって使用されるネットワーク接続を確立するようダイアルアップ
接続するよう構成される構築ユニット
　を更に有する。
【００１７】
　第４の態様の第２のとり得る実施様態において、当該ＧＰＳ装置は、
　当該ＧＰＳ装置が前記Ａ－ＧＰＳ機能を有効にする前に、現在のネットワーク接続状態
を決定し、当該ＧＰＳ装置がネットワークへ接続されていない場合は、前記Ａ－ＧＰＳ機
能を実施するために当該ＧＰＳ装置によって使用されるネットワーク接続を確立するよう
、前記ユーザ機器にダイアルアップ接続するように指示するよう構成される指示ユニット
　を更に有する。
【００１８】
　第４の態様、第４の態様の第１のとり得る実施様態、又は第４の態様の第２のとり得る
実施様態を参照して、第３のとり得る実施様態において、当該ＧＰＳ装置は、
　前記Ａ－ＧＰＳ機能を実施するために当該ＧＰＳ装置によって使用される、前記ユーザ
機器によって送信されたＡ－ＧＰＳ設定パラメータ情報を受信するよう構成される受信ユ
ニット
　を更に有する。
【００１９】
　前述の解決法に従って、ＧＰＳ装置がＧＰＳ機能を有効にする場合に、Ｗｉｎｄｏｗｓ
（登録商標）８システムを実行するユーザ機器は積極的にＡ－ＧＰＳ指示メッセージをＧ
ＰＳ装置へ送信して、ＧＰＳ装置がＧＰＳ機能及びＡ－ＧＰＳ機能を同時に使用するよう
にし、それにより位置決定精度を改善する。
【図面の簡単な説明】
【００２０】
【図１】本発明の実施形態１に従う支援型位置決定方法の概略フローチャートである。
【００２１】
【図２】本発明の実施形態２に従う支援型位置決定方法の概略フローチャートである。
【００２２】
【図３】本発明の実施形態３に従うユーザ機器の概略構造図である。
【００２３】
【図４】本発明の実施形態３に従う他のユーザ機器の概略構造図である。
【００２４】
【図５】本発明の実施形態４に従うＧＰＳ装置の概略構造図である。
【００２５】
【図６】本発明の実施形態４に従う他のＧＰＳ装置の概略構造図である。
【００２６】
【図７】本発明の実施形態４に従う更なる他のＧＰＳ装置の概略構造図である。
【００２７】
【図８】本発明の実施形態４に従う更なる他のＧＰＳ装置の概略構造図である。
【発明を実施するための形態】
【００２８】
　本発明の目的、技術的解決法、及び利点をより明らかにするよう、以下は、添付の図面
を参照して詳細に本発明を更に記載する。明らかに、記載されている実施形態は、本発明
の実施形態の全てというよりむしろ、一部に過ぎない。創造的な取り組みによらずに本発
明の実施形態に基づき当業者によって取得される全ての他の実施形態は、本発明の保護範
囲内にあるべきである。
【００２９】
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　本発明の実施形態１おいて提供される支援型位置決定方法は、一例として図１を用いる
ことで以下で詳細に記載される。図１は、本発明の実施形態１に従う支援型位置決定方法
の概略フローチャートである。支援型位置決定方法はユーザ機器によって実行され、ユー
ザ機器はＷｉｎｄｏｗｓ（登録商標）８システムを実行し、そして、ユーザ機器は、Ａ－
ＧＰＳ機能を備えたＧＰＳ装置へ接続されている。
【００３０】
　図１に示されるように、支援型位置決定方法は次のステップを含む：
【００３１】
　ステップＳ１０１：ユーザ機器は、ＧＰＳ装置がＧＰＳ機能を有効にすることを検出す
る。
【００３２】
　ユーザ機器は、ＧＰＳ装置がＧＰＳ機能を有効にするかどうかを検出し、そして、ユー
ザ機器が、検出後に、ＧＰＳ装置がＧＰＳ機能を有効にすると決定する場合は、ユーザ機
器はステップＳ１０２を実行する。
【００３３】
　ステップＳ１０２：ユーザ機器はＡ－ＧＰＳ指示メッセージをＧＰＳ装置へ送信する。
このとき、Ａ－ＧＰＳ指示メッセージは、ＧＰＳ装置にＡ－ＧＰＳ機能を有効にするよう
指示するために使用される。
【００３４】
　ＧＰＳ装置はＡ－ＧＰＳ機能を備えるので、より正確なポジショニング情報を取得する
よう、ＧＰＳ装置がＧＰＳ機能を有効にすると決定した後、ユーザ機器は、ＧＰＳ装置に
Ａ－ＧＰＳ機能を有効にするよう指示するために、Ａ－ＧＰＳ指示メッセージをＧＰＳ装
置へ送信する。
【００３５】
　任意に、ユーザ機器がＡ－ＧＰＳ指示メッセージをＧＰＳ装置へ送信した後、ユーザ機
器は、ネットワーク接続を確立するよう、ＧＰＳ装置の通知に従ってダイアルアップ接続
する。このとき、ネットワーク接続は、Ａ－ＧＰＳ機能を実施するためにＧＰＳ装置によ
って使用される。
【００３６】
　ステップＳ１０３：ユーザ機器は、ポジショニング情報をＧＰＳ装置から受信する。こ
のとき、ポジショニング情報は、ＧＰＳ機能及びＡ－ＧＰＳ機能を使用することでＧＰＳ
装置によって取得される。
【００３７】
　任意に、支援型位置決定方法は、Ａ－ＧＰＳ機能を実施するためにＧＰＳ装置によって
使用されるＡ－ＧＰＳ設定パラメータ情報をＧＰＳ装置へユーザ機器によって送信するこ
とを更に含んでよい。
【００３８】
　Ａ－ＧＰＳ設定パラメータ情報は、次の情報：ユーザ機器の現在のインターネットプロ
トコル（Ｉｎｔｅｒｎｅｔ　Ｐｒｏｔｏｃｏｌ，ＩＰ）アドレス、ユーザ機器が位置付け
られているセルに関する情報、及び現在ユーザ機器にサービスを提供している基地局に関
する情報を含んでよい。
【００３９】
　本発明の実施形態１において提供される支援型位置決定方法に従って、ＧＰＳ装置がＧ
ＰＳ機能を有効にする場合に、Ｗｉｎｄｏｗｓ（登録商標）８システムを実行するユーザ
機器は積極的にＡ－ＧＰＳ指示メッセージをＧＰＳ装置へ送信して、ＧＰＳ装置がＧＰＳ
機能及びＡ－ＧＰＳ機能を同時に使用するようにし、それにより位置決定精度を改善する
。
【００４０】
　本発明の実施形態２において提供される支援型位置決定方法は、一例として図２を用い
ることで以下で詳細に記載される。図２は、本発明の実施形態２に従う支援型位置決定方
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法の概略フローチャートである。支援型位置決定方法は、Ａ－ＧＰＳ機能を備えたＧＰＳ
装置によって実行され、そして、Ｗｉｎｄｏｗｓ（登録商標）８システムを実行するユー
ザ機器が、Ａ－ＧＰＳ機能を備えたＧＰＳ装置へ接続されている。
【００４１】
　ステップＳ２０１：ＧＰＳ装置はＧＰＳ機能を有効にする。
【００４２】
　ステップＳ２０２：ＧＰＳ装置は、Ａ－ＧＰＳ指示メッセージをユーザ機器から取得す
る。
【００４３】
　ＧＰＳ装置がＧＰＳ機能を有効にした後、ユーザ機器は、ＧＰＳ装置がＧＰＳ機能を有
効にしたことを検出を通じて見つけることができる。ＧＰＳ装置はＡ－ＧＰＳ機能を備え
るので、より正確なポジショニング情報を取得するよう、ＧＰＳ装置がＧＰＳ機能を有効
にすると決定した後、ユーザ機器は、ＧＰＳ装置にＡ－ＧＰＳ機能を有効にするよう指示
するために、Ａ－ＧＰＳ指示メッセージをＧＰＳ装置へ送信する。
【００４４】
　ステップＳ２０３：ＧＰＳ装置は、Ａ－ＧＰＳ指示メッセージに従ってＡ－ＧＰＳ機能
を有効にする。
【００４５】
　Ａ－ＧＰＳ機能は、ネットワーク接続が確立される場合にのみ有効にされ得るので、Ｇ
ＰＳ装置がＡ－ＧＰＳ機能を有効にする前に、方法は：
　現在のネットワーク接続状態をＧＰＳ装置によって決定し、ＧＰＳ装置がネットワーク
へ接続されていない場合は、Ａ－ＧＰＳ機能を実施するためにＧＰＳ装置によって使用さ
れるネットワーク接続を確立するよう、ＧＰＳ装置によってダイアルアップ接続すること
　を更に含む。
【００４６】
　代替的に、ＧＰＳ装置がＡ－ＧＰＳ機能を有効にする前に、方法は：
　現在のネットワーク接続状態をＧＰＳ装置によって決定し、ＧＰＳ装置がネットワーク
へ接続されていない場合は、Ａ－ＧＰＳ機能を実施するためにＧＰＳ装置によって使用さ
れるネットワーク接続を確立するよう、ＧＰＳ装置によって、ユーザ機器にダイアルアッ
プ接続するように指示すること
　を更に含む。
【００４７】
　ステップＳ２０４：ＧＰＳ装置は、ＧＰＳ機能及びＡ－ＧＰＳ機能を使用することでポ
ジショニング情報を取得する。
【００４８】
　任意に、支援型位置決定方法は、Ａ－ＧＰＳ機能を実施するためにＧＰＳ装置によって
使用される、ユーザ機器によって送信されたＡ－ＧＰＳ設定パラメータ情報を受信するこ
とを更に含む。
【００４９】
　Ａ－ＧＰＳ設定パラメータ情報は、次の情報：ユーザ機器の現在のＩＰアドレス、ユー
ザ機器が位置付けられているセルに関する情報、及び現在ユーザ機器にサービスを提供し
ている基地局に関する情報を含んでよい。
【００５０】
　ステップＳ２０５：ＧＰＳ装置はポジショニング情報をユーザ機器へ送信する。
【００５１】
　ポジショニング情報を受信した後、ユーザ機器は、正確なポジショニング情報をユーザ
に提供するよう、ユーザインターフェースにおいてポジショニング情報を表示する。
【００５２】
　本発明の実施形態２において提供される支援型位置決定方法に従って、ＧＰＳ装置がＧ
ＰＳ機能を有効にする場合に、Ｗｉｎｄｏｗｓ（登録商標）８システムを実行するユーザ
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機器によって積極的に送信されたＡ－ＧＰＳ指示メッセージを受信することで、ＧＰＳ装
置は、ＧＰＳ機能を有効にするときにＧＰＳ機能及びＡ－ＧＰＳ機能を同時に使用するこ
とができ、それにより位置決定精度を改善する。
【００５３】
　具体的な例において、ユーザ機器はＷｉｎｄｏｗｓ（登録商標）８システムを実行し、
そして、ユーザ機器は、Ａ－ＧＰＳ機能を備えたＧＰＳ装置へ接続されている。
【００５４】
　ユーザ機器は、ＧＰＳ装置がＧＰＳ機能を有効にするかどうかを検出し、そして、ユー
ザ機器が、検出後に、ＧＰＳ装置がＧＰＳ機能を有効にすると決定する場合は、ＧＰＳ装
置はＡ－ＧＰＳ機能を備えるので、より正確なポジショニング情報を取得するよう、ＧＰ
Ｓ装置がＧＰＳ機能を有効にすると決定した後、ユーザ機器は、ＧＰＳ装置にＡ－ＧＰＳ
機能を有効にするよう指示するために、Ａ－ＧＰＳ指示メッセージをＧＰＳ装置のＧＰＳ
プロトコルスタックへ送信する。
【００５５】
　Ａ－ＧＰＳ指示メッセージを受信した後、ＧＰＳ装置のＧＰＳプロトコルスタックは最
初に、パケットデータプロトコル（Ｐａｃｋｅｔ　Ｄａｔａ　Ｐｒｏｔｏｃｏｌ，ＰＤＰ
）の現在の接続状態を検出する。ＰＤＰ接続が現在確立されていない場合は、ＧＰＳ装置
のＧＰＳプロトコルスタックは、ネットワーク接続を確立するよう、ＧＰＳ装置内の接続
マネージャを使用することでダイアルアップ接続し、それにより、Ａ－ＧＰＳ機能が実施
される。
【００５６】
　ＰＤＰ接続が確立された後、ＧＰＳ装置のＧＰＳプロトコルスタックは、ＧＰＳ装置内
の接続マネージャを使用することでネットワーク側から支援ポジショニング情報を取得し
、それにより、ＧＰＳ装置は、ＧＰＳ機能及びＡ－ＧＰＳ機能を使用することでポジショ
ニング情報を取得する。支援ポジショニング情報は、次の情報：ユーザ機器の現在のＩＰ
アドレス、ユーザ機器が位置付けられているセルに関する情報、及び現在ユーザ機器にサ
ービスを提供している基地局に関する情報を含んでよい。
【００５７】
　ＧＰＳ装置がＧＰＳ機能及びＡ－ＧＰＳ機能を使用することでポジショニング情報を取
得するところの特定のプロセスは、ＧＰＳ装置内の接続マネージャを使用することでネッ
トワーク側から支援ポジショニング情報を取得した後、ＧＰＳ装置内のＧＰＳプロトコル
スタックが支援ポジショニング情報に従って衛星ポジショニング情報を取得することであ
り、特に、衛星信号が弱いか、又は衛星信号が障害物によってブロックされる場合に、Ｇ
ＰＳプロトコルスタックは、支援ポジショニング情報に従って衛星ポジショニング情報を
取得することができ、それにより衛星ポジショニング情報の即時性及び正確性を確かにす
る。衛星ポジショニング情報は、ＧＰＳ機能及びＡ－ＧＰＳ機能を使用することで取得さ
れるポジショニング情報である。
【００５８】
　他の具体的な例において、ユーザ機器はＷｉｎｄｏｗｓ（登録商標）８システムを実行
し、Ｗｉｎｄｏｗｓ（登録商標）８システムはモバイルブロードバンドインターフェース
モデル（Ｍｏｂｉｌｅ　Ｂｒｏａｄｂａｎｄ　Ｉｎｔｅｒｆａｃｅ　Ｍｏｄｅｌ，ＭＢＩ
Ｍ）インターフェースを含み、そして、ユーザ機器は、Ａ－ＧＰＳ機能を備えたＧＰＳ装
置へ接続されている。
【００５９】
　ユーザ機器は、ＧＰＳ装置がＧＰＳ機能を有効にするかどうかを検出し、そして、ユー
ザ機器が、検出後に、ＧＰＳ装置がＧＰＳ機能を有効にすると決定する場合は、ＧＰＳ装
置はＡ－ＧＰＳ機能を備えるので、より正確なポジショニング情報を取得するよう、ＧＰ
Ｓ装置がＧＰＳ機能を有効にすると決定した後、ユーザ機器は、ＧＰＳ装置にＡ－ＧＰＳ
機能を有効にするよう指示するために、Ａ－ＧＰＳ指示メッセージをＧＰＳ装置のＧＰＳ
プロトコルスタックへ送信する。
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【００６０】
　Ａ－ＧＰＳ指示メッセージを受信した後、ＧＰＳ装置のＧＰＳプロトコルスタックは最
初に、パケットデータプロトコル（Ｐａｃｋｅｔ　Ｄａｔａ　Ｐｒｏｔｏｃｏｌ，ＰＤＰ
）の現在の接続状態を検出する。ＰＤＰ接続が現在確立されていない場合は、ＧＰＳ装置
のＧＰＳプロトコルスタックはユーザ機器に通知し、そして、ＧＰＳプロトコルスタック
によって送信された通知を受信した後に、ユーザ機器は、ネットワーク接続を確立するよ
う、ＭＢＩＭインターフェースを通じてダイアルアップ接続し、それにより、ＧＰＳ装置
はＡ－ＧＰＳ機能を実施する。
【００６１】
　ＰＤＰ接続が確立された後、ユーザ機器は、ネットワーク側から支援ポジショニング情
報を取得し、支援ポジショニング情報は、次の情報：ユーザ機器の現在のＩＰアドレス、
ユーザ機器が位置付けられているセルに関する情報、及び現在ユーザ機器にサービスを提
供している基地局に関する情報を含んでよい。次いで、ユーザ機器は、支援ポジショニン
グ情報をＧＰＳ装置へ送信し、それにより、ＧＰＳ装置は、ＧＰＳ機能及びＡ－ＧＰＳ機
能を使用することでポジショニング情報を取得する。
【００６２】
　ＧＰＳ装置がＧＰＳ機能及びＡ－ＧＰＳ機能を使用することでポジショニング情報を取
得するところの特定のプロセスは、ユーザ機器によって送信された支援ポジショニング情
報を取得した後、ＧＰＳ装置のＧＰＳプロトコルスタックが支援ポジショニング情報に従
って衛星ポジショニング情報を取得することであり、特に、衛星信号が弱いか、又は衛星
信号が障害物によってブロックされる場合に、ＧＰＳプロトコルスタックは、支援ポジシ
ョニング情報に従って衛星ポジショニング情報を取得することができ、それにより衛星ポ
ジショニング情報の即時性及び正確性を確かにする。衛星ポジショニング情報は、ＧＰＳ
機能及びＡ－ＧＰＳ機能を使用することで取得されるポジショニング情報である。
【００６３】
　本発明の実施形態３において提供されるユーザ機器は、一例として図３を用いることで
以下で詳細に記載される。図３は、本発明の実施形態３に従うユーザ機器の概略構造図で
ある。ユーザ機器はＷｉｎｄｏｗｓ（登録商標）８システムを実行し、そして、ユーザ機
器は、Ａ－ＧＰＳ機能を備えたＧＰＳ装置へ接続されている。ユーザ機器は、本発明の実
施形態１において提供される支援型位置決定方法を実施するよう構成される。
【００６４】
　図３に示されるように、ユーザ機器は、検出ユニット３１０、送信ユニット３２０、及
び受信ユニット３３０を有する。
【００６５】
　検出ユニット３１０は、ＧＰＳ装置がＧＰＳ機能を有効にすることを検出するよう構成
される。
【００６６】
　検出ユニット３１０は、ＧＰＳ装置がＧＰＳ機能を有効にするかどうかを検出し、そし
て、検出ユニット３１０が、検出後に、ＧＰＳ装置がＧＰＳ機能を有効にすると決定する
場合は、送信ユニット３２０は、Ａ－ＧＰＳ指示メッセージをＧＰＳ装置へ送信する。こ
のとき、Ａ－ＧＰＳ指示メッセージは、ＧＰＳ装置にＡ－ＧＰＳ機能を有効にするよう指
示するために使用される。
【００６７】
　ＧＰＳ装置はＡ－ＧＰＳ機能を備えるので、より正確なポジショニング情報を取得する
よう、ＧＰＳ装置がＧＰＳ機能を有効にすると検出ユニット３１０が決定した後、送信ユ
ニット３２０は、ＧＰＳ装置にＡ－ＧＰＳ機能を有効にするよう指示するために、Ａ－Ｇ
ＰＳ指示メッセージをＧＰＳ装置へ送信する。
【００６８】
　任意に、図４に示されるように、ユーザ機器は構築ユニット３４０を更に有し、構築ユ
ニット３４０は、送信ユニット３２０がＡ－ＧＰＳ指示メッセージをＧＰＳ装置へ送信し
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た後に、ネットワーク接続を確立するようＧＰＳ装置の通知に従ってダイアルアップ接続
するよう構成される。このとき、ネットワーク接続は、Ａ－ＧＰＳ機能を実施するために
ＧＰＳ装置によって使用される。
【００６９】
　受信ユニット３３０は、ポジショニング情報をＧＰＳ装置から受信するよう構成され、
このとき、ポジショニング情報は、ＧＰＳ機能及びＡ－ＧＰＳ機能を使用することでＧＰ
Ｓ装置によって取得される。
【００７０】
　任意に、送信ユニット３２０は更に、Ａ－ＧＰＳ機能を実施するためにＧＰＳ装置によ
って使用されるＡ－ＧＰＳ設定パラメータ情報をＧＰＳ装置へ送信するよう構成される。
【００７１】
　Ａ－ＧＰＳ設定パラメータ情報は、次の情報：ユーザ機器の現在のＩＰアドレス、ユー
ザ機器が位置付けられているセルに関する情報、及び現在ユーザ機器にサービスを提供し
ている基地局に関する情報を含んでよい。
【００７２】
　本発明の実施形態３において提供されるユーザ機器に従って、ＧＰＳ装置がＧＰＳ機能
を有効にする場合に、ユーザ機器は積極的にＡ－ＧＰＳ指示メッセージをＧＰＳ装置へ送
信して、ＧＰＳ装置がＧＰＳ機能及びＡ－ＧＰＳ機能を同時に使用するようにし、それに
より位置決定精度を改善する。
【００７３】
　本発明の実施形態４において提供されるＧＰＳ装置は、一例として図５を用いることで
以下で詳細に記載される。図５は、本発明の実施形態４に従うＧＰＳ装置の概略構造図で
ある。ＧＰＳ装置はＡ－ＧＰＳ機能を備え、ＧＰＳ装置は、Ｗｉｎｄｏｗｓ（登録商標）
８システムを実行するユーザ機器へ接続され、そして、ＧＰＳ装置は、本発明の実施形態
２において提供される支援型位置決定方法を実施するよう構成される。
【００７４】
　図５に示されるように、ＧＰＳ装置は、第１の許可ユニット４１０、第１の取得ユニッ
ト４２０、第２の許可ユニット４３０、第２の取得ユニット４４０、及び送信ユニット４
５０を有する。
【００７５】
　第１の許可ユニット４１０は、ＧＰＳ機能を有効にするよう構成される。
【００７６】
　第１の取得ユニット４２０は、Ａ－ＧＰＳ指示メッセージをユーザ機器から取得するよ
う構成される。
【００７７】
　第１の許可ユニット４１０がＧＰＳ機能を有効にした後、ユーザ機器は、ＧＰＳ装置が
ＧＰＳ機能を有効にしたことを検出を通じて見つけてよい。ＧＰＳ装置はＡ－ＧＰＳ機能
を備えるので、より正確なポジショニング情報を取得するよう、ＧＰＳ装置がＧＰＳ機能
を有効にすると決定した後、ユーザ機器は、ＧＰＳ装置にＡ－ＧＰＳ機能を有効にするよ
う指示するために、Ａ－ＧＰＳ指示メッセージをＧＰＳ装置へ送信する。
【００７８】
　第２の許可ユニット４３０は、Ａ－ＧＰＳ指示メッセージに従ってＡ－ＧＰＳ機能を有
効にするよう構成される。
【００７９】
　Ａ－ＧＰＳ機能は、ネットワーク接続が確立される場合にのみ有効にされ得るので、図
６に示されるように、ＧＰＳ装置は、構築ユニット４６０を更に有する。構築ユニット４
６０は、ＧＰＳ装置がＡ－ＧＰＳ機能を有効にする前に、現在のネットワーク接続状態を
決定し、ＧＰＳ装置がネットワークへ接続されていない場合は、Ａ－ＧＰＳ機能を実施す
るためにＧＰＳ装置によって使用されるネットワーク接続を確立するようダイアルアップ
接続するよう構成される。
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【００８０】
　代替的に、図７に示されるように、ＧＰＳ装置は、指示ユニット４７０を更に有する。
指示ユニット４７０は、ＧＰＳ装置がＡ－ＧＰＳ機能を有効にする前に、現在のネットワ
ーク接続状態をＧＰＳ装置によって決定し、ＧＰＳ装置がネットワークへ接続されていな
い場合は、Ａ－ＧＰＳ機能を実施するためにＧＰＳ装置によって使用されるネットワーク
接続を確立するよう、ユーザ機器にダイアルアップ接続するように指示するよう構成され
る。
【００８１】
　第２の取得ユニット４４０は、ＧＰＳ機能及びＡ－ＧＰＳ機能を使用することでポジシ
ョニング情報を取得するよう構成される。
【００８２】
　任意に、図８に示されるように、ＧＰＳ装置は、受信ユニット４８０を更に有する。受
信ユニット４８０は、Ａ－ＧＰＳ機能を実施するためにＧＰＳ装置によって使用される、
ユーザ機器によって送信されたＡ－ＧＰＳ設定パラメータ情報を受信するよう構成される
。
【００８３】
　Ａ－ＧＰＳ設定パラメータ情報は、次の情報：ユーザ機器の現在のＩＰアドレス、ユー
ザ機器が位置付けられているセルに関する情報、及び現在ユーザ機器にサービスを提供し
ている基地局に関する情報を含んでよい。
【００８４】
　送信ユニット４５０は、ポジショニング情報をユーザ機器へ送信するよう構成される。
【００８５】
　ポジショニング情報を受信した後、ユーザ機器は、正確なポジショニング情報をユーザ
に提供するよう、ユーザインターフェースにおいてポジショニング情報を表示する。
【００８６】
　本発明の実施形態４において提供されるＧＰＳ装置に従って、ＧＰＳ装置がＧＰＳ機能
を有効にする場合に、Ｗｉｎｄｏｗｓ（登録商標）８システムを実行するユーザ機器によ
って積極的に送信されたＡ－ＧＰＳ指示メッセージを受信することで、ＧＰＳ装置は、Ｇ
ＰＳ機能を有効にするときにＧＰＳ機能及びＡ－ＧＰＳ機能を同時に使用することができ
、それにより位置決定精度を改善する。
【００８７】
　当業者であれば、本明細書で開示されている実施形態において記載される例と組み合わ
せて、ユニット及びアルゴリズムステップが電子ハードウェア、コンピュータソフトウェ
ア、又はそれらの組み合わせによって実施されてよいと更に承知しているであろう。ハー
ドウェアとソフトウェアとの間の互換性を明確に記載するよう、上記は、概して、機能に
従う夫々の例の構成及びステップを記載してきた。機能がハードウェア又はソフトウェア
によって実行されるかどうかは、技術的解決法の特定の用途及び設計制約要件に依存する
。当業者は、夫々の特定の用途について、記載される機能を実施するために異なる方法を
使用することがあるが、実施は、本発明の適用範囲を超えると考えられるべきではない。
【００８８】
　本明細書で開示される実施形態において記載される方法又はアルゴリズムのステップは
、ハードウェア、プロセッサによって実行されるソフトウェアモジュール、又はそれらの
組み合わせによって実施されてよい。ソフトウェアモジュールは、ランダムアクセスメモ
リ（ＲＡＭ）、メモリ、読み出し専用メモリ（ＲＯＭ）、電子的プログラム可能ＲＯＭ、
電子的消去可能なプログラム可能ＲＯＭ、レジスタ、ハードディスク、リムーバブルディ
スク、ＣＤ－ＲＯＭ、又は当該技術で知られている何らかの他の形態の記憶媒体に属して
よい。
【００８９】
　上記の具体的な実施様態において、本発明の目的、技術的解決法、及び利点は、更に詳
細に記載される。上記の説明は、本発明の具体的な実施様態に過ぎず、本発明の保護範囲
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を制限するよう意図されないことが理解されるべきである。本発明の原理から逸脱するこ
となしに為される如何なる変更、等価的な置換、又は改善も、本発明の保護範囲内にある
べきである。
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