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Gaapvormingsmechanisme voor jacquardmachines.
De wuitvinding betreft een gaapvormingsmechanisme voor
opengaap jacquardmachines.
Met een dergelijk mechanisme worden de kettingdraden van
de weefmachine volgens het opengaap principe gestuurd om

het weven volgens een jacquard-patroon te verwezenlijken.

Gaapvormingsmechanismen zijn op zich bekend voor twee- of
meerstanden-opengaap jacquardmachines, waarbij de
kettingdraden gestuurd worden via haakelementen die met
behulp van elastische selectie-elementen, onder invloced van
bijvoorbeeld elektromagnetische selectormiddelen, aan op

en neer bewegende messen gehaakt kunnen worden, terwijl de

haakelementen ofwel via een takelelement
(gaapvorminginrichtingen met takelmechanismen) of
bijvoorbeeld via een hevel (takelloze

gaapvormingsmechanismen) de kettingdraad sturen.

Z6 is met name uit de Belgische octrooipublicatie

nr. 1 009 047 (overeenkomend met het Amerikaanse
octrooischrift 5.671.784) een driestanden-opengaap
jacquardmachine bekend. Deze jacquardmachine verwezenlijkt
de driestanden opengaap met een stel bovenliggende en een
stel onderliggende heffingsmessen, twee complementaire
haken onderling met een takelkoord verbonden aan een
takelelement. De complementaire haken worden geselecteerd
met twee boven elkaar in een zelfde vlak gelegen selectie-
elementen. De drie standen worden dus verwezenlijkt binnen

de deling van één selectie-element.

Die bekende gaapvormingsmechanismen houden evenwel een

aantal nadelen in.
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Ten eerste worden de lange benen van de haken door de
bovenliggende heffingsmessen bij hun daling =zijwaarts
geduwd voordat de selectie kan plaats vinden. Bij het niet
bekrachtigen van de elektromagnetische spoel moeten de
lange haken voldoende snel terugveren om =zich aan de
uitstekende rand van de heffingsmessen op te haken. Het
terugveren van de haken wordt bepaald door de veerkracht
die de haken kunnen ontwikkelen en de traagheid van de
haken. De veer-stijfheid van de haken groter maken heeft
als gevolg dat er meer elektrische energie naar de
elektromagneten moet toegevoerd worden om de haken van de
heffingsmessen weg te houden wanneer de meename van de
haken door de heffingsmessen moet belet worden. Bovendien
wordt daardoor ook de massa-traagheid van de haak vergroot.,

Ten tweede moeten de tweede, onderliggende elektromagneten
de korte benen van de haken aantrekken waarbij de
magnetische kring gesloten wordt over twee lagen
materiaal : die van de korte en de lange benen. Hierbij
vliceit de magnetische flux door beide stalen strips van de
haken : er zal dus meer elektrische energie nodig zijn om
de korte haak de te doen ombuigen omdat er fluxverlies
optreedt in de tweede materiaallaag.

Ten derde moet in de korte benen van de haken een
uitsparing voorzien worden om de haken aan een uitsteeksel
vast te haken. Dit betekent dat de minimum toepasbare
deling in breedterichting van de haken voldoende groot moet
zijn om deze uitsparingen te kunnen aanbrengen voor een
redelijke breedte van het uitsteeksel.

Ten vierde wordt, door het ophaken van de korte benen op
het uitsteeksel aan het gestel van de elektromagnetische
spoel, de belasting van de haak overgebracht op het huis
van de elektromagnetische spoel. Dit huis moet dus
voldoende stijf gebouwd worden om de mechanische last te



10

15

20

25

30

35

07800624

kunnen dragen.

Door de schikking van de haken en hun corresponderende
messensystemen neemt deze jacquardinrichting voorts
relatief veel plaats in hoogte in. De gebouwhoogte moet
navenant hoog genoeg zijn om de invalshoek wvan de
harnaskoord in de arkadeplank te beperken tot 60° om

harnasslijtage door wrijving tegen te gaan.

Onderhavige uitvinding heeft tot doel een
gaapvormingsmechanisme voor jacquardmachines te verschaffen
dat de nadelen van de bekende mechanismen opheft.

Daartoe wordt volgens de uitvinding een
gaapvormingsmechanisme voorgesteld dat omvat
haakelementen dienende voor het heffen van de kettingdraden
van een weefinrichting, uitgerust met é&én of wmeer
elastische selectie-elementen,

één of meer stellen op en neer bewegende messen waaraan de
haakelementen kunnen vasthaken, en

selector-middelen die de elastische selectie-elementen
kunnen beinvloceden om de haakelementen selectief al dan
niet aan de messen te laten vasthaken,

waarbij selector-middelen voor het belinvloceden van de

elastische selectie-elementen bestaan uit duw-selectoren.

Bij voorkeur bestaan de elastische selectie-elementen aan

de haakelementen uit veerelementen.

Volgens een verkozen uitvoeringsvorm van de uitvinding
omvat elk veerelement tenminste twee verende benen waarbij
telkens één duw-selector voorzien is om &één verend been te

kunnen beinvloeden.

Door in een dergelijke situatie gebruik te maken van duw-
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selectoren in plaats van aantrek-selectoren zal zo'n duw-
selector op elk been van elke complementaire haak inwerken
om de haak naar het heffingsmes of houdmes toe te duwen.
Op deze manier wordt de meename of het ophaken op een
stationair mes positief uitgevoerd : d.w.z. bekrachtiging
van de selector leidt tot ombuiging van een been van de
haak. De selectie en de snelheid van de selectie wordt
bepaald door de kracht en werkingssnelheid wvan de
duwselector zelf.

Door tussen de beweegbare heffingsmessen een stationair
houdmes te voorzien om de haak in de middenstand, die de
selectiestand 1is, te houden wordt er geen mechanische
belasting van de haak op het selectorhuis overgedragen. De
elektronische componenten ondervinden dus geen mechanische

belasting van de haken.

Met een eerste, bovenste selector wordt het lange been van
de haak op zijn corresponderende eerste, bovenliggende
heffingsmessen geduwd, wanneer de haak naar de stand boven
moet gaan, en met een tweede, onderliggende selector wordt
het kortste been op een stationair messenrrooster geduwd
om de haak in het midden te houden. Wanneer de haak naar
stand beneden moet gaan wordt geen enkele selector
geactiveerd. De voordelen zijn navenant: voor de stand
boven of midden moet er telkens slechts é&én duwselector van
de twee bekrachtigd worden. Hierdoor is er minder
elektrische energie nodig om de selecties uit te voeren,

Bij voorkeur bestaan de duw-selectoren die volgens de
uitvinding worden gebruikt voor het beinvloeden van de
elastische selectie-elementen uit mechanische,
elektromechanische, piézo-elektrische selectormiddelen, of

dergelijke.
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Het gaapvormingsmechanisme volgens de uitvinding, met duw-
selectoren als selector-middelen voor het beinvloeden wvan
de elastische selectie-elementen, kan zeer geschikt worden
toegepast vVoor twee- of meerstanden-opengaap
jacquardmachines.

Toepassing voor driestanden-opengaap jacquardmachines vormt
een uitverkoren uitvoeringsvorm van de uitvinding.

Het gaapvormingsmechanisme volgens de uitvinding kan
daarbij zeer geschikt toegepast worden voor bijvoorbeeld:
een tweestanden opengaap Jjacquardmachine waarin twee
complementaire haken onderling met een takelkoord verbonden
zijn dat via een takelelement dient om een kettingdraad van
de weefinrichting te heffen, of voor een takelloze
tweestanden opengaap jacquardmachine waarin de
haakelementen met een hevel-element verbonden zijn waarmee

een kettingdraad van de weefinrichting geheven kan worden.

Volgens een verdere verkozen uitvoeringsvorm van de
uitvinding wordt bij toepassing voor drie- of meerstanden-
opengaap jacquardmachines, benevens de één of meer stellen
op en neer bewegende messen tenminste €é&n of meer
stationaire houdmessen voorzien om de haak in een

tussenstand te houden.

In een uitvoeringsvorm van de uitvinding voor drie- of
meerstanden-opengaap Jjacquardmachines, uitgerust met
veerelementen met tenminste twee verende benen, kan het
gaapvormingsmechanisme volgens de uitvinding voorts
voorzien zijn van een geleiding die moet beletten dat de
haak aan het langste verende been van het mes kan vallen

bij een neergaande beweging van het mes.

De kenmerken en bijzonderheden van de uitvinding, en het

functioneren ervan worden hierna nader uiteengezet onder
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verwijzing naar de bijgesloten tekeningen die een aantal
uitverkoren uitvoeringsvormen van de uitvinding weergeven.
Het zij opgemerkt dat de specifieke aspecten wvan die
uitvoeringsvormen enkel worden beschreven als
voorkeursvoorbeelden van hetgeen bedoeld wordt in het kader
van bovenstaande algemene beschrijving van de uitvinding,
en geenszins als een beperking geinterpreteerd moeten
worden van de draagwijdte van de uitvinding als zodanig en

als uitgedrukt in de hiernavolgende conclusies.

In deze tekeningen zijn

Figuur 1 : een weergave van de respectievelijke posities
van de haakelementen, selectie-elementen en selector-
middelen van een gaapvormingsinrichting volgens de
uitvinding voor een driestanden-opengaap jacquardmachine,
voorgesteld in een uitgangssituatie bij een é&é&rste schot
stand, met gaapvorming in middenstand;

Figuren 2 t/m 4 : een weergave van de posities van de
haakelementen, selectie-elementen en selectormiddelen,

voorgesteld in drie mogelijke situaties bij een tweede
schot stand, met gaapvorming respectievelijk in boven,
midden en onder stand, uitgaande van de situatie volgens
figuur 1;

Figuur 5 : een weergave van de posities wvan de
haakelementen, selectie-elementen en selectormiddelen,
voorgesteld in een uitgangssituatie bij een tweede schot
stand, met gaapvorming in middenstand;

Figuren 6 t/m 8 : een weergave van de posities van de

haakelementen, selectie-elementen en selectormiddelen,
voorgesteld in drie mogelijke situaties bij een éérste
schot stand, met gaapvorming respectievelijk in boven,

/
&

———
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midden- en onderstand, uitgaande van de situatie volgens

figuur 5;

Figuren 9 t/m 11 : een vereenvoudigde schematische weergave
van één stel (rechtse) haakelementen, selectie-elementen
en selectormiddelen van een gaapvormingsmechanisme volgens
de uitvinding, in een uitvoeringsvorm volgens figuren 1 t/m
8, met gaapvorming respectievelijk in onder-, midden- en
bovenstand, bij een éérste schot stand (in volle lijn) en
bij een tweede schot stand (in stippellijn),

respectievelijk;

Figquren 12 en 13 : een schematische weergave van de

verschillende overgangsmogelijkheden tussen de
respectievelijke stand- en positiesituaties voor een
driestanden gaapvormingsmechanisme volgens de uitvinding;

Figuren 14 t/m 16 : een schematische weergave (analoog met

figuren 9 t/m 12) van de haakelementen, selectie-elementen
en selectormiddelen van een alternatieve uitvoeringsvorm

van een gaapvormingsmechanisme volgens de uitvinding;

Fiquren 17 en 18 : respectievelijk een voor- en

achteraanzicht in perspectief van twee verschillende
uitvoeringsvormen van de complementaire elastische
selectie-elementen (veerhaken) voor een driestanden
gaapvormingsmechanisme volgens de uitvinding;

Figuren 19 t/m 27 : schematische weergaven van

verschillende uitvoeringsvormen van duwselectoren voor een
gaapvormingsmechanisme volgens de uitvinding, in
elektromagnetiche uitvoeringen (figuren 19 - 21 en 23 - 27)
en in piézo-elektrische uitvoering (figuur 22).
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De in figuur 1 afgebeelde gaapvormingsinrichting volgens
de uitvinding omvat

twee complementaire haken ("haakelementen") (1) en (2), elk
voorzien van haakveren ("selectie-elementen") met twee
verende Dbenen (Eén lang en é&n kort) (3), (4),
respectievelijk (5), (6); twee stel elektromagnetische
bovenste, respectievelijk onderste duwselectoren
("selectormiddelen") (St) en (Sb);

twee stel, bovenste en respectievelijk onderste, Oop en neer
bewegende messen (7), (8), respectievelijk (9), (10);

een stel stationaire houdmessen (11) en (12); en

een koord (13), waarvan de respectievelijke uiteinden aan
de twee complementaire haken (1), (2) bevestigd zijn, en
die via een takel (14) verbonden is met een takelkoord (15)
die met haar éne uiteinde aan een vast onderdeel (16) van
de inrichting verbonden is en met haar andere uiteinde (17)
aan een harnaskoord van de weefinrichting voor het heffen
van een kettingdraad.

In figuur 1 wordt de situatie voorgesteld bij een eerste
schot stand (linker bovenste mes in bovenste dode positie)
van een gaapvormingsinrichting voor een driestanden-

opengaap jacquardmachine, met gaapvorming in middenstand;

In figuren 2 - 4 worden de situaties weergegeven zoals die,
bij een volgende schot stand (tweede schot stand), vanuit
de uitgangssituatie van figuur 1 bereikt kunnen worden, te
weten de situaties met gaapvorming respectievelijk in
boven-, midden- en onderstand.

In figuren 1 - 4 zijn de hoogteniveaus van de boven-,
midden- en onderstand van het aan de harnaskoord verbonden
uiteinde (17) wvan de takelkoord wvan de gaapvormings-
inrichting respectievelijk met (B), (M) en (0) aangeduid,
en de hoogteverschillen van de gaapvorming met (h).
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In figuur 2, waar meer bepaald de situatie met het lange
verende been (6) in bovenste positie is weergegeven, wordt
de werking van het geleidingselement (18) duidelijk
gemaakt. Door de aanwezigheid van de geleiding (18) wordt
belet dat de haak aan het verend been (18) van het mes (8)
kan vallen bij een neergaande beweging van dat mes.

Bij een neergaande beweging van de haken die op een
neergaand mes steunen, kan de haak inderdaad, bij
onvoldoende voorspanning van de terugstelveer in het
harnas, tijdelijk het mes verlaten en de geleiding (18)

moet beletten dat de haak van het mes kan vallen.

Op een analoge wijze als voor de hierboven besproken figuur
1 wordt in figuur 5 de situatie voorgesteld bij een tweede
schot stand (linker bovenste mes in onderste dode positie)
van een gaapvormingsinrichting voor een driestanden-
opengaap jacquardmachine, met gaapvorming in middenstand;
in figuren 6 - 8 worden, analoog aan figuren 2 - 6, de
situaties weergegeven zoals die bij een volgende schot
stand (tweede schot stand) vanuit de uitgangssituatie van
figuur 5 bereikt kunnen worden, te weten de situaties met
gaapvorming respectievelijk in boven-, midden- en

onderstand.

In figuur 1 worden de geactiveerde positie van de rechter
bovenste duwselector (St) en de corresponderende positie
van het langste verend been (6) in zwart geaccentueerd
aangegeven, terwijl in figuur 5 de geactiveerde positie van
de rechter onderste duwselector (Sm) en de corresponderende
positie wvan het kortste verend been (5) in het zwart

geaccentueerd worden weergegeven.

Door de opstelling van de messen zoals voorgesteld in de
figuren 1 t/m 8 kan de hoogte van de jacquardmachine

gereduceerd worden voor eenzelfde als doel gestelde
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heffingshoogte. De haak steunt op de onderliggende
messenroosters met een neus die steunt op een uitsteeksel
aan de onderzijde van de heffingsmessen. De bovenliggende
messen nemen de haken meer naar boven op een steunvlak die
bovenaan de heffingsmessen gelegen is.

Als duwselector kan elk mechanisch, elektromechanisch of
piézo-elektrisch element gebruikt worden dat in staat is
om een plooibare haak op de heffingsmessen of stationaire

messen te duwen.

De werking van de selectie-elementen en selector-middelen
wordt nader uiteengezet aan de hand van figuren 9 t/m 13:
in figuren 9 - 11 wordt het rechter stel haakelementen,
selectie-elementen en selector-middelen van het mechanisme
volgens figuren 1 t/m 8 schematisch weergegeven, met
gaapvorming respectievelijk in onder- (figuur 9), midden-
(figuur 10) en bovenstand (figuur 11), respectievelijk bij
een é&érste schot stand (in volle 1lijn, 1links op elke
figuur) en bij een tweede schot stand (in stippellijn,
rechts op elke figuur);

de figuren 12 en 13 geven het overgangsschema weer van en
naar de verschillende situaties die in figuren 9 - 11 zijn

afgebeeld.

Voor elke mogelijke overgang wordt in figuur 12 en 13 de
activatie van de selectoren uitgedrukt met het cijfer 1,
terwijl de niet-activatie wordt uitgedrukt met het cijfer
0.

Uit figuur 12 kan men zo bijvoorbeeld aflezen dat om vanuit
de positie "onder" in schot 1 (figuur 9, links), de positie
"onder" in schot 2 (figuur 9, rechts) te bereiken beide
selectoren niet-geactiveerd moeten worden (St=0 en Sm=0);
om vanuit diezelfde uitgangspositie in schot 2 de positie

& A
C o4
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"midden" te bereiken (figuur 10, rechts), respectievelijk
de positie "boven", moet de selector St niet en de selector
Sm wel (St=0 en Sm=1), respectievelijk de selector St wel
en de selector Sm niet (ST=1 en Sm=0) geactiveerd worden.

Analoge aanwijzingen worden uit figuur 12 afgelezen voor
de overgang van de posities "midden" en "boven" in eerste
schot (links op figuur 12) naar de respectievelijke
posities "onder", "midden" en "boven" in tweede schot
(rechts op figuur 12), en uit figuur 13 voor de overgang
van de posities "onder", "midden" en "boven" in tweede
schot (rechts op figuur 13) naar de respectievelijke
posities "onder", "midden" en "boven" in eerste schot
(links op figuur 13).

In figuren 14 t/m 16 wordt schematische een alternatieve
uitvoeringsvorm van een gaapvormingsmechanisme volgens de
uitvinding weergegeven (op analoge wijze als voor figuren
9 t/m 12), waarbij op de haakelementen (5), (6)
permanentmagneten (20,, (21) en waarbij de ombuiging van
de haken verkregen wordt door elektromagnetische afstoting

door de selectormiddelen (Mm) en (Mt).

Het overgangsschema van en naar de verschillende situaties
die in figuren 14 - 16 zijn afgebeeld, wordt door dezelfde
figuren 12 en 13 weergeven zoals hierboven besproken.

Figuren 17 en 18 tonen voor- en achteraanzichten van twee
verschillende uitvoeringsvormen van complementaire
elastische selectie-elementen (veerhaken) voor  een
driestanden gaapvormingsmechanisme volgens de uitvinding,
met een lang verend been (6) en een kort verend been (5),
en met een bovenste ophanghaak (24), een midden-ophanghaak
(23) en een onderste ophanghaak (22).
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Figuren 19 t/m 27 tenslotte tonen schematische weergaven
van verschillende uitvoeringsvormen van duwselectoren voor
een gaapvormingsmechanisme volgens de uitvinding, in
elektromagnetische uitvoeringen (figuren 19 - 21 en 23 -
27) en in piézo-elektrische uitvoering (figuur 22).
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CONCLUSTITES

Gaapvormingsmechanisme voor een jacquardmachine,
omvattende

haakelementen dienende <voor het heffen van de
kettingdraden van een weefinrichting, uitgerust met één
of meer elastische selectie-elementen,

één of meer stellen op en neer bewegende messen waaraan
de haakelementen kunnen vasthaken, en
selectormiddelen die de elastische selectie-elementen
kunnen beinvloeden om de haakelementen selectief al dan
niet aan de messen te laten vasthaken,

met het kenmerk dat selectormiddelen voor het
beinvloeden van de elastische selectie-elementen

bestaan uit duwselectoren.

Gaapvormingsmechanisme volgens conclusie 1, met het
kenmerk dat genoemde elastische selectie-elementen

bestaan uit veerelementen.

Gaapvormingsmechanisme volgens conclusie 2, met het
kenmerk dat elk veerelement tenminste twee verende
benen omvat waarbij telkens één duw-selector voorzien

is om één verend been te kunnen beinvloeden.

Gaapvormingsmechanisme volgens é&é&én der voorgaande
conclusies, met het kenmerk dat genoemde duwselectoren

voor het beinvlceden van de elastische selectie-

elementen gekozen worden uit mechanische ,
elektromechanische en piézo-elektrische
selectormiddelen.

)

~
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Gaapvormingsmechanisme volgens &én der voorgaande
conclusies, met het kenmerk dat genoemde duwselectoren
toegepast worden bij een twee- of meerstanden-opengaap
jacquardmachine.

Gaapvormingsmechanisme volgens conclusie 5, met het
kenmerk dat genoemde duwselectoren toegepast worden bij
een driestanden-opengaap jacquardmachine.

Gaapvormingsmechanisme volgens é&én der voorgaande
conclusies, met het kenmerk dat genoemde duwselectoren
toegepast worden bij een opengaap jacquardmachine
waarbij twee complementaire haken onderling met een
takelkoord verbonden zijn dat via een takelelement
dient om een kettingdraad van de weefinrichting te
heffen.

Gaapvormingsmechanisme volgens &én der conclusies 1 -
6, met het kenmerk dat genoemde duwselectoren toegepast
worden bij een takelloze opengaap jacquardmachine
waarbij de haakelementen met een hevel-element
verbonden zijn waarmee een kettingdraad wvan de

weefinrichting geheven kan worden.

Gaapvormingsmechanisme volgens é&é&n der voorgaande
conclusies voor een drie- of meerstanden-opengaap
jacquardmachine, met het kenmerk dat benevens de één
of meer stellen op en neer bewegende messen tenminste
€én of meer stationaire houdmessen voorzien zijn om de
haak in een tussenstand te houden.

Gaapvormingsmechanisme volgens é&én der voorgaande
conclusies voor een drie- of meerstanden-opengaap
jacquardmachine, wuitgerust met veerelementen met
tenminste twee verende benen, met het kenmerk dat er
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voorts een geleiding is voorzien die moet beletten dat
de haak aan het langste verende been van het mes kan

vallen bij een neergaande beweging van het mes.
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