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APPAREIL DE GAVAGE.

@ L'appareil de gavage, comprend un embuc (2) de ga-
vage surmonté d’une réserve (3) de grains et une vrille de
poussée (4) installée dans 'embuc de gavage, cette vrille
comportant une tige d’actionnement (5) accouplée a un mo-
teur d’entrainement (6). La réserve (3) est alimentée en
grains par un dispositif de distribution. Conformément a I'in-
vention, la réserve (3) entre lorifice d’introduction des
grains et l'orifice de delivrance des grains a 'embuc (2), re-
¢oit un détecteur (11) de niveau haut de grains apte a déli-
vrer un signal représentatif de la présence de grains selon
le niveau haut & partir duquel signal la distribution de grains
dans la réserve (3) de 'appareil de gavage est interrompue.

Le capteur (11) peut étre disposé en regard d’un rétré-
cissement (10) que présente la réserve. Cette réserve peut
prendre la forme d’une ampoule et étre constituée de deux
demi-coques montées de maniére télescopique.

Peut étre prévu un capteur de niveau bas (12).
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APPAREIL DE GAVAGE

La présente invention est du domaine des matériels utilisés pour
lengraissement des palmipédes et se rapporte a un appareil de gavage du type
de ceux comportant un embuc de gavage surmonté d’une réserve de grains
comportant une orifice de délivrance des grains en relation avec la cavité interne
de 'embuc de gavage et un orifice d’alimentation en grains placé a distance du
précédent, une vrille de poussée étant installée dans 'embuc de gavage et étant
accouplée a une tige d'actionnement logée dans la réserve et elle méme
accouplée a l'arbre de sortie d’'un organe moteur d’entrainement afin que par
rotation de la vrille, les grains présents dans I'embuc de gavage soient poussés
vers l'orifice de sortie de 'embuc de gavage. La distribution des grains présents
dans la réserve et dans 'embuc est commandée a partir d’'une impulsion
délivrée par une gachette équipant I'appareil de gavage, & un circuit électrique
de commande du moteur électrique. Dans la plupart des cas, le circuit de
commande est associé a une temporisation qui détermine a partir de chaque
impulsion délivrée par la gachette la durée de fonctionnement du moteur.

L'inconvénient de cette solution réside dans le manque de précision d( au
dosage par temporisation, le débit de grain fluctuant dans le temps. Apres arrét
du moteur, la remise en route de ce dernier se fera a partir d’'une nouvelle
impulsion. Avec ces appareils, il existe aussi la possibilité d’interrompre la
distribution de la quantité de grains présente dans la réserve et dans 'embuc.

Dans d’autres systémes, le dosage de la quantité de grains a délivrer aux
palmipédes est assuré par les moyens de distribution des grains a la réserve de
I'appareil de gavage.

Il est apparu qu’une telle configuration ne permet pas d’assurer un dosage
précis et peu poser probléme lorsque la quantité de grains présente dans
Iappareil de gavage n’est distribuée qu'en partie seulement. En effet dans ce
cas, a la partie encore présente dans I'appareil, s'ajoute la quantité de matiere
délivrée par les moyens de distribution, cette quantité étant constante d’une
délivrance a I'autre, de sorte qu’au cycle suivant sera distribuée au palmipede

une quantité d'aliment trop importante si le gaveur n'y prend pas garde. Outre
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les pertes que cela engendre, cet inconvénient peut avoir des effets graves se
traduisant par la distension du jabot de 'animal et & bréve échéance par la mort
de ce dernier.

La présente invention a pour objet de pallier les inconvénients
précédemment évoqués en mettant en ceuvre un appareil de gavage équipé
d’un moyen de dosage volumétrique.

A cet effet l'appareil de gavage 1 des palmipédes, comprenant un embuc
de gavage destiné a étre introduit dans 'cesophage de I'animal, ledit embuc
étant surmonté d’'une réserve de grains comportant un orifice de délivrance 3a
des grains en relation avec la cavité interne de 'embuc de gavage et un orifice
d’alimentation en grains placé a distance du précédent, ledit appareil de gavage
comportant de plus une vrille de poussée installée dans I'embuc de gavage,
cette vrille comportant une tige d’actionnement logée dans la réserve et
accouplée a 'arbre de sortie d’'un organe moteur d'entrainement afin que par
rotation de la vrille, les grains présents dans 'embuc de gavage soient poussés
vers l'orifice de sortie de 'embuc de gavage, la distribution des grains présents
dans la réserve et dans 'embuc étant commandée a partir d’'une impulsion
délivrée par une gachette a un circuit électrique de commande du moteur
d’entrainement se caractérise essentiellement en ce que la réserve de l'appareil
de gavage entre l'orifice d’introduction des grains et lorifice de délivrance des
grains a 'embuc, présente sur le trajet des grains entre ces deux orifices, un
détecteur 11 de niveau haut de grains apte a délivrer un signal représentatif de
la présence de grains selon un niveau haut a partir duquel signal la distribution
de grains dans la réserve (3) de 'appareil de gavage est interrompue.

Le dosage n'est donc plus assuré par les moyens de distribution mais par
I'appareil lui-méme.

Selon une autre caractéristique de I'invention, le circuit électrique de
commande du moteur d’entrainement est associé a une temporisation 8 qui
détermine a partir d’une impulsion délivrée par la gachette, la durée de
fonctionnement du moteur, cette durée étant supérieure a celle nécessaire a la

vidange compléte de 'embuc de gavage.
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Ce mode de réalisation présente I'avantage de n'utiliser qu’'un capteur,
mais nécessite normalement de terminer la vidange de la vrille. Deux
inconvénients : une légére perte de temps et une 1égére erreur de report lorsqu'l
y a interruption de cycle sans délivrer la totalité de la dose précédente puisque
dans ce cas 'embuc reste plein.

Pour pallier ces inconvénients, 'appareil de gavage selon une variante
d’exécution, est pourvu d’un second capteur disposé a écartement du précedent,
ce second capteur étant apte a détecter un niveau bas de grains dans la réserve
de 'appareil de gavage et émettre un signal lorsqu’un niveau bas est déetecte,
signal a partir duquel la distribution de grain est interrompue par arrét du moteur
d’entrainement.

Cette disposition permet de garder 'embuc toujours plein.

Selon une autre caractéristique de I'invention, les positions des premier et
second capteurs sont ajustables I'une par rapport a l'autre.
Ainsi on peut régler la valeur de la dose & distribuer.

Selon une autre caractéristique de l'invention, la réserve de grains est de
forme tubulaire.

Selon une autre caractéristique de l'invention, la réserve de l'appareil de
gavage, entre l'orifice d'introduction des grains et Porifice de délivrance des
grains a 'embuc, présente sur le trajet des grains entre ces deux orifices, sur
une portion de sa longueur au moins, un rétrécissement dans lequel ou auquel
est disposé ou associé le détecteur de niveau de grains apte a délivrer un signal
représentatif de la présence de grains dans le rétrécissement a partir duquel
signal la distribution de grains dans la réserve de I'appareil de gavage est
interrompue.

La présence du rétrécissement permet d'accroitre le degré de précision
du dosage puisque la détection du niveau de grain se fait dans une section
réduite.

Selon une autre caractéristique de l'invention, la réserve de grains

présente la forme d’'une ampoule.
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Selon encore une autre caractéristique de l'invention, la réserve de grains
sous forme d’ampoule est constituée par deux demi coques montées I'une dans
l'autre de maniére télescopique.

D’autres avantages et caractéristiques de l'invention apparaitront a la
lecture de la description d’une forme préférée de réalisation donnée a titre
d’exemple non limitatif, en se référant aux dessins annexés en lesquels :

- la figure 1 est une vue en coupe schématique d’un appareil de gavage selon
une premiéere forme de réalisation,

- la figure 2 est une vue en coupe schématique d’un appareil de gavage selon
une seconde forme de réalisation.

- la figure 3 montre un appareil de gavage avec vanne et moyen de commande
de la vanne selon une premiére forme de réalisation, la vanne étant en position
d’ouverture et I'appareil en position haute,

- la figure 4 montre un appareil de gavage avec vanne et moyen de commande
de la vanne selon une premiére forme de réalisation, la vanne étant en position
de fermeture et 'appareil en position basse de gavage,

- la figure 5 montre un appareil de gavage avec vanne et moyen de commande
selon une seconde forme de réalisation, la vanne étant en position d'ouverture et
I'appareil en position haute,

- la figure 6 montre un appareil de gavage avec vanne et moyen de commande
selon la seconde forme de réalisation, la vanne étant en position de fermeture et
l'appareil en position basse,

Comme représenté, I'appareil 1 selon linvention, pour le gavage des
palmipédes, comprend un embuc 2 de gavage destiné a étre introduit dans
Peesophage de I'animal, ledit embuc étant surmonté d'une réserve 3 de grains
comportant une orifice de délivrance 3a des grains en relation avec la cavité
interne de 'embuc de gavage 2 et un orifice 3b d’alimentation en grains placé a
distance du précédent. Par cet orifice 3b un dispositif d'alimentation, non
représenté introduit des grains dans la réserve.

L’appareil de gavage comporte de plus une vrille de poussée 4 installée
dans 'embuc de gavage, cette vrille 4 comportant une tige d’actionnement 5
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logée dans la réserve 3 et accouplée a I'arbre de sortie d’'un organe moteur
d’entrainement 6 afin que par rotation de la vrille, les grains présents dans
embuc de gavage soient poussés vers l'orifice de sortie de 'embuc 2 de
gavage.

La distribution des grains présents dans la réserve et dans 'embuc est
commandée a partir d’'une impulsion délivrée par une gachette 7 a un circuit
électrique de commande du moteur d’entrainement 6. Cette gachette est
préférentiellement installée sur 'embuc 2 de l'appareil de gavage. Cependant
cette distribution peut étre interrompue a partir de I'action sur un bouton-poussoir
9 d’arrét, 'actionnement de ce dernier se traduisant par I'émission d’'un signal
électrique d'arrét de distribution.

Conformément a 'invention, la réserve 3 de l'appareil de gavage entre
Porifice 3b d'introduction des grains et 'orifice de délivrance 3a des grains a
l'embuc 2, présente sur le trajet des grains entre ces deux orifices, un détecteur
de niveau de grains 11 apte a délivrer un signal représentatif de la présence de
grains selon un niveau haut a partir duquel la distribution de grains dans la
réserve 3 de 'appareil de gavage est interrompue. Ce détecteur de niveau 11 de
tout type connu sera connecté électriquement & une unité de commande et de
contréle pilotant le fonctionnement du dispositif d’alimentation en grains de la
réserve 3 de I'appareil de gavage.

Selon une premiére forme de réalisation, le circuit électrique de
commande du moteur d’entrainement est associé a une temporisation 8 qui
détermine a partir d’'une impulsion délivrée par la gachette 7, la durée de
fonctionnement du moteur, cette durée étant supérieure a celle nécessaire a la
vidange compléte de 'embuc 2 de gavage.

Selon une autre forme de réalisation, 'appareil est pourvu d’un second
capteur de niveau 12 disposé a distance du précédent, de préférence en amont
de 'embuc de gavage, ce capteur 12 de niveau bas, étant connecté
électriquement a I'unité de contrdle et de commande et étant apte a délivrer un
signal représentatif d'un niveau bas de grains dans la réserve 3. L’avantage

d'une telle disposition réside essentiellement dans le fait qu’elle supprime



10

15

20

25

30

2845862

6

I'usage de la temporisation et qu'elle maintien toujours dans 'embuc de gavage
une réserve de grain. Il y a lieu de noter que la présence de la vrille dans
I'embuc de gavage s'oppose a I'écoulement libre des grains, cet écoulement ne
pouvant s'effectuer que sous I'effet de la poussée de la vrille, poussée générée
par le mouvement de rotation de ladite grille.

Les positions des premier et second capteurs sont ajustables 'une par
rapport a 'autre ce qui permet d’ajuster la valeur de la dose a distribuer.

Selon la forme préférée de réalisation, les détecteurs de niveau 11 et 12
sont du type capacitif et sont installés a I'extérieur de la réserve, au moins les
parties de la réserve en regard desquelles sont installés les capteurs etant
réalisées en verre ou en matiére plastique. En variante, les détecteurs de niveau
sont du type optique, dans ce cas, les parties de la réserve en regard desquelles
sont disposés ces capteurs, sont transparentes a la lumiére. Il va de soi que
pourra étre utilisé tout autre systéme permettant la détection de présence de
grains.

Préférentiellement, dans un souci de simplification, I'intégralité de la
réserve 3 est réalisée en une matiére plastiqgue ou une matiére transparente a la
lumiére. Par exemple la réserve pourra étre réalisée en matiére synthétique de
tout type adapté.

Selon une premiére forme de réalisation, la réserve de grains présente
une forme tubulaire. La valeur du diamétre interne de cette forme tubulaire ou
bien la valeur du diamétre du cercle dans lequel est inscrite la section droite de
la cavité interne de la forme tubulaire de la réserve est comprise entre 25 mm et
150 mm. Dans ce cas, le capteur de niveau haut est déplagable baladeur pour
I'ajustement de la valeur de la dose.

Selon une seconde forme de réalisation, la réserve 3, entre l'orifice
d’introduction des grains et I'orifice de délivrance des grains a 'embuc 2,
présente sur le trajet des grains entre ces deux orifices, sur une portion de sa
longueur au moins, un rétrécissement 10 dans lequel ou auquel est disposé ou

associé le détecteur 11 de niveau haut de grains.
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Selon une autre forme de réalisation, la réserve 3 de grains se présente
sous la forme d’'une ampoule, cette forme présentant un rétrécissement
supérieur en regard duquel est positionné le capteur 11 de niveau haut, et un
rétrécissement inférieur en regard duquel est disposé le capteur de niveau bas
12.

Préférentiellement, cette réserve de grains sous forme d’ampoule, est
constituée par deux demi coques montées I'une dans l'autre de maniére
télescopique. Le capteur de niveau haut 11 est porté par la demi coque
supérieure tandis que le capteur de niveau bas 12 est porté par la demi coque
inférieure.

Par réglage du degré d’enfoncement des deux demi coques 'une dans
I'autre on ajuste le volume interne de la réserve et en combinaison avec le
capteur de niveau 11, la valeur de la dose a distribuer & chaque palmipéde.
Dans ce cas, le capteur de niveau haut est stationnaire sur son implantation.

En amont du rétrécissement 10, 'appareil de gavage pourra étre équipé
d’'une forme d’entonnoir pour collecter les grains délivrés par le moyen de
distribution a 'appareil de gavage. En variante, I'appareil de gavage en lieu et
place de 'entonnoir, pourra étre équipé d’un dispositif de type cyclone, les
moyens de distribution, dans ce cas présent étant des transporteurs du type
pneumatique. On pourra prévoir aussi que le moyen de distribution soit connecté
de maniére étanche au rétrécissement par une conduite souple.

L'appareil de gavage tel que décrit sera avantageusement suspendu a un
mécanisme d'équilibrage constitué par un levier 14 pourvu d’une articulation 15
par laquelle il est suspendu a une potence, le dit levier comportant d'une part
une masse d’équilibrage 16 et d’autre part un élément de support dudit appareil.
Selon cette configuration, le gaveur doit déplacer I'ensemble de I'appareil lors de
I'introduction de 'embuc dans I'cesophage de I'animal et lors du retrait. Mais
pour faciliter cette manceuvre, 'embuc 2 sera connecté & la réserve 3 par
I'intermédiaire d’un conduit extensible 13 formant soufflet.

Pour éviter 'emploi du capteur de niveau haut, une vanne 17 pourra étre

installée sur le dispositif d’alimentation pour commander la distribution d’aliments
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vers la réserve 3 ou l'interrompre. Plus particuliérement la vanne 17 pourra étre
installée sur le tube d’alimentation de la dite réserve, ce tube pouvant étre relié
de maniére étanche a cette derniere comme on peut le voir sur les figures
jointes. Cette disposition est préférentiellement prévue pour étre utilisée avec un
remplissage pneumatique de la réserve de l'appareil de gavage. La réserve
comportera alors en partie supérieure des pergages traversants d'échappement
de l'air de transport.

Sera prévu de plus un moyen d’actionnement de la vanne entre sa
position de fermeture et sa position d'ouverture, ce moyen assurant la fermeture
de la vanne 17 lorsque ledit appareil occupe une position basse ou position de
gavage c'est-a-dire une position de distribution des aliments, et assure
I'ouverture de la vanne 17 lorsque ledit appareil occupe une position haute, dans
cette position la réserve 3 peut étre chargée en aliments de gavage.

Selon une premiére forme de réalisation, la vanne 17 est du type guillotine
et est actionnée entre sa position d’ouverture et de fermeture par une tringlerie
18 associée mécaniquement au levier 14 du systéme d’'équilibrage, cette
tringlerie constituant le moyen d’actionnement de la vanne.

Selon une autre caractéristique, la vanne 17 est actionné entre sa position
d’ouverture et sa position de fermeture et inversement par un organe moteur
commandé a partir de l'information d’un capteur de position haute ou basse du
dit appareil de gavage. Dans ce cas de figure la vanne, pourra étre du type
papillon.

En variante, la vanne 17, préférentiellement celle du type guillotine, sera
installée dans la réserve.

[t va de soi que la présente invention peut recevoir tous aménagements et
variantes du domaine des équivalents techniques sans pour autant sortir du

cadre du présent brevet.
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REVENDICATIONS

1/ Appareil 1 de gavage des paimipédes, comprenant un embuc (2) de
gavage destiné a étre introduit dans 'cesophage de I'animal, ledit embuc étant
surmonté d’une réserve (3) de grains comportant un orifice de délivrance (3a)
des grains en relation avec la cavité interne de 'embuc de gavage (2) et un
orifice (3b) d’alimentation en grains, placé a distance du précédent, par lequel
orifice un dispositif d’alimentation introduit des grains dans la réserve, ledit
appareil de gavage comportant de plus une vrille de poussée (4) installée dans
Pembuc de gavage, cette vrille comportant une tige d’actionnement (5) logee
dans la réserve (3) et accouplée a 'arbre de sortie d’un organe moteur
d’entrainement (6) afin que par rotation de la vrille, les grains présents dans
lembuc de gavage soient poussés vers l'orifice de sortie de 'embuc de gavage,
la distribution des grains présents dans la réserve et dans 'embuc étant
commandée a partir d'une impulsion délivrée par une gachette (7) a un circuit
électrique de commande du moteur d’entrainement (6) caractérisé en ce que la
réserve de I'appareil de gavage entre l'orifice d'introduction des grains et I'orifice
de délivrance des grains a F'embuc (2), présente sur le trajet des grains entre ces
deux orifices, un détecteur (11) de niveau haut de grains apte a délivrer un
signal représentatif de la présence de grains selon un niveau haut a partir duquel
signal la distribution de grains dans la réserve (3) de I'appareil de gavage est
interrompue.

2/ Appareil de gavage selon la revendication 1, caractérisé en ce que la
réserve se présente sous la forme d’un tube.

3/ Appareil de gavage selon la revendication 1 ou la revendication 2,
caractérisé en ce que la réserve, entre l'orifice d'introduction des grains et
I'orifice de délivrance des grains a 'embuc (2), présente sur le trajet des grains
entre ces deux orifices, sur une portion de sa longueur au moins, un
rétrécissement (10) dans lequel ou auquel est disposé ou associé le détecteur
(11) de niveau haut de grains.

4/ Appareil de gavage selon I'une quelconque des revendications

précédentes, caractérisé en ce que le circuit électrique de commande du moteur
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d'entrainement est associé a une temporisation (8) qui détermine a partir d'une
impulsion délivrée par la gachette, la durée de fonctionnement du moteur, cette
durée étant supérieure a celle nécessaire a la vidange compléte de 'embuc de
gavage.

5/ Appareil de gavage selon I'une quelconque des revendications 1 a 3,
caractérisé par un second capteur (12) de niveau disposé & écartement du
précédent, ce second capteur (12) étant apte a détecter un niveau bas de grains
dans la réserve de 'appareil de gavage.

6/ Appareil de gavage selon la revendication 5, caractérisé en ce que les
positions des premier et second capteurs sont ajustables I'une par rapport a
Fautre.

7/ Appareil de gavage selon l'une quelconque des revendications 3, 5, 6,
caractérisé en ce que la réserve de grains présente la forme d’'une ampoule.

8/ Appareil de gavage selon la revendication 7 caractérisé en ce que la
réserve (3) de grains sous forme d’ampoule est constituée par deux demi-
coques montées l'une dans l'autre de maniére télescopique.

9/ Appareil de gavage selon 'une quelconque des revendications
précédentes, caractérisé 'embuc (2) est connecté a la réserve (3) par
Pintermédiaire d’un conduit extensible (13) formant soufflet.

10/ Appareil de gavage selon 'une quelconque des revendications
précédentes, caractérisé par une vanne (17) installée sur le dispositif
d’alimentation pour commander la distribution d’aliments vers la réserve (3) ou
I'interrompre et par un moyen d’actionnement de la vanne entre sa position de
fermeture et sa position d’ouverture, ce moyen assurant la fermeture de la vanne
(17) lorsque ledit appareil occupe une position basse ou position de gavage et
assure I'ouverture de la vanne (17) lorsque ledit appareil occupe une position
haute.

11/ Appareil de gavage selon la revendication 10, caractérisé par un
mécanisme d’équilibrage de I'appareil de gavage.

12/ Appareil de gavage selon la revendication 11, caractérisé en ce que le
mécanisme d’équilibrage est constitué par un levier (14) pourvu d'une
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articulation (15) par laquelle il est suspendu & un élément fixe, le dit levier (14)
comportant d’une part une masse d’équilibrage (16) et d’autre part un élément
de support dudit appareil.

13/ Appareil de gavage selon la revendication 12, caractérisé en ce que la
vanne (17) est du type guillotine et est actionnée entre sa position d'ouverture et
de fermeture par une tringlerie (18) associée mécaniquement au levier (14) du
systéme d'équilibrage, cette tringlerie (18) constituant le moyen d’actionnement
de la vanne.

14/ Appareil de gavage selon la revendication 12, caractérisé en ce que la
vanne (17) est actionné entre sa position d’ouverture et sa position de fermeture
et inversement par un organe moteur commandé a partir de I'information d'un

capteur de position haute ou basse du dit appareil de gavage.
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