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{(57) Anotace:
Redenim je zakizeni pro ovladani a fizeni Sinnosti pohonného
ustroji zatemnovacich systémiy, zejména lamel (2) vnitinich,
vndjSich nebo meziokennich #aluzii, kde pohonina htidel (7) je
napojena na pohorny elekeromotor {111) motorového bloku
(L1}, ktery je ptes fidici blok (8) napojen na akumulitorovou
baterii (31) napdjeciho bloku {9) pfipojenouk fotovoltaickému
modulu (12). Na fidici blok (8) je déle napojen vysilaci a
ptijimaci blok (10} 2 polohovaci €len (13). Alespoi Fidici blok
(8), vysilaci a pfijimaci blok (10)a polohovaci élen (13} jsou
vyjimatelng ulozeny ve vnitfnim prostoru homiho profitu (1) a
fotovoltaicky modul {12) je uchycen mimo vnitini proster
homihe profilu(1).




Zafizeni pro ovladani a fizeni Cinnosti pohonného ustroji zatemiovacich systému

Oblast techniky

Vynalez se tyka zafizeni pro ovladani a fizeni Cinnosti pohonného Ustroji
zatemnovacich systému, jako jsou venkovni, vnitfni ¢l meziokenni vertikalni i horizontalni

Zaluzie, roletky a plysé.

Dosavadni stav techniky

V soucasné dobé se k ovladani spousténi, vytahovani a naklapéni lamel Zaluzii ¢i
jine stinici techniky pouzivd fada systému a konstrukénich koncepci s ruznym
usporadanim mechanickych a funkénich prvku. Pohonna Ustroji jsou vesmés ovladana
taznymi prvky mechanickymi, realizovenymi ve formé fetizku, $furky nebo Kliky, a nebo
motorem, ktery je pfipojen na elektrickou sif. Nevyhodou systému ovladani stinicich
systemu pomoci motoru je masivnost provedeni pohonnych systéml a zejména nutnost
privedeni elektrického kabelu az k motoru, coz ve vétsing pfipadu znamena potiebu jeho
zasekani do zdi. Proto se tyto systémy vétsinou pouzivaji pro venkovni Zaluzie a zejména
pro velkoplosné systémy, napfiklad vykladni skfingé obchodu, prosklené vstupni haly

spolecenskych zafizeni nebo restauraénich a hotelovych kemplexu apod.

Mechanismy pro ovladani zaluzii pomoci navijecich snur jsou popsany napfiklad v
reSenich uvedenych ve spisech EP 380346, US 5184660, EP 554212 nebo CZ 8114 U1.
Pohon hnaci hfidele vnitfni Zaluzie pomoci tazného prvku vedeného v hlavové kolejnici

vodicimi kanalky je pak popsan napfikiad ve spisech EP 594556 nebo CZ 7867 U1,

Prestoze jsou vyde uvedend a jina fedeni dukiadné propracovana jak z hlediska

designu tak funkénosti, je v souladu s rozvojem techniky vyvijena snaha zdokonalit tato




reseni tak, aby zajistovala maximalni jednoduchost oviadani s velkym uZivatelskym
komfortem obsluhy, popfipadé se zajisténim automatizace provadéni nékterych Ukonu bez
nutnosti soucinnosti obsluhy, a to v zavislosti na intenzité svétla dopadajiciho na stinici
zafizeni. Je napfiklad znamo feseni dle spisu FR 2860545, které fesi ovladani Zaluzii
pomoci kondenzatoru nabijeného solarnim clankem ve formé fotodiody, kdyz ziskana
energie se pouZiva pro preklapéni zaluzii. Nevyhodou tohoto feéeni je, Ze ziskana energie
dostacuje pouze k jednomu preklopeni lamel po setméni, nedostaduje pro vytazeni &i
stazeni Zaluzie a neumoZnuje provoz Zaluzie v noci. VyuZiti solamiho ¢lanku pro napéjeni
informacniho systému o neopravnéné manipulaci s Zaluziemi, napf. pfi vloupani, je
popisovano ve spise WO 03/083802 a spis WO 02/41740 fesi vyuzili solarnich clanku jako
integralni soucasti Zaluzii. Solarni clanky jsou umistény na pohyblivé casti Zaluzii, pficemz
ovladani je feseno pomoci infracerveného pfenosu. Vyuziti jak tohoto feseni, tak dalSich
systemu pro bezdratove ovladani zatemriovacich systému vybavenych elektromotory
napojenymi na budi¢ spojeny s mikrokontrolérem pfipojenym na infracerveny prijimaci
obvod pfipojeny pfes akumulator na fotovoltaicky clanek, je omezené malym dosahem
infraCerveného pfenosu a pouZitelnosti fotovoltaického Elanku pouze v pfipadé, kdy neni
poskytovan dostatecny potencial k pfimému dobijeni akumulatoru. Fotavoltaicky ¢lanek je
vyuZit pouze k ziskavani energie a napéti akumulatoru musi byt pfizpusobeno véem
obvodim v zapojeni systému. Nedostatky infracerveného pfenosu jsou v podstaté
vyfedeny zafizenim dle spisu CZ 16468 U1, u néhoz je zalemnovaci systém pfipojen
hfideli na elektromotor, ktery je napojen na budic spojeny s mikrokontrolérem a napajecim
akumulatorem. K mikrokontroléru je Je pfipojen radiovy prijimaci obvod s anténou pro
spojeni s radiovym vysilatem, pficemZ tento radiovy prijimaci obvod je rovnéZ napojen na
akumulator. Toto zafizeni umoznuje dalkové bezdratové oviadani na mnohem vétsi
vzdalenost a pfitom je schopno pracovat s akumulatcrem na podstatné niz&im napéti.
Akumulator je nabijen fotovoltaickym ¢lankem i pfi velmi malé intenzité osvétleni, coz je
dalsi vyhodou. Zarizeni je pak vybaveno dalsimi prvky k méreni intenzity svétia, regulace

otacek elektromotoru ¢i méfeni mechanickych dorazu pohybu prvku systemu apod.

Ukolem pfedkladaného vynalezu je predstavit k vyuZivani nové zafizeni pro
ovladani a fizeni ¢innosti pohonngho Ustroji zatemnovacich systému, které by spojenim

dlouhodobé ovérenych konstrukci viastnich pohonnych systému Zaluzii a novych poznatku




v piencsové technice vytvofilo jeden integralni celek, ktery by zjednodusoval a
zautomatizoval cinnosti obsluhy tak, aby byl systém ovladatelny i z vétsi vzdalenosti bez

nutnosti mechanické manipulace s taznymi prvky.

Podstata vynalezu

Uvedeneho cile je dosaZeno vynalezem, kterym je zafizeni pro ovladani a fizeni
cinnosti pohonného Ustroji zatemnovacich systému, zejména lamel vnitfnich, vnéjsich
nebo meziokennich Zaluzii, kde pohonna hfide! je napojena na pohonny elektromotor
motoroveho bloku, ktery je pfes fidici blok napojen na akumulatorovou baterii napajeciho
bloku pripojenou k fotovoltaickému modulu, pficemz na fidici blok je dale napojen vysilaci
a prijimaci blok a polohovaci Clen, jehoZ podstata spodiva v tom, ze alespon fidici blok,
vysilaci a pfijimaci blok a polohovaci ¢len jsou vyjimatelné ulozeny ve vnitfnim prostoru

horniho profilu a fotovoltaicky modul je uchycen mimo vnitini prostor homiho profilu.

Dalsi podstatou vynalezu je, Ze napajeci blok a pohonny elektromotor jsou s
vyhodou bocné vyjimatelng nasunuty co protilehlych koncovych &asti horniho profilu,
pficemz jejich Casti vycCnivajici vné z homiho profilu jsou prekryty boénimi kryty

uchycenymi k hornimu profilu.

Take je podstatou vynalezu, 7e napajeci blok je tvofen akumulatorovou baterii
uloZzenou v tvarovaném pouzdre, jehoz tvarovana deskova zakladna je upravena jednak
pro vyjimatelné uloZeni do hormiho profilu, a jednak pro uloZeni vysilaciho a pfijimaciho
bloku tvofeného zakladovou deskou s tisténymi spoji osazenou béznymi elektronickymi
prvky, pficemZ za Ucelem snadného pristupu k akumulatorové baterii je pfedni rameno
horniho profilu v misté jejiho ulozeni opatieno manipulacnim otvorem zakrytovanym

snimatelnou krytkou,

Rovnéz je podstatou vynalezu, Zze motorovy blok je tvofen tvarovanym télesem, v

némzZ je uloZen pohonny elektromotor a jehoZ nosna zakladna je upravena pro
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vyjimatelné uloZeni do horniho profilu.

Ve vyhodném provedeni sestava polohovaci ¢ien z kalibraéniho prvku a
polohovaciho ¢itaCe, kde kalibraéni prvek je upevnén na pohonné hfideli a polohovaci
Citac je upevnén na zakladové desce fidiciho bloku, pficemz kalibraéni prvek je tvofen
kotouckem upevnénym na pohonné hfideli a opatfenym po obvodu pravideiné
rozmisténymi vyiezy, a polohovaci &itaé je tvofen dvéma ¢idly upevnénymi protilehle po
obou stranach kalibraéniho prvku. Kalibraéni prvek je pak na pohonné hfideli ustaven

aretacnim prstencem.

Novym vynalezem se dosahuje pfinosu v tom, Ze zafizeni je nezavislé na
jakémkoliv externim zdroji energie, a tedy neni pfi jeho instalaci provadét jakékoliv
stavebni upravy interieru Ci exteriéru budov. Jednoduchost a kompaktnost zafizeni
provedeni umoznuje jeho uplatnéni pfi nahradé stavajicich pohennych Ustroji, aniz by bylo
nutno provadét Upravy ramu oken ¢i dvefi. Nemalym pfinosem je pak vysoky kamfort
obsluhy pomoci jednoduchého dalkového ovladade, ktery umozni ovladani stinicich
systému vsemi skupinami lidi, véetné déti &i imobilnich starych & nemocnych osob, ktefi si

bez problému mohou regulovat dle potieby intenzitu osvétleni mistnosti.

Popis obrazku na pfipojenych vykresech

Konkretni - priklady vynalezu jsou schématicky zndzomény na pfipojenych
vykresech, kde

obr.1 je Celni nérysny pohled na zafizeni,

obr.2 je pudorysny pohled na zafizeni z obr.1,

obr.3 je Celni axonometricky pohled na zafizeni z obr.1 $ikmo zprava,

obr.4 je Celni axonometricky pohled na zafizeni z obr.3 viozené do homiho profilu
zatemiovaciho systému,

obr.5 je zadni axonometricky pohled na zafizeni z obr.3 vloZzené do horniho profilu

zatemnovaciho systému,
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obr.6 je celni axonometricky pohled na konstrukéni uze! polohovaciho élenu sikmo
Zprava,

cbr.7 je zadni axonometricky pohled na konstrukéni uzel z obr 6,

cbr.8 je pudorysny pohled na konstrukéni uzel z obr.7,

cbr.9 je celni axonometricky pohled na konstrukcni uzel spojky pohonného
elektromotoru,

obr.10 je zadni axonometricky pohled na zakladni provedeni zafizeni vloZzeného do
meziokenniho profilu véetné akumulatorové baterie a

obr.11 je zadni axonometricky pohled na alternativni provedeni zafizeni vlozengho

do meziokenniko profilu, kde akumulatorova baterie je uloZzena mimo meziokenni profil.

Priklady provedeni vynalezu

Provedeni zafizeni podle technického feSeni bude popsano na pfikladu
aplikovaném pro zabudovani do tvarovaného horniho profilu 1 interiérovych Zaluzii, kde
homi profil 1 je pfizpUsoben k uchyceni na neznazomény okenni ram. Zaluzie jsou tvafeny
sadou vertikalnich lamel 2 jednak zavéSenych na ZebriCcich 3, umoZnujicim jejich
naklapéni, a jednak cpatrenych navijecimi pasky 4 pro umoznéni jejich zvedani Ci
spousténi. Koncove ¢asti prvku 3, 4 bézné konstrukce jsou uchyceny v navijecich 5

zabudovanych v loZich 6, ktera jsou rozebiratelné ustavena v homim profilu 1. Navijece 5

jsou spojeny pohonnou hfideli 7, prochazejici podéiné v podstaté celym hornim profilem 1.

Vlastni funkéni cast zafizeni sestava z fidiciho bloku 8, tvofeného s vyhodou
zakladovou deskou s tisténymi spoji uchycenou pomoci distancnich sloupku 81 ke spodni
sténé 103 horniho profilu 1, a dale z napajeciho bloku 9, vysilaciho a pfijimaciho bloku 10,
moforoveho bloku 11, fotovoltaického modulu 12, polohovaciho ¢lenu 13 a

neznazornéneho ovladaciho bloku, tvofeného napfiklad dalkovym tlacitkovym ovladacem.

prostfedky popsanymi napf. v CZ 16468 U1.




Napajeci blok 9 je tvofen akumulatorovou baterii 91, ktera je ulozena v tvarovaném
pouzdre 92. Pouzdro 92 je svou tvarovanou deskovou zakladnou 921 vyjimatelné
nasunuto v jecne z koncovych ¢asti horniho profilu 1, ktery je v tomto misté na svém
prednim rameni 101 opatfen manipulacnim otvorem 1001 zakrytovanym snimatelnou
krytkou 1002 a slouZicim k jednoduché vyméné akumulatorové baterie 91. V deskové
zékladné 921 je ulozen vysilaci a pfijimaci blok 10, ktery je tvofeny zakladovou deskou s
tistenymi spoji osazenou neznazoménymi béznymi elektronickymi prvky a je kabelové
propojeny s akumulatorovou baterii 1. Mctorovy blok 11 je tvofen pohonnym
elektromotorem 111, ktery je pfes spojku 14 spfazen s koncovou ¢asti pohonné hfidele 7,
ktera je protilehld umisténi napajeciho bloku 9 Pohonny elektromotor 111 je uloZen v
tvarovaném télese 112, které je nasunuto svou nosnou zakladnou 1121 do druhé koncove
casti homiho profilu 1, a je propojen s pfislu$nymi elektronickymi prvky fidiciho bloku 8.
Fotovoltaicky modul 12 je s vyhodou tvofen solarnim ¢lankem. ktery je umistén na zadnim
rameni 102 horniho profilu 1, tedy v ¢asti maximalniho mozného osvitu stuneénim svétlem,
a ktery je propojen pfes nezndzornény dobijeci modul k akumulatorové baterii 91.
Polohovaci clen 13 sestava z kalibratniho prvku 131 a polohovaciho éitace 132 | kde
kalibracni prvek 131 je v popisovaném pfipadé tvofen kotougkem upevnénym na pohonné
hfideli 7 a opatrenym po obvodu pravidelng rozmisténymi vyfezy 133, a polohovaci Gitac
132 je tvofen dvéma Cidly upevnénymi protilehle kalibragniho prvku 131 pfimo na
zakladove desce fidiciho bloku 8. Ustaveni sprdvné polohy kalibraéniho prvku 131 na
pohonne hrideli 7 je realizovano pomoci aretacniho prstence 15, ktery je s vyhodou pousit
I na protilehlém konci pohonné hfidele 7 pro zafixovani pozadované polohy spojky 14

pohonneho elektromotoru 111, jak je patrné napf. z obr.2 a obr.3.

Ke koncovym castem horniho profilu 1 jsou uchyceny boéni kryty 105 piekryvajici
casti deskove zakladny 921 napajeciho bloku @ a nosné zakladny 1121 pohonného
elektromotoru 111, které nejsou zasunuty do horniho profilu 1 a vystupuiji z n&j vné bocné.
Materialové provedeni jednotfivych konstrukgnich a funkénich prvki a jejich vzajemné
odizolovani je feSeno standardnim zpusobem dle pfislusnych normativnich predpisu a

neni predmétem tohoto feseni.
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Pii montazi zafizeni se do horniho profilu 1, v némz jsou ustavena loZe 6 s navijeCi
5, uloZi fidici blok 8, a to zacvaknutim na distanéni sloupky 81 uchycené v jeho spodni
sténé 103. Nasledné se zasadi vysilaci a pfijimaci blok 10 uchyti v deskove zakiadne 921
napajeciho bloku 9 a tento celek se zasune boéné do horniho profilu 1 a jeho kabely se
nastavi na propojeni s fidicim blokem 8. Pote se vlozi na zvolené misto kalibracni prvek
131, tedy kotouéek, a do horniho prefilu 1 se nasune pohonna hridel 7, na niz se postupne
navie¢ou kalibracni prvek 131 a aretacni prstence 15, pomoci nichz se pohonna hridel 7
ustavi do pracovni polohy. Dale se pohonny elektromotor 111 nasune do t€lesa 112 a
tento celek se zasune do horniho profilu 1 a pomoci spojky 14 se pohonny elektromotor 11
spiahne s pohonnou hfideli 7 a jeho kabely se pfipravi k propojeni s fidicim blokem 8. V
koneéné fazi instalace se na zadni ramenc 102 horniho profilu 1 upevni fotovoltaicky
madul 12 a veskeré kabely prvku 9, 111, 12 se propoji s fidicim blokem 8. Tim je zafizeni

pfipraveno ke kalibraci.

Kalibrace funkce zafizeni se provadi pomoci dalkoveho ovladace vybaveneho
nastavovacim a ovladacim reZimem s pfislusnym menu, kdy se tlacitky nastavi jecnotlivé
polohy lamel 2 Zaluzii a pomoci vyhodnocovani parametru v polohovaciho Clenu 13 je tak
mozno zafizeni elektronicky ovladat. Ovladani je nezavisle na jakémkoliv externim zdroji
energie. kdyz pohonny elektromotor 111 je napajen akumulatorovou baterii 91 dobijenou

fotovoltaickym modulem 12.

Popsané provedeni neni jedinou moZznou konstrukci podle vynalezu, ale pocle tvaru
a typu horniho profilu 1 mohou byt upraveny jednotlivé funkéni prvky 8, 9, 10, 11, 12 a to
jak tvarové, tak prostorové, kdyZ mohou byt cdiiSné vzajemné usporadany v homim profilu
1. V nékterych pFipadech nemusi byt k ustaveni pohenné hridele 7 vyuzivany aretacni
prstence 15 a vlastni fixace jednotlivych prvku 8, 9, 10, 11, 12 v hornim profilu 1 muze byt
pomoci jinych béZznych technickych prostfedku. Ani oviadani a nastavovani funkci zafizeni
nemusi byt realizovano pomoci dalkového ovladace ale v urCitych pfipadech, ale pro urcité
piipady by bylo mozno tlagitkovy ovladat umistit pfime na horni profil 1 nebo jeden z
bocnich krytu 105. Deskova zakladna 921 napajeciho bloku @ a nosna zakladna 1121

pohonngho elektromotoru 111 mahou byt pak fedeny tak, Ze budou umozfiovat nasunuti

do horniho profilu 1 shora.




V provedeni zarizeni pro umisténi do meziokennich profilu pak nejsou pouzivany
bocni kryty 105 a akumulatorova baterie 91 mlZe byt alternativng umisténa jak v hornim

profitu 1 tak mimo néj, jak je patrné z obr. 9 a obr.10.

Prumyslova vyuzitelnost

Zarizeni je urfeno k ovladani a fizeni ¢innosti pohonného Ustroji zatemniovacich
systému, jako jsou venkovni, vnitini & meziokenni vertikalni | horizontalni zaluzie roletky a
plysé. a Je mozno jej zabudovat do rliznych typl zatemfovacich systéml, véetné

meziokennich Zaluzii, jejichZ zakladnim konstrukénim prvkem je nosny homi profil.




PATENTOVE NAROKY

1. Zafizeni pro ovladani a fizeni Cinnosti pohonného (stroji zatemnovacich systému,
zejmena lamel (2) vnitfnich, vnéjsich nebo meziokennich zaluzii, kde pohonna hfidel (7) je
napojena na pohonny elextromotor (111} meotoravého bioku (11), ktery je pres fidici blok
{8) napojen na akumulatorovou baterii (91) napajeciho bloku (8) pfipojenou K
fotovoltaickemu modulu (12), pricemz na fidici blok (8) je dale napojen vysilaci a pfijimaci
blok {10) a polohovaci clen {13), vyznacujici se tim, Ze alespon fidici blok (8), vysilaci a
prijimaci blok (10) a polohovaci ¢len (13) jsou vyjimatelné uloZzeny ve vnitinim prostoru
horniho profilu (1) a fotovoltaicky modul (12) je uchycen mimo vnitini proster horniho

profilu (1).

2. Zarizeni podle naroku 1, vyznacujici se tim, Ze napajeci blok (9) a pohonny
elektromotor (111) jsou s vyhodou boéné vyjimatelné nasunuty do protilehlych koncovych
casti horniho profilu (1), pficemZ jejich Casti vyénivajici vné z horniho profilu (1) jsou

prekryty bocnimi kryty (105) uchycenymi k hornimu profilu (1).

3. Zafizeni podle naroku 1 a 2, vyznacujici se tim, Ze napéjeci blok (9) je tvoren
akumulatorovou baterii (91) uloZzenou v tvarovaném pouzdie (92), jehoZ tvarovand
deskava zakladna (921) je upravena jednak pro vyjimatelné uloZeni do horniho profilu (1),
a jednak pro ulozeni vysilaciho a prijimaciho bloku (10) tvofeného zakladovou deskou s

tisténymi spoji osazenou béznymi elektronickymi prvky.

4. Zarizeni podle naroku 3, vyznacujici se tim, Ze za Ucelem snadného pfistupu k
akumulatorove baterii (91) je pfedni rameno (101) horniho profilu {1) v misté jejiho uloZeni

opatreno manipulacnim otvorem (1001) zakrytovanym snimatelnou krytkou {1002).

5. Zafizeni podle nékterého z ndroku 1 aZ 4, vyznaéujici se tim, Ze motorovy blok (11) je
tvoren tvarovanym télesem (112), v némz je uloZen pohonny elektromotor (111) a jehoz

nosna zakladna (1121) je upravena pro vyjimatelné ulozeni do hornihao profilu (1).



-10 -

6. Zafizeni pocle nékterého z narcku 1 aZ 5, vyznaéujici se tim, ze polohovaci &len (13)
sestava z kalibracniho prvku (131) a polohovaciho Citace (132}, kde kalibraéni prvek (131)
Je upevnén na pohonné hfideli (7) a pclohovaci ¢itac (132) je upevnén na zakladové
desce fidiciho bloku (8).

7. Zafizeni podle naroku B, vyznacujici se tim, Ze kalibracni prvek (131) je tvofen
kotouckem upevnénym na pohonné hfideli (7) a opatfenym po obvodu pravidelng
rozmistenymi vyrezy (133). a polohovaci &itat (132) je tvofen dvéma Cidly upevnénymi

protilehle po obou stranach kalibraéniho prvku (131).

8. Zafizeni podle naroku 6 a 7, vyznaéujici se tim, Ze kalibracni prvek (131) je na

pohonne hfideli {7) ustaven aretacnim prstencem (15).
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