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Zakldda¢ jerdbového typu pro skladovdni
hutnich materidld

Podstata feSeni spodivd v tom, Ze
vlastni zaklddaci vozik je tvofeny
pojezdovym vozikem a pohony pojezdu
a zdvihu, manipulaé¢nim rdmem zavéde- -
nym nejméné na <¢tyfech lanovych zdvésech
a stabilizadnimi vysuvnymi teleskopy. N
Manipuladni rdm mife byt opatfen vysuvny~ T ‘ .
mi nebo preklopnymi vidlicemi. Cely :
zaklddaci vozik pojiZd{ po jerdbovém
mostu nad stromedkovymi regdly. Vlastni
zaklddaci{ vozik miZe byt také samostatné
umistén na drdze, vytvorené nad radou £
stromedkovych regdll, )

Zaklddac¢ jefdbového typu zvldsté ve

spojeni s automatickym ffzenim jeho

provozu najde Firoké uplatnéni nejen

p¥i manipulaci a skladovdn{ hutnich -

materigld, ale p¥i manipulaci a skla-

dovdni jinych materidld obdobného L
charakteru, ddle pfi mezioperadéni

a operalni manipulaci ve vyrobnim

procesu.

245 432



245 432

-Vynélez se tyké zaklddale jerébového typu urdeného pro sklado-
véani Sirokého sortimentu hutnich materidld a to jek plechi, tak pro-
fild.

Skladovédni hutnich materidld a zejména silnych plechd nenf do-
sud uspoko Jivé vyleseno. Nejtastéji se pro skladovéni silnych ple-
chl vyuZivé mostovych jerébl, kdy plechy jsou uklédény voln& do sto-
hi, proklédané drevénymi hranoly. Vazalské préce jsou provddény pire-
véZné ru&n& pomoci lan a hékd. Vyhodn&j3i je ji% skladovéni plechd
v paletéch s obsluhou mostovym je¥débem s dvoububnovou kodkou a au-
tomatickym zévésem, kde odpadaji rudni vazadské price. Je viak tire-
ba dasté prerovndvéni palet p¥i vychystdvéni materidlu. Pro sklado-
véni silnych plechd je moZné vyuffit i dvousloupovy regélovy zakla-
da& vys&1 nosnosti. Tento zaklédad mi%e ji¥ pracovat v automatickém
cyklu. Skladové zéna s témito zaklddadi je vSak investidn& nédklad-
né a ve v&t3ind piipadd by bylo Zasové vyuZit{ zaklddadl malé. Pro
skladovani ty%ového materidlu je vyrdb&no n&kolik typd specidlnich
zeklédadl, které jsou umistény p¥imo na regélech. Zvlésté pri ma-
1ém obratu ulo¥enych materidld je vyuZiti t&chto specidlnich zakld-
dall malé pii relativné vysockych investiénich néklsdech.

Vy%e uvedené nevyhody jsou odstran&ny zaklsdadem jerdbového.
typu podle vyndlezu pro skladovéni hutnich materidld, JjehoZ podsta-
ta spolivé v tom, Ze Jjeho zeklédaci vozik je tvoPeny pojezdovym vo-
zikem, vybavenym pohonem pojezdu a pohonem zdvihu, JjehoZ ne jméng
Ety¥i lanové zdvEsy nesou v rozich manipula¥ni rém, ktery je stabi-
lizoveny momentové nezeatiZenymi vysuvnymi teleskopy. Manipuleadni rém
mi%e byt nap¥. opat¥eny ji¥ poufivanymi oboustranné vysuvnymi vidli-
cemi nebo pieklopnymi vidlicemi. Samotny zsklddaci vozik miZe také
poJjiZdét po vliestni drdze vytvorené nap¥iklad na ¥adé stromedkovych
regéli.

Zeklada& jeXdbového typu je urden predeviim pro obsluhu stro-
me&kovych regdld. MdiZe byt i pouZit i pPi obvyklyeh je¥débovych ma-
nipulacich. Vyhody zekléda¥e je¥dbového typu podle vyndlezu spodf-
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vajl v tom, Ze je moZné skladovat oddélen& kaZdou sortimentni po-
loZku, kterou lze bez pleklédéni{ odebrat, pFi relativné vysokém vy-
u¥itf skladového prostoru. Jinou vyhodou zskladele je¥dbového typu
Je, %e mi%e krom& vlastnich skladovacich operaci premfstovat mate-
riél na technologickéd zerfzen{ v dosshu zeskladale i provadét jerdbo-
vé manipulace p¥i vyklédce materidlu. Deldi vyhodou je shoda kon-
strukénich d4sti zaklddale jek u provedeni pro manipulaci se silny-
mi plechy, tak pro manipulaci s tyéovim materidlem. Systém étyfiano-
vého zavéfeni manipuladniho rému zajiftuje, Ze stebiliza¥ni telesko-
py nejsou naméhény ohybovym momentem i pii vysunutém t&Zisti bieme-
ne, &¢imZ nap¥{iklad oproti stohovacimu jerdbu ms navrieny‘zaklédaé
p¥i stejné nosnosti niZs{ hmotnost.

Priklad provedeni zaklédede jerdbového typu pro skladovéni hut-
nich materidly Jje na pFipojenych obrézcich, kde obr. 1 predstavuje
nérys uvedeného zeklada¥e v zdkladnim provedeni, obr. 2 predstavuje
jeho pldorys, obr. 3 pohled z boku ne Fadu stromedkovych regdld se
zgsunutym menipuleénim rémem, obr. 4 pohled na tyto regély shora,
obr. 5 pohled z boku na Fadu stromelkovych regdld se zasunutym mani-
pule¥nim rémem jiného provedeni, obr. 6 pohled na tyto regdly shors,
obr. 7 pohled z &ela na jiné stromekové regély, po kterych pojiZdi
semostatné zaklédaci vozik, obr. 8 pohled na tyto regély shora.

Na obr. 1 a 2 je vlastni zaklddaci vozik 1, ktery se skléda
z po jezdového voziku 2, vybaveného pohonem 3 poJjezdu a pohonem 4
zdvihu. Na lanovych zdvésech 5 je zavéSen msnipuladni rém 6 stabi-
lizovany vysuvnymi teleskopy 1. Zaklddacf vozik 1 pojiZdl po jedé-
bovém mostu § a Jeidbovy most 8 po jeFdbové drédze 9. Na obr. 3 a 4
Je Fada stromelkovych regdld 10. V ulilce mezi dvéma Pademi stromed-
kovych regéld 10 Jje spudtén manipuladni rém §, opatieny oboustranné
vysuvnymi vidlicemi 1l. Na obr. 5 a 6 mezi dv&me Fadami stromedlko-
vych regéld 10 je spustén manipuladni rém §, opatieny pieklopnymi
vidlicemi l2. P¥i vybaveni manipula&niho rému 6 podle obr. 2 a 3 pro-
bih4 obsluha stromedkovych regéld 10 tak, Ze manipuladni rém & je
spustén mezi dvé rady stromedkovych regdld 10 pod droveh obsluhove-
ného podlaZi, pak se vysunou vysuvné vidlice 1l pod odebirany mate-
riél, cely manipula&ni rémrﬁ se zvedne i s materidlem na vysuvnych
vidlicich 11, na kterych je pak vyskladnoveny materidl presunut na
stPed manipuladniho rému 6. Potom nésleduje vyzdviZeni manipulaéni-
ho rému 6 i s vychystanym materidlem na vysuvnych vidlicich 11 nad
stromedkové regédly 10 a nad nimi se pak materidl pilemisti{ na misto
uréenf, Zaklddéni probihé obdobnd v opadném poradf. P¥i vybaveni ma-
nipulagnfho rému 6 preklopnymi vidlicemi 12 podle obr. 5 a 6 probihé
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obsluha strome¥kovych regéld 10 tak, Ze jsou pieklopné vidlice 12
nejprve preklopeny tak, aby sméfovaly k té PFad¥ regéld 10, odkud
bude materidl vyjimén., Manipulalni rém & je spustén do ulicky mezi
dvéma stromedkovymi regély 10 pod uroveh vychystévaného podla¥i, a
podélnym pojezdem zskladade jersbového typu se zasunou pPeklopné
vidlice 12 pod vychystévany materidl a krdtkym zdvihem se materisl
na vidlicich nadzdvihne nad ramena stromedkového regélu 1Q0. Zpétnym
po jezdem se materidl premisti na pieklopnych vidlicich 12 do ulilky,
pak Jje spolu s manipuladnim rémem & vyzdviZen nad stromelkové regé-
ly 10 a nad témito regdly 10 prevezen na misto urdeni. Zakladéni
probihé obdobné v opadném poradi. Podle provedeni na obr. 7 a 8 po-
ji%2d{ semotny zeklddaci{ vozik L po pojezdové drdze 13 vytvorené na
stromelkovych regdlech 10. Obsluha regdld i v tomto prfipadé je stej-
né, jek bylo popséno pro zékladni provedeni zekladeade Jerébového
typu, a to podle zpisobu vybaveni manipula¥niho rému 6 bud vysuvny-
mi vidlicemi 11 nebo pYeklopnymi vidlicemi ;g.

PREDMET VYNALEZU

1. Zakladad Jerdbového typu pro skladovéni hutnich materidly, vyzne-
Sujici se tim, Ze zakléddaci vozik (1) je tvo¥eny pojezdovym vozi-
kemQ(Z) vybavenym pohonem (3) poJjezdu a pohonem (4) zdvihu, je-
ho¥ nejméné &ty¥i lanové zévésy (5) nesou v rozich manipula¥ni rém
(6) pouze stabilizoveny momentovd nezatiZenymi vysuvnymi telesko-
py (7) a opatfeny napiiklad oboustranné vysuvnymi
vidlicemi (11) nebo preklopnymi vidlicemi (12) a poJji%di po Jedé-
bovém mostu (8), ktery pojiZ%df po jerdbové dréze (9).

2. Zakladed podle bodu 1,vyznadujici se tim, Ze samotny zaklddaci vo-
zik (1) pbjiﬁdi po vlastni pojezdové dréze (13) vytvorené nap¥i-
klad na fadé stromedkovych regdld (10). '

. vykrest
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Obr. 3
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Obr. s
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Obr. 7
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