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Vyndlez se tykd elektromotorického pohonného zaifzeni pro
délkové ovldddni pristrojl, zejména elektrickych jistidd.

Dosud zndmé pohonné zaifzeni pro ddlkové ovldddni elektric-
kych Jjistidd vyuZivd elektromagnetu, z n&ho% se piimolery pohyb
jddra prevddi na rotadni pohyb pomoci volnobéZky, jejiZ hiridel
und3{ vadku s Cepem a kladkou, kterd zabird do vystupkd pracov-
ni listy, kterd vykondvd primolary vratny pohyb. Jind konstruk-
ce elektromegnetického pohonného zafizeni pouZivd k pfevodu pii-
modarého pohybu elektromagnetu na rotedni pohyb ocelové rohatky
se zdpadkami, pPidemZ Jéddro elektromagnetu pracuje v rytmu si-
tového kmito&tu.

Nevyhodou uvedenych elektromagnetickych pohonnych zarizeni
Je p¥dlis strmy ndrdst sily se zmen3ovédnim vzduchové mezery
pri pifitahu jéddra elektromagnetu, ktery vyvoldvA velké setrval-
né zatiZeni, &ImZ nastdvéd rychlé opotrebeni jak samotného me-
chanismu, tak i toho zaPfizeni, které pohdni. Dal3{ nevyhodou jJe
okolnost, Ze otfesy ru3{ &innost citlivé&jsich prvkd hneného za-
F{zeni, vysokd hladina vysokofrekveniniho ruSeni a hludnost.
Zar{izeni maji téZ znaln& velky elektricky pifikon. Jejich pracov-
ni lista Jje uloZena pouze ve dvou uzkych, znalné& od sebe vzdé-
lenych vedenich, tekZe se pri pPeddvédni sily prohybéd.

‘Uvedené nevyhody odstranuje elektromotorické pohonné zarf-
zeni podle vyndlezu, jehoZ podstatou Jje, Ze ojnice je opatfena
epem, zapudténym do hridele, uloZeného v kulise, pfidemZ na
h¥{deli je uloZena pracovni zdpadka rohatkového kola a osa otéd-
%eni rohatkového kola s vadkou je shodnd s osou otdSeni undiede
ovlddaci kladky a kulisy a ddle, Ze pracovni t¥men, uloZeny ve vedeni
ovlddeci 1idty, md tver pravoldhelnfka, v ndm? je jednek pravo-

Uhelnikovy otvor pro uloZeni tledné pruZiny a ddle pravodhelni-
kovy otvor pro ovlddaci prvek pohénéného pristroje.
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Vyhody zarfzeni podle vyndlezu Jsou v klidném chodu, bez rédzi
a otrest pri zachovdni poZadovanych parametrd, tc Jjest potiebné
hneci sily a rychlosti posuvu. Zeifizeni vyuZivd priznivého pri-
b&hu a plynulého ndristu sily uZitim vystfednikového pohonu ro-
hatkového kola. Pro ddlkové ovldddni je moZné vyuZit bud preru-
Sovanéhc rotadniho pohybu rohatkového kola, nebo lze tento pohyb
prem&nit mechanickou vazbou na primolary pierusovany vratny po-
hyb. V tomto konkretnim p¥{ipadé€ je pracovni lista souvisle vede-
nd, pracovni t¥men Jje oboustranng pruzZzné& ulozen, takZe odpadd
jehoséefizovéni. Zatizenim se docili zvySeni nékterych parsmet-
ri, zejména nejméné dvojnéiscbné mechanické trvanlivosti a nejmé-
n& p&tindsobného podtu zapnuti{ ve srovnatelnych &asovych inter-
valech, Podstatné se sniZi i p¥ikon, rozmé&ry a hmotnost.

Prikled provedeni elektromotorického pohonnéhc zaifizeni
podle vyndlezu je na pPriloZeném vykrese, kde je na obr. 1 sche-
maticky nd&st pohonu elektrického Jjistide a na obr., 2 je &dsted-
ny bokorys tohoto pohonu.

Na zékledni desce 1 Jje uchycen elektromotor 12 s pastorkem
11, ktery Jje v zédbéru s ozubenym kolem 18, opatfenym plastovym
vystrfednikem jenZ je spojen pomoci ojnice 9 s hifidelem 8. Ojni-
ce 9 je opatrena &epem 10, zapu3tdnym do h¥idele 8, uloZeného
oto¢né v kulise 5. Na h¥ideli 8 je uloZena pracovni zdpedka 4
rohatkovéhc kola 2. Aktivni bok zubu 6 pracovni zdpedky 4 i zadr-
zZovaci zdpadky 7 leZ{ na tedné k patni krufnici v mistd zédb&ru.
Zedriovaci zépadka 7 je otoln& uloZena na nosném &epu 20, uchy-
ceném v zdkladn& 1. Osa otddeni rohatkového kola 2 s vadkou Je
shodnd s osou otd&enf undsede ovlddact kladky 3 @ kulisy 5.
Do rohatkového kola 2 Je zapult&n &ep s ovlddaci kladkou 3,
opfenou o vyhnuté vystupky ovlddacf lidty 13 s oboustrannd od-
prufenym pracovnim t¥menem 14 tvaru obdélnika se dvima obdélni-
kovymi otvory. V hornim otvoru 16 je uloZena tla&nd pruZina a
spodni otvor 17 je urlen k uloZeni nezakreslené ovlddaci péky
jistice. Na rohatkovém kole 2 je pevn¥ uchycena teké vadka 19
pro ovlddani kontaktd koncového spinade 15, které jsou sériové
zapojeny v obvodu elektromotoru, jeho%Z rotor je proti neZddou-
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cimu rozbihdni v mezipolohdch ovlddaci 1i3ty brzdén paralelné&
pripojenym, av3ak nezakreslenym rezistorem.

Funkce pohonného zaifizeni podle vyndlezu Jje ndsledujici:
Po pfivedeni nap&ti na svorky elektromotoru 12 se zadne otdlet
ozubené kolo 18 s vystifednikem, &imZ &ep 10 vykonévéd kyvavy po-
hyb. Cep 10, zapudtény v hifdeli 8 prevddl tento pohyb na kuli-
su 5 a pracovni zdpadku 4. Pracovni zdpedka 4, zabirajici za
zub 6, pfeddvd kyvavy pohyb rohatkovému kolu 2, které se posune
o Jednu zubovou rozte¥. Soulasn¥ zapadne do rohatkového kola 2
zedr¥ovaci zédpadka [, kterd brdni jeho zp&tnému pootoleni. I
pri pohybu pracovni zdpadky 4 s rohatkovym kolem 2 se jejich
vzdjemnd poloha nem&ni, Pritom md teké sils F, vyvozovand pra-
covni zdpesdkou 4, smér presné tangencidlni a proto teoreticky
neni tfeba Z4dné sily pro udrZeni pracovni zdpedky 4 v zdbéru.
Toto uspordddni zaruluje rovnomérné naméhéni,a tim i rovnom&r-
né opotrebeni jek rohatkového kole g’tak i jeho pracovni z4pad-
ky 4.

Cep ovlddaci kladky 3, zapudtdny do rohatkového kola 2,
vykondvd soulasn& s nim pierudoveny rotaéni pohyb, pfi ném?Z
se ovlddaci kladka J opird o Jjeden z obou vystupkd ovlddaci
listy 13, kterd tim vykondvé primolary pohyb, potfebny pro cvia-
dani hezakreslené ovliddaci pdky jisti&e.

Elektromotorického pohonného zarizeni podle vyndlezu lze
vyuzit v8ude tem, kde je Zddén pohotovy a rychly kruhovy &i pii-
molary vratny pohyb, vhodny k pohonu pruZinovych stfedadd, naté-
gecich mechanismi & natahovAni hodin, MiZe slouZit té% jako né-
hrade vykonového krokového motoru.
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- Elektromotorické pohonné zarizeni pro ddlkové ovldddni
pristrojd, zejména elektrickych Jjistidd, sestdvajici z hne-
ciho elektromotoru, ozubeného kola, vyst¥edniku, ojnice, ku-
lisy s pracovni zdpadkou, rohatkového kola s valkou a ovlidde-
ci kladkou, zadriovaci zédpadky a pracovaiho timenu, vyznade-
né tim, Ze ojnice (9) je opat¥ena &epem (10), zapudtdnym do
hifdele (8), uloZeného otodn& v kulise (5), pri¥emZ na hri~-
deli (8) je uchycena pracovni zdpadka (4) rohatkového kola
(2) a Ze osa otddeni rohatkového kola (2) s vadkou Jje shodnd
s osou otd&eni undsede ovlddaci kladky (3) a kulisy (5) =
ddle Ze pracovni t¥men (14), uloZeny ve vedeni ovlddaci 1i¥-
ty (13), mé tvaer pravoudhelnika, v n¥mZ je jednaek horni pre-
vodhelnikovy otvor (16) pro uloZfeni tlaéné pruZiny a dolni
pravodhelnikovy otvor (17) pro ovlddaci prvek pohédn&ného pri-
stroje.

1 vykres'
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