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(54) ZaFizeni pro programované vkladani krycich vloZek

Vynélez se tyka zafizen{ pro programované
vkladani krycich vlozek, naptiklad poloho-
vych a/nebo uzaviracich, do zasobniku vta-
hovactho ptipravku vinuti elektrickych strojt
todivych, sestavajiciho 2z rotoru zésobniku
- opatfeného zdsobnikovymi draZkami krycich
vloZek, z krokovaciho kotouée pripevnéného

" na rotoru zasobnikli a ze snimace impulsi .

pro vkladani krycich vlozek do zasobnikovych
drézek. o

PFi procesu navijeni civek vinuti uspotéda-
nych v drézkadch magnetického obvodu elek-
trickych stroju todivych je nutné z davodu
elektrické izolace vkladdat do drazek drazko-
vou izolaci, vytvorenou do tvaru krycich vlo-
zek, napiiklad polohovych a/nebo uzavira-
cich. Kryei vlozky jsou do drazek magnetic-

kého obvodu elektrickych stroju vtahovany

ze zasobniku vtahovacfho pripravku, pridemz
pro naplilovani zdsobnikovych drazek rotoru
zasobniku vtahovactho ptipravku muZe slouzit
i jiné zatrizeni, které potfebnou kryeci vliozku
vyrobi z nekonefné izoladni péasky tak, Ze
ustiihne jeji prislu$nou délku, vytvaruje do
tvaru potfebné kryci vlozky-a tuto kryci vlioz-
ku vlozi do zasobnikové draZky rotoru zisob-
niku vtahovactho pifpravku. Je zndmou sku-
te¢nosti, Ze neni moZné vtahovat veskeré typy
vinuti stejnym zpUsobem, a tedy neni nutné
ani Zadouci plnit vechny zasobnikové drazky

206613

rotoru zésobniku. Vkladani kryecich vloZek do
zésobnikovych draZek proto probihd podle
pfedem . uvaZovaného programu vkladéni,
realizovaného' prevaZné prostfednictvim po-
¢itadel s predem stanovenou ptedvolbou
vkladani krycich vloZek, opatfovanych vystu-
pem elektrickych signéld, zaznamenavajicich
podle krokovéani krokovaciho kotoude impulsy
pro vkladani krycich vloZek do pfedem zvo-

lenych zasobnikovych drazek ptisludnych pro

vkladani.

K programovanému vkladani krycich vlo-
zek do zisobnikovych dra%ek rotoru zasob-
niku vtahovaciho. pifpravku se doposud rov-
néz Casto vyuZivaji ruzna pt¥idavni zaiizeni,
jako naptiklad mechanismy pracujici na prin-
cipu maltézského kiiZe, soupravy vyménitel-
nych ozubenych kol, programovaci vacky a
podobné, jejichZ prostfednictvim jsou sniméa-
ny impulsy pro fizeni spravné funkce zafi-
zeni pro vkladdani krycich vlozek do rotoru
zésobniku vtahovactho pfipravku.

U v8ech zndmych dosud uZivanych zaiize-
ni se tedy jednd o neprimé rizeni vkladani
krycich vlozek do zasobnikovych dréZek ro-
toru zésobniku vtahovaciho pfipravku s po-
merné znacné€ velkou mirou pravdépodob-
nosti vzniku poruch v fizeni vkladani krycich
vloZek, projevujici se naptiklad nespravnym
napliiovanim z&sobnikovych draZek rotoru



zasobniku vtahovaciho pfipravku  krycimi
vlozkami, nespravnym sniméanim . impulst
pocitadel a podobné. Ve vétSiné piipadl se
navic jednd o funkéné znaéné sloZita zatizeni

s vysokymi pofizovacimi - ndklady, jejichZ.

daldi nevyhodou je rovnéZz potfeba jejich se-
Fizovani pripad od piipadu, popiipadé sesta-
vovani specidlniho. programu pro kazdy uva-
zovany typ navijeni civek vinuti do draZek
magnetického obvodu elektrickych stroja to-
divych. .

VySe uvedené nedostatky jsou odstranény
u zaffzeni pro programované vkladani kry-
cich vlozek podle vyndlezu, jehoZ podstata
spodiva v tom, Ze v krokovacim kotoudi jsou
na prvni rozteéné kruznici vytvofeny otvory
indikace krokovani, jejichZ uhlova poloha
odpovida drazkovému déleni, na alespoii jedné
druhé rozteéné kruznici jsou vytvoieny otvo-
ry indikace vkladani, jejichZ tdhlova poloha
odpovidd thlové poloze piedem zvolenych
driazek vkladani, na tfeti roztedné kruZnici
je vytvofen otvor indikace poéatku vkladani,
_pricemZ snimaé impulsh sestdvd ze snima-
cich jehel, opatfenych na konci pfivraceném
ke krokovacimu kotoudi aretaénimi kulicka-

mi, pfitem? snimaci jehly, uspotfddané v za~

krytu v radidlnim sméru krokovaciho kotouce
v odstupu odpovidajicim radidlni poloze otvo-
rit indikace krokovani, otvorlt indikace vkla-

dani a otvoru indikace podatku vkladéni, jsou-

vratné premistitelné ve sméru ze snimadce
impulst ke krokovacimu kotoudi.

Zarizeni pro programované vkladini kry-
cich vloZek podle vynalezu podstatné zjedno-
dusuje celkovou konstrukei zédsobniku vtaho-
vaciho pripravku. Vytvofenim programova-
cich otvorth pfimo v krokovacim kotouéi pii-
pevnéném na rotoru zdsobniku wvtahovaciho
piipravku se vyloudi difve se vyskytujici po-
ruchy v fizeni a soucasné se docili piimého,
maximdalné spolehlivého fizeni vkladani kry-
cich vlozek do zasobnikovych draZek rotoru
" zadsobniku vtahovaciho piipravku. Zatizenim
‘podle vyndlezu lze vkladat pouze nézbytny
pocet krycich vlozek do zasobnikovych drazek
rotoru zasobniku, pfitem?Z ostatni drazky ro-
toru zasobniku, které nejsou pro dany typ
navijeného vinuti vyuzivané, mohou zustavat
volné. Otvor indikace poéatku vkladani umoz-
-Hfuje pak navic reSeni rotoru zasobniku vta-
hovactho ptipravku jen s mezbytné nutnym

pottem’ zésobnikovych draZek pro dany typ

navijeného vinuti. U zafizeni podle vynalezu
lze krokovaci kotou¢ usporadat na rotoru za-
sobniku prostiednictvim prostredktl rozebira-
telného spojeni, ¢im% je moZné si predem

phipravit krokovaci kotoué s programovacimi .

otvory vytvorenymi tak, aby pro jakykoliv
typ navijeni civek vinuti byl vidy zarucen
optimélni zptsob vkladdani krycich vloZek do
‘rotoru zasobniku vtahovaciho pfipravku a tim
i optimalni zplsob mnavijeni civek vinuti do
drazek magnetického obvodu elektrickych
stroji todivych. Takto predem piipravené
programovaci kotoude, opatitené piisluiné
“uzplsobenymi programovacimi otvory, je

mozZné v pripadé potfeby okamZité vyuZivat.
Velk4 prednost zatizeni podle vynalezu navic
spocivé v jeho jednoduché obsluze, nendroéné
udrzbé a vysoké provozni Zivotnosti p¥i za-
jisténi maximalni bezpednosti prace.

Na ptipojenych vykresech je znézornén
piiklad provedeni zatizeni pro programované
vkladani krycich vlozek podle vynélezu, pii-
demzZ na obr. 1 je zndzorn&n poloviéni podél-
ny ez zafizenim podle Fezu A—A, naznade-
ného na obr. 2, a na obr. 2 je znazornén po-
loviéni podélny fez zafizenim podle fezu B—
B, naznaéeného na obr. 1.

- Zatizeni pro programované vkladani kry-
cich vloZek 4, dozasobnikovych draZek 5 rotoru
1 z&sobniku vtahovaciho ptipravku vinuti elek-
trickych stroji todivych, naznadené na obr. 1
a obr. 2, je opatfeno rotorem 1 z&sobniku se
zésobnikovymi drézkami 5 krycich vioZek 4.
Na jednom konci rotoru 1 zésobniku je na
jeho obvodu pfipevnén krokovaci kotoud 2
a spolu s nim je na rotoru 1 zésobniku uspo-
fadan také snima¢ 3 impulsd pro vkladani
krycich vloZzek 4. V krokovacim kotoudi 2
jsou na prvni rozteéné kruZnici vytvoreny
otvory 6 indikace krokovani, jejichZz hlova
poloha odpovida drazkovému déleni, na tfech
druhych roztednych krugnicich jsou vytvore-
ny otvory 8 indikace vklddani a na tfeti roz-
te€né kruZnici je vytvofen otvor 7 indikace

© potatku vikladani. Indikace jednotlivych poloh

krokovaciho kotoude 2 je ve snimaéi 3 impul-
su provadéna prostiednictvim snimacich jehel
10, které jsou pro zaji¥téni jednotlivych poloh
krokovani opatieny na konci ptivraceném ke
krokovacimu kotoudi 2 aretaénimi kuli¢kami
11. Snimaci jehly 10 jsou ve snimaéi 3 impul-
st uspotadany v zakrytu v radidlnim sméru
krokovaciho kotoute 2 v odstupu odpovida-
jieim radidlni poloze otvort 6 indikace kro-
kovani, otvora 8 indikace vkladani a otvoru 7
indikace poc¢dtku vkladani. Snimaci jehly 10
jsou vratné piemistitelné ve sméru ze snima-
¢e 3 impulsth ke krokovacimu kotouéi 2. Sni-
maci jehly 10 jsou libovolnym zplisobem pri-
pojeny k indikadénimu =zatizeni, které pfi
zméné axialni polohy snimacich jehel 10 vy-.
volava ve snimaéi 3 impulstt impulsy, signa-
lisujicf podle zmény axidlni polohy nékterych
z jehel 10 bud nastaveni spravné polohy kro-
kovani krokovaciho kotoude 2, nebo nastaveni -
potatku vkladani, popiipadé nastaveni uréité
polohy vkladani krycich vloZek 4 do zasobni~
kovych drézek 5 rotoru 1 zasobniku vtahova-
ciho pripravku, '

Pri uvedeni =zafizeni pro programované .
vkladani krycich vlozek 4 do zésobnikovych
drazek 5 rotoru 1 zisobniku do ¢innosti se
krokovaci kotoué¢ 2 nejprve nastavi do vy-
chozi pracovni polohy tak, aby aretacni ku-
licka 11 jedné ze snimacich jehel 10, jejiz
radialni poloha odpovida radidlni poloze otvo-
ru 7 indikace podatku vkladani, zapadla do
otvoru 7 indikace podatku vkladdani. Aretaéni
kuli¢ka 11 druhé ze snimacich jehel 10, jejiz
radialni poloha odpovida radiilni poloze otvo-
ru 6 indikace krokovéni, soucasné& zapadne



do ]eanhO z otvorl 6 indikace krokovani,

vytvoreneho v krokovacim kotoudi 2 v radial-.

nim sméru v zékrytu s otvorem 7 indikace
pocitku vkladani. Pii urdité zmén& .polohy
krokovéani krokovactho kotoude budou potom
aretaéni kulidky jinych snimacich jehel 10,
jejich radidlni poloha odpovidd radidlni po-.-
- loze. otvord 8 indikace vkladani, zapadat do
“otvortt indikace vkladani, ¢imz se budou ve
snimad¢i 3 impuls@t indikovat impulsy pro
vkladani krycich vloZzek do zasobnikovych
draZek 5 rotoru 1 zésobniku vtahovaciho pti-
pravku. Tento proces bude potom tak dlouho,
aZ krokovaci kotou¢ 2 opétné zaujme vychozi
pracovni polohu, coz bude indikovano zapad-
nutim areta¢ni kulitky 11 snimaci jehly 10,
_jejiz radiadlni poloha odpovidd radidlni poloze

kevéni‘ zatizeni signalizujici axiilni zménu
snimacich jehel 10 lze pfitom jedncduse uzpi-
sobit tak, aby pri druhém zaujmuti vychozi |
pracovni polohy krokovaciho kotouée 2 sig-

nalizovalo ukondéeni procesu vkladani krycich

vilozek 4 do zésobnnkovych drazek 5 rotoru 1
zasobniku. -

‘Po ukondent Jednoho cyklu vkladani kry-
cich vloZek 4 do zasobnikovych drazek 5
rotoru 1 zasobniku vtahovaciho prlpravku je
moZné zalizeni ihned piipravit pro jiny prog-
ram vkladani krycich vlozek 4 prostou za~ .
ménou ptedeslého krokovaciho kotouce 2 za
jiny, opatfeny napiiklad shodnym uspotada-
nim otvort 6 indikace krokovani, ale s jinym
usporddanim otvort 8 indikace vkladéni a
s jinym uspofadanim otvoru 7 indikace po-

otvoru 7 indikace potitku vkladani, op&tiné  Catku vkladani.
do otvoru 7 indikace pofatku vkladédni. Indi-
PREDMET VYNALEZU

Zatizeni pro programované vkladani kry-
cich vloZek, naptiklad polohovych a/nebo
uzaviracich, do zasobniku vtahovaciho pii-
pravku vinuti elektrickych stroji todivych,
sestavajici z rotoru zésobniku opatteného za-
sobnikovymi drazkami krycich vloZek, z kro-
kovaciho kotoude pripevnéného na rotoru zé-
sobniku a ze snimade impulstt pro vikladani
krycich vloZzek do zdsobnikovych drazek, vy-
~ znadugjici se tim ze v krokovacim kotouci (2)

jsou na prvni rozteéné kruznici vytvoreny
otvory {6) indikace krokovani, jejichz thlova
poloha odpovida drazkovému déleni, na ale-
sponl jedné druhé rozteéné kruzZnici jsou vy-

tvoteny otvory (8) indikace vkladanmi, jejichz

thlové poloha odpovida thlové poloze predem
zvolenych drdZek (5) vkladani, na tieti roz-
teéné kruZnici je vytvofen otvor (7) indikace
podatku vkladani, pfifemz snima¢ (3) impul-
st sestava ze snimacich jehel (10), opatfenych
na konci piivrdceném ke krokovacimu ko-
touci (2) aretaénimi kulidkami (11), pri¢emz
snimaci gehly {10), usporadané v zakrytu v ra-

‘didlnim sméru krokovaciho kotouce (2) v od-
. stupu odpovidajicim radidlni poloze otvorli

(6) indikace krokovani, otvorui (8) indikace

- vkladani a otvoru (7) indikace pocabku vkla-

dam, Jsou vratné pfemistitelné ve sméru ze
snimade (3) impulst ke krokovacimu kotoudi
@).

2 vykresy
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