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OZET
BiR HAREKET KONUMLAYICI

Bu bulus, debriyaj alt merkezinde (A) bulunan itici milinin (B) debriyaj ayirma

5  hareketi sirasinda iizerine uygulanan kuvvet ile baslangigtaki konumda agisal

hareket yapmadan kalmasimi saglayan bir hareket konumlayici (1) ile ilgilidir.
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ISTEMLER

1. Hidrolik debriyaj sistemlerinde yer alan debriyaj alt merkezi (A) itici miline

(B) uyguladigt kuvvet ile itici milin (B) merkez ekseni dogrultusunda sabit
konumda hareket etmesini saglayan, en temel halinde,

- atc1 milin (B) debriyaj ayirma 1slemi boyunca ayni dogrultuda
kalmasini saglayarak cekme ve/veya itme kuvveti uygulayan en az bir
hareket ettirici (2),

- itici mili (B) hareket ettiricinin (2) uyguladigi ¢cekme kuvvetinin etkisi
ile merkezinden gecen eksenle aym dogrultuda cekmek icin
uyarlanmis en az bir ¢ekici mil (3),

- itici mil (B) ile ¢ekici milin (3) cakisik eksenlerde hareket etmesini ve
itici milin (B) tek bir eksende yataklanmasimi saglayan en az bir tutucu

eleman (4) ile karakterize edilen hareket konumlayici (1).

2, Decbriyaj alt merkezindeki (A) pistonlarda bulunan itici milin (B), debriyaj

ayirma islemi boyunca ayni dogrultuda kalmasini saglayan ¢cekme kuvvetini
motor ile veya el ile ayarlanabilen bir unsur ile uygulayan ve baglanti
parcasina (5) monte edilerek kullanilan hareket ettirici (2) ile karakterize

edilen Istem 1'deki gibi hareket konumlayici (1).

. Hareket ettiricinin (2) baglanti parcasina (5) bagh oldugu ayntinin ucunda

bulunan, silindirik formda olan ve hareket ettiricinin (2) uyguladign ¢ekme
kuvvetinin etkisi ile itici mili {(B) itici mil (B) merkezinden gecen eksenle ayni
dogrultuda ¢eken cekici mil (3) ile karakterize edilen Istem 1’'deki gibi

hareket konumlayicr (1).

. Hareket ettiricinin (2) baglant parcasma (5) baglandigr yiizeyin merkezinde

yer alan ve hareket ettiricinin (2) kontroliinde hareket eden c¢ekici mil (3) ile

karakterize edilen Istem 1°deki gibi hareket konumlayici (1).
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10.

Uzun ayntlarindan biri agik bulunan dikdortgensel formdaki bir gévdeden
(4.1) olusan, ¢ekici mil (3) ile itici milin (B) yataklanarak yaptiklan hareket ile
hareket edebilen tutucu eleman (4) ile karakterize edilen Istem 1’deki gibi

hareket konumlayici (1).

Capi, itici milin (B) ¢capindan bir miktar daha biiyiik bir ¢apta bulunan itici mil
(B) iizerindeki cikintidan daha kiiciik olan ve itici milin (B) yataklandigi
konumda merkez ekseninde sabit kalmasimi saglayan itici mil bogluguna
(4.1.3) sahip tutucu eleman (4) ile karakterize edilen Istem 1’deki gibi

hareket konumlayici (1).

Itici mil boslugu (4.1.3) icinden gecirilerek itici milin (B} gévdeye (4.1) monte
edilmesini saglayan itici mil kanalima (4.1.2) sahip tutucu eleman (4) ile

karakterize edilen Istem 1°deki gibi hareket konumlayici (1).

Itici milin (B) itme-gekme hareketini tek bir dogrultuda ve minimum agisal
degerde gerceklestirebilmesi icin itici mili (B) destekleyen, silindirik bir
formda olup iki ucu yivli vapida bulunan sabitleme miline (4.2) sahip tutucu

eleman (4) ile karakterize edilen Istem 1’deki gibi hareket konumlayici (1).

Yivli uglarindan sabitleme elemam (4.3) yardim ile bulundugu konumda
sabitlenebilen ve gévde {4.1) tizerinde yer alan sabitleme bosluguna (4.1.4)
monte edilen sabitleme miline (4.2) sahip tutucu eleman (4) ile karakterize

edilen Istem 1°deki gibi hareket konumlayici (1).

Sabitleme milinin (4.2) bulundugu konumda hareketsiz kalabilmesini saglayan
ve c¢api sabitleme milinin (4.2) capindan bir miktar biiyiikk olan sabitleme
bosluguna (4.1.4) sahip tutucu eleman (4) ile karakterize edilen Istem 1°deki

gibi hareket konumlayict (1).
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11.

12.

Debriyaj alt merkezi (A) ile hareket ettiricinin (2) baglantisim saglayan, U
geometrik formda bulunan ve U geometrik formuna goére birbirine paralel
sekilde bulunan iki yan yiizeyinin u¢ kistmlarinda baglanti uzanust (5.1) yer
alan baglanti parcasi (5) ile karakterize edilen Istem 1'deki gibi hareket

konumlayici (1).

Paralel iki yan ylizeyinin birlestigi dik konumdaki yiizeyi hareket ettiriciye (2)
baglanan ve baglanti uzanularinda (5.1), debriyaj alt merkezine (A) monte
edilebilmesi icin baglanti deligi (5.2) bulunan baglanti parcasi (5) ile

karakterize edilen Istem 1°deki gibi hareket konumlayici (1).
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TARIFNAME

BiR HAREKET KONUMLAYICI

Teknik Alan

Bu bulus, hidrolik debriyaj sistemlerinde yer alan debriyaj alt merkezi itici miline
uyguladigr kuvvet ile itici milin merkez ekseni dogrultusunda sabit konumda

hareket etmesini saglayan bir hareket konumlayici ile ilgilidir.

Onceki Teknik

Giintimiiz araclarinda kullanilan hidrolik debriyaj sistemlerinde, debriyaj catali,
bir hidrolik silindir vasitasiyla itilmektedir. Bu sistemde bir debriyaj ana merkezi
vardir. Debriyaj merkezi i¢inde hidrolik yag bulunan bir rezervuar ve hidrolik
merkez silindiri bulunmaktadir. Arag siiriiciisiiniin debriyaj pedalina basmast ile
olusan itme kuvveti ana merkezde arttirilarak hidrolik basinca ¢evrilmektedir. Ana
merkezden gelen hidrolik hortum ile ayirma ¢atalinda bulunan ayirma silindirine
hidrolik basing iletilmektedir. Ayirma pistonu, hidrolik yag basinciyla hareket
ederek ayirma catalim1 hareket ettirmektedir. Yilksek motor glicline sahip
araclarda ise debriyaj ayirma sistemi sadece hidrolik kuvvetler ile ayirma islemini
gerceklestirememektedir. Hidrolik kuvvetlere ek olarak pnomatik kuvvetlerin de

kullamilmas: saglanmaktadir.

Hidrolik ve pndématik debriyaj aktivasyon sistemi dizaynlarinda kullamilan hava
ve hidrolik sistemlerin ikisi ile birlikte ¢alisan debriyaj alt merkezlerinde vites
gecislerinde sisteme hava dolumu gerceklesmektedir. Sonraki hava dolumlarinda
hava verme noktasi olarak ilk nokta referans alinmaktadir. Bu durumda debriyaj
alt merkezinin sokiilerek herhangi bir ikinci dolumdan Once, alt merkez
pistonunun ilk konumuna getirilmesi gerekmektedir. Debriyaj alt merkezinin

tekrar ilk konuma getirilmedigi durumda, vites gecis sistemlerine takviye edilen
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hava ge¢ gelecek veya hic gelmeyecektir. Bu durumda ise vites gegmemesi gibi
problemler ortaya c¢ikmaktadir. Bir taraftan da debriyaj alt merkezi ilk
konumundan farkli bir konumda oldugunda ve itci miline ise bir kuvvet
uygulandiginda, uygulanan kuvvet plastik mesnetin kirtlmasina veya g¢atlamasina
neden olmaktadir. Bu durum sonucunda ise debriyaj alt merkezi komplesinin
servis kapsaminda degistirilmesi gerekmektedir. Mevcut uygulamada itici mil
manuel olarak kontrol edilmeden cekilmektedir. Milin fazla agida cekilmesi alt
merkez pistonunun radyal hareket etmesine neden olmaktadir. Boylece hava
kacagi meydana gelmektedir. Bunun yam sira belirli kuvvetlerin lizerinde bir
kuvvet uygulandifinda parcalar fiziksel hasar gérmektedir. Sonug¢ olarak bu
problemlerin odniine gecilmek iizere debriyaj alt merkez itici milini cekecek
kuvvetin sabit ve kontrollii uygulanmasim saglayan bir mekanizmaya ihtiyag

duyulmaktadir.

Teknigin bilinen durumunda yer alan CN204113948U numaral ve 11.09.2014
riighan tarihli Cin faydali model dokiimanimda, kuru tip siirtiinmeli debriyajlar icin
bir mil ¢ekme sistemi aciklanmistir. Bu tasarim, bir pim ¢ekme gévdesi ve
civatalar icermektedir. Ust civatalar ve alt civatalar sirasiyla pimin iki ucuna
vidalanmaktadir. iki uctaki civatalar devamli olarak dondiiriilmektedir.
Civatalarin spiral hareketi ile pim, bir pim deliginden tamamen ayrilana kadar disa
dogru hareket ettirilmektedir. Boylece pim cekilmis olmaktadir. S6z konusu
tasarimda, debriyaj sisteminde yer alan bir pim, iki civatanin donduriilerek makine
yiizeyine bastrilmasi ve ardindan elde edilen kuvvet ile pimin yerinden
cikarilmasim saglamaktadir. Sokiiliip takilarak kullamlan bu tasarim bir ayar
imkén1 sunmamaktadir. Teknigin bilinen durumunda yer alan dokiimandaki bulus,
manuel ayarda cevre elemanlara verilebilecek zararin engellenmesi ve debriyaj
merkezine vidalanan bir ana mesnedin yer almasi gibi Ozelliklerine sahip olmasi
sebebiyle basvuru konusu bulus ile benzer teknik alandadir ve benzer problemlere
cozlim aramaktadir. Ancak bagvuru konusu bulusta yer alan tasanmda c¢ekme

isleminin ¢alisma prensibi, sahip oldugu catal baglantis1 ve belirli bir kuvvet ile
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pistonun itici mil ile es eksende ¢ekilmesi zellikleri bakimindan teknigin bilinen
durumuna yer alan dokiimandan ayrilmaktadir.

Teknigin bilinen durumunda yer alan WO8704958A1 numarali ve 18.02.1986
riigchan tarihli Uluslararasi patent dokiimaninda, bir mafsal s6kme aparati yer
almaktadir. S0z konusu tasarim, bir tahrik mili derzinin sokiilmesi icin
kullanilmaktadir. Bu tasarimda, ¢cekme ve itme seklinde iki tip sokme sistemi
aciklanmaktadir. Bir basma yiizeyi ve cekme kuvveti yaratacak elektrik motoru
kullanimi olan tasarimda, mekanizma parca lizerine baglanarak calistirilmaktadir.
Cekme sistemi, ¢cekme kuvveti uygulamak icin tahrik miline baglanmaktadir.
Cekme diizenegi ile dayanma diizenegi arasina yerlestirilen bir piston-silindir
seklinde calistirma mekanizmas: aracilif ile cekme islemi gergeklestirilmektedir.
Teknigin bilinen durumunda yer alan dokiimandaki bulus, manuel ayarda c¢evre
elemanlara verilebilecek zararlarin engellenmesi ve debriyaj merkezine vidalanan
bir ana mesnedin yer almasi gibi 6zelliklere sahip olmasi bakimindan basvuru
konusu bulus ile benzerlikler gostermektedir. Ancak basvuru konusu bulus,
debrivaj alt merkezinde kullanilmasi ve kullamm amaci bakimindan teknigin
bilinen durumunda yer alan dokiimandaki bulustan farklidir ve farkli teknik
alanda yer almaktadir. S6z konusu tasanimda sadece aparatin sistem uzerine
montaj1 ile bir cektirme kuvvetinin yer almasi gibi teknik benzerlikler ver

almaktadir.

Teknigin bilinen durumunda yer alan JP2009168126A numarali ve 16.01.2008
riichan tarithli Japon patent dokiimaninda, bir debriyaj ¢atal ayan agiklanmmstir. Bu
tasarim, ara¢ debriyaj pedalinin bastirilmas i¢in yeterli mesafeyi ayarlamak igin
kullanilmaktadir. Pedala baglantinin sistemin calismasi i¢in 6nemli oldugu parga,
belirlenen mesafede c¢ektirilerek dogru avarina getirilmektedir. S6z konusu
tasarimda pedal yiiksekligi Olciilmesi gibi ek 6zellikler yer almaktadir. Teknigin
bilinen durumunda yer alan dokiimandaki bulus alt merkez pistonun dogru
pozisyonlanmasi, vites gecisine ya da ayrilmasina engel olacak diisik kuvvet
olusumunun engellenmesi ve manuel sekilde gerekli kuvvet ile milin ¢ekilmesi

teknik ozellikleri bakimindan basvuru konusu bulus ile benzer ozellikler
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tasimaktadir. Ancak bagvuru konusu bulus, debriyaj alt merkezinin itici milinin
cekilmesi icin tek bir cekme aparati ve bu aparat1 ¢cekecek bir motor veya manuel
kuvvet ile gekme islemim pratik sekilde yapabilirken, teknigin bilinen durumunda
ver alan dokiimandaki bulus ile silindir pimi pedala gdre otomatik
konumlandirilarak farkli bir kuvvet kaynag: ile cekme islemi kompleks sekilde
yaptlmaktadir. Bu durumda teknigin bilinen durumunda yer alan bulus ile bagvuru

konusu olan bulus kullanim sekli ve kullanim amaci bakimindan farklidir.

Bulusun Amaclan

Bu bulusun amaci, debriyaj alt merkez piston itici milinin sabit ve kontrollii
sekilde ayni pozisyonunda hareketini saglayan bir hareket konumlayici

gerceklestirmektir.

Bu bulusun bir diger amaci, itici milin ac¢ih sekilde hareket etmesini engelleyerek
cevre elemanlarin  zarar gormesini  Onleyen bir hareket konumlayici

gerceklestirmektir.

Bulusun bir diger amaci, alt merkez piston itici milinin radyal hareketinin
engellenmesiyle hava kacafina izin vermeyen bir hareket konumlayici

gerceklestirmektir.

Bulusun Kisa Aciklamasi

Bu bulusun amacima ulagmak icin gergeklestirilen, ilk istem ve bu isteme bagh
diger istemlerde tanimlanan bir hareket konumlayict; bir hareket ettirici, bir ¢ekici
mil, bir tutucu eleman ve bir baglant1 par¢asindan olusmaktadir. Hareket ettirici,
debriyvaj alt merkezindeki itici milin, debriyaj ayurma islemi boyunca aym
dogrultuda kalmasin saglayan ¢ekme kuvvetini uygulayan bir unsurdur. Hareket
ettirici, baglant1 parcasina monte edilmektedir. Hareket ettiricinin baglanti

parcasina bagh oldugu ayritinin ucunda bir ¢ekici mil yer almaktadir. Cekici mil,
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itici milin, hareket ettiricinin uyguladifn cekme kuvvetinin etkisi ile merkezinden
gecen eksenle aym dogrultuda cekilmesini saglamaktadir. Cekici milin ve itici
milin yataklandig bir tutucu eleman bulunmaktadir. Tutucu eleman, itici milin ve
cekici milin hareketi ile hareket edebilmektedir. Tutucu eleman bir gévdeden
olugmaktadir. Gdvdenin agik ayrnitina dik olan iki yan yiizeyinden birinde bir
cekici mil boslugu yer almaktadir. Cekici mil, ¢ekici mil bosluguna gegirilerek
monte edilmektedir. Itici mil kanali ise itici mil boslugundan baslayarak
bulundugu yiizey boyunca ilerleyip ve acik aynta gelerek sonlanmaktadir. Itici
mil, itici mil kanalindan gegcirilerek itici mil bosluguna oturtulup gévdeye monte
edilmektedir. Sabitleme mili sabitleme bosluguna monte edilmektedir. Sabitleme
mili, karsilikli bulunan iki sabitleme boslugundan gecirilerek, sabitleme elemani
ile sabitlenmektedir. Baglanti pargasi, hareket konumlayicimn debriyaj alt
merkezi ile baglantisim1 saglayan bir unsurdur. Baglanti par¢asinin paralel iki yan
yizeyinin birlestigi dik konumdaki yiizeyi hareket ettiriciye baglanmaktadir.
Baglanti parcasinin, baglanti uzantilarinda, debriyaj alt merkezine monte
edilebilmesi i¢in baglanti deligi bulunmaktadir. Boylece debriyaj alt merkezi, itici
milin ¢ekici mil ile ayn1 dogrultuda konumlanmasini saglayacak sekilde monte

edilmektedir.

Bulusun Ayrintih A¢iklamasi

Bu bulusun amacina ulagsmak icin gerceklestirilen hareket konumlayici, ekli

sekillerde gosterilmis olup bu sekiller;

Sekil 1. Debriyaj alt merkezi ve itici milinin yandan goriiniisiidiir.

Sekil 2. Hareket konumlayicinin perspektif goriintigiidiir.

Sekil 3. Hareket konumlayicinin debriyaj alt merkezine montajlanmis halinin
perspektif goriintigiidiir.

Sekil 4. Tutucu elemanin perspektit goriintistidir.



10

15

20

25

8343.914

Sekillerdeki parcalar tek tek numaralandirilmis olup, bu numaralarin kargilif

asagida verilmistir.

1. Hareket konumlayici
2. Hareket ettirici
3. Cekici mil
4. Tutucu eleman
4.1. Govde
4.1.1. Cekici mil boslugu
4.1.2. TItici mil kanah
4.1.3. Itici mil boslugu
4.1.4. Sabitleme boslugu
4.2, Sabitleme mili
4.3. Sabitleme elemani
5. Baglanti parcasi
5.1. Baglanti uzantist
5.2. Baglanti deligi
A. Debriyaj alt merkezi

B. itici mil

Hidrolik debriyaj sistemlerinde yer alan debriyaj alt merkezi (A) itici miline (B)
uyguladigr kuvvet ile itici milin (B) merkez ekseni dogrultusunda sabit konumda
hareket etmesini saglayan bir hareket konumlayici (1) en temel halinde,

- itici milin (B) debriyaj ayirma iglemi boyunca aym dogrultuda kalmasim
saglayarak ¢cekme ve/veya itme kuvveti uygulayan en az bir hareket ettirici
(2),

- itici mili (B) hareket ettiricinin (2) uyguladign cekme kuvvetinin etkisi ile
merkezinden gecen eksenle ayni dogrultuda ¢cekmek icin uyarlanmig en az bir

cekici mil (3),
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- itici mil (B) ile ¢ekici milin (3) ¢akisik eksenlerde hareket etmesini ve itici
milin (B) tek bir eksende yataklanmasini saglayan en az bir tutucu eleman (4)

icermektedir.

Debriyaj alt merkezi (A) debriyaj ayirma kuvvetini debriyaj catalina ileterek
ayrma islemini gerceklestirmektedir. Ayirma isleminin  gergeklesmesi icin
debriyaj alt merkezinde (A) yer alan pistonlar hareket etmektedir. Pistonlarin
hareketi bir itici mil (B) ile saglanmaktadir. Pistonlar aracihigiyla hareket eden
itici mil (B) ise ileri-geri itme ve ¢cekme hareketi yapmaktadir. Itici milin (B) itme
ve c¢ekme hareketinin kuvvet ve a¢i1 kontrolii yapilarak saglanmasi icin bir

mekanizmaya ihtiya¢ duyulmaktadir.

Bulusun bu uygulamasinda yer alan hareket konumlayici (1), bir hareket ettirici
(2), bir ¢ekici mil (3), bir tutucu eleman (4) ve bir baglanti parcasindan (35)
olusmaktadir. Hareket ettirici (2), debriyaj alt merkezindeki (A) pistonlarda
bulunan itici milin (B), debriyaj ayirma islemi boyunca ayni dogrultuda kalmasini
saZlayan cekme kuvvetini uygulayan bir unsurdur. Hareket ettirici (2) olarak
bulusun bu uygulamasinda tercihen bir motor veya manuel olarak kontrol
saglayan bir sistem kullamlmaktadir. Hareket ettirici (2), baglanti pargasina (5)
monte edilmektedir. Hareket ettiricinin (2) baglant1 parcasina (5) baglh oldugu
ayrittmin ucunda bir ¢ekici mil (3) yer almaktadir. Cekici mil (3) tercihen silindirik
formdadir. Cekici mil (3) ayrnica hareket ettiricinin (2) uyguladigi ¢ekme
kuvvetinin etkisi ile itici mili (B) itici mil (B) merkezinden gecen eksenle aym
dogrultuda ¢ekmektedir. Cekici mil (3), hareket ettiricinin (2) baglant1 pargasina
(5) baglandigr yiizeyin tercihen merkezinde yer almaktadir. Cekici mil (3), hareket
ettiricinin (2) kontroliinde hareket etmektedir. Cekici milin (3) ve itici milin (B)
yataklandigi bir tutucu eleman (4) bulunmaktadir. Tutucu eleman (4), itici milin
(B) ve cekici milin (3) hareketi ile hareket edebilmektedir. Tutucu eleman (4)
tercihen dikdortgensel formdaki bir gévdeden (4.1) olusmaktadir. S6z konusu
gévdenin (4.1) uzun ayritlarindan biri agik bulunmaktadir. Gévdenin (4.1) acik

ayritina dik olan iki yan yiizeyinden birinde bir ¢ekici mil boslugu (4.1.1) yer



10

15

20

25

30

8343.914

almaktadir. Cekici mil boslugu (4.1.1) bulundugu yiizeyin tercihen merkezine
konumlandinlmaktadir. Cekici mil boglugunun (4.1.1) c¢api, cekici milin (3)
capindan bir miktar biiyiiktiir. Cekici mil (3), givdede (4.1) yer alan cekici mil
bosluguna (4.1.1) gecirilerek monte edilmektedir.

Bulusun bir uygulamasinda, gévdenin (4.1) c¢ekici mil boslugu (4.1.1)
bulunmayan diger yan yiizeyinde ise itici mil kanali (4.1.2) ve itici mil boslugu
(4.1.3) yer almaktadir. itici mil boslugu (4.1.3) bulundugu yiizeyin tercihen
merkezine konumlandirlmaktadir. itici mil kanal1 (4.1.2) ise itici mil boglugundan
(4.1.3) baslayarak bulundugu yiizey boyunca ilerlemekte ve acgik ayritta
sonlanmaktadur. Itici mil boslugunun (4.1.3) capu, itici milin (B) capindan bir
miktar daha biiyiik bir ¢apta bulunan itici mil (B) iizerindeki ¢ikintidan daha
kiiciiktiir. Bu sayede itici mil (B), yataklandig1 itici mil boslugunda (4.1.3) merkez
eksenine sabit konumda kalabilmektedir. Itici mil kanalimin (4.1.2) kalinhig, itici
milin (B) itici mil kanali (4.1.2) igerisinde itme-¢cekme hareketi disindaki
hareketini engellemek ic¢in itici mil boslugunun (4.1.3) capindan daha kiigiiktiir.
ftici mil (B), itici mil kanalindan (4.1.2) gecirilerek itici mil bosluguna (4.1.3)
oturtulup govdeye (4.1) monte edilmektedir. Itici milin (B) itme-cekme hareketini
tek bir dogrultuda ve minimum (tercih edilen deger = 0°) agisal degerde
gerceklestirebilmesi icin itici mili (B) destekleyen bir sabitleme mili (4.2)
bulunmaktadir. Sabitleme mili (4.2), tercihen silindirik bir formda olup, iki ucu
yivli yapida bulunmaktadir. Sabitleme mili (4.2) yivli uglarindan sabitleme
elemam (4.3) yardim ile bulundugu konumda sabitlenebilmektedir. Bulusun bu
uygulamasinda sabitleme elemam (4.3) somundur. Sabitleme mili (4.2), givde
(4.1) iizerinde yer alan sabitleme bosluguna (4.1.4) monte edilmektedir. Sabitleme
boslugu (4.1.4), gbovdenin (4.1) agik ayntunin ¢ekici mil boslugu (4.1.1), 1tici mil
kanali (4.1.2) ve itici mil boslugunun (4.1.3) bulunmadig: iki van ylizeyinde yer
almaktadir. Sabitleme boslugu (4.1.4) birbirine paralel olan iki van ylizeyde
merkez eksenleri cakisik olacak sekilde konumlandirilmaktadir. Karsilikli bulunan
iki sabitleme boslugu (4.1.4), yan yiizeylerin itici mil boglugunun (4.1.3)
bulundugu yiizeye yakin tarafinda bulunmaktadir. Sabitleme boslugu (4.1.4) ¢cap,
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sabitleme milinin (4.2) capindan bir miktar biiyilk olmakta ve sabitleme
elemamnin (4.3) ¢apindan kii¢iik olmamaktadir. Bu sayede sabitleme mili (4.2)
sabitleme boslugu (4.1.4) icerisinde hareketsiz konumda kalabilmektedir.
Sabitleme mili (4.2), karsilikli bulunan iki sabitleme boslugundan (4.1.4)

gecirilerek, yivli iki ucundan sabitleme eleman: (4.3) yardimu ile sabitlenmektedir.

Bulusun bir uygulamasinda yer alan hareket konumlayici (1) bir baglanti1 parcasi
(5) icermektedir. Baglant parcasi (5), hareket konumlayicinin (1} debriyaj alt
merkezi (A) ile baglantisim saglayan bir unsurdur. Baglanti parcasi (5) tercihen U
geometrik formda bulunmaktadir. Baglanti parcasinin (5) U geometrik formuna
gore birbirine paralel sekilde bulunan iki yan yiizeyinin u¢ kisimlarinda baglanti
uzantis1 (5.1) ver almaktadir. Baglanti parcasinin (5) paralel iki yan ylizeyinin
birlestigi dik konumdaki yiizeyi hareket ettiriciye (2) baglanmaktadir. Hareket
ettirici (2), baglanti parcasimin (5) dik olan yiizeyinin tercihen merkezine
konumlandirilmaktadir. Baglanti parcasimin (5), baglantt uzantilarinda (5.1),
debrivaj alt merkezine (A) monte edilebilmesi i¢in baglanta deligi (5.2)
bulunmaktadir. Bulusun bu uygulamasinda baglanti delikleri (5.2) debriyaj alt
merkezinin  (A) govdesinde vyer alan delikler ile es merkezli
konumlandirilmaktadir. Baglanti vzantilarinin (5.1) wzunluklari, debriyaj alt
merkezinin (A) uzunlugu ile esit bulunmaktadir. Béylece debriyaj alt merkezi (A),
itici milin (B) ¢ekici mil (3) ile aym dogrultuda konumlanmasimi saglayacak

sekilde monte edilmektedir.

Bulusun bu uygulamasinda yer alan hareket konumlayicimin (1) montaj ise su
sekilde gerceklestirilmektedir. Hareket konumlayict (1), arag icinden sokiilerek
cikartilan debriyaj alt merkezine (A) monte edilebilmektedir. Baglanti pargasi (5),
baglanti uzantilar (5.1) debriyaj alt merkezi (A) ana gévdesinin yiizeyi ile ylizey
yiizeye temas edecek sekilde birlestirilmektedir. Debriyaj alt merkezi (A) ile
baglant1 parcasi (5) bir baglanti eleman araciligiyla baglanti deliklerinden (5.2)
baglanmaktadir. Sonrasinda itici mil (B), tutucu elemandaki (4) itici mil

kanalindan (4.1.2) gegirilerek itici mil bosluguna (4.1.3) oturtulmaktadir.
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Oturtulan itici milin (B) hareketini kisitlamak i¢in sabitleme mili (4.2) sabitleme
bosluklarindan (4.1.4) gegirilerek sabitleme elemanm (4.3) yardimi ile
sikilanmaktadir. Sabitleme milinin (4.2) alt kismunda kalan itici mil (B)
sikistirtlmis bir halde durmaktadir. Baglanti pargasinin (5), paralel iki yan
yiizeyini birlestiren dik yiizeyine hareket ettirici (2) baglanmaktadir. Hareket
ettiricinin (2) merkezinde yer alan ¢ekici mil (3) govdedeki (4.1) ¢ekici mil

bosluguna (4.1.1) gecirilerek sabitlenmektedir.

Bulusun bu uygulamasinda yer alan hareket konumlayicinin (1) caligmasi ise su
sekilde gerceklesmektedir. Debriyaj ayirma isleminin gerceklesmesinden sonra
debriyaj alt merkezindeki (A) hava verme islemi ile birlikte itici mil (B) hareket
etmekte ve ilk konumundan farkli bir konumda kalmaktadir. Itici milin (B) tekrar
baslangic konumuna getirilmesi i¢cin Oncelikle hareket ettirici (2) aktif konuma
getirilerek tutucu elemana (4) cekme kuvveti uygulanmip tutucu elemanin (4)
hareket etmesi saglanmaktadir. Hareket ettiricinin (2) aktif hale gelmesi ile ¢ekici
mil (3) aracithgiyla tutucu elemana (4) ¢ekme kuvveti uygulanmaktadir,
Uygulanan ¢ekme kuvveti ile tutucu eleman (4) hareket etmeye baslamaktadir.
Baslangi¢ konumundan bagka bir konumda ve agida bulunan itici mil (B), ¢ekme
kuvvetinin etkisi ile ¢ekici mil (3) ile merkez eksenleri ayn dogrultuda olacak
sekilde ilk konumuna tercih edilen kuvvet ile getirilmektedir. Itici mil (B), tutucu
eleman (4) govdesinde (4.1) sabitleme mili (4.2) aracilifiyla sabitlenmesi
sebebiyle tercih edilen a¢1 ve kuvvet ile baslangic konumuna getirilmekte ve

boylece agisal hareket yaparak zarar gormesi engellenmektedir.

S6z konusu bulus olan hareket konumlayict (1) ile debriyaj alt merkezindeki (A)
pistonda yer alan itici milin (B) sabit kuvvet ve ag1 kontroli saglanarak baglangig
konumuna gelmesi saglanmaktadir. Béylece itici mil (B) farkli konumlarda ve
acilarda kaldig1 durumlarda uygulanan kuvvet ile olusan fiziksel hasarlarin 6niine

gecilmektedir.
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