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Urzqdzeme do katowego ustalania wrzeciona w automatach tokar-
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Przedmiotem wynalazku jest wurzgdzenie do
obracania wrzeciona oBrabiatki o okreslone katy
i blokowania go w okre§lonych poloZeniach kagto-
wych, znajdujace zastosowanie zwlaszcza w auto-
matach tokarskich.

'Przy obrébce przedmiotéw na automatach to-
katskich zachodzi niekiedy kotiecznoéé wykona-
nia kilku otworéw lub wgleblefi, rozmieszczonych
pod okre§lonymi katathi.

Znane sg urzidzenia do Kkatowego ustalania
wrzeciona automatu tokarskiego, w ktérych ruch
podzialowy odbywa sie za pomoca specjalnego
kola zebatego i dodatkowego sprzegla, sterowane-
go za pofrednictwem skomplikowanego ukladu
elektromechanicznego.

Celem wynalazku jest skonstruowanie urzadze-
nia o prostej konstrukcji, ktére jako zesp6t wy-
posazenia specjalnego umozliwi wykonywanie na
automacie tokarskim obrébki pod réznymi katami.

Istota wynalazku polega na wyposazeniu wrze-
ciona w hamulec elektromagnetyczny, ktérego
cze§é nieruchoma otrzymuje naped od osobnego
silniczka elektrycznego za poSrednictwem np. prze-
kladni Slimakowej. Réwnocze$nie na wrzecionie
jest osadzona wymienna tarcza podzialowa za-
opatrzona na obwodzie w rowki, do ktérych
wsuwa sie rygiel, uruchamiany za pomoca elek-
tromagnesu, Rygiel jest wyposazony w zderzak
dzialajacy na wylacznik elektryczny, ktéry w mo-
mencie wpadniecia rygla w rowek tarczy wylacza
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doplyw pradu do silnika. Ponadto urzadzenie jest
wyposazone w dwie tarcze do sterowania obwo-
déw elektrycinych oraz -w przekazhik zwloczny.

Opisane mechaniztny sa ze sobg tak wzajemnie
polaczone, Ze po zahafowaniu wrzeciona jest ono
obracane o okre§lone katy wyznaczoie rozmiesz-
czeniem rowkéw na tarczy podziatowej. Wrze-
ciono jest blokoware w kazdym kolejnym poto-
zeniu, a po uplywie okre§lonego czasu obracatie
w nastepne polozZenie kgtowe.:

Przedmiot wynalazku jest dokladniej opisany
na przykladzie wykonania w zwigzku z rysun-
kiem, ktéry przedstawia schemat mechaniczno-
elektryczny jednej z uzytecznych postaci wyko-
nania wynalazku.

Na wrzecionie 1 automatu tokarskiego jest osa-
dzony hamulec elektromagnetyczny 2, ktérego
cze§¢ nieruchoma jest zaopatrzona w §limaczni-
ce 3, napedzang za pomocg silnika 4 i §limaka 5.
Miedzy silnikiem 4 a §limakiem 5 jest umieszczo-
ne sprzeglo przecigzeniowe 6, Réwnocze$nie na
wrzecionie 1 jest osadzona tarcza podzialowa 7,
a nad nig znajduje sie rygiel 8. Rygiel jest za-
opatrzony w sprezyne 9 i elektromagnes 10, a do
zwory rygla jest umocowany zderzak 11, dziala-
jacy na mikroprzelgcznik 12. Na waltku steruja-
cym jest osadzona tarcza 13 zaopatrzona w zde-
rzak 14 dzialajacy na mikroprzelacznik 15 oraz
tarcza 16 ze zderzakiem 17 dzialajagcym na mikro-
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przelacznik 18. Ponadto w obwodzie elekirycznym
jest zamontowany przekaZnik zwloczny 19.

Urzadzenie dziala w ten spos6b, ze osadzona na
walku sterujgcym tarcza 13 w trakcie obracania
sie zalgcza za pomocy zderzaka 14 mikroprze-
lgcznik 15. Zwarcie stykéw mikroprzelgcznika 15
powoduje podanie napiecia na cewke hamulca
elektromagnetycznego 2. Rozpoczyna sie hamo-
wanie wrzeciona 1, przy czym mikroprzelgcz-
- nik 15 zostaje podtrzymany w polozeniu zalgcze-
nia za pomocg ukladu diwigniowego. R6éwnocze§-
nie z podaniem napiecia na cewke hamulca 2
zostaje podane napiecie na przekainik 19, ktéry
z kolei z pewng zwlokg czasowa podaje je na
elektromagnes 10 rygla 8 oraz na silnik 4. Czas
zwloki zadzialania przekaZnika 19 jest tak dobra-
ny, aby nastapilo w nim wyhamowanie obrotéw
wrzeciona. Elektromagnes 10 przesuwa rygiel 8
ku dolowi do styku z powierzchnig tarczy 7. R6w-
noczeénie silnik 4 obraca powoli wrzeciono 1 za
posrednictwem przekladni §limakowej 3 i 5. Ruch
ten trwa do momentu, gdy rygiel 8 wpadnie
w najblizszy rowek tarczy 7. Wpadajacy do row-
tka rygiel blokuje wrzeciono 1, a réwnoczesnie
rza pomoca zderzaka 11 naciska mikroprzelacz-
nik 12 i przerywa doptyw pradu do silnika 4,
ktérego energia kinetyczna powoduje poSlizg na
sprzegle przecigzeniowym 6.

Dalsze obracanie wrzeciona 1 o okreS§lone katy
jest sterowane za pomocg tarczy 16 ze zderza-
kiem 17, ktéry rozlacza styki mikroprzelgczni-
ka 18. Powoduje to przerwanie doplywu pradu
w obwodzie cewki 10, a rygiel 8 cofa sie¢ w gérne
polozenie pod naciskiem sprezyny 9. RéwnoczeS§-
nie cofa sie ku gérze zderzak 11, a mikroprzelgcz=
nik 12 zaljcza silnik 4. Silnik obraca §limacznice 3
i zalgeczony hamulec 2, ktéry w tym wypadku
spelnia role sprzegla i przenosi obroty na wrze-
ciono 1. Mikroprzelgcznik 18 natychmiast po
przejSciu zderzaka 17 zalacza napiecie na cew-
ke 10, Pod dziataniem elektromagnesu rygiel 8
przesuwa sie ku dolowi i §lizga sie po powierzch-
ni obracajacej sie tarczy 7. Stan ten trwa do
momentu, gdy rygiel 8 wpadnie w nastepny ko-
lejny rowek tarczy 7.
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Ilo§¢ podzialéw przy obrocie wrzeciona 1
o kat 360° oraz odlegloSci katowe miedzy po-
szczegblnymi polozeniami wrzeciona s3 wyzna-
czone za pomocg ilo§ci i rozmieszczenia rowkéw
na obwodzie tarczy 7.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie do katowego ustalania wrzeciona
w automatach tokarskich, znamienne tym, ze
sklada sie z hamulca elektromagnetycznego (2)
oraz tarczy podzialowej (7) osadzonej na wrze-
cionie (1), przy czym nieprzesuwna osiowo
cze§¢é hamulca (2) jest sprzezona z silnikiem (4),
a tarcza (7) jest blokowana przez rygiel (8)
przesuwany za pomoca elektromagnesu (10),
za§ do sterowania elektromagnesu hamul-
ca (2), elektromagnesu (10) i silnika (4) sluzag
tarcze (13) i (16) osadzone na walku steruja-
cym automatu oraz mikroprzelgezniki (15), (12)
i (18) i przekaznik zwloczny (19).

2. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne t{ym,
ze naped cze§ci nieruchomej hamulca (2) skla-
da sie ze §limacznicy (3) i §limaka (5).

3. Urzadzenie wediug =zastrz, 1 i 2, znamienne
tym, Zze miedzy silnikiem (4) a $limakiem (5)
jest umieszczone sprzeglo przecigzeniowe (6).

4. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,
ze mikroprzetgcznik (15) jest wyposazony
w uklad diwigniowy do podtrzymania w po-
tozeniu zalgczenia.

5. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,
ze zwora rygla (8) jest zaopatrzona w zde-
rzak (11), a mikroprzelgcznik (12) jest wzgle-
dem zderzaka (11) tak umocowany, ze dopiero
po wpadnieciu rygla (8) w dowolny rowek
tarczy (7) nastepuje rozlgczenie stykéw mikro-
przetgcznika (12) i przerwanie obwodu silni-
ka (4).
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