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W patencie gtéwnym zostal opisany przyrzad
wylgczajacy o sterowaniu mechanicznym przez
spotykanie si¢ z elementami ruchomymi, zawie-
rajgcy wylacznik ze sprezynag w postaci pofal-
dowanej ptytki i wahliwym walkiem, na-ktérym
sg zamocowane: na jednym koficu diwignia,
przeznaczona do spotykania sie z elementem
ruchomym, w $§rodku — Kkrzywka, zawierajgca
co najmniej dwa $rednicowo przeciwlegle seg-
menty, ktére moga dzialaé na wspomniany wy-
1geznik, a na drugim koncu — dwa krazki, osa-
dzone na osi ulozonej wzdiuz linii §rednicowej
tego watka. Krazki te wspélpracujg co najmniej
z dwoma S$rednicowo przeciwleglymi wrebami
drugiej krzywki, wspoétosiowej z tym walkiem

i przesuwanej wzgledem niego tylko ruchem.

postepowym, bedacej pod dzialaniem osiowej

*) Wladciciel patentu oswiadczyl, ze twéreg
wynalazku jest Robert Julien Paul Dufour.

sily sprezynujacej, dosuwajacej ja do wspom-
nianych krazkéw.

Tego rodzaju przyrzad stwarza wiele mozli-
wosci réznych zastosowan, poniewaz cztery,
§rednicowo naprzeciw siebie umieszczone pa-
rami segmenty pierwszej krzywki moga byé na
przemian wykorzystywane do sterowania wy-
lgcznika z pofaldowang plytka, natomiast dru-
ga krzywka moze réwniez zajmowaé dwa poto-
zenia, a zatem przyrzad ten teoretycznie umo-
zliwia nastawienie oémiu réznych programéw:
dziatania, zaklinowujgc r6zne elementy odpo=-
wiednio jedne w stosunku do drugich, ktére sig
na niego skladajs.

Jednakze wszystkie mozliwo$ci tego przyrzg-
du nie sg dostatecznie wykorzystywane.

Ponadto zmiana programu przyrzadu wymaga
jego demontazu, zamocowania elementéw we=
wnetrznych i ponownego jego montazu,



W praktyce zdarza sie bardzo czesto przypa-

- dek, ze dwa przyrzady, umieszczone na dwéch
kraficach przesuwu tego samego elementu ru-
chomego, muszg mieé dzialanie symetryczne.

- Niniejszy wynalazek dotyczy przyrzadu, kt6-
ry bez demontazu umozliwia przestawianie go
‘na dwa programy symetryczne.

Wedlug wynalazku, pierwsza krzywka ma
ksztalt symetryczny wzgledem $rednicy z .osa-
dzonym na niej po stronie przeciwnej niz strona
zwrécona do drugiej krzywki co najmniej jed-
nym
nieruchomymi, oddalonymi katowo zderzakami.
Sprezyna, ktéra wywiera podatng sile osiowa,
dziatajgcg na drugg krzywke ma przesuw wystar-
czajgcy do tego, aby elementy, ktére stanowig
jedng cato§¢ z watkiem, wspblpracujgce z wre-
bami drugiej krzywki, mogly przechodzié przez
wystajgce miejsca, ktére oddzielaja te wreby,
gdy walek zostanie popchniety przezwyciezajac
dzialanie tej sprezyny, ‘az do wysunigcia sie

pierwszej krzywki poza wspomniane zderzaki,

a nastepnie zostanie obrécony o pét obrotu.

W najkorzysthiejszej postaci wykonania tego
wynalazku, pierwsza krzywka jest wykonana
z plastyku, a zwlaszcza z superpoliamidu, z dwo-
ma S$rednicowo naprzeciw siebie umieszczonymi
zebami osiowymi, wspélpracujgcymi z wrebami
osiowymi drugiej krzywki.

W ten spos6éb, przy znacznie mniejszym kosz-
- cile, zastepuje sie prostopadly do waltka 0§
i obracajace sie na koficach tej osi krazki, jakie
zostaly opisane w patencie gléwnym.

Dalszy cigg opisu z powolaniem sie na rysu-
nek, podany tytulem nie wigzgcego przykladu,
pozwoli lepiej zrozumie¢ w jaki sposéb wyna-
lazek moze byé¢ zrealizowany, a szczeg6ly ktére
wynikng zaréwno z rysunku jak i z opisu sta-
nowia oczywiScie cze§é niniejszego wynalazku.

Na rysunku fig. 1 przedstawia w rzucie akso-
nometrycznym rozmontowany przyrzad, wyko-
nany wedlug niniejszego wynalazku, fig. 2 —

przekré6j osiowy, fig. 3 — rzut z tylu tego przy-

rzgdu, przy czym pokrywa, sprezyna i druga
krzywka sa wymontowane, fig. 4a i 4b przed-
stawiajg schematycznie w sposéb podobny jak
na fig. 3 dwie mozliwoSci stosowania przy-
rzadu.

Tak jak w patencie gtéwnym, przedstawiony
na rysunku przyrzad skiada sie z korpusu 1,
zawierajgcego wytacznik z pofaldowang plytks,
umieszczony na tym korpusie, oraz ze skrzynki
10 mechanizmu, ktéry dziala na ten wylgcz-
nik. ’

wystepem, wspéipracujgcym z dwoma -

Mechanizm ten jest utworzony z watka 11,
obracajgcego sie w tulei 12, zamocowanej w
skrzynce 10, na ktérym jest osadzone ramie 13
z krazkiem 14, ktéry spotyka sie z elementem
ruchomym, uruchamiajgcym przyrzad.

Pierwsza krzywka 30, stanowigca jedng calo$§é
z dwoma osiowymi zebami 31a i 31b w ksztatcie
litery V, odlana na przyklad z zywicy typu su-
perpoliamidu wecisnieta jest na walek 11, naj-
korzystniej na jego cze§¢ moletowang.

Na tej krzywce, na jej stronie przeciwlegtej
zebom 31a i 31b, sg umieszczone wystepy 32, 40,
przy czym wystep 40 jest umieszezony Srednico-
wo naprzeciw wystepu pierwszego. Strona
krzywki zaopatrzona. w wystepy (fig. 2), opiera-
jac sie na koncu tulei 12 ogranicza przemiesz-
czanie osiowe walka 11 pod dzialaniem sprezy-
ny 19. Sprezyna wywiera nacisk osiowy w kie-
runku zeb6éw 3la i 31b, na druga krzywke 17,
ktéra tak jak w patencie gtéwnym zawiera dwa
wreby 33a i 33b w ksztalcie litery V, przezna-
czone do wspélpracy z zebami 3la i 31b.

Tak jak w patencie gtéwnym, druga krzywka
jest: zabezpieczona od obracania si¢ za pomoca
swych wystepébw 17a, ktére wchodzg w rowki
10a i 10b wykonane w skrzynce 10, ré6wnolegle
do watka 11.

Wedlug patentu gléwnego ta para §rednicowo
przeciwlegtych rowkéw 10a i 10b jest przezna-
czona do umozliwienia ewentualnego obré6cenia
krzywki 17, ktéra jest zaopatrzona we wreby na
swych dwoéch’ powierzchniach czotowych. W ni-
niejszym wykonaniu, ze wzgledu na to, ze
krzywka 17 nie moze byé obracana wzgledem
krzywki 30 zastosowano cztery rowki 10a i 10b
do jej prowadzenia.

Sprezyna 19 opiera si¢ na pokrywie 34, ktéra
jest zamocowana na wila§ciwym miejscu za po-
mocg §rub 35. Wreszcie na czolowej powierzchni
36 w glebi skrzynki 10 sg osadzone dwa, zde-
rzaki 37 i 38, z ktorymi moga wspéipracowaé
wystepy 32 i 40, stanowigce jedna calo$é z pier-
wszg krzywke 30.

- Opisany mechanizm dziala w spos6b nastepu-
jacy:

W stanie spoczynku sprezyna 19 dociska dru-
gg krzywke 17 do osiowych zeb6éw 31. Boki wre-
béw drugiej krzywki 17, odpowiadajg pochylo-
$ci bokéw zeb6w 31, a walek 11 jest pociggniety
az do takiego polozenia, w ktérym kofice ze-
béw 31a i 31b znajda sie w glebi wrebéw 33a
i 33b (polozenie 17a, krzywki 17 na fig. 2). Od
polozenia réwnowagi trwaltej ramie¢ 13 moze
odchylaé sie zar6wno w prawo jak i w lewo, be-
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dgc sprowadzenym do polozenia réwnowagi
przez sprezyne 19.

Umieszczenie na krzywce 30 wystepu 32 oraz
zderzakéw 37 i 38 jest dobrane w taki spos6b,
ze 'w polozeniu réwnowagi trwalej watka 11
wystep 32 znajduje si¢ w polowie odleglosci
pomiedzy dwoma zderzakami 37 i 38.

Zarys czeSci ABCD krzywki (fig. 4a) jest w
taki spos6b niesymetryczny wzgledem pionowej
Mnii XX, ze gdy walek 11 obraca sie¢ w kierun-
ku strzatki F,, dzialanie krzywki na kulke 7
jest inne mniz gdyby watek ten obracat sie w
kierunku strzalki F,. A zatem w pokazanym
przykladzie wykonania czgéé AB krzywki jest
lukiem kola o duzym promieniu, czef¢ DC —
tukiem o mniejszym promieniu, a cze§¢ BD sta-
nowi pochylosé lgczacg te dwa luki kolowe.
Dzieki temu, gdy walek obraca sie¢ w kierunku
strzalki Fy, to kulka 7 zostaje wciénieta i pozo-
staje wciSnieta na calej diugosci tuku AB. Na-
tomiast gdy walek 11 obraca sie w kierunku
strzalki F,, kulka 1ie zostaje wciSnigta, a zatem
wylgczitk nte zostaje uruchomiony.

W przedstawionym wykonaniu dwa zderzaki
37 i 38 sa umieszczone Srednicowo naprzeciw
siebie w taki sposéb, ze kat a (fig. 3) wychyla-
nia ramienia 13 w jedng i drugq strong ze swe-
go polozenia &srodkowego wynosi okoto 90°
Jednakze ze wzgledu na grubosé zderzakéw 37
i 38 oraz wystepu 32 kat a jest mniejszy od 90°,
co jest zresztg konieczne, aby zeby 3la i 31b nie
mogly wysungé sie z wreb6éw 33a i 33b.

W czasie normalnej pracy wychylenia na-
wrotne ramienia 13 w kierunku strzalek F; i Fy
pociggaja za sobg zawsze wspomniane wyzej
konsekwencje.

Wymontowujgc ramie 13 poprzez odkrecenie
§ruby 41, mozna za pomocg Srubokretu lub mo-
nety tak daleko wecisngé waltek 11 pokonujac
nacisk sprezyn 19, azeby wystepy 32 wysunely
sie poza zderzaki 37 i 38 dla dokonania p6t obro-
tu watka 11, ktéry zajmie polozenie pokazane
na fig. 4b. Przez wspoélprace zebéw 31 i wrebow
33, nowe polozenie réwnowagi =zostalo prze-
stawione o 180° wzgledem potozenia  poprzed-
niego.

Jezeli, jak to jest pokazane na rysunku, zarys
AB'D'C krzywki jest symetryczny do zarysu
ABCD wzgledem Srednicy AC, to uzyskane no-
we dzialanie bedzie takze symetryczne w sto-
sunku do poprzedniego tzn., ze obecnie przy
obrocie watka 11 w kierunku strzatki F; wy-
tacznik nie bedzie uruchomiony, a natomiast be-

dzie uruchomiany przy.obrocie tego walka w
kierunku strzatki F,.

Opisany przykiad dotyczy przypadku przy-
rzadu, stosowanego na przykiad przy koficu
przesuwu ciezkiego elementu ruchomego, ktéry
dzieki bezwladno$ci przesuwa sie poza miejsce
umieszczenia przyrzadu.

W tym przypadku zarys ABCD krzywki od-
powiada ptzyrzadowi, ktéry jest uruchamiany
(fig. 4a strzatka F,) gdy element ruchomy przy-
bywa do kdfica swego przesuwu i mija ten przy-
rzad, ale ktéry nie jest uruchamiany, gdy -ten
element ruchomy zawraca, odchylajac ramie 13 -
w kierunku przeciwnym.

Mozna réwniez stosowaé zarysy krzywek, kt6-
re na wylgcznik o pofaldowanej ptytce wywie-
rajg impuls tylko w kierunku odchylenia, a w
kierunku przeciwnym nie wywierajg Zadnego
dzialania lub wywierajg dzialanie trwale, tzn.
mozna stosowaé zarysy krzywki takie, jakie
opisane byly w patencie gtéwnym ktére sg bar-
dziej skomplikowane niz zarys ABCD.

Jezeli maksymalny kat odchylenia nie jest
wymagany, to zderzaki 37 i 38 mogg by¢ katowo
bardziej zblizone i w takim przypadku po obré-
ceniu 0. p6! obrotu watka 11 wystep 40 zastepu-
je wystep 32 w celu ograniczenia odchylen ra-
mienia 13. W tym przypadku mozna réwniez
stosowaé¢ ten sam wystep 32 we wspélpracy
z dwoma zderzakami symetrycznymi 37 i 38.

We wszystkich przypadkach stosowanie dwéch
wystepéw 32 i 40 (fig. 3) pozwala roztozyé ude-
rzenie - zatrzymujace na dwa zderzaki 37 i 38
ramienia 13.

Widoczne jest, ze ramig I3 jest tak uksztal-
towane w miejscu 42, aby po zamocowaniu na
walku 11 oparlo sie o tuleje 12 lub skrzynke 10,
zanim wystepy 32 i 40 wysung si¢ poza zderza-
ki 37 lub 38.

W ten sposéb w pracy nie moze nastapié¢ za-
dna przypadkowa zmiana programu nastawio-
nego w przyrzadzie.

"Niezaleznie od podanych sposobéw wykona-
nia mozna wprowadzaé zmiany, ktére zostaly
opisane, zwlaszcza za pomocg zastosowania réw-
nowaznych elementéw technicznych, nie wy-
kraczajac jednakie przy tym poza ramy niniej-
szego wynalazku dodatkowego.

Zastrzezenia patentowe

1. Przyrzad wylaczajacy wedlug patentu Nr
43497, znamienny tym, ze pierwsza krzywka
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" (80) jest symetryczna. wzgledem érednicy
i zawiera po stronie przeciwnej w stosunku
do. drugiej krzywki (17) co najmnieji jeden
wystep.(32), wspéipracujacy z dwoma nieru-
.chomymi zderzakami (37, 38). wzajemnie od-
dalonymi katowo, przy czym sprezyna (19),
ktéra wywiera osiowy nacisk, dzialajgcy na
druga krzywke (17), umozliwia wystarczaja-
Cy przesuw elementéw (31a, 31b), stanowig-
cych jedng calosé z walkiem (11) i wspéipra-
~cujacych z wrebami (33a, 33b) drugiej krzyw-
ki (17) aby mogty przekroczy¢ wystajgce cze-
fci, ktére oddzielajg te wreby wéwecezas, gdy
walek (11) zostanie naciSniety wbrew dziata-
‘niu sprezyny (19), az do wysunigcia sig wy-
stepéw (32) pierwszej krzywki (30) poza
wspomniane zderzaki (37, 38), a mnastepnie
obrécony o pét obrotu.

2. Przyrzad wedlug zastrz. 1, znamienny tym,

‘ ze elementy (31a, 31b) wystajace z watka (11)
sg zebami o ksztalcie odpowiadajacym wy-
drgzeniom drugiej krzywki (17) w postaci li-

tery V i stanowia jednoczesnie caloéé
z krzywka (30).

. Przyrzad wedlug zastrz. 1, znamienny. tym,

ze powierzchnia czolowa pierwszej krzyw-

- ki (30) opiera.si¢ o nieruchoma tuleje (12)

pod naciskiem .sprezyny (19) dziatajacej na
drugg krzywke (17). .

. Przyrzad. wedlug zastrz.. 1, znamienny tym,

ze nieruchome zderzaki (37, 38) sg umiesz-
czone -§rednicowo naprzeciw siebie, a W po-
lozeniu spoczynkowym wystep (32) znajduje
sie poSrodku miedzy tymi zderzakami.

. Przyrzad wedlug zastrz. 1, znamienny-tym,

ze zdejmowane ramie (13), jest w taki sposéb
osadzone na -walku (11), ze stykajgc -sie ze
skrzynkg (10) przyrzadu - ogranicza esiowy
ruch postepowy tego watka do - odlegltoSci
mniejszej, niz dlugo§é osiowa - zderzakéw
(37, 38).
La Télémécanique Electrique
Zastepca: mgr J6zef Kaminski
‘rzecznik patentowy
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