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Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie do za-
cierania i wyréwnywania powierzchni tworzyw
budowlanych, zwldszcza tynkéw, betonéw i lastri-
ca. Urzadzenie znajduje zastosowanie szczegélnie
w budownictwie do zacierania i wyréwnywania

powierzchni §cian tynkowanych, wielkoptytowych’

element6w prefabrykowanych, ciggé6w schodowych,
cokolik6w, parapeté6w okiennych i tym podobnych
elementé6w budowlanych.

W znanych urzadzeniach do zacierania i wyréw-
nywania powierzchni tworzyw budowlanych plyt-
ka robocza jest osadzona bezpoSrednio na wale
napedowym silnika i wykonuje ruch wirowy.
Znane sg réwniez urzadzenia wyposazone w kilka
plytek roboczych, osadzonych na wale napedowym
za pomocg ramion i wykonujacych ruch po okre-
gu kola o promieniu wyznaczonym dlugo$cig tych
ramion. W urzadzeniach tych dla zapewnienia
optymalnej iloSci obrotéw ptytki roboczej, naped
z silnika napedowego przenoszony jest na te
plytke poprzez przekladnie redukujacg obroty.

We wszystkich tych znanych urzadzeniach po-
szczegblne punkty na powierzchni ptytek robo-
czych maja r6zne predkoSci liniowe, zaleinie od
ich odleglosci od Srodka obrotu. Punkty o wiek-
szej predkoSci skuteczniej odspajajg czastki na
powierzchni tworzyw budowlanych, a punkty o
zbyt malej predkoSci, polozone blisko $rodka
obrotu, nie spelniaja swej roli. Te réine predko-
§ci liniowe punktéw plytki roboczej powodujg
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nieré6wnomierno$¢ zacierania lub wyréwnywania,
smugowato§é powierzchni a nawet wyrywanie
czgstek tworzywa, co wymaga pracochlonnych
recznych operacji przy usuwaniu powstalych nie-
réwnoSci.

Celem wynalazku jest qsuniecie wymienionych

niedogodno$ci przez opracowanie konstrukecji
urzgdzenia do zacierania i wyréwnywania po-
wierzchni tworzyw budowlanych, w ktérym

wszystkie punkty na powierzchni plytki roboczej
wykonuja ruch kolowy o jednakowym promieniu,
a wiec i jednakowej predko$ci liniowej.

Cel ten osiagnieto zgodnie z wynalazkiem dzieki
polgczeniu pitytki roboczej z korpusem urzadzenia
za pomocg wahliwych elementé6w noénych osadzo-
nych w gniazdach, przy czym umieszczony w kor-
pusie napedowy silnik jest zaopatrzony w mecha-
nizm mimosrodowy, wprawiajagey plytke robocza
w ruch obrotowo-oscylacyjny. Wspomniany me-
chanizm mimosrodowy jest osadzony w 1lozu
plytki roboczej usytuowanym najkorzystniej w jej
§rodku geometrycznym.

Polgczenie plytki roboczej z korpusem urzgdze-
nia za pomoca wahliwych elementé6w no$nych
w skojarzeniu z mimosrodowym napedem plytki
powoduje, ze wykonuje ona ruch obrotowo-oscy-
lacyjny. Daje to efekt techniczny jednakowej
predkosci liniowej kazdego punktu ptytki robo-
czej, dzieki czemu uzyskuje sie identyczne warun-
ki zacierania na calej powierzchni plytki. Umozli-
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wia to otrzymywanie powierzchni tworzywa bu-
dowlanego o wysokim stopniu jednolitoSci i glad-
ko$ci. Usytuowanie mechanizmu mimoSrodowego
w $§rodku geometrycznym piytki roboczej powo-
duje korzystne, réwnomierne rozlozenie nacisku
urzgdzenia na jej powierzchnie.

Dodatkowg zaletg techniczng urzadzenia wedlug
wynalazku jest wyeliminowanie przekladni
zmniejszajacej obroty przy stosowaniu najbardziej
rozpowszechnionych silniké6w elektrycznych o
predkoSciach rzedu do okoto 3 tys. obrotéw na
minute. Dzieki bowiem zastosowaniu mechanizmu
mimos$rodowego do przeniesienia ruchu obrotowe-
go na plytke robocza uzyskuje sie niewielki pro-
mien ruchu i dla zachowania optymalnej predko-
Sci liniowej kazdego punktu plytki roboczej,
predko§é obrotowa tych silnikéw jest odpowied-
nia.

Urzadzenie wedlug wynalazku sklada sie z ptyt-
ki roboczej 1 polaczonej z korpusem 4 za pomoca
wahliwych element6w no$nych 5 osadzonych w
gniazdach 6, napedowego silnika 3, mechanizmu
mimosrodowego 2 osadzonego w piytce roboczej 1
i polaczonego z walem napedowym silnika 3.
Urzadzenie jest zaopatrzone w uchwyt 7 do recz-
nego prowadzenia. Mechanizm mimo$rodowy 2 jest
osadzony w lozu piytki roboczej 1 usytuowanym
w jej Srodku geometrycznym.

10

15

20

25

4

Dzialanie urzadzenia wedlug wynalazku polega

na tym, ze obroty napedowego silnika 3 sg prze-
noszone na piytke robocza 1 poprzez mechanizm
mimoérodowy 2, ktéry wprowadza te piytke w
ruch obrotowo-oscylacyjny o promieniu r, okre-
$lonym wielko§cia mimosrodu. Wahliwe elementy
nosne 5 utrzymujg ptytke robocza 1 w zadanym
polozeniu wzgledem korpusu 4 i zapewniaja uzy-
skanie jednakowego promienia ruchu kazdego
punktu tej plytki.

Zastrzezenia patentowe
1. Urzadzenie do mechanicznego zacierania 1

wyréwnywania powierzchni tworzyw budowla-
nych, zwlaszcza tynkéw, betonéw .i lastrica, zma-

mienne tym, ze plytka robocza (1) jest potaczona -

z korpusem (4) za pomocg wahliwych elementoéw
no$nych - (5) osadzonych w gniazdach (6), przy
czym umieszczony w korpusie (4) napedowy silnik
(8) jest zaopatrzony w znany mechanizm mimo-
Srodowy (2), wprawiajacy ptytke robocza (1) w
ruch obrotowo-oscylacyjny.

2. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,
ze mechanizm mimos$rodowy (2) jest osadzony w
tozu plytki roboczej (1) usytuowanym najkorzyst-
niej w jej Srodku geometrycznym.

Fig. 2
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