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Urządzenie do zacierania i wyrównywania powierzchni tworzyw
budowlanych

Przedmiotem wynalazku jest urządzenie do za¬
cierania i wyrównywania powierzchni tworzyw
budowlanych, zwłaszcza tynków, betonów i lastri-
ca. Urządzenie znajduje zastosowanie szczególnie
w budownictwie do zacierania i wyrównywania
powierzchni ścian tynkowanych, wielkopłytowych
elementów prefabrykowanych, ciągów schodowych,
cokolików, parapetów okiennych i tym podobnych
elementów budowlanych.

W znanych urządzeniach do zacierania i wyrów¬
nywania powierzchni tworzyw budowlanych płyt¬
ka robocza jest osadzona bezpośrednio na wale
napędowym silnika i wykonuje ruch wirowy.
Znane są również urządzenia wyposażone w kilka
płytek roboczych, osadzonych na wale napędowym
za pomocą ramion i wykonujących ruch po okrę¬
gu koła o promieniu wyznaczonym długością tych
ramion. W urządzeniach tych dla zapewnienia
optymalnej ilości obrotów płytki roboczej, napęd
z silnika napędowego przenoszony jest na tę
płytkę poprzez przekładnię redukującą obroty.

We wszystkich tych znanych urządzeniach po¬
szczególne punkty na powierzchni płytek robo¬
czych mają różne prędkości liniowe, zależnie od
ich odległości od środka obrotu. Punkty o więk¬
szej prędkości skuteczniej odspajają cząstki na
powierzchni tworzyw budowlanych, a punkty o
zbyt małej prędkości, położone blisko środka
obrotu, nie spełniają swej roli. Te różne prędko-
ici liniowe punktów płytki roboczej powodują
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nierównomierność zacierania lub wyrównywania,
smugowatość powierzchni a nawet wyrywanie
cząstek tworzywa, co wymaga pracochłonnych
ręcznych operacji przy usuwaniu powstałych nie¬
równości.

Celem wynalazku jest usunięcie wymienionych
niedogodności przez opracowanie konstrukcji
urządzenia do zacierania i wyrównywania po¬
wierzchni tworzyw budowlanych, w którym
wszystkie punkty na powierzchni płytki roboczej
wykonują ruch kołowy o jednakowym promieniu,
a więc i jednakowej prędkości liniowej.

Cel ten osiągnięto zgodnie z wynalazkiem dzięki
połączeniu płytki roboczej z korpusem urządzenia
za pomocą wahliwych elementów nośnych osadzo¬
nych w gniazdach, przy czym umieszczony w kor¬
pusie napędowy silnik jest zaopatrzony w mecha¬
nizm mimośrodowy, wprawiający płytkę roboczą
w ruch obrotowo-oscylacyjny. Wspomniany me¬
chanizm mimośrodowy jest osadzony w łożu
płytki roboczej usytuowanym najkorzystniej w jej
środku geometrycznym.

Połączenie płytki roboczej z korpusem urządze¬
nia za pomocą wahliwych elementów nośnych
w skojarzeniu z mimośrodowym napędem płytki
powoduje, że wykonuje ona ruch obrotowo-oscy¬
lacyjny. Daje to efekt techniczny jednakowej
prędkości liniowej każdego punktu płytki robo¬
czej, dzięki czemu uzyskuje się identyczne warun¬
ki zacierania na całej powierzchni płytki. Umożli-
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wia to otrzymywanie powierzchni tworzywa bu¬
dowlanego o wysokim stopniu jednolitości i gład¬
kości. Usytuowanie mechanizmu mimośrodowego
w środku geometrycznym płytki roboczej powo¬
duje korzystne, równomierne rozłożenie nacisku
urządzenia na jej powierzchnię.

Dodatkową zaletą techniczną urządzenia według
wynalazku jest wyeliminowanie przekładni
zmniejszającej obroty przy stosowaniu najbardziej
rozpowszechnionych silników elektrycznych o
prędkościach rzędu do około 3 tys. obrotów na
minutę. Dzięki bowiem zastosowaniu mechanizmu
mimośrodowego do przeniesienia ruchu obrotowe¬
go na płytkę roboczą uzyskuje się niewielki pro¬
mień ruchu i dla zachowania optymalnej prędko¬
ści liniowej każdego punktu płytki roboczej,
prędkość obrotowa tych silników jest odpowied¬
nia.

Urządzenie według wynalazku składa się z płyt¬
ki roboczej 1 połączonej z korpusem 4 za pomocą
wahliwych elementów nośnych 5 osadzonych w
gniazdach 6, napędowego silnika 3, mechanizmu
mimośrodowego 2 osadzonego w płytce roboczej 1
i połączonego z wałem napędowym silnika 3.
Urządzenie jest zaopatrzone w uchwyt 7 do ręcz¬
nego prowadzenia. Mechanizm mimośrodowy 2 jest
osadzony w łożu płytki roboczej 1 usytuowanym
w jej środku geometrycznym.
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Działanie urządzenia według wynalazku polega
na tym, że obroty napędowego silnika 3 są prze¬
noszone na płytkę roboczą 1 poprzez mechanizm
mimośrodowy 2, który wprowadza tę płytkę w
ruch obrotowo-oscylacyjny o promieniu r, okre¬
ślonym wielkością mimośrodu. Wahliwe elementy
nośne 5 utrzymują płytkę roboczą 1 w żądanym
położeniu względem korpusu 4 i zapewniają uzy¬
skanie jednakowego promienia ruchu każdego
punktu tej płytki.

Zastrzeżenia patentowe

1. Urządzenie do mechanicznego zacierania i
wyrównywania powierzchni tworzyw budowla¬
nych, zwłaszcza tynków, betonów i lastrica, zna¬
mienne tym, że płytka robocza (1) jest połączona
z korpusem (4) za pomocą wahliwych elementów
nośnych (5) osadzonych w gniazdach (6), przy
czym umieszczony w korpusie (4) napędowy silnik
(3) jest zaopatrzony w znany mechanizm mimo¬
środowy (2), wprawiający płytkę roboczą (1) w
ruch obrotowo-oscylacyjny.

2. Urządzenie według zastrz. 1, znamienne tym,
że mechanizm mimośrodowy (2) jest osadzony w
łożu płytki roboczej (1) usytuowanym najkorzyst¬
niej w jej środku geometrycznym.

Fig. 2
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