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(54) Vysuvno-preklépacie zariadenie

Vyndlez sa tyka vysuvno-preklépacieho zariadenia, ktoré riedi automatické odoberanie
vylisovanych vjiaikov na lisoch, ktoré po operdcii lisovania vypaddvaji do priestoru pod
fainiou lisu,

Doposial znédme riedenie automatického odoberania vylisovanych vygaékov je len pri

odoberan{ horicich vj%aékov v priamom smere s napojenim na dopravaik resp. vyndSad riadeny

"> nezdvisle na chodu lisu., Odoberanie vyliskov lisovanych za studéna sa v prevdZne} miere

vykondva ruéne,

V§suvno-prekldpacie zariadenie rie¥i automatické odoberanie vylisovanjch vytadkov od.
lisov. Pozostdva z kotviacej dosky, ktord sa upina na technologické zariadenie, telesa
prekldpada, ktoré je pevne spojené s ramenom a zbernicou a presuvne ulo¥ené na vodiacej
tyéi, Priamollary pohyb telesa prekldpada je zabezpedeny linedrny hdyromotorom, alebo ro-
tadn¥m hydromcétorom cez pastorck a ozubeny hreben resp. skrutku a maticu. Rotadny pohyb
telesa prekldpada sa zebezpeluje linedrnym hydromotorom,

Hiavnymi vyhodami automatického spdsobu odoberania vifaﬁkov od lisov vysuvno-prekld-
pacim zariadenim sd dspora pracovnej sily pri odoberani vi%aékov, odstrdnenie monotonnej
a namdhavej prédce zvldst u vf%aékov veTkfch hmotnosti, vysSia bezpednost price. VyrieSenie
automatického odoberania vj%aékov umo¥nuje rie¥it automatozdciu nakladania a tym automati-

zovat celd pracovisko (robotizovat).
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Na vykrese je na obr. 1 hydraulické presuvno-prekldpacie zariadenie zndzornenéd v ni-
ryse. Na obr. 2 je toto zariadenie znizornené v pSdoryse.

Vysuvno-prekldpacie zariadenie sa kotviacou doskou 5 upne na technologiockd zariade-
nie - lim. V Zase prdce lisu je zbernica 4 zariadenia vo vychodiskovej polohe, tj. zasunu-~
td pod fa¥nicu. Po operdcii lisovania viiéiok padd priamo do zbernice. Po zosnimani pri-
tomnosti kusa v zbernicl, linedrny alebo rotadny hydromotor 7 vysdivania prﬁsunie po vodia-
cej tySi 3 teleso prekldpala ] spolu s ramenom 2 & zbernicou 4 do vysunutej polohy, tj.
zbernica 4 s vitarkom je mimo pracovny§ priestor lisu. Po dosiahnut{ vysunutej polohy zadne
pracovaE linedrny hydromotor & prekldpania, ktory teleso prekldpada ) s ramenom 2 a zber-
nicou 4 pooto¥i o poZfadovany uhol do polohy vyklopenia, tj. ngaiok vypaddva zo zbernice
do pripravene] palety. Po vyprdzdnen{ sa zbernica 4 vracia do vychodiskovej polohy.

Zariadenie podla vyndlezu moZno pouéii pri lisovacich operdcidch, kde v§lisok prepa-
ddva pod faznicu. Velkos%, tvar a hmotnost vy§lisku neovplyvﬁuje riedenie. Nutné je prizpo-
sobovat iba tvar zbernice odoberanému tvaru typu vylisku., Uvedené zariadenie sa dd vyuiii
aj u inych typov obrdbacich strojov, kde treba amidiastku po obrobeni a uvorneni dostat Z
pracovného priestoru stroja na poZadované miesto, napr. do palety na krokovacom alebo

taktovacom dopravaiku.

PREDMET VYNALEZU
Vysuvno-prekldpacie zariadenie pozostdvajice z kotviacej dosky, ktord sa upina ne techno-
logické zariadenie vyznadujlca sa tym, e pozostdiva z telesa prekldpada (1) otodne spoje-
ného s ramenom (2), zbernicou (4) a presuvne ulo¥eného na vodiacej tydi (3) spojend s 1li-
neirnym hydromotorom (6) prekldpania a linedrnym hydromotorom alebo rotadnym hydromotorom
(7) vysdivania. i
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