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(54) Pruzinovy oviadad brzdové jednotky kolejového vozidla

(57) PruZinovy ovladad brzdové jednotky
kelojového vozidla, sestdvajici ze skfiné&
vélce brzdové jednotky, pfepdiky vdlce

brzdové jednotky a ty&ového &lenu brzdové
jednotky. PruZinovy brzdovy ovlada& md

ski¥in vdlce pruZinového ovladate brzdové
jednotky, pist pruZinového ovladale brzdové
jednotky s trubkovou pistnici a tla&nou
pruzinou plisobici ve sméru uvddéni brzdy

do provozu. Za udelem ziskdni skute&né
m&nitelné soustavy kombinace prufinového
ovladade brzdové jednotky a brzdové jednotky
je pru¥inovy ovlada& brzdové jednotky [}
upraven jako integrovand &4st na tyZovém
&lenu brzdové jednotky. Sk¥fif vdlce pruZino-
vého ovladade brzdové jednotky je pripoje-
na ke sk¥ini valce brzdové jednotky p¥es
pfepaZfku vdlce brzdové jednotky spole&nym
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svéracim pdsem. Trubkovd pistnice pruZino- o

vého ovladade brzdové jednotky je uloZena

kluzné na ty¢ovém &lenu brzdové jednotky. &
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Vynélez se tyk& pruZinového ovladafe brzdové jednotky kolejového vozidla, sestdvajfci
ze sk¥in& vilce a tydového &lenu, pfifemZ prufinovy ovliada& je tvo¥en rovn&¥isk¥inf vélce,
pistem s gistnici a pruZinou upravenou mezi sk¥in{ a pistnici pro pisobeni sm&rem uvedeni
brzdy do provozu.

Prufinové ovladale brzdovych jednotek tohoto druhu jsou v oboru dobfe znémy, nap¥iklad
z DE 3 115 918. Obykle je pruZinovy ovladal pfipojen k vd&lci brzdové jednotky tvoEf jéjt
prodloufeni. V takovém p¥f{pad® pistnice pru%inového ovlada&e pisobi na pist brzdové jednotky
pfi pisobenf{ sily prufiny pfi parkovdn{ nebo nouzovém brzdé&nif, kdy pruZina nen{ stlalena
tlakem brzdového prostfedi na opa&né stran® pistu pruZinového ovladade brzdové jednotky.

V. nékterych pfipadech bylo zji%t&no jako vfhodn&jis{ uspofddani pruiinového brzdového
ovladafe brzdové jednotky kolem ty&ového &lenu brzdové jednotky, zndmé napifiklad z USP
3 563 139, nebo u EUPA 236 580 Al, jimZ byla odstrandna nevfhoda pridavné délky kombinace,
av&ak 1 tak vznikla konstrukce objemn& s ¥adou nevyhod.

Obecnou nevyhodou znamych konstrukci{ je, %e neddvaji moZnost vytvofeni m&nitelného modulo-~
vého uspoféddéani.

Je %4douci povafovat brzdovou jednotku za zdklad mdnitelné soustavy s moZnosti ziskéni
jejich rdznych funkei.

Okolem vyndlezu je tedy ndvrh uspofdddni dovolujiciho kombinaci vyhod pruZinového brzdo-
vého ovladade brzdové jednotky uspo¥&daného kolem ty&ového &lenu brzdové jednotky a skute&né
mé&nitelné soustavy.

Ukolem byl podle vynilezu vyfeSen pro prufinovy ovlada& brzdové jednotky kolejového
vozidla s vdlcem, pistem a tydovym &lenem, sestdvajici{ ze sk¥iné vdlce, pistu s pistnici
a prufiny, upravené mezi sk¥ini vdlce a pistnici pro pisobeni smérem brzdy do prevozu tak,
fe pruZinovy ovlada& je jako integrdlni &4st brzdové jednotky upraven na ty&ovém &lenu brzdo-
vé jednotky a sk¥{fi vdlce pruZinového ovladade brzdové jednotky je pfipojena ke skiini vélce
brzdové jednotky a trubkovd pistnice pistu prufinového ovladade brzdové jednotky je uloZena
kluzn& na ty¥ovém &lenu brzdové jednotky na piepdice védlce brzdové jednotky, pfifemZ je kine-
maticky vdzédna s &lenem pro pienos vjstupni s{ly brzdové jednotky.

Dale podle vyndlezu skfifi vdlce prufinového ovladade brzdové jednotky a s ni souoséd
sk¥f{i vdlce brzdové jednotky jsou oddéleny piepdfkou védlce brzdové jednotky, z ni% vybihd
a je vytvofen v jednom celku s nf vy¥ovy &len brzdové jednotky.

Rovn&% podie vyndlezu jak sk¥Lii valce brzdové jednotky, tak sk¥ifi vdlce pruZinového
ovladade brzdové jednotky jsou p¥ipojeny k pfepdice vélce brzdové jednotky spolednym sv&racim
pésem. :

Podle dalsfho v§znaku vyndlezu je sk¥Ifi vdlce prufinového ovladale brzdové jednotky
opatfena montdinimi drZdky. '

Kone¥n& podle vyndlezu je na &lenu pro prenos vystupni sily brzdové jednotky upravena
obvodové dradfka, v ni%f je uloZen krouZek, o n&j% je opfen volny konec trubkové pistnice pistu
vAdlce pruZinového ovladale brzdové jednotky.

V¢hodou vyfeZeni prufinového ovladade brzdové jednotky podle vyndlezu je vznik optimdlni
vyvaiené sestavy s moZnosti bezpeiného a snadného piistupu k dstroji rychlého uvolndni prui-
nové brzdy.

paldf vyhodou vy¥edeni pru%inového brzdového ovladae podle vyndlezu je, fe umoXfiuje
vytvofeni m&nitelného modulového uspof&ddni brzdové jednotky a pruZinového ovladade brzdové
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jednotky, napfiklad typu PBA s moZnym spojenim s pruZinovym ovlada&ém typu F, tedy v kombinaci
PBA-F jak patrno z firemniho materii&lu 5 242 SAR NIFE.

Yyndlez bude v dalSim podrobné popsdn na piikladu provedeni ve vztahu k pfipojenym vy-
¥res@m, na nichZ zna®fi: obr. 1 &4dste&ny bokorysny Ffez brzdovou jednotkou s prufinovym brzdo-
vy ovladadem podle vyndlezu, obr. 2a, obr. 2b odpovidajfcf bokorysy ve zmenZeném mé¥{tku

pruZinového brzdového ovladale a brzdové jednotky pfipravené k uspor&ddni a smontovani do
celkt podle obr. 1.

Pist 1 brzdové -jednotky (obr. 1) je axi&lné pohyblivy ve sk¥ini 2 valce brzdové jednotky
opatfené dnem 3 védlce brzdové jednotky. Mezi dnem 3 brzdové jednotky a pistem 1 brzdové jed-~
notky je uspoldddéna obvykld vratnd pruZina 4. Se dnem 3 védlce brzdové jednotky tvo¥i celek
tylovy &len 5 brzdové jednotky, v némZ je uloZen sefizoval vile jakéhokoliv b&%ného druhu
(nezndzornéno ). Clen 6 pro pfenos vystupni sily brzdové jednotky miZe byt, pro jednoduchost
porozum&ni vyndlezu, povaZovdn za p¥inos spojeni s pistem 1 brzdové jednotky. K p¥ipojeni
sk¥in& 2 vllce brzdové jednotky ke dnu 3 vdlce brzdové jednotky slouZi spolelny svéraci pés
7, ktery bude popsédn ddle.

Brzdova jednotka dosud popsand je zndzornéna téZ na obr. 2B. PruZinovy brzdovy ovladad
brzdové jednotky v kombinaci s ni je samostatné znédzornén na obr. 2a a spoleénd s brzdovou

jednotkou na obr. 1.

Prufinovy ovlada& brzdové jednotky mA sk¥fn 8 vdlce prufinového ovladale brzdové jednotky
opat¥enou montdZnimi drZdky 9 pro p¥ipojeni kombinace brzdové jednotky s pruZinovym ovladaéem
brzdové jednotky ke vhodné E&sti rdmu vozidla. Pist 10 pruZinového ovladade s trubkovou
pistnic{ 11 jsou axi&dlné pohyblivé ve sk¥ini 8 vdlce pruZinového ovladale brzdové jednotky.
Pist 10 prufinového ovlada&e brzdové jednotky je opat¥en té&snénfim 12 (obr. 1} a dalsf t&snénf
13 je upraveno ve sk¥ini 8 vdlce pruZinového ovladale brzdové jednotky proti trubkové pistnici
11. Tladnd Broubové pruZina 14 je uspo¥dddna mezi skiini 8 vélce pruZinového ovladade brzdové

jednotky a p¥irubou 11~ trubkové pistnice 11.

Trubkové pistnice 11 je kluzné uloZena na ty8ovém &lenu 5 brzdové jednotky. Je upravena
pro plsobeni na &len 6 pro pfenos vystupni sily brzdové jednotky a sice na jeji volny konec
(vievo na obr. 1) pfes krouZek 15 upraveny v obvodové drdZce 16 ¢lenu § pro prenos vystupni

sily brzdové jednotky.

K levému konci &lenu 6 pro pfenos vystupni sily brzdové jednotky je p¥ipojen méch 17
pro zabrdn&ni vnikdnf vihkosti a nelistot, pfipojeny pravym koncem ke sk¥ini 8 védlce pruZino-'
vého ovladade brzdové jednotky. M&ch 17 ‘je rovné% p¥ipojen k p¥irub& 117 trubkové pistnice 11.

Na obr. 1 jsou zndzornény jak brzdovd jednotka, tak pruZinovy brzdovy ovladad brzdové
jednotky v jejich p¥isludngch klidovych polohéch. Pro pruZinovy ovladad brzdové jednotky
to zna&f, %e tladni ¥roubov4 pruZina 14 je drfena stlaCend tlakem brzdového prosttedi pﬁéobi—
ciho na pist 10 pruZinového ovladale brzdové jednotky. SniZi-1i-se tlak brzdového proétiedi,
pak sfla tlané Sroubové pruiiny 14 plisobi{ na &len 6 pro p¥enos vystupni sily brzdové jednot-
ky p¥es kroufek 'l5. Na obr. 2a je zndzorndn pruZinovy ovlada® brzdové jednotky ve stavu

s rozepjatou tla&nou Sroubovou pruZinou 14.

Uspotaddni zndzorn&né na obr. 1 sestdvd z brzdové jednotky zndzornéné na obr. 2b a
prufinového ovlada&e brzdové jednotky znézorn&ného na obr. 2a. Pii montd%fi se pruZinovy ovladad
brzdové jednotky nafroubuje na ty&ovy &len 5 brzdové jednotky a pfipoji ke sk¥inf vdlce brzdové
jednotky spolednym svdracim pédsem 7 zabirajfcim s draZkou 8 sk¥in& 8 vdlce pruZinového
ovladade brzdové jednotky. Uzdvorovacf krou%ek 15 je uloZen v obvodové drdZce 16 a m&ch 17
je upevnén k &lenu 6 pro pfenos vystupnf sily brzdové jednotky.

Predm&t vyndlezu lze v rozsahu jeho ochrany obm&novat.
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PREDMET VvYNALEZU

1. PruZinovy ovlada& brzdové jednotky kolejového wozidla e valcem, pistem a tylovym
&lenem, sestdvajici ze sk¥in& vdlce, pistu g pistnici a pruZiny uprivend mezi sk¥inf vélce
a pistnici pro plsobeni smérem uveden{ br:dy do provozu, vyznaleny tim, Ze pruZinovy ovladaé
je jako integr4lni &&st brzdové jednotky upraven na tylovém &lenu (5) brzdové jednotky a
skiEifi (8) vélce pruZinového ovladade brzdové jednotky je pripojena ke skffni (2) vélce brzdové
jednotky a trubkovd pistnice (11) pistu (10) pruZinového ovladafe brzdové jednotky je uloZena
kluzn& na tyZovém &lenu (5) brzdové jednotky na prepdice (3) védlce brzdové jednotky, pfifemZ
je kinematicky vézdna se Clenem (6) pro pPfenos vystupni{ sily brzdové jednotky.

2. Pru¥inovy ovladad podle bodu 1, vyznadeny tim, Ze sk¥fin (8) védlce pruZinového ovladade
brzdové jednotky a s nf souosd sk¥ifi (2) védlce brzdové jednotky jsou oddéleny prepdfkou (3}
vAdlce brzdové jednotky, z ni%¥ vybfh4 a je vytvoFen v jednom celku s ni ty&ovy &len (5) brzdo-
vé jednotky. )

3. Pru¥inovy ovlada® podle bodu 1, vyznaleny tim, Ze jak sk¥in (2) vdlce brzdové jednot-
ky. tak sk¥in (8) védlce pruZinového ovladale brzdové jednotky jsou p¥ipojeny k p¥epédZce (3)
vdlce brzdové jednotky spole&nym svéracim pdsem (7).

4. Pru¥inovy ovlada& podle bodu 1, vyznadeny tim, Ze sk¥in (8) vélce prufinového ovladale
brzdové jednotky je opatfena mont&Znimi drZéky (9).

5. PruZinovy ovladad podle bodu 1, vyznadeny tim, Ze na &lenu (6) pro pfenos vystupni

sily brzdové jednotky je upravena obvodovd drdZka (16}, v nf? je uloZen krouZek (15), o ndiz
je opfen volny konec trubkové pistnice (11) pistu (10) pruZinového ovladale brzdové jednotky.

2 vykresy
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