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DESCRICAO
SISTEMA DE GESTAO AUTOMATICA E CONTROLO DO USO DE
ANCORAGENS PARA EMBARCAGOES, COMPREENDENDO BOIAS FLUTUANTES
AUTOMATIZADAS E O METODO RELACIONADO

Um objeto da presente invengdo € um sistema de gestao
automatica e controlo do uso de ancoragens para
embarcagdes, compreendendo boias flutuantes automatizadas e
0o método relacionado, ou mais em concreto: boias flutuantes
totalmente automatizadas com mecanismo automatico para
ancoragem de embarcacdes, barcos e outras embarcacdes
maritimas com equipamentos para operacao direta dentro do
sistema de gestdao e controlo da ancoragem, com sistema

ativo associado para a sua ancoragem ao fundo do mar.

De acordo com a Classificacao Internacional de Patentes é
expectavel que a invencdo seja classificada do seguinte
modo B63B 22/00, 3/00 e G08G GO7B 15/00 e, adicionalmente,
sob B63B 22/02, 22/24 e B63B B63B 22/04.

A invencado tenta resolver um problema técnico - a concecao
de um tal sistema para gerir e controlar o uso de lugares
de ancoragem para embarcacgdes, que permitiria a comunicacao
direta de um grupo de boias com um centro de comunicacao,
enquanto uma estrutura de boia permitiria simples e total
gestdao automatizada de ancoragens e eficiente controlo
sobre elas, incluindo, entre outros, método de pagamento
simples e controlados e Jgque passam as informacdes
relacionadas ao centro de comunicagcdo sSem a presenca
humana. A estrutura de boia ¢é simples e compacta, um
pequeno recipiente oco, projetado de acordo com a sua forma
de funcionamento tipica do sistema de gestdo e controlo da

ancoragem.



As solucgbes atualmente conhecidas compreendem geralmente
boias ocas de plédstico, presas por cordas ou correntes a um
lastro, mais frequentemente concreto. A debilidade de tais
solugdes é qgue as correntes enferrujam e as cordas com O
tempo ficam cobertas por algas, por isso, a sua expetativa
de wvida util ¢é relativamente curta e sua capacidade de

suporte é incerta também.

As embarcacdes sdo geralmente ancoradas diretamente a corda
ou a um anel de metal fixado na parte superior de uma
boia. Essas boias nao fornecem as informacgdes sobre a
capacidade de suporte de corda, nem sobre o peso do
lastro. A ancoragem € geralmente levada a cabo por duas
pessoas, uma para puxar a boia ao nivel do convés, o outro
colocando a corda através do anel. E possivel que somente
uma pessoa realiza a ancoragem, desde gque o clima seja
favoravel para uma pessoa experiente. Em caso de tal
ancoragem, € impossivel descobrir quem é o proprietdrio da
boia, e had sempre uma duvida se o pagamento & coletado pela
pessoa certa. Muitas vezes, o0 governo concede concessdes
para alugar boias, e por esta razdo a taxa de concessao é a
unica forma de coletar os impostos. Neste caso, 0s gestores
geram as boias de ancoragem sob responsabilidade prépria,
sem saber as informacgdes sobre capacidade de carga da
boia. Normalmente, apenas uma pessoa recebe pagamentos,
seu/sua tarefa sendo também controlar e cobrar para um
numero de boias na 4area controldvel (um campo de Dboia),
para que ele/ela precisa de um recipiente adequado. Também
¢ muito dificil ou mesmo impossivel de reservar uma boia
com antecedéncia. Normalmente, a noite ou fora de estacédo
ndo had ninguém, quem iria controlar e gerir as Dboias e
carga para os embarcagdes de ancoragem, boias flutuantes
compreendendo automatizados e o método Relacionados resulta

em perda de renda. Como, de acordo com o acima referido, a



gestdo e controlo das boias reguer a presenca de pelo menos
uma pessoa, essas boilas sdo geralmente colocados pelas
costas habitadas, enquanto eles sdao muito raros em locais
mals remotos, como as ilhas, baias, etc. Como o turismo
nautico estd em flor, as debilidades acima mencionadas se
tornou perturbador. Além disso, devido ao aumento da
frequéncia de tempestades e as condigdes climéaticas
adversas, ancorando fora da zona regulamentada (parques
marinhos) € menos seguro para a tripulacdo, bem como para

as embarcacgdes.

A solugdo recente é conhecida por seu sistema de controlo e
gestdo de encaixe em uma zona maritima, de acordo com o
documento EP 1 550 086 ou WO 2004/032064. De acordo com
esta solucgao, as boias estao aptos a comunicacao
unidirecional com uma estacdo de controlo local, gue
realiza a comunicacgdo reverter com um centro cirdrgico. A
boia é um recipiente de plastico oco, que aloja a unidade
eletrdnica, ligado a uma antena, o) dispositivo de
comunicagdo de radio com uma antena e um painel solar,
ligado a uma Dbateria, tudo em conjunto, formando uma
unidade de fonte de alimentacédo elétrica autdénoma. Na borda
inferior da boia existe um gancho para uma cadeia, através
da qual a boia é ancorada ao fundo do mar. A comunicagao
entre a boia e da estacdo de controlo local € baseado no
padrdao de comunicagao Wi-fi. Dispositivo de transmisséao
resposta na boila compreende transmissor/respondedor e uma
antena - uma estrutura, colocada na parte superior da boia,
que tem a forma de um anel. Este transponder esta
programado de tal forma, que se comunica com o recipiente,
utilizando o cdédigo de identificagdo do utilizador, salvo
no centro da operacado. A associacado entre o transponder e a
embarcacao correspondente permite, no momento do encaixe,

para verificar a conformidade com 0s requisitos



administrativos, controlando o crédito relacionado,
memorizado no centro da operatdria. Isto significa que
ancoragem de uma embarcagdao a uma boia livre sé & possivel
se o operador da embarcacadao, antes ou depois da ancoragem,
val para o centro da operacado e paga a taxa de crédito
definido. Se nao fizer 1sso, um trabalhador no centro da
operacgao, cuja ©presenca ¢é obrigatdéria no centro da
operacao, envia um aviso ao operador da embarcacdo. Na
medida em que a embarcacgao deixar a ancoragem
prematuramente, o trabalhador no centro da operacao paga de
volta a lembranca de um crédito, ao passo gue se permanece
mais tempo do que o previsto, o pagamento adicional é
necessaria. A caixa da Dboia ¢é formada de cilindros
verticais diametralmente opostas e conjuntos, formando um
corpo oco unificado de um ou deltoide forma de losango na
posicdo vertical. Consequentemente, esta solucdao € um
sistema para controlar e gerir encaixe dos embarcacdes e a
sua ancoragem para a boia, que operam de modo a informar o

centro de controlo sobre uma embarcagdao a ser ancorado a

ON

uma boia. Depois disso, existem duas possibilidades - um
que o trabalhador do <centro da operacao vai para o
embarcaciao e carrega operador da embarcacao para o posto de
ancoragem, a outra é que o operador da embarcacao vail para
0o centro de operacdo e nao paga para a ancoragem. A
principal fragqueza desta solugcdo é que, apesar de todos os
dispositivos do sistema e devido a comunicagdoc de uma via,
ainda ha uma presenca humana necessaria para controlar o
pagamento de ancoragem, 24 horas por dia, todos o0s
dias. Seu outro ponto fraco &€ que o operador da embarcacgao
pode atracar a embarcacdo para a boia sem pagar para a
ancoragem, e esta €& outra razado para a presenca constante
de um ser humano. A comunicacdo entre as boias e centro de
operacao requer pelo menos um ou mais centros de controlo

intermedidrio, o que torna o sistema complexo e caro.



A partir do pedido de patente GB 2 332 946 A (SWANSON
MICHAEL) a partir de 07 de julho de 1999 um sistema de
exploragdo marinha e dispositivos marinhos associados séao
conhecidos. O sistema de exploracdo do submarino compreende
pelo menos um conjunto de submarino gque tem, pelo menos, um
detetor de sinal. Uma boia estd ligada ao conjunto de
submarino disse através de um cabo submarino, boia tem
bateria ou meio de comunicacdo sem fio movidos a energia
solar e uma antena para transmitir o referido sinais
detetados. O conjunto do submarino estd associado a estacao
remota que recebe o0s sinais detetados transmitidos. O
conjunto submarino compreende um braco alongado para dJque
hidrofones, geofones ou ambos estdao ligados; ha também
transponder acusticos, para indicar a localizagdo e o
alinhamento do conjunto. Uma ancora pode ser fornecida para
reduzir o desvio da montagem. Uma embarcacdo maritima tal
como um catamard encontra-se associada ao dispositivo, o
recipiente tendo uma correia transportadora que permite a
montagem para ser implantado na agua e também transportado
a partir da superficie da 4&agua de volta para dentro do

vaso.

O pedido de patente GB 2 397 471 A (STOCK PAUL RONALD) a
partir de 21 de Jjulho de 2004 WLAN introduzido e
monitorizacdo de embarcacgdes em um porto. O dispositivo a
bordo oferece controlo e monitoramento e capacidade
antirroubo que ¢é projetado especificamente para ancoragens
abertas ou expostas. Como a infraestrutura de seguranca é
projetado para funcionar de modo passivo, o servidor de
controlo dispara o alarme automaticamente. A instalacgdo é
ativada quando a sabotagem estd implicito, cortando toda a
energia para o embarcacao ou é movido fora do alcance do

ponto de acesso a rede. O dispositivo pode monitorar ou



controlar analdgico e digital instalacgdes a bordo da
embarcacdo e €& acessivel por controlo remoto para o
proprietdrio de qualquer lugar um acesso a Internet pode
ser alcancado. Marina ou sistemas informdticos de banda
larga do porto baseado ligacdo de negdcios com maior
seguranca com monitoramento e controlo remoto. O
dispositivo utiliza wum acesso sem fios a rede 1local e
Internet de banda larga na marina. Isso pode ser acedido a
partir de um local remoto (barco), sem a necessidade de
conetividade com fio. A solucdao fornece a marina ou porto
autoridade com conexdo de rede local utilizando comunidade
padrdao (Wi-Fi) equipamentos de rede sem fio para o
embarcac¢cao e, portanto, fornece acesso diretamente aos seus

clientes dentro da localidade da marina ou porto.

De acordo com a patente US 2004/236615 Al Method and device
for Dbooking a parking space ¢é conhecido. Um método de
reserva de uma pluralidade de lugares de estacionamento
pagos controlados por, pelo menos, um terminal do tipo de
medidor de estacionamento, incluindo os meios indicadores
para cada espago supervisionada para indicar o estado do
pagamento definir se se trata de estacionamento for
autorizado, o método sendo caracterizado por ele compreende
0s seguintes passos: a) um utilizador que define um pedido
de reserva de acordo com o0s parédmetros selecionados; b) o
usudrio recebe em dados de reserva de retorno e a
identidade de pelo menos um espago de estacionamento
disponivel corresponde ao referido parémetros selecionados;
c) no momento apropriado, o utilizador apresentando o0s
referidos dados de reserva para o) terminal de
estacionamento associado com o) referido espacgo de
estacionamento; e d) o terminal de verificando os ditos
dados e utilizando o referido meio indicador para indicar a

autorizacdo para o correspondente estacionamento.



Todas as solucgdes mencionadas nao resolvem um sistema
completo para a ancoragem, embora a presente solugao
representa uma atualizacadao das patentes conhecidas, de modo

que uma manipulacdo mais fédcil de boias fica ativa.

O problema ndo resolvido é, acima de tudo, a complexidade
do sistema de gestdo e controlo das ancoragens das
embarcacgdes, 0 que requer centros de controlo locais
adicionais para a comunicacadao entre as boias e do centro da
operagao. Outro problema € que a presenga de um ser humano
para receber os pagamentos é necessdario, assim como a forma
da boia e o seu modo de ancoragem ao fundo do mar, o gual,
por um lado, permite nao autorizadas, ancoragens, assim,
nao pagos, enquanto, por outro lado, ele nao fornece um

controlo eficiente sobre as ancoragens nao pagas.

De acordo com a presente invencao, o problema é resolvido
pelo sistema de gerenciamento automdtico e controlo do uso
de ancoragens para embarcacdes, compreendendo boias
flutuantes automatizados e o método relacionado, o gque pode
permitir a comunicacgdo bidirecional direto com o centro de
comunicacdo e que, devido a sua estrutura e forma, pode
impedir de ancoragem sem pagamento, com a possibilidade de
pagamento remoto, sem a presenca de um ser humano no centro
da operacado, ao mesmo tempo, o controlo e gerenciamento de

boias em uma ou mais &reas podem ser automatizados.

A invengdo serd descrita a titulo de ilustracéo:

Figura 1, fluxograma de funcionamento do sistema de gestao
automatica e controlo do uso de ancoragens dentro da &rea

com boias flutuantes automatizados

Figura 2, ancoragem da boia para o lastro no fundo do mar



Figura 3, boia automatizada numa se¢do transversal

vertical, longitudinal.

O sistema de gerenciamento automdtico e controlo do uso de
ancoragens para embarcacdes, compreendendo boias flutuantes
automatizadas e o método relacionado, de acordo com a
invengdo gravada, consiste no principal centro de controlo
da operacdo 3, com o servidor 4, de preferéncia localizado
na costa 6, e do numero opcional de boias automatizadas 1,
localizado dentro da &rea do mar individuo 7. O centro de
controlo da operacao 3 e 4 do servidor estdo ligados
através do cabo de comunicacao 41, e sao através da conexao
de internet 40 acessivel aos potenciais clientes 5. 0O acima

descrito é ilustrado na Figura 1.

O centro de controlo da operacdo 3 é sem fios e totalmente
automatico, comunica com o buoysl automatizado e, do mesmo
modo, com o servidor 4, e através dela com os clientes 5.
Todas as comunicac¢des descritas sdo levadas a cabo em ambos
indicacdes, embora seja importante que a comunicacao entre
as boias 1 e o centro de controlo do funcionamento 3 é
através da transmissdao de dados em banda larga, em
conformidade com os requisitos de telefonia e/ou mensagens
SMS, o que ¢é possibilitado pela estrutura de boia 1, de

acordo com o invencgao.

O operador da embarcacdo 2, chegando a &rea do mar 7,
primeiro seleciona uma boia livre 1, que realiza o
pagamento, o que ¢é wuma condi¢cdo para a ancoragem da
embarcac¢cao 2 a boia selecionado 1. Sem pagamento anterior
apenas temporariamente, posto de ancoragem é possivel, isto
¢, no caso de dinheiro, o método de pagamento simbdélico ou

cartao.



H& dois métodos de pagamento possiveis - pagamento com
fichas, dinheiro ou cartdes diretamente para a boia 1,
marcado pela linha b, ou pagamento através do envio de
mensagem SMS ou usando o sistema de telefonia GMS através
do centro de controladores operacao 3, marcados pela linha
A na Figura 1. A lista de precos estd disponivel em cada
boia 1. 0 valor a ser pago depende da duracado estimada de
ancoragem, e ¢é determinado por dois operadores da
embarcacao. A seguir uma descricdo mais detalhada dos modos
e formas de pagamento para a ancoragem na boia 1, de acordo

com a invencao.

0O pagamento por meio de sistema de telefonia GSM ¢&
realizado através do operador de rede mdével nacional ou
estrangeira selecionada. Para este efeito, cada boia 1 tem
um cdédigo, por exemplo, * 19 * 090,800 #, o numero 19, ou
seja, o numero da boia selecionado 1, e o numero 090.800
que significa gque o numero do centro de chamada ou o numero
do operador de rede mével. Como o operador da embarcacao 2
envia uma mensagem SMS correspondente ou chama o centro de
chamada, o) montante definido na moeda definida é
transferida da conta do autor da chamada para a conta do
proprietdrio ou o gerente da &rea de estacionamento do
mar. Depois que o dinheiro ¢é transferido, o centro de
controlo 3 através da linha d envia para a boia 1 a fim de
blogquear a ancoragem da embarcacdo 2 para o periodo de
tempo definido. Empiricamente, leva 5 a 25 segundos para
bloquear a ancoragem desde dque recebeu a ordem para

blogquear.

Quando o pagamento é realizado por meio da linha a ou b, o
centro de controlo de dispositivo 3 envia um sinal ou a
ordem para trancar a boia 1. Mecanismo seleccionado,

montado sobre ou dentro da boia 1, nao mostrado, fecha- o



olhal 10, onde o cabo € colocado, e o recipiente 2 esta
firmemente ancorado. Se o pagamento nado for efetuado ou a
operacao nao tenha sido bem-sucedida, o centro de controlo
3 nédo envia qualquer ordem para fechar o olho do anel acima
mencionado 10, de modo que o recipiente 2 nao esta
ancorado, como a corda desce automaticamente da boia 1, ou

ndo poderia ser colocada no anel eyelO.

As Dboias 1 estdao ligadas ao centro de controlo de
funcionamento 3 através do sinal de GSM. Através da
transmissdao de dados através da linha ¢ cada boia 1 informa
regularmente o centro de controlo de operacao 3 sobre a
ocupagao, sobre o estado de tensao, sobre as operacdes de
pagamento, realizada na boia 1, sobre o montante das
dinheiro recolhidos, fichas ou cartdes dentro da boia 1,
sobre eventuals erros, danos, etc. Em sentido inverso, o
centro de controlo de operacdo 3 através da linha d envia a
boia 1 informacdes sobre eventuais reservas, sobre o cdédigo
de ativacado, e coloca a ordem para blogquear ou desblogquear

a ancoragem.

Através da ligacdo a Internet de 40 os potenciais clientes
5 tém acesso a informacgdes sobre o estado de boias 1 em um
mar A&rea selecionada 7 em qualquer lugar do mundo,
fornecido pelo servidor 4 do gerente do parque do mar. O
servidor 4 adquire a informacdo mencionados a partir do
centro de controlo do funcionamento-3, através do cabo de
comunicagao 41. Enquanto o) centro de controlo do
funcionamento-3, como descrito acima, receba informacdo das
boias 1. Desta forma, a potenciais wutilizadores podem
adquirir informacdo sobre a ocupacao das ancoragens ou
boias 1 no 1local selecionado e sobre o preco de

ancoragem. Ao pagar com antecedéncia, eles também podem

10



reservar uma boia livre 1 no local selecionado para o

periodo previamente definido de tempo.

Como estd ilustrado na Fig. 2, a boia 1, de acordo com a
invencdo, tem a forma de cilindro com uma forma cdnica
ponto 42. A boia corpo 1 pode também ser feita de outras
formas, desde que sejam funcionais, por exemplo, numa forma
de corte de cone, com o ponto 42 no bordo de fundo. O ponto

42 é equipado com laminas de 43.

[0023] Na superficie frontal superior a boia 1 tem um
mecanismo 45 para pagamento em dinheiro, com fichas ou
cartdes, com teclado alfanumérico 44 para o cdbddigo de
entrada e LEDS de diodo 14 e 15. O mecanismo 45 pode ser
montado em dqualquer outro local, por exemplo na parede
lateral do invdlucro 23, desde que seja montado acima da
superficie da agua. O acima descrito ndo € necessario, se a
boia 1 opera através da rede GSM. Introducdo do cddigo é
obrigatdéria se a boia 1, que foi previamente reservado pelo
cliente 5 via a conexdo de internet 40 e o servidor 4, é
ativado e se o processo de funcionamento e de pagamento nao
sdo realizadas através da rede GSM. O mecanismo 45 esta a
formar uma tampa, que fecha a abertura estanque 48, sobre o
qual ¢é montado, como ilustrado na Fig. 3. Na superficie
exterior da parte cilindrica da boia 1 exibe 11 e 12 sao
montados. Visualiza 11 é destinado a exibir o diagrama de
seguranga para a boia 1, com base na relagdo entre as
informacdes wvaso de peso e a informacdo de velocidade do
vento. 2 Desta forma o operador da embarcacgao aprende
acerca da capacidade de suporte do peso e 8 para o efeito
da boia 1; considerando a forca do vento. Ao mesmo tempo
que o visor 11 exibe boia 1 instrug¢des de manuseio e, em
caso de necessidade, também guaisquer outras instrucgdes. O

mostrador 11 tem também um papel informativo, pois &
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equipado com as instrugdes de manuseamento, incluindo as
maneiras e métodos de pagamento para a ancoragem. A tela de
12 indica a duracdo de ancoragem e/ou O tempo restante
antes da expiracdo da ancoragem pré-pago. E a contagem
regressiva do tempo restante. Sobre ou dentro da boia 1,
por baixo da sua extremidade superior e através da abertura
37, um anel de olho flexivel 10 com o mecanismo de operacgao
estd montado de ancoragem da embarcacdo 2, ndo mostrada. O
olhal 10 é linearmente movendo-se através da abertura 37 a
partir do interior da carcaca 1 da boia 23 para fora, e
para tréds no interior da boia 1. Isto é possivel devido ao
mecanismo anteriormente mencionado. Como ilustrado na
Fig. 3, o olhal 10 é na forma de um anel com uma ranhura
35. Se a boia 1 é livre, o olho do anel 10 estd no interior
do invélucro 1 boia 23, ou na outra forma de realizacdo da
invencdo, o anel 10 é fechadas. Apds a ancoragem estda sendo
pago, o centro de controlo de operagao 3 envia as
informagdes para a boia selecionado 1 e coloca a ordem para
desbloqueio. O olhal 10 move-se para fora, ou o anel abre-
se. 2 O operador da embarcacdo insere a corda no gancho do
olhal 10 ou através do sulco 35 no anel 10. Depois de algum
tempo o mecanismo puxa o olhal 10 no interior da boia 1
Caixa de 23, ou fecha o anel 10. A boia é 1 trancada e da
embarcacdo 2 estd ancorado em seguranca. Quando o periodo
de ancoragem expira e se nao for prolongado, o mecanismo
empurra o olhal 10 com a corda ou abre o anel e a corda
desce a partir do anel 10, o recipiente 2 é libertado, e o
completaram ancoragem. Na primeira forma de realizacgao do
invento, o olhal 10 ¢é mdével, como o mecanismo pode ser
acionado para a boia 1 ou para fora a partir dele. Em outra
forma de realizacdo da invencdo, o anel 10 é fixa a parede
lateral exterior da carcagca 1 da boia 23. Neste caso, o0
anel 10 pode ser um anel de uma sé peca ou de duas pecgas, O

que pode ser possivel abrir ou Fechar. Um mecanismo
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apropriado fecha o anel depois é inserido - 2 corda da
embarcacdo, e ele abre novamente quando o periodo de
ancoragem pré-pago expira. O olhal 10 permanece aberto
enquanto a ancoragem nao for paga, de modo que a ancoragem
da embarcacgdo 2 para a boia 1 nao é possivel. No entanto,
em caso de pagamento com fichas, dinheiro ou cartdes, o
olhal 10 ¢é fechado a chegada da embarcagao 2. Quando o
olhal 10 estd fechado, a boia 1 torna-se uma
ancoragem. Primeiro, o recipiente 2 pode ser ancorado, e,
em seguida, o pagamento efetuado. Se o cliente nao pagar 5
para a ancoragem dentro do periodo definido, por exemplo,
em 10 minutos, o olhal 10 e abre a corda cai. Depois de um
periodo de tempo definido o olhal 10 se fecha, e a boia 1

estd pronta para a prdéxima ancoragem de embarcacdo 2.

De acordo com a invencdo, o olho 10 é em forma de um anel
ou um anel flexivel, com a possibilidade de abertura e de
fecho, ou um anel com uma ranhura 35. Em outras formas de
realizacdao da invencdo, o olho 10 ¢é montado na parede
lateral exterior do invdélucro 23, que ¢é mdbdvel, assim,
possivel a abrir e fechar. Independentemente do aspeto do
invento, o olhal 10, montado dentro ou sobre a boia 1, pode
ser de qualquer tipo ou tamanho, desde que o mecanismo

adequado é usado.

A boia 1 estd ligada ao peso 8 no fundo do mar por meio do
sensor de tensdo intermédia 9, pela corda de cabo 13. Na
boia 1, no ponto de fixacdo, existe a extremidade 22 do
ponto 42, de espessura, adaptado ao didmetro do cabo,
permitindo assim que a corda deslize no sentido da
extremidade superior e para fora da boia 1 em caso de
proibido ou nado pagos ancoragem da embarcacgdao 2. Um cabo 13
¢ um cabo elétrico 39, no revestimento de um fio entrancado

corda 38, em outras palavras, no interior do cabo de aco
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38, existe um cabo elétrico 39, a transmissdo de sinal de
rutura a tracgdo do sensor 9 da boia 1. A corda entrangada
38 protege o cabo elétrico 39 e, ao mesmo tempo,
proporciona o Boia 1 com uma resisténcia a tracgao
apropriado, necessario para garantir a ancoragem segura. O
sensor de resisténcia a tracdo 9 é sob a forma de um
bindrio de tracgdo ou de um interruptor, o qual, em caso de
ancoragem nado pagos, transmite a boia 1, a informagdo sobre

a ancoragem proibido e ativa o sinal de alarme 19.

As laminas 43 no ponto 42 da boia 1 servem para danificar e
cortar a corda em caso de ancoragem proibido ou nao pagos,
no caso 2 do operador da embarcacdo sé deslizar a corda
sobre a boia 1, com a finalidade de evitar o pagamento. As
laminas 43 podem ser de diferentes tipos. Pelo menos uma
ladmina 43, ou pelo menos um lugar entre as duas laminas 43,
tem um &nodo de zinco 50 (o c¢élula galvanica), com a
finalidade de proteger a parte da boia 1, afundado em &gua,

contra a corrosao.

A boia 1, de acordo com a invencao, podem ser de qualguer
tamanho adequado, no entanto, existem alguns dados
empiricos uUteis, gque podem ou nao podem ser consideradas na
préatica. De acordo com estes dados, o comprimento étimo da
boia 250 é de cerca de 1 cm, aproximadamente metade de ser
acima da superficie da &gua, o gue significa que a sua
aresta superior atingir o nivel do convés da embarcacao 2.
Isto faz com gue a boia uma gestdo muito simples. Além
disso, de acordo com estes dados, o raio étimo da boia 1 é
cerca de 30 cm. A parede lateral exterior da boia 1 é de
preferéncia lisa; seu caixa oca é feita de acgo inoxidéavel
ou de qualgquer outro material adequado. A boia pode ser

qualgquer um de qualguer tipo, feito de qualquer metal e/ou
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material nado de metal, enguanto ele se adapte a sua

finalidade.

Tal como ilustrado na Fig. 3, a boia 1 é feita da caixa oca
23 com um ponto 42 no bordo de fundo. A caixa 23 € um
recipiente estanque de forma cilindrica, <com o0s seus
elementos integrantes montada sobre ela e dentro dela.

[0029] No interior do invdlucro 23, héd um computador
central 18, através do cabo 26 ligado a um carregador de
fonte de alimentacdo 17 e através dele de pelo menos um
painel solar 16, enquanto o carregador de alimentacdo de
energia 17, estando ligado ao polo positivo de a bateria 21
através do cabo 25, enquanto através do cabo 24 para pelo
menos um painel solar 16, ainda mais, é por meio do cabo 30
ligado ao médulo de comunicacao 20, que € ainda mais
através do cabo 31 ligado ao polo negativo da bateria 21 e
através do cabo 32 para a antena externa 36, ainda mais, é
por meio do cabo 29 ligado ao olho de anel 10 ou ao seu
mecanismo de ancoragem, e através do cabo 28 para, pelo
menos, duas telas 11 e 12, além disso, através o cabo 49
para a impressora 47 para imprimir recibos de pagamento, e
através do cabo 27 para o alarme 19, além disso, através
dos cabos 33 e 34 diretamente para a bateria 21. O contador
digital estd integrado no mostrador 12, mas pode ser

montado em outro lugar no alojamento 23 da boia 1.

No interior do invdlucro 23, hd também uma fichas e moedas
de colecao 46, que é cheio através da ranhura 48 no lado
frontal da caixa 23 e é estanque a 4&agua coberta por um
mecanismo 45 para o pagamento para a ancoragem diretamente
na boia 1. Ao lado do mecanismo 45, estdao montados o
teclado alfanumérico 44 para introduzir o cdédigo e o
controlo dos LEDS 14 e 15, um vermelho e outro

verde. Quando o LED 14 verde acende, significa que a boia 1

15



é livre, e gue a ancoragem é& possivel mediante o pagamento
prévio. Quando o diodo vermelho acende, isso significa que
a ancoragem nao ¢é possivel, como a boia 1 ou & ocupada,

reservado ou danificado.

Os painéis solares sao 16 células foto solares para a
producdo de energia elétrica, necessaria para a operacgao
dos elementos integrantes da boia 1, dentro ou fora do
alojamento 23. 0s painéis solares fornecem energia elétrica
de 16 para o carregador da fonte de alimentacao 17, gue
carrega a bateria 21 e através da bateria de todos os
elementos no interior da boia 23. A carcaca 1 da bateria,
ao mesmo tempo, armazena energia elétrica para o tempo,
quando a sua producdo de painéis solares 16 nao é
possivel. O carregamento de 1 elementos integrantes da boia
também pode ser realizada em qualquer outro foi, apropriado
para a funcdo, este nao ter nenhum impacto sobre o objeto

da invencao.

Os métodos e formas de pagamento para a ancoragem na boia
1, de acordo com a invencdo, Jja foram mencionados acima, a
seguir uma descricdo mais detalhada. Ao pagar por meio de
telefonia GSM, a embarcacdao 2 se aproxima a boia 1, com o
LED verde 14 iluminagdo para cima, indicando que a boia 1
estd disponivel para ancoragem. 2 O operador da embarcacao,
sendo ao mesmo tempo o cliente 5, 1& o numero de telefone
na boia 1, insere-o no dispositivo e pressiona a tecla de
chamada ou envia uma mensagem de SMS. O centro de controlo
da operacao 3 deteta o numero do usudrio GSM e cobra
seu/sua conta para a soma definida - o prego para ancoragem
na boia 1 por um periodo definido de tempo. Depois disso, o
centro de controlo de funcionamento 3 envia um sinal para a
boia 1 para trancar. O mecanismo, nao mostrado, coloca o

olho do anel 10 para a posicao, permitindo que os dois
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operador da embarcacdo, o cliente 5, para inserir o cabo. A
embarcacdo estd ancorada em Sseguranca 2 para a boia
selecionado 1, o LED vermelho l1l5acende. O cliente 5 ou do
operador da embarcacao 2 pode ver o momento exato da
duracao de ancoragem pré-pago, indicado no visor 12. Antes
da expiracao deste periodo, o alarme 19 com um sinal sonoro
avisa o cliente 5, que o tempo é se esgotando e gque o olhal
10 deverd abrir e libertar a corda e da embarcacdo 2. Se o
cliente 5 nao prolongar a ancoragem, a embarcacdao 2 ¢é
libertado e pode navegar, enquanto a boia 1 é livre de novo
e pronto para outro embarcacdao para atracar, o que &
indicado pelo LED verde 14 iluminado.

Ao pagar por meio de telefonia GSM, caso a boia 1 &
reservada com antecedéncia através da conexdao de internet
40, o cliente 5 wvia internet seleciona a boia 1 sobre a
drea do mar individuo 7, define o tempo de chegada e tempo
estimado de partida e paga para a ancoragem de acordo com a
lista de pregos. Em seguida, o cliente recebe um numero 5
especial para o seu/sua GSM dispositivo a partir do centro
de controlo de funcionamento competente 3 através do
servidor 4. Quando o cliente se aproxima da boia 5
reservado 1 no momento anunciou com o seu/sua recipiente 2,
ele/ela pode observar o LED vermelho 15. A embarcagido 2
operadora ou o cliente 5 entra em um numero especial,
recebida no momento da reserva via internet, em sua/seu
dispositivo GSM e pressiona a tecla de chamada. O centro de
controlo da operacdo 3 deteta o numero do cliente 5, que
anteriormente reservado a boia 1, e envia para a boia de 1
a ordem para abrir o olhal 10. O mecanismo abre o olhal 10
e permite que o cliente 5 para atracar o recipiente 2 para
a boia 1. O recipiente 2 estd agora firmemente ancorado a
boia 1. Na boia 1, o diodo vermelho 15 acende-se. No visor

12, o cliente 5 ou 2 a operadora da embarcacdo pode ver a
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duracdao indicada da ancoragem pré-paga. Antes da expiracao
deste periodo, o alarme 19 com um sinal sonoro avisa o
cliente 5, que o tempo estd se esgotando e gque o olhal 10
deverd abrir e libertar a corda e da embarcacdo 2. Se o0
cliente 5 nao prolongar a ancoragem, a embarcacao 2 &
libertada e pode navegar, enquanto a boia 1 é livre de novo
e de outro embarcacado para atracar pronto, o que € indicado

pelo LED verde 14 se iluminando.

No caso, quando a ancoragem deve ser pago com um cartao de
banco ou um ima, ficha ou dinheiro, a embarcacdo 2 se
aproxima a boia 1 com a luz verde 14, o que significa que a
boia 1 estda disponivel. Da embarcacao 2 do operador ou o0
cliente 5 mouros da embarcacdao 2 a boia 1, colocando a
corda no anel olho fechado 10. O sensor nao mostrado na
boia 1 deteta a corda da embarcacdo 2 e no visor 12 uma
quantia devida é exibida. O cliente paga o valor 5 por
insergdao de um banco ou de cartdao magnético ou através da
insercdo de uma ficha ou de caixa para o mecanismo 45
através da ranhura 48 para o recipiente de recolha 46. A
boia 1 deteta o pagamento e no visor 12, a duracao da
ancoragem ou €& indicado tempo até a expiracdo da
ancoragem. Se o0 sistema de comunicacdao permite que, a boia
1 informa o centro de controlo de operacdo 3 sobre o
pagamento. Como ja foi dito, o sistema move o olho do anel
10 para a posicdao fechada e o operador da embarcacadao pode
inserir a corda. Isto é feito através, quer puxando o anel
10 no interior do alojamento 23, ou através do fecho do
anel do olho 10. Durante a ancoragem o LED vermelho 15 esta
ligado. No wvisor 12, o cliente 5 ou 2 a operadora da
embarcac¢cao pode ver a duracao indicada da ancoragem pré-—
paga. Antes da expiracdo deste periodo, o alarme 19 com um
sinal sonoro avisa o cliente 5, que o tempo estd se

esgotando e que o olhal 10 deverd abrir e libertar a corda
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e da embarcacdo 2. Se o cliente 5 nao prolongar a
ancoragem, o recipiente 2 ¢é 1libertado e pode navegar
desligado, enquanto a boia 1 é livre de novo e pronta para
outro embarcacdo para atracar, o que é indicado pelo verde
diodo 14 se iluminando. Em alguns aspetos do invento, com a
boia de 1, o qgque permite que também o pagamento com um
caixa de um ou mais moedas selecionados, o processo é
semelhante ao de pagamento com fichas. Fichas e moedas séo
coletadas no recipiente de recolha 46 e pode ser removido

manualmente ou por um dispositivo especial.

No caso de todos os mencionados anteriormente e descritos
métodos e formas de pagamentos para ancoragem na boia 1 por
meio de dispositivos GSM, o olhal 10 permanece aberto ou
desbloqueado se o pagamento nao for concluido, ou se o
periodo de ancoragem expirou e a ancoragem de um recipiente
2 para a boia 1 ndo é possivel. Com todos os outros métodos
de pagamento, o olhal 10 abre se a ancoragem a boia 1 néo
tenha sido pago. Se a boia permite o pagamento com
dinheiro, uma impressora 47 estd colocada no interior da
boia 1. Em outros casos, a 1impressora 47 ndao €& necessario.
No caso de pagamento via dispositivo GSM, a impressédo de um
recibo ndo é necessario, ja que o valor pago € indicado na
fatura mensal do cliente 5 ou o assinante em dispositivos

de telefonia GSM.
A boia 1 estd ligada ao peso 8 de uma forma que permite a

sua manutencdo e a conservacgao no ponto final ou 22 para o

sensor de resisténcia a tracado 9.
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REIVINDICAGOES

1. Sistema de gestdo automdtica e controlo do uso de
ancoragens para embarcacgdes, compreendendo boias flutuantes
automatizadas, incluindo uma ou mais &reas maritimas com o©
numero opcional de boias, capaz de comunicar com o centro de
controlo ou centro operatdério, que estdo ligadas aos pesos
pela corda; entre as boias (1) e, pelo menos, um centro de
operacao de controlo (3) a comunicacdo direta € levada a cabo
em ambas as direcdes (a, c), através da transmissdo de dados
em banda larga, em geral, por meio de mensagens SMS e/ou
através dos meios de telefonia GSM, por esta razao, cada boia
(1) esta egquipada com um computador central (18) e pelo menos
um médulo de comunicacdo (20) com uma antena (26), e que o
centro de controlo de funcionamento (3), por outro lado, &
via o cabo de comunicacdo (41) e através de pelo menos um
servidor (4) através da ligacdao a Internet (40) diretamente
acessiveis ao numero opcional de clientes (5); caraterizado
por cada boia (1) compreender pelo menos um olhal mével ou
fixo (10), com ou sem uma ranhura (35), montado sobre o caixa
oca (23) e/ou no seu interior, em qualquer lugar na meia
superior parte da boia (1), gque o olhal mével ou fixo (10) é
gerido de uma forma controlada remotamente por meio do
mecanismo nado mostrado e cabo (29); que a boia (1) torna-se
uma ancoragem quando o olhal (10) é fechada; que o caixa oca
(23) da boia (1) tem de preferéncia a forma cilindrica ou da
forma de corte de cone com inclinacdo luz do lado mais longo,
com a forma de cone ponto (42) e & por meio cabo de corda
(13) e 1intermedidrio sensor de resisténcia a tracao (9)
ligado ao peso (8), de tal maneira, que ele possa ser levado

para baixo.

2. Sistema de acordo com a reivindicacao 1, caracterizado

por um computador central (18), colocado no interior da boia



(1) da caixa (23), ser ligada através do cabo (26) ligado a
um carregador de alimentacdo (17) e ainda através o cabo (24)
para o painel solar (16) e através do cabo (25), para o polo
positivo da bateria (21), depois através do cabo (27) para o
alarme (19), através do cabo (28) para dois monitores (11,
12), através do cabo (30) para o mdédulo de comunicacao (20),
que € por meio do cabo (31) ligado ao polo negativo da
bateria (21) e através do cabo (32) a uma antena externa
(36), o computador central (18) estar diretamente ligado a
bateria (21), ou seja, através do cabo (34) e o cabo (33),
para o seu polo negativo e é também diretamente, através do
cabo (49), ligado a impressora (47), qgue estd integrado na
boia (1) da caixa (23) apenas se a boia (1) é feita de modo a

permitir o pagamento com cartdes e/ou fichas.

3. Sistema de acordo com a reivindicacdo 1, caracterizado
por na parte superior da boia (1), em qualgquer lugar na sua
metade superior e sobre, ou no interior da caixa (23), serem
colocados os controladores de diodo emissor de luz (14, 15)
sdo colocados, teclado alfanumérico (44) e o mecanismo de
pagamento (45) com o recipiente de recolha (46), sendo assim
apenas se a boia (1) for feita de modo a permitir o pagamento

com cartdes, dinheiro e/ou fichas.

4. Sistema de acordo com a reivindicacao 1, caracterizado
por o olhal (10) ser fixo ou mével e pode ser linear ou de
qualquer outro modo movido através da abertura (37) na parede

lateral da boia (1) da caixa (23).

5. Sistema de acordo com a reivindicacdo 1, caracterizado
por no ponto (42) pelo menos uma lamina (43) de qualquer tipo
estd montada, com pelo menos um &nodo de Zn (50), e por a
extremidade superior (22) do ponto (42) ter de preferéncia a

largura, igual ao didmetro do cabo de corda (33).



6. Sistema de acordo com a reivindicacdo 2, caraterizado
por os monitores (11, 12), montados na parte superior da boia
(1), poderem ser de qualgquer tipo e colocados em qualguer
lugar, sobre ou dentro da caixa oca (23), o gque se aplica

também ao painel solar (16).

7. Sistema de acordo com a reivindicacdo 1, caracterizado
por o cabo de corda (13) ser constituido por um cabo elétrico
(9) no meio, estreitamente envolvida numa corda entrancada de
aco (38), principalmente de carateristicas de resisténcia a

tracdo e mecénicas adequadas.

8. Sistema de acordo com a reivindicacdo 1, caracterizado
por a comunicacdo de banda larga entre (2) Os operadores da
embarcacgao quer os utilizadores do sistema (clientes) (5) e a
boia (1) na direcdao (b) por um lado, e com o centro de
controlo de funcionamento (3) na direcao (&), por outro lado,

é possivel.

9. Método de gestdo automdtica, controlo e manuseio de
ancoragens para as embarcacdes aquaticas, incluindo as boias
flutuantes automatizados (1), em gque o centro de operacao de
controlo (3) na costa (6) automaticamente, sem fio e
diretamente comunica com as boias (1) dentro area do mar (7)
em ambos os sentidos (A, C), e mals comunica através do cabo
de comunicacgdo (41), o servidor (4) e ligacao a Internet (40)
com os clientes (5) de tal forma gque um ser humano presencga

ndo € necessdria e incluili os seguintes passos:

- reserva da boia (1) com antecedéncia & possivel na area do
mar individuais (7), e & levada a cabo pelo cliente (5)

através de uma ligacao de Internet (40), o servidor (4), e o



cabo de comunicacadao (41), no centro da operacado de controlo
(3);

- no caso da comunicagado com o centro de operagao de controlo
(3) através do dispositivo GSM ou através de uma ligacdo de
Internet (40) e o servidor (4), a ancoragem de um recipiente
(2) para a boia (1) ndo & possivel sem precedente pagamento;
- a ancoragem de um embarcacgao (2) para a boia (1) sem prévio
pagamento sé6 é possivel em caso de pagamento com dinheiro,
fichas ou cartdes bancadrios;

- a boia (1) esta disponivel se o LED verde esta ligado, e se
ele estd ocupado, reservado ou danificado se LED vermelho 15

estd ligado;

caraterizado por o olhal mével ou fixo (10) ser controlado de
um modo controlado remotamente e cada boia (1) torna-se uma

ancoragem quando o olhal (10) ¢é fechado.

10. Método de acordo com a reivindicacdao 9, caracterizado
por o cliente (5) poder reservar a boia (1) com antecedéncia
e realizar o pagamento antecipado através de uma ligacdo de
Internet (40) e o servidor (4) no centro de controlo do
funcionamento (3), gque na direcdo (C) envia a informacao de
ocupacao da boia (1), e o cdédigo de identificacdo para o

cliente (5).

11. Método de acordo com a reivindicacdo 11, caracterizado
por o operador da embarcacgao, ou o cliente (5) no momento da
chegada junto a boia (1), reservada antecipadamente, por os
meios de teclado alfanumérico (44) digita o <cdédigo de
identificacdo, o olhal (10) abre-se (2) e a corda da
embarcacao pode ser inserida, entdo o olhal (10) fecha-se

novamente e a ancoragem estd concluida.



12. Método de acordo com a reivindicacdo 9, caracterizado
por no caso de o pagamento ser realizado por meio de aparelho
GSM, através do operador de rede selecionado, o cliente (5)
digita o cdédigo de identificacgdo, o numero de compostos da
boia (1) e o numero de o operador, a quantidade definida ¢é
transferida a partir de (5) da conta do cliente para a conta
do gestor da &area do mar (7), e informa sobre esta operacgao
centro de controlo (3), gue na direcdo (c) envia para a boia
(1) a fim de trancar o olhal (10), apds o gque a ancoragem &

completada, e no visor (12), o periodo de ancoragem &

exibida.

13. Método de acordo com a reivindicacdo 9, caracterizado
por o pagamento por dinheiro, fichas ou cartdes ¢é efetuado
para que a corda da embarcacado (2) € inserida através do
olhal fechado (10) na boia (1), o visor (12) exibe o preco de
ancoragem, qgue deve ser pago pelo cliente (5) através da
insercdo de um cartdo, dinheiro ou fichas para a fenda no
mecanismo (45), e da boia (1) deteta o pagamento, o mecanismo

define o olhal (10) para a posicao fechada.

14, Método de acordo <com as vreivindicagbées 9 a 14,
caraterizado por, antes da expiracdao do periodo de ancoragem
da embarcacdo (2) para a boia (1), o alarme (19) com um sinal
de som avisa o cliente (5), que o tempo estd se esgotando e
que, se a ancoragem nao ¢é prolongada por realizar o
pagamento, o olhal (10) deve abrir e libertar a corda e do

vaso (2).



RESUMO
SISTEMA DE GESTAO AUTOMATICA E CONTROLO DO USO DE
ANCORAGENS PARA EMBARCAQGES, COMPREENDENDO BOIAS FLUTUANTES
AUTOMATIZADAS E O METODO RELACIONADO

A invencdo refere-se a montagem para a supervisdo e
controlo automatico do uso de ancoragens para as
embarcag¢des que inclui Dboias flutuantes automaticas e
método associado e refere-se a boias totalmente automdticos
(1) com mecanismo automdtico para pagamento e fixacdo de
pequenos e grandes barcos e outras embarcagdes (2) dentro
da drea de &gua selecionada (7) com base numa comunicacao
mutua de duas vias entre as boias (1) e centro de controlo
operacional (3), entre os gestores de barco (2) e centro de
controlo operacional (3) e, adicionalmente, por meio de uma
ligagdo a Internet (40) entre eles e o0s potenciais
utilizadores (5), sem a necessidade de assisténcia por
pessoal. A comunicacdo é baseada em dados de banda larga e
transferéncia de informacao usando a tecnologia GSM mével
e/ou mensagens SMS; cada Dboia (1) tem e integra um
computador central (18), um mdédulo de comunicacao (20) com
antena (36) e uma orelha de fixacdao (10), um teclado
alfanumérico (44) para a insercéao de cddigos de
identificagao e controlo de LED de diodos (14, 15) para a
sinalizacdao da condigcdao. A boia (1) possuli um mecanismo
especial (45) para o pagamento da ancoragem por cartdo de
crédito, dinheiro ou fichas. Cada boia (1) estd ligada a
massa (8) por meio de um sensor de tensao (9) ligado a um
cabo em corda (13), enquanto contra o uso de uma ancoragem
ndo pagos € protegida entre outros, por laminas (43) na

parte superior (42).



1/2

o
e AR

ﬂg



2/2




	BIBLIOGRAPHY

