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Wynalazek dotyczy przekaZnika elektromagnetycznego
Z jarzmem wyposazonym Ww cewke wzbudzenia oraz
zwore wspierana obrotowo przez jarzmo i dociskang w
polozeniu spoczynkowym przez sprezyne plytkowa, kto-
ra to zwora steruje elektrycznym urzadzeniem zestyko-
wym.

Znany jest przekaznik elektromagnetyczny z jarzmem
wyposazonym w cewke wzbudzania oraz zworg wspie-
rana obrotowo przez jarzmo i dociskana w polozeniu
spoczynkowym przez sprezyne plytkowa. Istnieje tu
mianowicie czton przytrzymujacy w ksztalcie litery S,
ale ten trwale zlaczony z jarzmem czion nie wnosi mo-
mentu odwodzacego dla zwory. Jeden koniec tej spre-
zyny przyciska zwore do krawedzi mierniczej, podczas
gdy drugi koniec tworzy tylko zderzak decydujacy o po-
tozeniu spoczynkowym zwory i niekontaktuje stale ze
ZWora.

W przekazniku tym, moment wywierany na zworg
najczesciej bardziej lub mniej wzrasta tak, Ze ten prze-
kaznik dla okreslonej wydajnosci wymaga o duzych wy-
miarach cewki wzbudzenia.

Celem wynalazku bylo stworzenie przekaznika, ktory
wskutek prostej budowy poszczegélnych czgéci jest sto-
sunkowo tani w produkcji i daje si¢ latwo montowaé,
przy czym przekaznik ten wyposazony jest tylko w jed-

. na sprezyne (wspomniana sprezyne plytkowa) podtrzy-
mujaca zworg zaréwno na jej wsporniku jak i w jej po-
foZzeniu spoczynkowym, a moment sity wywierany przez
te¢ sprezyne na zworg moze by¢ latwo regulowany. Za-
leta takiego przekaZnika jest to, ze moment wywierany
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na zwor¢ przez sprezyng¢ nie musi si¢ wiele zmieniaé
przy ruchu obrotowym zwory a jej polozenia spoczyn-
kowego, a mawet moze si¢ zmniejszy¢é. Taka niewielka
zmiana momentu jest korzystna, jezeli nakiad energii
na wzbudzenie ma by¢ mozliwie maly, a przy zastoso-
waniu zestykéw rozwiernych w urzadzeniu zestykowym,
chcemy otrzymaé wystarczajacy docisk zestykow w po-
Tozeniu spoczynkowym zwory.

Istota przekaznika wedlug wynalazku jest to, Ze spre-
zyna plytkowa ustawiona poprzecznie do .osi obrotu
zwory, wspoldziala w dwodch miejscach ze zwora, przy
czym sprezyna plytkowa w jednym miejscu wspotdziata
przegubowo ze zwora, a w drugim miejscu plaszczyzna
jej przylega do brzegu zwory, przebiegajacego réwno-
legle do osi obrotu, natomiast migdzy tymi miejscami
wspotdziatania ze zwora, sprezyna czeicia swej szero-
koséci wspodtdziata z czescia polaczona sztywno z jarz-
mem, a plaszczyzna przechodzaca przez o§ obrotu i
wspomniany brzeg zwory, jest ustawiona wiecej lub
mniej poprzecznie do cze$ci sprezyny ptytkowej spoczy-
wajacej na tym brzegu.

Dla nastawiania co majmniej jednego miejsca wspol-
dzialania sprezyny ptytkowej ze zwora i jarzmem wzgle-
dem drugiego miejsca wspotdzialania przekaZnik posia-
da na przyktad mimosréd. :

Przedmiot wynalazku zostal przedstawiony ma rysun-
ku, na ktéorym fig. 1 przedstawia przekroj wzdluzny

" przekaznika wedlug wynalazku ze zwora katowa, fig. 2

— rzut z gory na ten przekaznik, fig. 3 — sily wywie-
rane przez sprezyng na zwore w jej poltozeniu spoczyn-
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kowym oraz po pewnym obrocie, fig. 4 — widok elek-
trycznego urzadzenia zestykowego tego przekaznika,
przy czym cze$¢ plytki izolacyjnej zostala usunigta, a
fig. 5 — widok z boku czgéciowo w przekroju urza-
dzenia zestykowego wzdtuz linii V—V z fig. 4.

Przekaznik mna fig. 1 i 2 sklada si¢ z jarzma 1 w
ksztalcie litery U, ktorego jedno ramig¢ utworzone jest
przez rdzehi magnetyczny 3 z uzwojeniem wzbudzenia 2.
Miejsce zagigcia jarzma razem z drugim ramieniem
utworzone jest przez pltytke 4 zakrzywiona w ksztalcie
litery L, przy czym brzeg na zewnetrznej stronie wol-
nego korica tego ramienia tworzy o§ obrotu 5 kotwicy 6,
ktora takze zagieta jest w ksztalcie litery L, a jej krot-
sze rami¢ 7 wspoéldziala z rdzeniem magnetycznym 3, a
natomiast jej dtuzsze rami¢ 8 polozone jest prawie w
tym samym kierunku co ramiona plytki 4 jarzma.

Kat wewnetrzny zwory 6 dociskany jest do ramienia
plytki 4 jarzma 1 za pomoca polozonej poprzecznie do
osi obrotu 5 sprezyny pltytkowej 9, ktéra w punktach
A i B wspolpracuje ze zwora, a migdzy tymi punktami
wygieta jest mniej lub wigcej w ksztalt litery S. Sprezy-
na plytkowa 9 umieszczona jest w zaglebieniu 14, prze-
biegajacym w kierunku wzdtuznym dlugiego ramienia 8
zwory 6, a brzeg 10 tego zaglebienia, tworzy brzeg do
ktérego przylega powierzchnia sprezyny plytkowej 9. W
punkcie A sprezyna plytkowa 9 wspoélpracuje przegubo-
wo z dlugim ramieniem 8 zwory 6, przy czym przegub
ten moze by¢ swobodny lub tez wykazywac pewna spre-
zysto$¢ a mawet zakleszczaté sig, jezeli zakrzywiony
ksztalt sprezyny w praktyce mie ulegnie zmianie. W
punkcie B plaszczyzna sprezyny przylega do krawedzi
10 diugiego ramienia 8 przebiegajacej rownolegle do osi
obrotu 5, a migdzy punktami A i B na czgici swej sze-
rokos$ci sprezyna wspoéldziata przegubowo z jezykiem 11
wycietym z ramienia plytki 4, przy czym ptaszczyzna
przechodzaca przez krawedz 10 zwory 6 i przez o$
obrotu 5, potozona jest mniej lub wigcej poprzecznie do
czg$ci sprezyny 9 spoczywajacej na tej krawedzi. Sila
sprezyny 9 moze by¢ nastawiona za pomoca mimosrodu
12 umieszczonego w dlugim ramieniu 8 zwory 6, do
ktérego dociskana jest krawedz 13 przechodzaca po-
przecznie do wzdluznego kierunku sprezyny 9.

Plytkowa sprezyna 9 nie moze byé przesunigta za po-
moca jezyka 11 w kierunku osi obrotu, a poniewaz spre-
zyna na bocznej krawedzi miedzy dwoma wypustami 21
przylega w zaglebieniu 14 diugiego ramienia 8 zwory 6,
wiec zwora takze mie moze si¢ przesuwaé w kierunku
osi obrotu.

Ramig¢ jarzma 1 oddalone od cewki 2 spoczywa na
nie uwidocznionych wypustach, tworzacych cze$¢ ptytki
izolacyjnej 15 téwnolegltej do tego ramienia, w ktorej
umocowane sa palce stykowe 16. Palce stykowe 16 mo-
ga by¢ tak umieszozone, ze przekaznik mozna umiesz-
cza¢ na perforowanych ptytach z obwodami drukowany-
mi. Przy nasadce 17 zwory 6, umieszczone jest cieglo 18
polaczone nastawnie z zabierakiem 19, ktéry moze prze-
suwaé si¢ rownolegle do ptytki izolacyjnej 15.

Zabierak 19 wspolpracuje z organem stykowym 20,
poruszajacym si¢ rowniez réwnolegle do ptytki 15.

Jak przedstawiono na fig. 3 zwora 6 w miejscu swej
osi obrotu 5 dociskana jest sita K. do jarzma 1, przy
czym sila K. stanowi wypadkowa sit K, i K.. Sprezyna
9 jest tak wygieta, Ze momenty sit K, i K., przynaj-
mniej w polozeniu spoczynkowym zwory, maja te same
kierunki wzgledem osi obrotu 5. Sile¢ K, mozna regulo-
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waé przez obrot mimosrodu 12. Przez odpowiednie do-
branie wspolpracujacych czesci jarzma 1 zwory 6 i spre-
zyny 9, mozna zapewni¢ to, ze suma momentéw K, i
Ky, w odniesieniu do osi obrotu 5 pozostaje stala pod-

" czas przyciggania krotszego ramienia 7 zwory 6, lub

nawet (wg fig. 3) staje si¢ mniejsza (sity K, i K;) pozo-
staja w praktyce stale, natomiast rami¢ momentu sity
K, po przyciagnigciu zwory, staje sig dwa razy wigksze,
a rami¢ momentu sily K, staje si¢ wigcej niz dwukrot-
nie mniejsze, tak Ze energia potrzebna do wzbudzenia
przekaznika jest mniejsza niz w przekaznikach o zna-
nych konstrukcjach, przy czym catkowity moment wzra-
sta, a przy zastosowaniu zestykOw rozwiernych, w poto-
zeniu spoczynkowym zwory istnieje wystarczajacy do-
cisk zestykow.

W praktycznym wykonaniu konstrukcja przekaznika
spelnia wspomniane wymagania o ile zachowane sa
wielkosci przedstawione na fig. 3 i 3a, przy czym fig.
3a przedstawia rozwinigcie sprezyny.

Fig. 4 i 5 wyjasnia w jaki sposob diugie rami¢ zwory
6 przesuwa cigglo 18 za pomoca nasadki 17, ktére to
cigglo sprzgzone jest nastawnie z zabierakiem 19 przez
sprezyng 22 i nakretke 23, przy czym mnakretka nakre-
cona jest na nagwintowany koniec ciggta 18. Zabierak
19 moze rusza¢ si¢ réwnolegle do plytki izolacyjnej 15
i przesuwa wtedy elementy zestykowe 20, z ktorych kaz-
dy sklada si¢ z agrafkowo zagigtego odcinka drutu, kto-
rego zakrzywiona cze$¢ porusza sie swobodnie wokot
stalego palca stykowego 16a. Dwusieczna agrafkowo za-
gietych elementéow zestykowych 20 przebiega przy tym
poprzecznie do kierunku przesuwania si¢ zabieraka 19.
Kazde z ramion elementéw zestykowych 20 potozone
jest wzdluz stalego palca stykowego 16, wzglednie 16c,
znajdujacych si¢ na zewnatrz kata utworzonego przez
ten element zestykowy, przy czym kazde z ramion
wspolpracuje z polozonymi roéwniez zewnatrz tego kata
zderzakami 24 wzgl. 25, do ktorych ramiona moga przy-
lega¢ wskutek wlasnej sprezysto$ci, natomiast odstep
migdzy oboma statymi palcami stykowymi 16y, i 16,
wzdtuz ktorych polozone sa ramiona, jest wigkszy niz
odstgp migdzy ramionami dopuszczalny maksymalnie
przez wspomniane zderzaki 24 wzgl. 25, a mierzony w
miejscu linii faczacych palce 16, i 16,.

Zaleta tej konstrukcji jest to, Zze organy zestykowe
mozna wytwarza¢ i montowaé tatwo i tanio, a w ogra-
niczonej przestrzeni swobodna diugo$¢ sprezyny moze
by¢ pomimo to duza. Przez odpowiedni dobdr odstepow
migdzy zderzakami 24 i 25, mozna otrzymaé zestyk
przelaczny lub zestyk zwierno-rozwierny. W polozeniu
spoczynkowym przekaznika, elementy zestykowe 20 do-
ciskane sa przez zderzaki 24 zabieraka 19 do palcow
zestykowych 16,. W stanie wzbudzonym przekaznika,
zderzaki 25 dociskaja drugie rami¢ organow stykowych
20 tak, ze zestyk z palcami 16, zostaje przerwany, a
powstaje zestyk z palcami zestykowymi 16¢.

Zastrzezenia patentowe

1. Przekaznik elektromagnetyczny z jarzmem wypo-
sazonym w cewke wzbudzania oraz w zworge wspierana
obrotowo przez jarzmo, dociskana w potoZeniu spo-
czynkowym przez sprezyne plytkowa, ktéra to zwora
steruje elektrycznym urzadzeniem zestykowym, znamien-
ny tym, ze sprezyna plytkowa (9) jest ustawiona po-
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przecznie do osi obrotu zwory (6) i wspoldziala w
dwoch miejscach (A, B) ze zwora, przy czym sprezyna
plytkowa (9) w jednym miejscu (A) wspoldziala przegu-
bowo ze zwora, a w drugim miejscu plaszczyzna jej
przylega do brzegu (10) zwory (6) przebiegajacego row-
nolegle do osi obrotu (5), natomiast migdzy tymi miej-
scami wspoldziatania ze zwora, sprezyna (9) czgécia
swej szerokos$ci wspoldziala z czgScia (11) polaczona

sztywno z jarzmem (1), a plaszczyzna przechodzaca
przez o§ obrotu (5) i wspomniany brzeg (10) zwory (6)
jest ustawiony wigcej lub mniej poprzecznie do czgéci
sprezyny plytkowej (9) spoczywajacej na tym brzegu.

2. Przekaznik wedlug zastrz. 1, znamignny tym, Ze
przynajmniej w polozeniu spoczynkowym zwory (6) w
odniesieniu do osi obrotu (5) momenty wywieranych sit
sprezyny plytkowej (9) na zwore w obu wspomnianych
miejscach (A B) maja ten sam kierunek.
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3. Przekaznik wedlug zastrz. 1 i 2, znamienny tym,
7e posiada $rodki do nastawiania co najmniej jednego
miejsca wspoldzialania sprezyny plytkowej (9) ze zwora
(6) i jarzmem (1), wzgledem drugiego miejsca wspol-

s dzialania. :

4. Przekaznik wedlug zastrz. 2, znamienny tym, ze
w jednym z obu miejsc, gdzie sprezyna plytkowa (9)
wspolpracuje przegubowo ze zwora (6) i jarzmem (1),
posiada mimoséréd (12), na ktéry naciska brzeg (13) tej

10 sprezyny przebiegajacy poprzecznie do jej kierunku
wzdtuznego.

5. Przekaznik wedlug zastrz. .1—4, znamienny tym,
ze sprezyna plytkowa (9) umieszczona jest w zaglebie-
niu (14) czeéci zwory przebiegajacej prawie w kierunku

1s wzdluznym jarzma (1), a brzeg tego zaglebienia stanowi
krawedz (10) do ktorej sprezyna (9) przylega swoja pla-
szczyzna.
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