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Vynélez se tyké zapojeni pro automatickou regulaci drovn& videosigndlu, u n¥ho% ve-

likost vy¥stupniho signélu neni z4visld na obsahu jasové informace v jednotlivych ¥édcfeh.

U magnetoskopl, tj. za¥f{zeni zaznamendvajicich TV sighél, Jje ZdAdouec!l provédEni zé-
znamu z rdznych zdrojd, nap¥iklad z TV p¥ijimaZe, kamery, jiného magnetofonu apod.
PouZivany systém, zaznamendvajici jasovy signél pomoci frekvendni modulace, vyZaduje
p¥ed dal3im zpracovénim videosignél o konstantn{ amplitudd. Ne vZdy je tento poZadavek
jinymi zdroji dodrZen a moduldtor potom nepracuje ve sprédvném reZimu. V&t3ina stévajf-
cich p¥istrojd je proto vybavena jednoduchou automatikou nastaveni urovné, pracujfci{ né-
sledujicim zplsobem: Videosigndl se usmérni a timto napétim se nabij{ kondenzétor. Nepié-
t{ ne kondenzAtoru tm&rné amplitud¥® videosignélu se potom vhodnym zpﬁsobem porovné s re-
feren¥n{ \drovni a vznikléd odchylka ¥{id{ zp&tn& zisk zesilovale. Tento zplsocb je pom&rng
nendrodny ne po¥et souldst{, md v3ak nevyhodu v tom, %e regula¥ni odchylke je také funk-
c{ obsahu jasové informace zakodované v jednoilivych fdadefch. PFi extrémnich podminkéch,
nap¥{klad trvale Zerném obrazu, dochéz{ ke zm&n¥% proporc{ videosignélu, = tim narulent

funkce modulédtoru.

Uvedenou nevyhodu odstranuje tzv. kl{&ované automatika, v nf{% se reguluje ns kon-

stantn{ velikost pouze Yédkovy synchroniza¥ni impuls.
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PredloZeny vyndlez ¥Ye31 jeden z moZnych zpisobl kli¥ovéni na zéklad® znalosti tvaru

normalizovaného televizniho signélu v oblasti PAdkového zatemnovacfho impulsu, jeho¥ pod-
stata spo¥ivd v tom, Ze vystup zesilovafe se Fi{zenym ziskem je pfes upinacf obvod pfipo-
Jen na vstup emitorového sledovale. Vystup emitorového sledovade je pres odpor a diodu
spojen s vystupem monostabilniho klopného obvodu, spousténého privédénymi Fadkovymi syn-
chroniza®nimi impulsy, a ddle pifes dal3f diodu s integranim kondenzédtorem. Kondenzétor
je pripojen na jeden ze vstupd porovnévactho obvodu a na druhy vstup je p¥ipojen zdroj
referen®nfho napdti. Vystup porovnévaciho Bbvodu je ptres korek®ni obvod spojen s ¥{dicim

vstupem zesilovade se ¥fzenym ziskem,

Novost vyndlezu spo¥{vd v tom, %e kl{Zovanou automatiku lze snadno realizovat pouze
pomoc{ dvou diod a jednoduchého monostabilniho klopného obvodu, p¥idaného k automatice
nekl{fované. Dal¥{ technickou vyhodou oproti dosavadnimu stavu je odstran&ni{ komplikova-

nych stejnosmérngch vazeb vy¥adujfcich teplotni kompenzaci v jinych zapojenich klf¥ovené

automatiky.

Na pripojenfch vykresech znézornuje obr. 1 tvar normelizovaného televizniho signélu
v oblasti rédkového zatemnovactho impulsu, obr. 2 principiélni zapojeni obvodu pro regu-

laci zisku a obr. 3 praktické uplatndni vynélezu.

Z obr. 1 je patrné, ¥e interval Féddkového synchronizae®niho impulsu D & interval mezi
sestupnym Zelem Fédkového synchronizadniho impulsu a sestupnym %elem zatemnovacfho impul~
su X jsou navzdjem vidi sob® v nem#nném vztahu jak v Zase, tek v napé&fové urovni, Je-li
zajisténo, aby reguloveny vystupni signél m&l presné definovené stejnosmérné urovn&, co%
lze dosdhnout upnutim temene ¥ddkového synchroniza®nfho impulsu na konstantni hodnotu na-
péti, potom je mo¥né p¥fmo pomoci nap&tové drovné zatemnovactho impulsu X regulovat zisk
videozesilovade. Nap&fovou Uroven zatemnovaciho impulsu X lze vhodn¥ vykliZovat pomoci
¥4dkovych synchronizadnich impulsd, které jsou v magnetoskopu samostatn& k di;pozici.
Protofe ¥adkové impulsy prichézejf bezprostiedn¥ pred zatemhovacim impulsem X, lze jejich
gsestupnou hranou spoustdt monostabilni klopny obvod 9, ktery zajist{ podle pot¥eby pomoci
diod prichodnost nebo neprichodnost cesty signédlu k porovnévacimu obvodu.

Obr. 2 znézornuje principidlni zapojeni obvodu, kde videosignél se pF¥ivédf do zesilo-
vale 1 se ¥{zenym ziskem, z n&ho% je veden do upinactho obvodu 2 a déle ji%¥ s definovanymi
ste jnosmErnymi udrevnémi na emitorovy sledova® 3. Z v¥stupu sledovale nabijf{ za pFf{tomnosti
kladného impulsu na vystupu monostabilniho klopného obvodu 9, spoudt&ného sestupnou hranou
pY¥ivdd&ného ¥édkového synchroniza¥niho impulsu 32122’ integra¥ni kondenzétor 6 p¥es odpor
13 a diodu 7 na okam¥itou hodnotu nepdti, pFislulejfci zatemnovacimu impulsu X. Za nepii-
tomnosti kladného impulsu na vystupu monostabilnfho klopného obvodu 9 je signél p¥es diodu
8 zkratovén na zem a dioda 7 bréni zp&tnému vybijent integfaéniho kondenzétoru 6. Nap¥ti
tohoto integra&ntho kondenzétoru § se neustédle porovnédvé v obvodu 5 s referen¥ni hodnotou
napdtl ze zdroje referendntho napti U . & vznikléd odchylka pFes korekdni obvod 4, zajid-
fujict stabilitu celého zapojent, fid;—;;étné zisk zesilova¥e 1 se Pfzenym ziskem.



P¥{klad konkrétni obvodové realizace je na obr. 3. Trenzistory 14, 15 a 16 tvi:: ::j
dedzesilovaé se ¥{izenym ziskem. Tranzistor 14 Jje proudovym zesilovalem, ktefy mé vytvorit
dostate¥n® tvrdy zdroj pro upinaci obvod 2, aby. nedochézelo p¥i procesu upinén{ ke ztrété
energie synchroniza¥nftho impulsu, a tim ke zm&n& jeho tvaru. Teplotni zévislost upinactho
obvodu 2 je nutné teplotn®# kompenzovat. Funkce integra®nfho kondenzétoru 8, diody 7 a dio-
dy 8 je stejné jako na obr. 2. Tranzistor 18 je soufdst{ porovnévaciho obvodu spolu s d4&-
li%em, k n¥mu¥ je p¥ipojen jeho emitor. Tranzistor 19 je aktivnim prvkem monostabilnfho
klopného obvodu 9. Dobu trvéni klfZovacfho impulsu lze nastavit volbou odporu 10 & konden-
zétoru 11. Kondenzétor 12 lze p¥ipojit v p¥ipadé zpracovéni barevného IV signélu, aby vel-

ké induk&nost elektrolytického kondenzdtoru 11 nezabrenovela uzemn&ni barvonosné sloZky.

Pro svou koncepei je obvodové FeZeni vhodné prevéZné pro pouZiti v magnetoskopech,
dalsf uplatnéni lze nalézt v ndkterych studiovych aplikacich. Jednoduchost tohoto fedeni

jej rovné% umo¥nuje snadno p¥enést do integrovanych struktur.

PREDMET VYINALEZU

Zapojeni pro sutomatickou regulaci urovné videosignélu, vyznadené tim, Ze sestéva ze
vstupnfho zesilova¥e (1) se ¥fzenym ziskem, jehoZ vystup je p¥es upinac{ obvod (2) p¥ipo-
jen ke vstupu emitorového sledovade (3), jehoZ vystup je p¥es odpor (13) a diodu (8) spo-
jen s vgstupem monostabilnfho klopného obvodu (9) a p¥es diodu (7) s integra¥nim kondenzé-
torem (6), pFipojeném na jeden vstup porovnévacfho obvodu (5), pfi%em% na Jjeho druhf vstup
je ptipojen zdroj referendnfho napétf (U, .), a v¥stup porovnévactho obvodu (5) je ples
korek¥ni obvod (4) spojen & ¥fdicim vstupem zesilovaZe (1) se Fizenym ziskem.
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