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【公報種別】特許法第１７条の２の規定による補正の掲載
【部門区分】第６部門第１区分
【発行日】令和3年4月22日(2021.4.22)

【公開番号】特開2019-207238(P2019-207238A)
【公開日】令和1年12月5日(2019.12.5)
【年通号数】公開・登録公報2019-049
【出願番号】特願2019-115983(P2019-115983)
【国際特許分類】
   Ｇ０１Ｓ   1/68     (2006.01)
   Ｂ６４Ｃ  27/08     (2006.01)
   Ｂ６４Ｃ  39/02     (2006.01)
【ＦＩ】
   Ｇ０１Ｓ    1/68     　　　　
   Ｂ６４Ｃ   27/08     　　　　
   Ｂ６４Ｃ   39/02     　　　　

【手続補正書】
【提出日】令和3年3月4日(2021.3.4)
【手続補正１】
【補正対象書類名】特許請求の範囲
【補正対象項目名】全文
【補正方法】変更
【補正の内容】
【特許請求の範囲】
【請求項１】
　対象者の位置特定システムであって、
　前記対象者が所有する端末の位置情報を基に、前記飛行体を当該位置情報が示す位置に
向かわせるステップと、
　前記位置に到着した飛行体により測位を行い、当該測位に基づく位置情報をデータベー
スに登録するステップと、
　当該データベースに登録された位置情報を元に、対象の位置を特定するステップと、を
実行する、
位置特定システム。
【請求項２】
　前記測位は、ビーコンにより行われる、請求項１に記載の位置特定システム。
【請求項３】
　さらに、前記特定された対象の位置をＡＲで提供する、請求項１または２に記載の位置
特定システム。
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