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Vynalez se tykd elektronického davkovaciho
zatizeni pro viskozni ldtky, zejména pro ddvkovéni

jednotlivych sloZek polyesterovych pryskyfic pfi -

vyrobé sklolamindt kontaktni laminaci.
Kontaktni laminace sklolaminéti se provadi tak,
7e do formy opatiené separacni vrstvou se postup-
né ukladaji vrstvy skelné vyztuZe, které se navza-
jem poji vhodnym pojidlem. Casto se pouZivaji
viceslozkova pojidla, u nichz dochazi k vytvrzovéani
_po vzajemném smichdni jednotlivych sloZek, které
“spolu chemicky reaguji. JelikoZ u viceslozkovych
‘ pojidel za&ind probihat vytvrzovani pojidla ihned
po smichédni jeho jednotlivych sloZek, je tfeba
zajistit, aby ke smichdni doSlo aZ co nejpozdéji
pred zalaminovanim skelné vyztuZe. Pfednostné se
uZivaji kontinGalni misici zafizeni, u nichZ se
- jednotlivé slozky pojidla misi bezprosttedné pted

nanesenim pojidla na skelnou vyztuz. ProtoZe déle '

misici pomér Jednotllvyclf sloZzek v s,lroke mife

ovliviiuje jak samotnou délku vytvrzovam sklola-.

mindtu, tak i jeho zakladni mechanické vlastnosti,
je prvofadym pozadavkem zajiSt€ni zvoleného
misictho poméru jednotlivych sloZzek pdjidla s vy-
loutenim vlivu Kkolisajicich vné&jSich podminek,
jako jsou napf. mnoZstvi odebiraného pojidla, jeho

viskozita, teplota okolniho prostfedi, kolisani na- .

- pajeciho napéti hnacich elektromotord erpadel
apod.
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Doposud se problém Fesil misicimi zafizenimi
obsluhovanymi ruéné. Nevyhodou téchto zafizeni
bylo, Ze se na zménu vnéj§ich podminek nedafilo
reagovat dostateéné rychle a vhodné, takZe misici
pomér jednotlivych sloZek pojidla zna¢né kolisal
a nepfiznivé ovliviioval zpracovatelské podminky
sklolamindtu pfi jeho vyrobé a zejména jeho
vysledné mechanické vlastnosti po vytvrzeni
pojidla. :

Uvedené nevyhody odstranuje elektronické -
davkovaci zafizeni pro viskozni latky podle vynéle-
zu, jehoZ podstata spoéivd v tom, Ze vypust
zasobniku viskozni latky je u piislusného davkova-
ciho zafizeni pfipojena na saci potrubi objemového

_ Cerpadla, které ma hnany hiidel mechanicky spoje-
'ny s hnacim hfidelem motoru s ménitelnymi

otadkami, jehoZ ovlddaci silovy privod je spojen
s vystupem koncového stupné tvofeného napf.
vykonovym zesilovalem zapojenym v Darlingto-
nové zapojeni, jehoZ napdjeci vstup je spojen -
s vystupem vykonového spinace, ktery je spojen .

. svym silovym vstupem se zdrojem elektrického

proudu a svym ovlddacim vstupem s vystupem

.spoustéciho ovladade, jehoz vstup je pfipojen na .

. zdroj. Hnaci hfidel motoru je opatfen otickovym

gidlem, jehoZ vystup je pfipojen na vstup otdcko-

méru, tvofeného napf. Cislicové analogovym pfe-
vodnikem, ktery md pfipojeny svij indikani



V)’Istup na vstup &slicového paneloVého méfidla

a svdj regulacni vystup na vstup ukostreneho ;

porovnavaciho zesilovace, na vstup je déle prlpo-
jen jednak vystup ddvkovaciho ovlddade, jednak
vystup vystupniho zesilovacée. Vystupni zesilovac je
pfipojen svym vstupem na vystup porovnavaciho
zesilovaée a dile svym vystupem na budici vstup
koncového stupné.

Podle jedné alternativy provedeni vynélezu je
hnaci motor ferpadla tvofen stejnosmérnym elek-
trickym motorem, jehoZ ovlddaci silovy piivod je
tvofen napédjecim vstupem pfipojenym pfes pojist-
ku, vystup koncového stupné a vykonovy spina¢ na
zdroj stejnosmérného elektrického proudu.

Podle dalsi alternativy jsou vytlaénd potrubi
z Cerpadel jednotlivych ddvkovacich zatfizeni pfi-
pojena na vstupy spoleéného smé3ovace viskoznich
latek.

Vyhodou elektronického ddvkovaciho zafizeni
podle vynilezu je, Ze umozZiuje ddvkovani dvou
viskoznich komponentt v Sirokém rozsahu doda-
vaného mnoZstvi a s moznostilibovolného nastave-
ni vzdjemného poméru pfi jednotlivém chodu. Pfi

chodu paralelnim je moZno libovolné ménit doda- |

vané mnoZstvi s konstantné nastavenym vzajem-
nym pomérem obou ddvkovanych komponenti.
Doddvka i regulace obou komponenti je naprosto
plynuld. Dodavané mnoZstvi Ize informativné na-
stavit podle stupnice regulaénich prvkd a po
spusténi pfesné dostavit podle &islicového vystupu.
Indikaci vystupnich veli¢in — dodavaného mnoz-
stvi a otdéek Cerpadla — ¢&islicovym méficim
pfistrojem je dosaZeno vysoké piesnosti nastaveni
regula¢nich prvkd, a tim i vysoké presnosti dodédva-
nych mnoZstvi jednotlivich komponentt.

Piiklad provedeni vyndlezu je zndzornén na

vykresu, ktery znaéi-blokové schéma elektronické- .
ho ddvkovaciho zafizeni, které je tvofeno spojenim !

prvniho davkovaciho za¥izeni 16 a druhého davko-
vaciho zafizeni 17. Prvni ddvkovaci zafizeni 16 se
sklada z prvnich bloka 1, 2, 3, 4, 5,6, 7,8,9a 10,
druhé davkovaci zafizeni 17 se sklddad z druhych
bloki 21, 22, 23, 24, 25, 26, 27, 28, 29 a 30, ob¢
davkovaci zaFizeni 16 a 17 maji spolec¢né bloky 11,
12,13, 14,15 a 20.

Vypust zdsobniku 1, 21 viskozni latky prlsluéne- i

ho ddvkovaciho zafizeni 16, 17 je pfipojena na saci
potrubi objemového &erpadla 4, 24, které ma
hnany hfidel mechanicky spojeny s hnacim hiide-
lem motoru 2, 22 s ménitelnymi otdckami, jehoZ
ovladaci silovy pfivod je spojen s vystupem konco-
vého stupné 9, 29 tvofeného napf. vykonovym
zesilovacem zapojenym v Darlingtonové zapojeni,
jehoZ napéjeci vstup je spojen s vystupem vykono-
vého spinage 11, ktery je spojen svym silovym
vstupem se zdrojem 12 elektrického proudu a svym
ovlddacim vstupem s vystupem spoustéciho ovla-
dade 13, jehoZ silovy vstup je pfipojen na zdroj 12.
Hnaci hiidel motoru 2, 22 je opatien otdckovym
¢idlem 5§, 25, jehoZ vystup je pfipojen na vstup
otackoméru 14 tvofeného napf. Cislicove analogo-
vym pfevodnikem, ktery ma pfipojeny svij indi-
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kaéni vystup na vstup &islicového panelového
méfidla 15 a swiij regulacni vystup na vstup
ukostfeného porovnavaciho zesilovade 7, 27, na
vstup je déle pfipojen jednak vystup davkovaciho
ovlddace 6, 26, jednak vystup vystupniho zesilova- !
ée 8, 28, ‘

Vystupni zesilova¢ 8, 28 je pfipojen svym .
vstupem na vystup porovnavaciho zesilovace 7, 27 |
a déle svym vystupem na budici vstup koncového '
stupné 9, 29. i

Motor 2, 22 je tvofen stejnosmérnym elektric- -

kyin motorem, jeho? ovlddaci silovy ptivod je

tvofen napéajecim vstupem pfipojenym pres prvni
vystup pojistky 10, 30, vystup koncového stupné 9,

29 a vykonovy spina¢ 11 na zdroj 12 stejnosmérné- ‘,

ho elektrického proudu. Druhy vystup pojistky 10,
30 je pfipojen na jeden z ovlddacich vstupi
spoustéciho ovladace 13.

Vytlaéna potrubi z éerpadel 4, 24 jednotlivych
ddvkovacich zafizeni 16, 17 jsou pfipojena na
vstupy spole¢ného smésovade 20 viskoznich latek. .

PFi vyrobé sklolaminatd kontaktni laminaci jsou
v zdsobnicich 1, 21 uZ pfedem s polyesterovou

. pryskyfici jednotlivé namichany vzdjemné reaktiv- -

ni sloudeniny. K reakci dochézi az ve sm&$ovadi 20,

kde se oba komponenty misi. Zasobniky 1, 21 '

umozZiiuji nepfetrzZity provoz davkovacich zafizeni
16, 17 pfi pfipravé jednotlivych ddvkovacich kom-
ponentd, které jsou &erpiny podle poZadavku
pfesnymi zubovymi erpadly 4, 24, jeZ jsou pohd-

“néna pies $nekové pfevodovky 3, 23 stejnosmér- -

nymi elektromotory 2, 22. ,
Regulace otaéek je provedena zménou napétina

. svorkédch motord 2, 22. Na ovl4dacich regulaénich

obvodech otd¢koméru 14 lze nastavit poZadova-
nou velikost otdek motori 2, 22, a tim vlastné
otacek Cerpadel 4, 24.

Nastavena hodnota je porovndvina s méfenou

~ skute&nou hodnotou oti&ek.Otdéky motoru 2,22 |

jsou snimany elektromagnetickym bezkontaktnim '

¢idlem 5§, 25, na jehoZ vystupu jsou pulsy s kon-
stantni amplitudou. Pulsy z d&idel 5§, 25 jsou
jednotlivé vyhodnocovany otd¢komérem 14 tvofe-

nym ¢&islicové analogovym pfevodnikem, jehoZ
vystup je vybaven koncovym stupném pro vétii |

zatiZitelnost.

Porovnavana fidici veli¢ina je pfivedena na vstup
porovnévaciho zesilovage 7, 27. Vystupni veli€ina
porovnavaciho zesilovade 7, 27 odpovid4 okamZité
hodnoté potfebné pro vyrovndni odchylky mezi

. ¥idici veliinou a skuteénou veli¢inou naméfenou

otaékomérem 14. Hodnota této odchylky je dale
zesilovdna vystupnim zesilovacem 8, 28, ktery budi
koncovy stupeii 9, 29, ktery napéji motor 2, 22.

i Vystupy z otd€koméru 14, ddvkovacich ovladact 6,
' 26 a vystupnich zesilovaéi 8, 28 se na vstup

porovnéavaciho zesilovade 7, 27 pfivadéji pfes uzel,
do kterého jsou pfivddény v tomto piipadé tfi
sxgnély, které se vza]emné priditaji nebo odéitaji.
Cerné vyplnéne pohéko na blokovém schématu
znamﬂn’é oda&tﬂn}? signdl nebo sign4l se Zapornym

znaménkem, Nevyplnene politko je pro signal se -
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znaménkem + a nebo neménicim se. Koncovy -

stupeni 9, 29 je vlastné vykonovy zesilovac zapoje-

ny v Darlingtonové zapojeni a dimenzovany na |
" potiebny proud. Tento koncovy stupefi 9, 29 fidi
velikost napéti na svorkach stejnosmérného moto-
ru 2, 22 podle zmén vyhodnocenych porovnavacim ‘

zesilovadem 7, 27 a pfevedenych vystupnim zesilo-
vadem 8, 28 na potiebnou uroven. Spoustéci
ovladac 13 tvoii obvody k uzavirani a pferuSovani

"ovladaciho proudu a k signalizaci funkci. Ve své
podstaté je to systém ovlddacich tlacitek a relé .

s paméti.

Vzhledem k velkym proudiim potfebnym k cho-
du motoru 2, 22 je pouZito elektronického vykono-

vého spinade 11. Chod motoru 2, 22 je ji§tén proti
proudovému pfetiZeni elektronickou pojistkou 10,
30, ktera pfi poruse i jen jednoho pohonu ovldda

PREDMET

1. Elektronické ddvkovaci zafizeni pro viskozni
latky, sklddajici se ze zdsobniku viskozni latky,
z &erpadla s pohdnécim motorem a napédjecim
zdrojem, z méfidla ddvkovdni, z ovlddaci a spina-
e, vyznadené tim, Ze vypust zdsobniku (1, 21)
viskozni latky pfislusného davkovaciho zafizeni
(16, 17) je pfipojena na saci potrubi objemového
&erpadla (4, 24), které ma hnany hfidel mechanic-

" ky spojeny s hnacim hiidelem motoru (2, 22)
s ménitelnymi otdckami, jehoZ ovlddaci silovy
privod je spojen s vystupem koncového stupné (9,
29) tvofeného napf. vikonovym zesilovatem zapo-
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“vlastng elektronicky prvek ve spoustécim ovlddadi

13, ktery uzavird nebo pierusuje okruh ovladaciho

proudu, a tim samolinné vypind chod celého

elektronického davkovaciho zafizeni. Skutecné
veli¢iny méfené otackomérem 14 jsou indikovany
panelovym méfidlem 15, které ukazuje okamZité
hodnoty doddvaného mnoZstvi jednotlivych Cerpa-
del 4, 24, resp. hodnoty jejich otddek. ‘

Elektronické davkovaci zafizeni podle vyndlezu
je uréeno pro pfesné davkovéani komponent poly-
esterové pryskyfice pouZité jako pojidlo pro kon-
taktni laminaci sklolamintd. Zafizeni umoZiuje
pouZiti riiznych druht pohonu dédvkovacich Cerpa-
del, jestliZe se ovladani neelektrického motoru
&erpadla pfizplsobi elektrickému vystupu regulac-
niho obvodu zafizeni.

VYNALEZU

jenym v Darlingtonové zapojeni, jehoZ napdjeci -
vstup je spojen s vystupem vykonového spinace

(11), ktery je pfipojen svym silovym vstupem na
zdroj (12) elektrického proudu a svym ovlddacim
vstupem na vystup spoustéciho ovladage (13),
jehoZ vstup je pfipojen na zdroj (12) elektrického
proudu, pfitemZ hnaci hfidel motoru (2, 22) je
opatfen otd¢kovym &idlem (5, 25), jehoZ vystup je
pfipojen na vstup otickoméru (14) tvofeného

napf. ¢islicové analogovym pfevodnikem, kteryma -
pfipojeny sviij indikaéni vystup na vstup Cislicové-
ho panelového méfidla (15) asvij regulacni vystup
na vstup porovnavaciho zesilovacée (7, 27), na vstup
je dale pfipojen jednak vystup ddvkovaciho ovla-
dae (6, 26), a jednak vystup vystupniho zesilovace
(8, 28) pfipojeného svym vstupem na vystup
porovnavaciho zesilovate (7, 27) a dile svym .
vystupem na budici vstup koncového stupné (9,
29).

2. Elektronické ddvkovaci zafizeni podle bodu -
1, vyznadené tim, Ze motor (2, 22) je tvofen
stejnosmérnym elektrickym motorem, jehoz ovla-
daci silovy pfivod je tvofen napdjecim vstupem
pfipojenym pfes pojistku (10, 30) na vystup
koncového stupné (9, 29).

3. Elektronické davkovaci zafizeni podle bodl
1 a 2, vyznadené tim, Ze vytlaénd potrubi z erpadel
(4, 24) jednotlivych dévkovacich zafizeni (16, 17)
jsou pfipojena na vstupy spoleéného sméSovace

(20) viskoznich latek.

1 vykres
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