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Za¥izeni pro stanoveni pldnich odpord v jednotlivy§ch horizontech pidniho profilu

1

Vyndlez se tykd zabizeni pro gtanoveni pidnich odpord v jednotlivych horizontech pid-
nftho profilu, zejménﬁ u pid s vfskytem druhotného zhutndni. Svym obsahem spadd do oblasti
terénn{ md¥ici techniky. |
‘ V soudasné dob¥ existuje ndkolik typd za¥izeni pro mi¥eni pidnich odporl. Jednd se
%esmés o zabizenf 8 rudni obsluhou jak testovaciho, tak i registradniho, U tdchto za’izeni,
kterd se oznaduji jako rudni tlakové sondovaci piistroje se vyskytuje celd Yada problémi,
souvisejicich piedevéimvse znadnou fyzickou ndrodnosti, nedostateind piesnou registraci
mSFenich hodnot s jejich obtiZfnym a nepfesnym hodnocenim, &astou poruchovosti, zejména re-
gistradniho zaiizeni, Rovné% je zndmo zafizeni zachovdvajici rudni zp&sob vpichovdni tea-
tovaciho za¥{zeni s elektronickou registraci m¥¥enych hodnot. Déle ge v zahranili ové¥Fuje
zaiizeni pro stanoveni pldnich odpord s vyufitim termoregisterd. Tento princip je znadné
nirodny a vyzaduje specidlni obsluhu,

Tyto nevyhody odstranuje za¥izeni pro stanoveni pidnich odpord v jednotlivych hori-
sontech pidnfho profilu sestdvajici z vdlce opat¥eného v dolni ¥dsti nd¥lapnymi opérkami
a v horni dsti dr¥adly, uvnit¥ vdlce je na vedeni pevnd spojeném s podloZkou umis£%no tes=
tovaeci zabizeni, podle vyndlezu, jehoZ podstatoﬁ je, Ze testovaci satizen{ je tvoFfeno jeh-
lou 8 vyménitelhimi hroty a je svou horni &dsti uchyceno v posuvné matici, uloZené jednak

na oté¥ejicim se Sroubu a jednak ve veden{ ulo¥eném na vnit¥ni strané stdny vdlce. Matice
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je ve svfch krajnich polohdch v dotyku se snimedi, OtdZejici se &roub je ulo¥en ve své dol-

ni ¥dsti otodnd v tElese vedeni testovacfho zab{izen{ a v hofni Sésti v objimce, kterd jej

J;dnak spojuje se zdrojem pohybu a jednak se opird o deformadni &len, Defbrma&nim 619nan,‘;

ﬁa ném¥ jsou upe vndna 51&13, je ocelovd deska, kierd je uchycena ke st&ndim védlce, Otééky ;

froubu jsou sniminy enimadem, V horni 84sti védlce je automatické vyhodnocovac{ za¥b{fzenf.

Do plédst& vdlce jsou zabudovény dva vetupy a v horn{ &4sti libela, l

Py{klad provedeni-vynélezn Je zndzorn¥n na pFipojenych vykresech, kde obr, 1 pfedsta-f
vuje zafi{zeni pro stanoven{ pidnfho odporu v ¥4stedném Fezu, obr, 2 p¥edstavuje tdleso ce-f
lého za¥izeni v nédrysu, obr. 3 pFedstavuje optoelektronické idlo, ' “

Ve vdlei L Je umistdno testovaci za¥izeni 3 s vyménnym hrotem 4, uloZeném ve vodorov= !
ném vedeni 11, uchyceném na pevné podloZce 16. Téstovaci‘ngIzeni 3 je ve evé horni &dsti v

pevné uchyceno v matici 10, uloZené na Sroubu 5, spojené; se zdrojem 8 pohybu, uchyceném

na deformgénim.élonu 6, spojenym s 3idlem 7 efly., Cidlo T sily je spojenc s automatickym

registradnim a vyhodnocovacim'zafiienim ;i} se ktérim:jé spojeno 1 &idlo 15 hloubky. Ma-

tice 10 je vedena ve svislém vedeni 13, se snimadi 13, 20 polohy. V horni 34sti vdlce )

Jeou umistdny prvni a druhy§ vstup 2 a 9, libela ;g a drZadla 18, v dolni &4sti nd¥lapné

opérky 17.

Testovaci za¥fzeni 3 je do pidnfho profilu vtladovdno matici*lg, vedenou roubem 3 a
svislym vedenim 13, zajié%ujicim mstic; 10 proti otddend, Sroub 5 Je pohdn¥n zdrojem 8 po-k
hybu. Odpor pﬁdy?proti vnikdni cizfho t&lesa je prendSen z testovacfho za¥fzen{ 3, matici

O, Sroubem 3 na deformalni len &, ktery jej pFend’i na ‘$idlo ] sily. 81dlo 1 eily predd- -
vé informace do automatického registradniho a vyhodnocovaciho zafizeni.li, tam pieddvd in-
formace i 51&16;12 hloubky pro zaznamenivén{ hloubky vtladeni testovaciho zabizeni 3. Kon-
cové polohy matice 10 jsou zaji¥tény snima¥i 19, 20 polohy. Prvni a druhy vatup 2 a 9 slou-

Z1 k napojeni zdroje energie a odvedeni informaci do autoamtického registrainiho a vyhod-

-nOcévaciho zabizeni 14, umi{st&ného alternativné mimo vdlec L. Né5lapné opérky 17 a drfad-

la 18 zajiEtu1£ celé za¥izen{ v pracovni poloze. Sprévnd poloha za¥fzeni p#i prdci je kon-

trolovédna 1libelou 12,

PREDMET VYNKLEzZU

1, Za?{zeni pro stanoven{ pldnich odpord v jednotlivych horizontech pidnfho profilu sestd=
vajici z vdlce, ve kterém je uspordddno testovaci zarizeni s vyménitelnym hrotem, p¥i=-
Sem¥ v dolni &4sti tohoto vdlce jsou uspordddny ndSlapné opérky a v jeho horni éésti
dr?adla, vyznadujfcl se tim, Ze testovaci zaiizenf (3) s vym¥nnfm hrotem (4) uloZené ve
vodorovném vedeni (11) je ve své hornf Zdsti upevnéné v matici (10) uspo¥ddané na Srou-
bu (5), ktery je pomoci deformadniho &lenu (6) spojen s &idlem (7).

2, Zat{izeni pro stanoveni pidnich odpord podle bodu 1, vyznafujic{ se tim, %e matice (10)
je uloZena ve svislém vedeni (13), které mi ve svych krajnich polohdch uspo¥dddny sni-
made (19, 20) polohy, pii¥emi Zroub (5) je spojen se zdrojem (8) pohybu, .

3. Za¥izeni pro stanoveni plidnich odpord podle bodu 1, vyznedujici se tim, e deforma¥ni
dlen (6) je plan¥eta, na které je uspofdddno tenzometrické &idlo (7).

4, Za¥{fzeni pro stanoveni pldnich odpord podle bodu 1, vyznadujici se tim, Ze deformaéni
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élen (6) :]e planZeta, na které je uspofdddno optoelektronické gidlo (7).
5, Zar{zeni pro stanoveni pidnich odpord podle bodu 1, vyznaéujlcl se tim, ¥e s &idlem (7)
sily je spojeno registra¥ni a vyhodnocovaci za¥izeni (14), které je zéroven spojeno a

gidlem (15) hloubky, uspo¥ddanym na Sroubu \5).

> 2 vykresy
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Obr. 1
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Chr.3
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