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(54) Zatizeni pro stavéni vratnych vilcli automatiku

Vynilez se tyka zafizeni pro stavéni vratnych
valcd automatiku, pouZivaného na Stiefelovych
tratich p¥i vyrobé beze§vych trub vdlcovdnim za
tepla.

Stiefelova vilcovaci trat se skldda z nékolika
vyrobnich strojii: dérovacich stolic, automatiku,
hladicich strojii a kalibrovaciho stroje. Automatik
je nevratné jednosmérné duo s vélci opatfenymi
kalibry a vdlcuje se na ném kruhovy provalek
v kalibru na zasunutém trnu pfi pfimém prachodu.
Za pracovnimi valci je umistén par vratnych valci,
které se otadeji opaénym smérem neZ pracovni
vélce automatiku. Horni i dolni vratny vélec je
pohanén spoleénou pohonnou jednotkou, pfi¢emz
spodni vilec je upevnén na konci dvouramenné
piky a b&hem vélcovani je pod rovinou spodni
obrysové &ary vélcované trubky. Pfi vélcovéni
predvalek, ktery sklouzne do vbéhového Zlabu, se
tla¢kou narazi mezi seviené vilce automatiku a trn;
pfedvalek je pracovnimi vélci uchopen a provélco-
vén. Vratné vélce jsou v této fazi od sebe vzdaleny,
takZe trubka se nasune na trnovou ty¢ a je
podpirdna trubkovymi voditky. Po priichodu trub-
ky pracovnimi vélci automatiku se zvedne horni
pracovni vélec a spodni vratny vélec se pfitlaci
k trubce, pfidemZ se souc¢asné odstrani trn z Cela
trnové tyée. Pfitlaéenim spodniho volného vilce se
pfitlagi trubka k hornimu vélci, ktery se otadi
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opaénym smérem a trubka se mezi oddalenymi
pracovnimi vélci automatiku rychle dopravi do
vbéhového Zlabu pfed automatik, ¢imZ je prvni
valcovaci  prichod  trubky = automatikem
ukonéen.

Stav&ci ustroji vratngch vélcd je konstruovano
tak, Ze horni vratni vdlec je uloZen v loZiskovém
télesu, které je pritlatovédno stilym tlakem vzdu-
chového silového valce k vymezovacim podlozkam
na dnu loZiskového vedeni v rdmu automatiku.
Spodni vilec je valivé uloZen v robustnim ramenu
péky, ktera je kyvné uloZena na ose, na niZ je pevné
uchycen drzék podpéry trnové ty¢e. Po ukonteném
vélcovacim priichodu trubky je trnové ty¢ pevné
uchycen4 svym zadnim koncem do nosného ramu
odlehdéena a podpéra trnové tyle je urcena k tomu,
aby zamezila pfiliSnému - prithybu trnové tyce
a zajistila jeji spravnou polohu mezi pracovnimi
valci automatiku dileZitému pro fadné nasazeni
automatikového trnu. Tato podpéra soucasné slou-

7 jako amortizér kinetické energie védlcované

trubky. Podpirani trnové ty¢e podpérou se ukondi,
jakmile je trubka vrdcena vratnymi vélci pred
automatik a na nové nasazeny trn se riatlaci trubka
k druhému valcovacimu prichodu. Konstrukéné je
st¥idani funkce vratnych vélcd a podpéry trnové
tyde vyfeSeno tak, Ze na rdmu automatiku je
pfipevnén &ep, na ném? je kyvné uloZeno vahadlo
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podpéry trnové tyée a druhy &ep je spojen s tdhlem
pis{tnice stavitelného vzduchového valce. Druhy
konec rameny kyvné pdky je opatfen liZzkem, do
né€hoZ dosed4 tlaéna éocka pistnice druhého stavi-
telného silového vilce, kterym se ovladd pohyb

pdky a tim svirdni a rozevirdni vratnych vilci.
Maji-li se vratné vilce sevfit, uvede se v &innost

druhy vzduchovy vélec, jehoZ pistnice s tlanou
&o€kou stlatuje rameno pdky a soucasn€ prvni
vzduchy vélec vztahuje svou pistnici vzhiru, pfi-
&emz pomoci vahadla skldpi podporu trnové tyce
pod osu vraceni trubky.
" Jednou z nevyhod tohoto konstrukéniho feSerii
je upinani loZiskového té€lesa horniho vratného
valce pomoci vzduchového silového vidlce, ktery je
ve stdle Cinnosti, to je pod pracovnim tlakem
stlaeného vzduchu. Tézké pracovni podminky
zplsobuyji, Ze korozi se znehybni pohyblivé souéasti
a funkéni plochy a vyména vélce, pfipadné viména
vymezovacich podloZek je velmi ztiZzena. Dalsi dva
stavitelné vzduchové vilce ovladaji jednak pfitlac-
nou funkci spodniho vratného vélce a funkci
podpéry trnové tyce jsou dal§i konstrukéni, pro-
vozni i udrzbafskou komplikaci celého vratného
zafizend.
Vyse uvedené nevyhody odstraiiuje zafizeni pro
* stavéni vratnych vélcd automatiku s hornim vrat-
nym vilcem uloZenym v rAmu automatiku a dolnim
vratnym vélcem uloZenym v ramenu pdky kyvné
uloZené na ose, na niZ je ototné uloZena pdka

| podpéry trnové tyde, kterdZto paka m4 svitj kyvny |

pohyb odvozen od vzduchového silového vilce
upevnéného k boéni sténé stojanu automatiku
. a podstatou vyndlezu je, Ze horni vratny valec je
v loZiskovém vedeni bo¢ni stény stojanu automati-
ku polohové zajistén vyvaZovaci pdkou opatfenou
na konci svého del§iho ramene zavazim a otoéné
upravenou na piakovém &epu vetknutém do boéni
stény stojanu automatiku, pfiéemZ na ose paky
dolniho vratného vilce je kyvné uloZena péika
podpéry, v niZ je oto¢né uloZena ty¢, ktera je
pfipevnéna k drzidku podpéry trnové tyce a opatfe-
na otoénym zavésem, v némzZ je ukotveno zavésné
tahlo odpruzené uloZené v bo¢ni sténé stojanu
automatiku, pfi¢emzZ pédka dolntho vratného vilce
je opatfena dosedaci otkou, proti niZ je na bo¢ni

. sténé stojanu automatiku upravena opéra a na |

P

spodni ¢asti prodlouZzeného ramena paky dolniho
vratného vilce je vytvofena dosedaci opérna plo-
cha pro ty¢. Loziskové téleso horniho vratného
vilce je v loziskovém vedeni bo¢ni stény stojanu
automatiku podepfeno zespodu odklopnou podpé-
rou vyvaZovaci paky a shora zajiSténo v loZiskovém
vedeni vymezovacimi podlozkami a p¥iénikem,
. ktery je nasunut na svorniky loZiskového vedeni
| a zajiStén upeviiovacimi kliny. VyvaZovaci paka je
na konci svého krat¥iho ramena opatfena vidlici
a ¢epem, na némZ je otocné uloZena odklopna
podpéra, kterd je ve vidlici polohové zajiSténa
odnimatelnym pojistnym kolikem.
Zatizeni pro stavéni vratnych valci podle vyna-

lezu je vyhodné tim, Ze znaéné zjednodusuje jeho
konstrukci a redukuje pfitom pocet potfebnych
vzduchovych silovych vilcii na jediny, symetricky

! usporadany par valcd, jejichZ periodickd innost

vylu€uje selhdni funkce v disledku diouhodobé
plsobici koroze a kromé toho velmi usnadiiuje

. a zrychluje pracovni operace spojené s vymé&nou

nebo pfestavbou hornfho vratného vélce. -

Zatizeni podle vyndlezu je v pfikladu provedeni
znazorméno na pfipojenych vykresech, kde znaci
obr. 1 pohled shora na zrcadlovou polovinu zafize-
ni, rozdéleného podélnou osou automatiku a obr.
2 pohled ve sméru P na zafizeni z obr. 1.

Horni vratny vélec 1 je svym loZiskovym télesem
2 uloZen v loZiskovém vedeni 3 bo&ni stény

. 4 stojanu automatiku. Shora je loZiskové téleso
2 polohové zajisténo vloZiskovém vedeni 3 vymén-

vov s

 nymi vymezovacimi podlozkami § a pfi¢nikem 6,

ktery je nasunut na svorniky 7 loZiskového vedeni
3 a zaji$tén upeviiovacimi kliny 8. Zespodu je
loZiskové téleso 2 horniho vratného vélce 1 s vyme-
zovacimi podlozkami § pfitlatovano k pficniku
6 odklopnou podpérou 9, kterd je uloZena oto¢né

na ¢epu 10 ve vidlici 11 vyvaZovaci pdky 12

a kromé toho je ve vidlici 11 polohové zajiSténa
odnimatelnym pojistnym kolikem 13. VyvaZovaci
pdka 12 je kyvné uloZena na pdkovém ¢epu 14 ana
konci jejtho del§itho ramena je zavéSeno zava#i 15,
jehoZ hmotnost vyvaZuje jednak hmotnost horniho
vratného vilce 1 a jednak vyvozuje potiebnou

~ pfitlaénou silu na loZiskové téleso 2.

Dolni vratny vélec 16 je valivé uloZeny na konci_

3‘ jednoho ramena péaky 17, kteri je otocné€ uloZena

na ose 18 a je ve spodni ¢asti opatiena dosedaci
¢otkou 19 a na konci svého druhého ramena

|

dosedaci opérnou plochou 20. Na ose 18 je otoéné !

uloZena paka 21 podpéry 22 trnové tyce, pii¢emzZ
v pace 21 je otoind uloZena ty& 23, kterd je
pfipevnéna k drZzaku 24 podpéry 22 a je opatiena
otoénym zavésem 25, Zavés 25 je soudasti vertikal-
niho t4hla 26, které je ve své horni ¢asti zavitovano
a uchyceno k boéni sténé 4 stojanu automatiku
pomoci stavécich matic 27 a tlaéné pruZiny 28.
K boéni sténé 4 stojanu automatiku je vykyvné
pfipojen vzduchovy silovy vilec 29, jehoZ pistnice

- 30 je opatfend tfmenem 31, v niZ je otoné uloZen

kyvny &ep 32 paky 17 dolniho pracovniho vilce 16.
V mist& pod dosedaci ¢o¢kou 19 pdky 17 je na
podlaze vélcovaci trat€ zakotvend opéra 33 s vy-
ménnymi stavitelnymi podloZkami 34.

Obr. 2. znazoriiuje pohled na zatizeni ve fézi,
kdy oba vratné valce 1, 16 jsou od sebe oddaleny,
trubka védlcovand automatikem (neznizornéna ve
vyobrazeni pro vét§i pfehlednost) prochazi ve
vdlcovaci ose O, ve sméru zleva doprava mezi
kalibry 35 vratnych vélcd 1, 16 a jeji kineticka

~energie je tlumena tfenim na liZku podpéry 22
. trnové tyce. Po uplném priichodu trubky kalibry
i pracovnich vélcil automatiku po¢ina vlastni funkce
: vratného zafizeni podle vynélezu:

uvedenim vzduchového silového valce 29 v ¢in-
nost se vysune jeho pistnice 30 s tfmenem 31




a kyvnym &epem 32 a skldpfi tak kolem osy 18 paku
17 s dolnim vratnym vélcem 16 vzhiru, aZ kalibry
35 obou vratnych vélci 1, 16 seviou trubku v ose
vraceni O,. Pfislu$nd vy¥ka klopeni paky 17 se
podle priméru trubky reguluje vyménnymi stavi-
telnymi podlozkami 34, jejichZ celkovd tloustka
vymezuje dorazovou vy§ku mezi dosedaci ¢olkou
19 a opérou 33. Pfi skldpéni pdky 17 dosedaci
opérnid plocha 20 jejiho prodluZeného ramena
dosedne na ty¢ 23, otoéné uloZenou v pace 21
podpéry 22 trnové tyée a poéne pédku 21 skldpét
kolem osy 18, pfi¢emZ podpé&ra 22 klesd pod rovinu
osy vraceni. 0,. Pfitom oto¢ny zdvés 25 upevnény
na ty&i 23 stahuje vertikdln{ tdhlo 26 dolf a stlatuje
pruZinu 28, jejiZ pfedpéti je nastaveno stavécimi
maticemi 27. Vysledkem téchto pohybti je odbrz-
dénf trubky z uloZen{ na podpé&fe 22 trnové tyte
a vratné vélce 1, 16 vrdt{ trubku zleva doprava
rychle pfed automatik k dalifmu vélcovacimu
priichodu. Poté se akénfm impulzem vtéhne pfstni-
ce 30 do vzduchového silového vilce 29, pfitemZ se
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paka 17 sklapi kolem osy 18, to znamend, Ze
rameno paky 17 s dolnim pracovnim vélcem 16 se
skldpi dolG a prodlouzené rameno paky 17 s dose-
daci opérnou plochou 20 se skldpi vzhiru, ¢imZ
uvolfiuje sviij tlak na ty¢ 23, Tlaénd pruZina 28
oporou stavécich matic 27 vytahuje vzhiru verti-
kdlni tdhlo 26 s otoénym zdvésem 25 a tahem sklapi
okolo osy 18 paku 21 podpéry 22 do vychozi
polohy a popsany pracovni cyklus vratného zafize-
ni se opakuje p¥i kazdém vélcovacim priichodu
trubky pracovnimi vélci automatiku.

P¥i vyméné nebo pfestavbé hornfho vratného
vélce 1 se postupuje tak, Ze horn{ vratny vélec 1 se
podepfe pevnou podpérou nebo zajisti tahem
zédvésu jefdbového zdvihadla, z vidlice 11 se vyjme
pojistny kolik 13, a odklopné podpéra 9 se kolem
depu 10 vidlice 11 vyvaZovaci pdky 12 vyklopi z jeji
podélné osy a soudasné se odstrani. upeviiovaci
kliny 8 a ze svornik{ 7 se sejme p¥{¢nik 6, &imZ jsou
loZiskovd télesa 2 hornfho vratného vélce zcela
uvolnéna pro demontéZ.

Y

PREDMET VYNALEZU

1. Zatizen{ pro stavénf vratnych vélch automati-
ku s hornfm vratnym vdlcem uloZenym v rdmu
automatiku a doinim vratnym vélcem v ramenu
péky kyvné uloZené na ose, na nfZ je otodné
uloZena pdka podpéry trnové tyde, kterdto pdka
mé sviij kyvny pohyb odvozen od vzduchového
silového vélce upevnéného k boéni sténd automati-
ku, vyznadujici se tim, Ze hornf vratny vdlec (1) je
v loZiskovém vedenf (3) botni stény (4) stojanu
automatiku polohové zajistén vyvaZovacl pdkou
(12) opatfenou na koncl svého delitho ramena
zdvaZim (15) a otodnd upravenou na pdkovém Sepu

- (14) vetknutém do bodni stény (4) stojanu automa-
tiku, pHtemZ na ose (18) pdky (17) dolnfho
vratného vilce (16) je kyvnd uloZena pdka (21)
podpéry (22), v niZ je oto¥nd ulofena ty€ (23),
kterd je pHpevnéna k dridku (24) pedpéry (22)
trnové tyle a opatfena otodaym zdvésem (25),
v ném# je ukotveno zdvésné tdhlo (26) edpruZend
uloZené v bodni stdné (4) stojanu automatiku,
pH¥em¥ péka (17) dolniho vratného vdlee (16) je

opatfena dosedac{ &otkou (19), proti nfZ je na
podlaze vélcovaci tratd upravena opéra (33) a na
spodn{ &dsti prodlouZeného ramena pdky (17)
dolnfho vratného vélee (16) je vytvofena dosedact
opérnd plocha (20) pro tyé (23).

2. Zafizen{ podle bodu 1, vyznalujicf se tim, Ze
loZiskové téleso (2) hernihe vratnéhe vélee (1) je
v loZiskovém vedeni (3) bedn{ stény (4) stojanu
automatiku podepfene zespodu odklopnou podpé-
rou (9) vyvaZovael pdky (12) a shora zajliténo
v loZiskovém vedeni (3) vymezovaeiml podloZkami
(5) a pti€nikem (6), ktery Je nasunut na svorniky
(7) loziskového vedeni (3) a zajl§tén upevilovaeiml
kliny (8).

3, Zafizenf podle bedf 1 a 2, vyznaéujiei se tim,
#e vyvaZovaei pdka (12) je na konel svého kratitho
ramena opatfena vidlef (11) a &epem (10), na
némi je otodné uloZena odklopnd pedpéra (9),
kterd je ve vidliel (11) polohové zajiiténa odnima-
telnym pe)istnym kelikem (13).

2 vykresy
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