POLSKA
RZECZPOSPOLITA
LUBOWA

OPIS PATENTOWY

48 621

Patent dodatkowy

I8

Kl 42 k, 9/01

G "'WCQO

do patentu 47138
Zgloszono: 19, X11.1961 (P 97 915)
MKP G 011 '7108
Pierwszenstwo: 23. X. 1961 Niemiecka
Republika —
u HZ A ﬂ Demokratyczna JIBLr
| UKD
PATENTOWY T

PHI. Opublikowano: 5. XIl. 1964 : Rk 1. v, v Lda

Wspéltworey wynalazku: Walter Scholz, Wilhelm Kmnobbe i Walter Ziehm

Wlasciciel patentu:

VEB Messgerdte und Armaturenwerk Karl Marx,

Magdeburg-Buckau, (Niemiecka Republika
Demokratyczna)

Manometr membranowy

1

Patent gléwny nr 47138 ‘dotyczy rteciowego ma-
nometru plywakowego ze sprzeglem -elektromag-
netycznym i walem zaopatrzonym w magnes.

W manometrach rteciowych, stuzgcych do po-
miaru ci$nienia, ciSnienie dziala na rvte¢ bedaca
ciecza zamykajgcg, a w przypadku manometréw
rteciowych do pomiaru roéznicy ciSnien, mna rteé,
stanowigcg ciecz zamykajgca, dziala roéznica cis§-
nieni,. Pomigr jest ‘dokomywany za pomoca ply-
waka umieszczonego na powierzchni rteci, poru-
szajgcego sie wraz z przesuwaniem sie cieczy za-
mykajacej.

Wedlug niniejszego wy[nalazku W manomet-
rach wykonanych wedlug patentu gléwnego, za-
miast wypelnienia cieczg i umieszczonego na tej
cieczy plywakg stosuje sie znang elastyczmg
membrane. '

w znanych manometrach, dzialajacych za po-
mocg membrany, droga ukladu pomiarowego jest
na og6l mata i wynosi tylko kilka milimetréw.
Ruch obrotowy o bardzo matym kacie obrotu,
najczeSciej ponizej 10°, jest przenoszony na
zewnatrz z przestrzeni ciSniemiowej przez rure
skretng lub przez wat przechodzacy przez odpo-
wiednie dlawice. Dzie-k‘i malemu suwowi znanych
aparatéw z metalowa membrang wydajno§é jej
pracy jest niewielka. Tego podzaju wurzadzenia
nadaja si¢ mg 0gé! do uruchamiania elektrycz-
nych elementéw zdalnego sterowania, jednak -do
bezpcsredmego napedzama mechamzmu wskazu-
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jacego lub rejestrujacego sie tylko w mniewielkim
stopniu.

Wady tej nie ma manometr wedlug wynalazku,
dzieki zastosowaniu membrany nadajgcej sie dla
diugiego suwu, wykonanej z gumy lub podobnych
do 'gumy materialéw dla przyrzadéw do pomiaru
ciSnienia lub réznicy ci$nien. Membrama jest przy
tym tak prowadzona przez odpowiednio umiesz-
czone prowadnice, ze przenoszenie ruchu z prze-
strzeni ciSnieniowej na zewmatrz mastepuje za po-
mocg sprzegla elektromagnetyczmego w  sposéb
zgedny z patentem gléwnym nr 47138.

Na rysunku przedstawiony jest przykiad wyko-
nania i dzialania manometru wedlug wynalazku.

Fig. 1 uwidocznia przekroj wzdtuzny urzadze-
nia, a fig. 2 — wykonamie prowadnic.

Wedlug wynalazku urzadzenie sklada sie z dol-
nej czeSci 1 obudowy, zwanej w dalszym ciggu
opisu korpusem, w ktorej znajdujg sie czesci ru-
chome, ze Srodkowej czesci 2 obudowy, zwanej W
dalszym ciggu opisu pokrywa S$rodkowa, w kto-
rej jest uklad pomiarowy, i z glowicy zamykaja-
cej 3.

W korpusie 1 jest umieszczona wprowadzona z.

goéry jednostka montazowa 4, przy czym ulozysko-
wanie kota zebatego 5 i walu elektromagnesu 6,
jak réwmniez umocowanie jednostki montazowej 4
przez Srube tulejowa 7 nastepuje w sposéb zgod-
ny z patentem giéwnym.. Trzpien zebaty 8 énod-
kowo, osadzony w - jednostce montazowej 4, jest
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. docuskany ‘w kletunku do géry. za pomoca, sprezy-
ny 9 i naedaje watowi 6 ruch obrotowy poprzez
zebate kolo 5. Trzpiefi zebaty 8 ma powyzej lo-
zyskowsnia 10 grzybek zaworowy 11, ktéry od-
. dziela szczelnie przestrzen cisnieniowa 12 w kor-
pusie 1 od przestrzeni cisnieniowej 13, w pokry-
wie Srodkowej 2, w czasie, gdy trzpien zebaty 8
osiggnie sw6j maksymalny suw. Umieszczenie w
korpusie 1 wszystkich czesSci ruchomych, umozli-
wia zbadanie dzialania, zamim zostanie natozona

okrywa $rodkowa 2.

YW pokrywie Srodkowej 2 znajduje sie membra-
na. 14 Wykonana z gumy lub materialéw o wlas-
no$ciach podobnych do gumy, przy czym z jednej
strony jest zamocowana za pomocg pierscienia
prowadniczego 15 i pierscienia zaciskowego 16 w
pokrywie Srodkowej 2, a z drugiej za$ strony jest
zamocowana za pomoca sprezyny garnkowej 17 i
mocujacej pokrywy 18. Przez odpowiednie
uksztaltowanie wewnegtrznej powierzchni prowad-

niczej 19 pierécienia prowadmniczego 15 i zewne-
trznej powierzchni prowadniczej 20 sprezyny
garnkowej 17, uzyskuje si¢ niezmienng czynng

powierzchnie ukladu pomiarowego lub zmniejsza-
jaca si¢ wraz ze wzrostem ciSnienia, przy czym
jest korzystnym, aby przy pomiarach wylgcznie
ciSnienia obie prowadnice 19, 20 byly w ksztalcie
cylindrycznym, a przy pomiarach ci$nienia robo-
czego wykona¢ jedng z prowadnic 19 lub 20 w
ksztalcie stozka, jak to wida¢ na fig. 2. W ten
spos6b przy pomiarach ci$nienia roboczego istnie-
je w zakresie poczatkowym wieksza wydajno§é
pracy ukladu pomiamowego, a przy wzrastajacym
ciSnieniu  roboczym czynna powierzchnia
zmniejszajaca sie¢ w miare wzrostu cisnienia wo-
boczego. Pézniejsza zmiana czynnej powierzchni
jest wykluczona réwniez po dluzszym czasie pra-
cy, przez zastosowanie prowadnic 19, 20.
Wykonanie prowadnic 19, 20 w sposGb przed-
stawiony na fig. 2, posiada jeszcze inne zalety.
Przy pozycji wyjéciowej, a wiec przy ciSnieniu
lub réznicy ciSénien réwnej zeru, promien zagiecia
21 membrany 14 jest stosunkowo duzy. Przy po-
stegpowym ruchu sprezyny garnkowej 17, szczelina
a tym samym i promien zagiecia stajg sie mniej-
sze. W ten spos6b osiaga sie to, ze sila odksztal-
cajgca membrane na poczatku suwu jest mala.
Natomiast przy dalej postepujacym suwie mem-
brana staje sie coraz bardziej odporna ma obcig-
Zenie ci$nieniem lub réZnica ci$nien, gdyz szcze-
lina staje sie coraz ciasmiejsza. -
- Polaczenie ruchomych elementéw mechanicz-
nych korpusu 1 z elementami pokrywy s$rodkowej
2, nastepuje przez wilgczenie miedzy nie trzpienia
22 grzybka zaworowego tak, ze na skutek dziala-
jacej sity sprezym 23 z jednej strony i sprezyny 9
z drugiej strony, trzpien zebaty 8 jest dociskany
do sprezyny garnkowej 17 poprzez ftrzpien 22
grzybka zaworowego. Osiowe odchylenia miedzy
trzpieniem zebatym 8 i sprezyna garmkowa 17 za-
chodzace podczas przebiegu pomiaru, nie wywie-
raja zadnego wplywu. Jednoczesnie grzybek za-
worowy 24 umieszczony na firzpieniu 22, ma za
zadanie, aby przy ewentualnym wystapieniu mad-
cisSnienia, przestrzen cisnieniowg 13 w pokrywie
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grodkowej 2 pomizej membrany 14 zamknaé
szczelnie wzgledem przestrzeni -ciSnieniowej 12
korpusu 1. Przebieg pomiaru ma miejsce w zna-
ny sposob, pmzy czym ma skutek powstajacego
ciSnienia lub rézmicy ci$nien, sprezyna garnkowa
17 'w polgczeniu z membrang 14, porusza sie tak
daleko, az przeciwnie dzialajaca sila sprezyn 23
bedzie réwma sile ciénienia wzglednie réznicy cis-
nien. Membrana 14 jest elementem oddzielaja-
cym strone dodatnia od ujemnej i zsuwa si¢ po
obu powierzchniach prowadnic 19 i 20. Ruch
sprezyny garnkowej 17 okresla wedlug wynalaz-
ku, przez wlgczenie posrednie trzpienia 22 grzyb-
ka zaworowego, suw trzpienia zebatego 8, a tym
samym kat obrotu walu elektromagnesu 6, ktory
w znany spos6b powoduje wskazanie przez bez-
posrednie dolaczenie go do aparatury wskazujacej
lub rejestrujacej. )

Przy dalszym waroScie ciSnienia po stromie
ujemnej, ci$nienie na trzpien 22 grzybka zaworo-
wego, a tym samym mna grzybek zaworowy 24,
wzrastalcby mnadal. Sprezyna odcigzajgca 25 jest
Sciskana pod wplywem tej sily i sprezyna garn-
kowa 17 porusza sie az do zderzaka 26 pokrywy
srodkowej 2.

Polgczenie dociskowe migdzy trzpieniem grzyb-
ka zaworowego 22 i sprezyna 17 posiada wedlug
wynalazku dalsza =zalete. Przy przecigzeniu od
strony ci$nien dodatnich lub przy spadku cisnie-
nia ujemmnego, grzybek zaworowy 11 szczelnie
oddzieli przestrzen ciSnieniowa 12 od przestrzeni
ciSnieniowej 13 pokrywy Srodkowej2.Gdy ci$nie-
nie ujemne nadal spada, to objetos¢ (np. gazu)
zamknieta w przestrzeni 13 bedzie sie powiek-
szaé, a sprezyna 17 bedzie sie przesuwa¢ do go-
ry. Sprezyna garnkowa 17 odsuwa sie przy tym
od trzpienia 22 grzybka zaworowego i swym wy-
pustem 27 muruchamia blokade przecigzeniowsg 28.
Przestrzen wewnetrzna aparatury jest wtedy
zamknieta i objeto§¢ mie moze sie dalej powiek-
sza¢. Blokada przecigzeniowa 28 utmzymywana
jest w polozeniu otwartym przez sprezymy 29, a
zwykly tck pracy aparatu mie ulegnie zmiamie.

Przez polgczenie korpusu 1, w kitérym wbudo-
wane s3 czeSci ruchome, z pokrywa sSrodkows 2
uzupelniong czeSciami niezbednymi dla przepro-
wadzenia pomiaru, polgczone zostalty w jedna ca-
lo§¢ wszystkie elementy konieczne do dokonania
procesu pomiarowego. Kontrole dzialania i cecho-
wanie mozna wykonaé bez zakladania glowicy
zamykajgcej 3. W ten sposéb urzadzenia potrzeb-
ne do wmontowywania i wymontowywania spre-
zyn 23 sg latwo dostepne.

Zadane polozenie zerowe sprezyny garnkowej 17
uzyskuje sie przez umieszczenie jednego lub kil-
ku tozysk 30 i 31 dla sprezyn 23 przy pierscieniu
zaciskowym 16. Jezeli pdézniej okaze sie konieczna
dodatkowa korektura punktu zerowego, to mozna

jej dokonaé przez odpowiednie urzadzenie w do-

laczonej bezpoérednio wskazujgcej

wzglednie rejestrujacej.

Zastrzezenia

aparaturze

patentowe

1. Manometr mebranowy do pomiaru cisnien i
réznicy ciSnien, wedlug patentu nr 47138, za-
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wierajacy znang membrang o ‘dlugim suwie, wy-
konang z gumy lub material6w podobnych do
gumy, znamienny tym, ze sklada sie z dwoch
ukladéw konstrukcyjnych, a mianowicie z kor-
pusu (1) i pokrywy Srodkowej (2), przy czym
sprezyna garnkowa (17) polaczona z membra-
ng (14) o diugim suwie poprzez trzpien (22)
grzybka zaworowego jest polgczona w sposéb
dociskowy z trzpieniem zebatym (8) znajduja-
cym sie w korpusie (1), przez przeciwnie dzia-
tajgce sily sprezyn (23) i (9), wobec czego ruch
suwowy sprezyny garnkowej (17), powstajacy
pod dziataniem zmiennego ciSnienia na mem-
brane (14), jest przenoszony na trzpien zebaty

10

6
(8), ktoéry obraca umieszczony w jednostce
montazowej (4) wal elekiromagnesu (6) sprze-
gla elektromagmnetycznego.

. Manometr membranowy wedtug zastrz. 1, zma-

mienny tym, ze pier§cier (13) ma wewnetrzng
powierzchnie prowadnicza (19), a sprezyna
garnkowa (17) ma zewnetrzng powierzchnie
prowadniczg (20), po kitérych to powierz-
chniach prowadniczych przesuwa sie membra-
na (14), przy czym zaleznie od potrzeby po-
wierzchnie prowadnicze (19, 20)' majg postaé
cylindryczng lub stozkowa albo tez odpo-
wiednio inna.
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