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Przedmiotem wynalazku jest uklad kompensacji
wplywu temperatury na predko$§é maszyny wycig-
gowej w ukladzie Leonarda.

-Nagrzewanie sie podczas ruchu elektrycznych
maszyn ukladu Leonarda wplywa ujemnie na
predko$§¢é ustalong napedzanej maszyny wyciggo-
wej, powodujgc zmniejszenie tej predkoSci przy
wyzszych temperaturach, przede wszystkim uzwo-
jenn wzbudzenia. Powoduje to zwiekszenie roz-
rzutu w zatrzymywaniu sie naczynia wydobywcze-
go na poziomie odbiorczym automatycznie pra-
cujgcych maszyn wyciggowych. W zwigzku z tym
zostaje zakl6cony zaladunek urobku i prawidlo-
we dzialanie sygnalizacji szybowej.

Uklad kompensacji wplywu temperatury na
predko$é maszyny wyciggowej} w ukladzie Leonar-
da zapewnia utrzymywanie tej samej wartosci
predkoSci ustalonej maszyny wyciggowej nieza-
leznie od stanu nagrzania maszyn ukladu Leonar-
da, oraz zapewnia zatrzymywanie naczynia wydo-
bywezego na poziomie odbiorczym z duzg doklad-
noScia, przez co pozwala na osiggniecie maksy-
malnej wydajnoS§ci maszyny wyciggowej przy ru-
chu atomatycznym.

Schemat ideowy ukladu kompensacji wplywu
temperatury na predko$é maszyny wyciggowej
w ukladzie Leonarda pokazany jest na zaljczo-
nym rysunku.

Uklad kompensacji wplywu ‘temperatury na
predko§é maszyny wyciagowej w ukladzie Leonar-
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da obejmuje cztery zespoly, a mianowicie: zesp6t
sterowniczy amplidyny ZS, stuzgcej do normal-
nego sterowania maszyny wyciggowej, z uzwoje-
niem sterowniczym WUAl, tachopradnicg T1 i opo-
rami R1, R2; zesp6t réznicowy ZR z tachoprad-
nicg T2, oporami R3, R4, uzwojeniem sterowni-
czym amplidyny UAZ2, przelgcznikiem P2 z dwo-
ma przelaczajacymi stykami i z zestykiem prze-
kaznika P1, a ponadto ’
wzmacniacz tranzystorowy W jednostopniowy,
dwukierunkowy -z tranzystorami TR1, TR2, opo-
rami R5, R6, R7, R8, RY9, oraz zasilacz Z dla
wzmacniacza tranzystorowego W z transformato-
rem dopasowujgcym, diodami, bezpiecznikami, dia-
wikiem, kondensatorem elektrolitycznym i opo-
rem dla nastawienia najodpowiedniejszego napie- °
cia dla zasilacza W.

Zesp6l sterowniczy ZS jest normalnie stosowa-
nym zespolem do sterowania maszyny wyciggo-
wej i z tego zespotu od oporu R2 zostaje pobrane -
napiecie, ktére jest proporcjonalne do zadanej
predko$ci maszyny wyciggowej. Napiecie to zo-
staje porownywane z napieciem tachopradnicy T2,
odbieranym na oporze R3 przy czym napiecie to
jest proporcjonalne do rkzeczywistej predkosci ma-
szyny wyciggowej. Te dwa napiecia pobierane z
oporu R2 i oporu R3 sg tak w stosunku do siebie
spolaryzowane, ze gdy napiecia te sa sobie réwne,
wowczas przez uzwojenie sterownicze amplidyny
UA2 zespolu réznicowego ZR nie plynie zaden
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prad, wobec czego maszyna wyciggowa biegnie tyl-
ko z taks predko$cig, jaka nadaje jej uzwojenie
sterownicze amplidyny UA1l zespolu sterownicze-
‘go ZS. Ten przypadek wystepuje tylko wtedy, gdy
rzeczywista predko$§é réwna sie zadanej predkosci
maszyny wyciggowej.

Jezeli natomiast wskutek nagrzania sie uzwojen
maszyn elektrycznych ukladu Leonarda predkosé
rzeczywista bedzie mniejsza od zadanej predkoSci,
woéwczas napiecie pobierane z oporu R2 bedzie
wyzsze od napiecia pobieranego z oporu R3 co
spowoduje, ze obecnie poplynie prad przez uzwo-
jenie sterownicze amplidyny UA2 i wzmocni dzia-
tanie uzwojenia sterowniczego amplidyny UAl
co pociggnie za sobg odpowiednia zwyzke pred-
koSci maszyny wyciggowej do zadanej warto$ci,
a wiec zostanie skompensowany ujemny wplyw
.temperatury na predko$§¢ maszyny wyciagowej.

W celu zwiekszenia dokladno$ci pracy ukladu
przy malych predkoSciach, a w szczeg6lnoSci przy
dojazdach do.poziomu odbiorczego przy ruchu au-
tomatycznym maszyny wyciggowej, zastosowano
wzmacniacz tranzystorowy W, ktéry przy maltych
predkoSciach w odlegloSci 6 do 10 m przed pozio-
mem odbiorczym zostaje za pomocg kontaktu P1
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i przelgcznika P2 wlaczony w obwé6d kompensa-
cyjny i wzmacnia ok. 10-krotnie wspomniang réz-
nicg napigeé odbierang na oporach R2 i R3. Wzmoc-
nienie to powoduje, ze automatycznie pracujgca
maszyna wyciggowa dojezdza do poziomu odbior-
czego zawsze z tg samg predko$cia i zatrzymanie °
jej na poziomie odbiorczym nastepuje z duza do-
ktadnoScia. :

Zastrzezenia patentowe

1. Uklad kompensacji wplywu temperatury na
predko$§é maszyny wyciggowej w ukladzie. Leonar-
da przy zastosowaniu zespolu sterowniczego ampli-
dyny do sterowania, znamienny tym, Ze przylg-
czony jest do niego zespét réznicowy (ZR), zawie-
rajacy tachopradnice (T2), opory (RS, i R4),' uzwo-
jenie sterownicze amplidyny (UAZ2), zestyk prze- .
kaZnika pomocniczego (P1) i przelgcznik (P2) z
dwoma stykami przelgczajacymi.

2. Uklad wedlug zastrz. 1, znamienny tym, ze
w ¢éelu zwiekszenia dokladnoSci pracy ukladu przy
matych predkoSciach dojazdowych, jest on prze-
laczalny na wzmacniacz tranzystorowy (W), zasi-
lany zasilaczem (Z). ’
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