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(54) Vorrichtung mit einem Griff.

(57) Die vorliegende Erfindung bettifft eine Vorrichtung (10) mit
einem Griff (11) und einem Reinigungskdrper (18), der ein der
Oberflache des Griffs (11) zugewandtes Reinigungselement auf-
weist und der verschiebbar auf dem Griff (11) angeordnet ist,
derart, dass eine Reinigungsbewegung entlang der gesamten
Obetflache des Grifts (11) ausfiihrbar ist.
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Beschreibung

[0001] Die vorliegende Erfindung betrifft eine Vorrichtung mit einem Griff, insbesondere einem Turgriff oder Fenstergriff.

[0002] In Bereichen mit erhéhten Hygieneanforderungen wie bspw. Krankenh&user oder Arztpraxen, stellen insbesondere
Turgriffe und Fenstergriffe ein erhdhtes Risiko dar, da dort die Belastung mit Keimen nachweislich besonders hoch ist.
Abhilfe sollen selbstreinigende Griffe schaffen, wie sie bspw. in der DE 10 2005 010 141 A1 undin der DE 20 000 432 U1
offenbart sind. Diese Griffe weisen einen beweglichen Griffteil auf, der gegenlber einer ortsfesten Reinigungseinrichtung
derart bewegbar ist, dass nach Betétigung des Griffs dessen Oberfléche selbsttatig gereinigt wird. Diese bekannten Kon-
struktionen sind jedoch sehr aufwé&ndig und kostspielig, komplex im Aufbau, daher stdranféllig und nicht so zuverlassig
einsetzbar, wie es die erhdhten Hygieneanforderungen verlangen.

[0003] Die Aufgabe der vorliegenden Erfindung besteht darin, eine Vorrichtung mit einem Griff bereitzustellen, der sich
nach seiner Betétigung selbsttétig reinigt, mdglichst einfach aufgebaut und kostenglinstig herstellbar ist und zuverlassig
arbeitet.

[0004] Die Ldsung besteht in einer Vorrichtung mit einem Giriff und einem Reinigungskdrper, der ein der Oberfléche des
Griffs zugewandtes Reinigungselement aufweist und der verschiebbar auf dem Griff angeordnet ist, derart dass eine
Reinigungsbewegung entlang der gesamten Oberflache des Griffs ausflihrbar ist.

[0005] Die erfindungsgemasse Vorrichtung zeichnet sich dadurch aus, dass der Griff selbst nun ortsfest ist, wéhrend der
Reinigungsk&rper mit dem der Oberflache des Griffs zugewandten Reinigungselement bewegbar ist. Der Vorteil gegen-
Uber dem Stand der Technik liegt darin, dass der gegenliber dem Griff vergleichsweise kleine bzw. kompakte Reinigungs-
kdrper auf konstruktiv einfache Weise bewegbar ausgestaltet werden kann, und leicht zu bewegen ist, bspw. mechanisch,
hydraulisch oder pneumatisch. Dies kann bei einem bewegbaren Griff, wie er aus dem Stand der Technik bekannt ist, nur
mit sehr hohem technischem Aufwand realisiert werden. Die erfindungsgemasse Vorrichtung ist daher einfach aufgebaut,
kostenguinstig herstellbar, wenig stéranfallig und arbeitet somit zuverldssig entsprechend den jeweiligen Hygieneanforde-
rungen. Erfindungsgemass wird unter «Reinigen» auch Desinfizieren verstanden.

[0006] Vorteilhafte Weiterbildungen ergeben sich aus den Unteranspriichen.

[0007] Die Reinigungsbewegung des Reinigungskérpers umfasst zweckmassigerweise eine Hin- und Herbewegung, um
die gesamte Oberflache des Griffs in einem Reinigungsvorgang zu reinigen bzw. von Keimen zu befreien.

[0008] Der Reinigungskdrper ist vorzugsweise ringférmig ausgebildet und auf den Griff aufgeschoben. Dies erlaubt eine
besonders einfache und kompakte Bauweise des Reinigungskérpers und eine vollsténdige Reinigung der Oberflache
des Griffs in einem ReinigungsVorgang sowie ein unkompliziertes Auswechseln des Reinigungselements. Die Breite des
ringférmigen Reinigungskdrpers ist frei wahlbar, jedoch vorzugsweise gering bemessen im Vergleich zur Lange des Griffs.

[0009] Der Reinigungskdrper ist zweckméssigerweise als Hohlkdrper ausgebildet, der das Reinigungselement verliersi-
cher aufnimmt, so dass die Reinigungsleistung stets gewahrleistet ist. Der Reinigungskdrper kann auf einer Stirnseite
mittels eines ringférmigen Deckels verschlossen sein.

[0010] Das Reinigungselement ist vorzugsweise als Trégermaterial ausgebildet, welches ein Reinigungsmittel aufnimmt.
Geeignet ist bspw. eine medizinische Watte nach DING1640 mit hohem Saugvermdgen und hoher Speicherkapazitat, die
eine grosse Menge Reinigungsmittel, insbesondere Desinfektionsmittel, aufnehmen kann.

[0011] Es ist empfehlenswert, dass die Reinigungsbewegung nach jedem Betétigen des Griffs ausflihrbar ist, so dass
eine kontinuierliche Reinigung erfolgt.

[0012] Eine besonders einfache, wenig stdéranfallige und daher bevorzugte Konstruktion besteht darin, dass der Griff
einen Hohlraum aufweist, in dem eine Gewindespindel gelagert ist, die mittels einer Spindelmutter, welche einen im Griff
ausgebildeten Langsschlitz durchgreift, mit dem Reinigungsk&rper verbunden ist.

[0013] Die Gewindespindel kann an jedem ihrer Enden einen Endanschlag aufweisen, um im Verlauf des Reinigungs-
vorgangs dessen Anfangs-, Umkehr- und Endstellung zu steuern. Der Reinigungskdrper ist zweckmassigerweise mittels
eines elekirisch angetriebenen Motors bewegbar, wobei bevorzugt die Gewindespindel angetrieben wird.

[0014] Der Motor kann durch die Bewegung des Griffs und/oder die Bewegung eines mit der erfindungsgemassen Vor-
richtung versehenen Verschliessbauteils (Tur, Fenster, Schublade etc.) und/oder durch einen dem Griff zugeordneten Be-
rihrungssensor aktivierbar sein. Damit ist auf besonders einfache Weise gewahrleistet, dass jede Betatigung des Griffs
erkannt und ein Reinigungsvorgang eingeleitet wird.

[0015] Der Motor kann direkt am oder im Griff vorgesehen oder aber in einem Hohlraum einer mit dem Griff verbundenen
Tragsaule aufgenommen sein. Letzteres ist eine besonders einfache und Platz sparende Konstruktion, die kompakt baut,
den Motor schiitzt und fir Wartungs- und Reparaturzwecke problemlos zuganglich macht.

[0016] Die Tragsaule ist bspw. mittels einer Rosette am Verschliessbauteil befestigt. Dies hat den Vorteil, dass die elek-
trischen Kontakte fir den Betrieb des Motors von dusseren Einfllissen geschlitzt in der Rosette untergebracht werden
kénnen.
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[0017] Eine bevorzugte Weiterbildung sieht vor, dass an oder in der Tragséule eine Vertiefung zur Aufnahme des in seiner
Ruhestellung befindlichen Reinigungskdrpers ausgebildet ist. Der Reinigungskérper bleibt somit dem Betrachter verbor-
gen, solange keine Reinigung stattfindet und behindert nicht die Betétigung des Griffs.

[0018] Der Griff ist vorzugsweise verschwenkbar ausgebildet. Dies erlaubt es, einen elektrischen Schalter vorzusehen,
der beim Verschwenken des Griffs anspricht und die Stromzufiihrung des Mators steuert. Der Schalter kann bspw. in der
Rosette angeordnet sein.

[0019] Aus Sicherheitsgriinden sollte am Griff oder am Reinigungskérper ein Sensor vorgesehen sein, welcher eine Be-
hinderung der Reinigungsbewegung detektiert und die Reinigungsbewegung unterbricht. Falls der Griff wahrend des Rei-
nigungsvorgangs ber(ihrt oder betétigt wird, wird durch diese Massnahme sichergestellt, dass der Reinigungskorper ge-
stoppt wird, um Verletzungen zu vermeiden.

[0020] Ein Ausflihrungsbeispiel der vorliegenden Erfindung wird im Folgenden anhand der beigefiigten Zeichnungen na-
her beschrieben. Es zeigen in schematischer, nicht massstabsgetreuer Darstellung:

Fig. 1 eine Ansicht einer Ausflihrungsform der erfindungsgeméssen Vorrichtung, teilweise im Schnitt;
Fig. 2 eine Ansicht der Vorrichtung gemass Fig. 1 in Richtung des Pfeils A in Fig. 1;
Fig. 3 einen Schnitt entlang der Linie lll- lll'in Fig. 1;

Fig. 4 eine perspektivische Darstellung der Vorrichtung geméss Fig. 1 im Ruhezustand.

[0021] Die Fig. 1 bis 3 zeigen ein Ausflihrungsbeispiel einer erfindungsgeméssen Vorrichtung 10 mit einem Griff 11, der
im Ausflhrungsbeispiel aus einem Edelstahl vom Typ 1.4571 (V4A) hergestellt ist. Der Griff 11 ist im Ausflihrungsbeispiel
verschwenkbar und wird zum Offnen eines Verschliessbauteils (Raumtr, Fenster, Schranktiir etc.) niedergedriickt. Der
Giriff 11 ist als Hohlkérper mit einem sich axial erstreckenden Schlitz 12 ausgebildet und an seinen freien Enden mit jeweils
einer Verschlusskappe 13 verschlossen. Es empfiehlt sich, die Verschlusskappen 13 halbkugelférmig oder kalottenférmig
auszuflihren, um Verletzungen zu vermeiden (nicht dargestellt). Die Verschlusskappen 13 sind im Ausflhrungsbeispiel mit
einem Aussengewinde versehen und in den Griff 11 eingeschraubt. Im Griff 11 ist eine Gewindespindel 14 aufgenommen,
die in den Verschlusskappen 13 axial gelagert ist und zwei Endanschlage 29 aufweist, von denen aus Griinden der Uber-
sichtlichkeit nur einer dargestellt ist. Auf der Gewindespindel 14 sitzt eine Spindelmutter 15, die (iber einen den Schlitz 12
durchgreifenden Steg 16 und einer mit dem Steg 16 verbundenen Platte 17 an einem Reinigungskérper 18 befestigt ist.

[0022] Der Reinigungskérper 18 ist im Ausflihrungsbeispiel zweiteilig ausgebildet und besteht aus einer topfférmigen
Aufnahme 19 und einem sie verschliessenden Deckel 21. Der Deckel 21 ist mit einem Aussengewinde versehen und in
die Aufnahme 19 eingeschraubt. Im Ausflinrungsbeispiel ist die Platte 17 der Spindelmutter 15 am Deckel 21 des Reini-
gungskdrpers 18 mittels Schrauben befestigt. Die Verbindung kann auch (iber die Aufnahme 19 erfolgen. Die Aufnahme
19 ist mit einem Reinigungselement 22 bestlickt, welches ein Reinigungsmittel aufnimmt. Im Ausflihrungsbeispiel handelt
es sich bei dem Reinigungselement 22 um Watte, bspw. eine medizinische Watte nach DING1640 mit hohem Saugvermd-
gen und hoher Speicherkapazitét, die mit einen Reinigungs- oder Desinfektionsmittel getrankt ist. Die Watte ist im Ausfih-
rungsbeispiel ringfdrmig in mehreren Schichten in die Aufnahme 19 eingelegt, so dass das Reinigungsmittel besonders
gleichméssig auf die Oberflache des Griffs 11 aufgetragen wird. Die Aufnahme 19 und der Deckel 21 sind mit je einer
mittigen Offnung versehen, durch welche der Griff 11 hindurchragt und auf diese Weise mit dem Reinigungselement 22
bzw. dem Reinigungsmittel in Kontakt kommt.

[0023] Der Griff 11 ist in einer Trags&ule 23 angeordnet, wobei das Gewinde der Gewindespindel 14 sowie der Schlitz 12
vor der Tragséule 23 enden. Die Tragsaule 23 nimmt einen elekirisch betriebenen, im Ausflihrungsbeispiel batteriebetrie-
benen Motor 24 auf. Der Motor 24 ist im Ausflihrungsbeispiel Gber ein Winkelgetriebe 25 mit der im Griff 11 gelagerten
Gewindespindel 14 in an sich bekannter Weise getrieblich verbunden.

[0024] Die Tragséule 23 ist an ihrem dem Giriff 11 gegenliberliegenden Ende mit einem Vierkantzapfen 27 fest verbunden.
Eine Rosette 28, die im Ausflihrungsbeispiel die elekirischen Kontakte fiir den Motor 24 enthalt, ist auf den Vierkantzap-
fen aufgeschoben und wird mittels Schrauben an einem Verschliessbauteil 28 befestigt, bspw. an einem Turblatt, einem
Fensterrahmen, einer Schranktlr u. dgl.. Der Vierkantzapfen 27 stellt die Verbindung zum jeweiligen Schliessmechanis-
mus wie Turschloss, Fensterverschluss etc. her. Uber den Vierkantzapfen 27 kann anstelle einer Batterie auch die Strom-
versorgung flir den Motor 24 erfolgen. Zu diesem Zweck ist ein durchgehender Kabelkanal 33 mit seitlichem Ausgang
zur Kabeleinflihrung vorgesehen. Die Rosette 26 enthélt im Ausfiihrungsbeispiel ferner einen elekirischen Schalter (nicht
dargestellt), der beim Verschwenken des Griffs 11 anspricht und die Stromzufilhrung des Motors 24 steuert. Auf diese
Weise wird nach jeder Betétigung des Griffs 11 ein Reinigungsvorgang eingeleitet.

[0025] Im Ausflihrungsbeispiel ist ferner einer Sensor 30 an der Platte 17 der Spindelmutter 15 vorgesehen, der eine
Behinderung der Reinigungsbewegung detektiert, bspw. weil der Griff 11 berlhrt oder betatigt wird und dabei der Reini-
gungskdrper 18 bertihrt wird. In diesem Fall wird die Reinigungsbewegung sofort unterbrochen.
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[0026] Fig. 4 zeigt die erfindungsgemasse Vorrichtung 10 mit dem Griff 11 in einer perspektivischen Darstellung im Ru-
hezustand. Die Trags&ule 23 ist mit einer Verkleidung 32 versehen. Es ist gut zu erkennen, dass der Reinigungsk&rper
18 in einer in der Verkleidung 32 vorgesehenen Vertiefung 31 aufgenommen ist, so dass die Betétigung des Giriffs 11
nicht behindert wird.

[0027] Die erfindungsgemésse Vorrichtung 10 arbeitet wie folgt: Die Vorrichtung 10 befindet sich zunachst in Ruhestel-
lung gemass Fig. 4. Nachdem der Griff 11 betatigt, d.h. im Ausflhrungsbeispiel nach unten gedrlickt wurde, kehrt er an-
schliessend in an sich bekannter Weise infolge Federkraft in seine waagrechte Ausgangsstellung zurtick. Dadurch wird der
elektrische Schalter in der Rosette 26 betétigt, der die Stromversorgung flir den Motor 24 einschaltet. Der Motor 24 wird in
Betrieb gesetzt und treibt iber das Winkelgetriebe 25 die Gewindespindel 14 an, wodurch sich die Spindelmutter 15 von
der Tragséule 23 weg bewegt und den Reinigungskérper 18 mitnimmt. Der Reinigungskérper 18 bewegt sich entlang der
Oberflache des Griffs 11, so dass Reinigungsmittel vom Reinigungselement 22 auf die Oberflache aufgetragen wird. Die
Spindelmutter 15 1&uft auf der Getriebespindel 14 bis zum Endanschlag 29, wodurch der Mator 24 seine Antriebsrichtung
umkehrt und die Spindelmutter 15 mit dem Reinigungskdrper 18 sich wieder in Richtung Tragsaule 23 bewegt. Wenn die
Spindelmutter 15 den zweiten Endanschlag bzw. der Reinigungskérper 18 das Ende des Schlitzes 12 im Griff 11 erreicht
hat, ist die Ruhestellung gema&ss Fig. 4 wieder hergestellt, und der Motor 24 schaltet ab.

Patentanspriiche

1. Vorrichtung (10) mit einem Griff (11) und einem Reinigungskdrper (18), der ein der Oberflache des Griffs (11) zuge-
wandtes Reinigungselement (22) aufweist und der verschiebbar auf dem Griff (11) angeordnet ist, derart dass eine
Reinigungsbewegung entlang der gesamten Oberflache des Griffs (11) ausflihrbar ist.

2. Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass die Reinigungsbewegung eine Hin- und Herbewegung
des Reinigungsk&rpers (18) umfasst.

3. Vorrichtung nach einem der vorhergehenden Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, dass der Reinigungskérper (18)
ringférmig ausgebildet ist.

4. Vorrichtung nach einem der vorhergehenden Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, dass der Reinigungskérper (18)
als Hohlkdrper ausgebildet ist, der das Reinigungselement (22) aufnimmt.

5. Vorrichtung nach Anspruch 4, dadurch gekennzeichnet, dass der Reinigungsk&rper (18) auf einer Stirnseite mittels
eines ringférmigen Deckels (21) verschlossen ist.

6. Vorrichtung nach einem der vorhergehenden Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, dass das Reinigungselement (22)
als Tragermaterial ausgebildet ist, welches ein Reinigungsmittel aufnimmt.

7. Vorrichtung nach einem der vorhergehenden Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, dass die Reinigungsbewegung
nach jeder Betétigung des Griffs (11) ausflihrbar ist.

8. Vorrichtung nach einem der vorhergehenden Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, dass der Griff (11) einen Hohlraum
aufweist, in dem eine Gewindespindel (14) gelagert ist, die mittels einer Spindelmutter (15), welche ginen im Griff (11)
ausgebildeten Langsschlitz (12) durchgreift, mit dem Reinigungskdrper (18) verbunden ist.

9. Vorrichtung nach Anspruch 8, dadurch gekennzeichnet, dass die Gewindespindel (14) an jedem ihrer Enden einen
Endanschlag (29) aufweist.

10. Vorrichtung nach einem der vorhergehenden Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, dass der Reinigungskérper (18)
mittels eines elektrisch angetriebenen Motors (24) bewegbar ist.

11. Vorrichtung nach Anspruch 10, dadurch gekennzeichnet, dass der Motor durch die Bewegung des Griffs (11) und/oder
die Bewegung eines mit der Vorrichtung (10) versehenen Verschliessbauteils und/oder durch einen dem Giiff (11)
zugeordneten Beriihrungssensor aktivierbar ist.

12. Vorrichtung nach Anspruch 8 und Anspruch 10, dadurch gekennzeichnet, dass der Motor (24) die Gewindespindel
(14) antreibt.

13. Vorrichtung nach einem der Anspriiche 10 bis 12, dadurch gekennzeichnet, dass der Motor (24) in einem Hohlraum
einer mit dem Griff (11) verbundenen Tragsaule (23) aufgenommen ist.

14. Vorrichtung nach Anspruch 13, dadurch gekennzeichnet, dass die Tragséule (23) mittels einer Rosette (26) am Ver-
schliessbauteil befestigt ist.

15. Vorrichtung nach Anspruch 14, dadurch gekennzeichnet, dass in der Rosette (26) die elektrischen Kontakte fiir den
Betrieb des Motors (24) angeordnet sind.

16. Vorrichtung nach einem der Anspriiche 13 bis 15, dadurch gekennzeichnet, dass an oder in der Tragsdule (23) eine
Vertiefung (31) zur Aufnahme des in seiner Ruhestellung befindlichen Reinigungskérpers (18) ausgebildet ist.



17.

18.

CH 699581 A2

Vorrichtung nach einem der Anspriche 10 bis 16, dadurch gekennzeichnet, dass der Griff (11) verschwenkbar und
dass ein elekirischer Schalter vorgesehen ist, der beim Verschwenken des Griffs (11) die Stromzufiihrung des Motors
(24) steuert.

Vorrichtung nach einem der vorhergehenden Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, dass am Griff (11) oder am Rei-
nigungskérper (18) ein Sensor vorgesehen ist, welcher eine Behinderung der Reinigungsbewegung detektiert und
die Reinigungsbewegung unterbricht.
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