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Anschlage fir das angetriebene Element und die Mittel, um
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Erfindungsanspruch: .

1. Verschiebbares Kreuzgelenk, bestehend aus einem Antriebselement, das deutlich die Form einer Halbkugel hat und miteiner
Antriebswelle formschliissig verbunden ist sowie mindestens zwei Laufflachen hat, die mit Rollen zusammenarbeiten, die auf
Zapfen einer mit einer Abtriebswelle formschliissigen Nabe drehbar gelagert sind, aus Anschldgen, um das angetriebene
Element innerhalb des Antriebselements zu halten, und aus Mitteln, um die Rollen auf ihrem Zapfen zu halten, wenn das
angetriebene Element nicht in das Antriebselement eingebaut ist, gekennzeichnet dadurch, daf die Anschiage fiir das
angetriebene Element und die Mittel, um die Rollen auf ihrem Zapfen zu halten, aus einer Muffe (12) bestehen, die am offenen
Ende des Antriebselements (2) befestigt werden kann und somit einen Anschiag fiir das obere Ende der Zapfen (6) bildet und
die mit ins Muffeninnere gerichteten Ausstiilpungen {16) versehen ist, die jeweils in einen Hohiraum (17) eingreifen kénnen,
der in einem der Zapfen (6) vorgesehen ist.

2. Gelenk nach Anspruch 1, gekennzeichnet dadurch, daR die Muffe (12) mit Federn {13), und zwar in der gleichen Anzahl wie die
der Rollen {4), formschliissig ist, die in einem regelm&Rigen Winkelabstand angeordnet sind und von denen jede einen
Anschlag fiir das obere Ende eines der Zapfen (6} bildet und mit einer der Ausstiilpungen versehen ist.

3. Gelenk nach Anspruch 2, gekennzeichnet dadurch, daR die Federn (13) aus umgebogenen Verldngerungen der Muffe (12)
bestehen.

4. Gelenknach Anspruch 2 oder 3, gekennzeichnet dadurch, dal3 das Ende jeder Feder (13) eine Kerbe (19) aufweist, von der das
obere Ende des Zapfens (6) aufgenommen werden kann:

5. Gelenk nach Anspruch 3 oder 4, gekennzeichnet dadurch, dad das den umgebogenen Randern (18) der Federn (13)
gegentiiberliegende Ende der Muffe eine kreisférmige Rippe oder Nut (14) aufweist, die jeweils in eine Nut oder in einen am
offenen Ende des Antriebselements (2) gebildeten nach auBen umgebogenen Rand (15) eingreifen kann.
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Anwendungsgebiet der Erfindung

Diese Erfindung betrifft verschiebbare Kreuzgelenke, die ein Antriebselement haben, das deutlich die Form einer Halbkugel hat,
mit einer Antriebswelle formschilissig verbunden ist und mindestens zwei Laufflachen hat, die mit Rollen zusammenarbeiten,
die auf Zapfen einer mit einer Abtriebswelle formschilissigen Nabe drehbar gelagert sind.

Charakteristik der bekannten technischen Losungen

Es ist bekannt, am offenen Ende des Antriebselements Anschldge vorzusehen, um das angetriebene Element, und zwar die
Rollen, und das Ende der Abtriebswelle innerhalb dieses Antriebselements zu halten. Das franzdsische Patent Nr.2439304 zeigt
Anschldge dieser Art, die so ausgelegt sind, da3, wenn eine Rolle gegen diese gepref3t wird, sich ein Teil dieser Rolle auBerhalb
des Antriebselements befindet, wéhrend sich die Mitte der so gehaltenen Rolle in der Nahe des offenen Endes dieses Elements
befindet. :

Die verschiebbaren Kreuzgelenke der weiter oben beschriebenen Art bereiten bei der Handhabung, insbesondere bei ihrer
Montage, Schwierigkeiten. In der Tat kdnnen die Rollen sehr leicht aus ihrem Zapfen rutschen, wenn sie nichtim Antriebselement
eingespannt sind. Die franzdsischen Patente Nr.2474120 und 2454015 haben Mittel zum Gegenstand, mit denen die Rollen bei
der Handhabung auf ihren Zapfen gehalten werden kénnen und die somit diesen Nachteil beseitigen.

Ziel der Erfindung

Diese Erfindung betrifft ein verschiebbares Kreuzgelenk, bei dem die Anschidge und die Mittel, um die Rollen auf ihrem Zapfen
. zu halten, aus ein und demselben Teil bestehen, wodurch sich die Herstellung vereinfacht und die Menge an erforderlichem
Rohstoff vermindert. )

Darlegungn des Wesens der Erfindung

Dieses verschiebbare Kreuzgelenk ist dadurch gekennzeichnet, da die Anschiage fiir das angetriebene Element und die Mittel,
um die Rollen aufihrem Zapfen zu halten, aus einer Muffe bestehen, die am offenen Ende des Antriebselements befestigt werden
kann und auf diese Weise flir das obere Ende der Zapfen einen Anschiag bildet und mit Ausstllpungen versehen ist, die ins
Muffeninnere gerichtet sind und jeweils in einen Hohlraum eingreifen kdnnen, der in einem der Zapfen vorgesehen ist.

Die Muffe kann mit Federn, und zwar in der gleichen Anzahi wie die der Rollen, formschilssig verbunden sein, die im
regelmaBigen Winkelabstand angeordnet sind und von denen jede einen Anschlag fiir das obere Ende eines der Zapfen bildet
und mit einer der Ausstiilpungen versehen ist. Diese Federn kdnnen umgebogene Verldngerungen der Muffe sein.

Das Ende jeder Feder kann eine Kerbe aufweisen, von der das obere Ende des Zapfens aufgenommen werden kann.

Das den umgebogenen Randern der Federn gegentiiberliegende Ende der Muffe kann eine kreisférmige Rippe oder Nut
aufweisen, die jeweils in eine Nut oder einen am offenen Ende des Antriebselements gebildeten nach aufien umgebogenen Rand
eingreifen kann.

Ausfithrungsbeispiel

Nachstehend wird als nicht begrenzendes Beispiel eine Ausflihrungsart eines erfindungsgemafien verschiebbaren
Kreuzgelenks, Bezug nehmend auf die angehangte Zeichnung, beschrieben, in welcher sind:

— die Figur 1 ein Axialschnitt des Gelenks;

— die Figur 2 ein Querschnitt gemaR ll—il der Figur 1;

— die Figur 3 ein Axialschnitt des noch nicht in das Antriebselement eingebauten angetriebenen Elements.

So wie in der Zeichnung dargestellt, ist das verschiebbare Kreuzgelenk dreibeinig und umfaft eine Antriebswelle 1, die mit
einem Antriebselement 2, das deutlich die Form einer Halbkugel hat, formschliissig verbunden ist. Dieses Element hat drei
Laufflachen 3, die zur Achse der Welle 1 deutlich parallel und in einem regelméafigen Abstand von 120° angeordnet sind. Diese
Laufflachen werden durch die Rillen gebildet, deren Seitenfldchen durch zylindrische konkave Flachen begrenzt werden, deren
Mantellinien zur Achse der Welle 1 deutlich parallel sind und deren Konkavitét der Laufflache 3 zugewandt ist.

Jede Lauffldche 3 arbeitet mit einer Rolle 4 zusammen, die die Form eines Kugelabschnitts hat und vermittels eines Nadellagers
5 auf einem Radialzapfen 6 einer mit einer Abtriebswelle 8 formschlissig verbundenen Nabe 7 drehbar gelagert ist. Dehnbare



Hilfsmittel 9, die beispielsweise aus einer Schraubenfeder bestehen, sind zwischen dem Boden 2a des Antrlebselements und
einem gegen das Ende der Abtriebswelle 8 gepreBten Federteller 10 eingschoben,

Es sind Halterungen 11 vorgesehen, einerseits, um die Rollen bei der Handhabung auf ihrem Drehzapfen zu halten (Figur 3) und,
andererseits, um einen Anschlag fiir das durch die Nabe 7, die Drehzapfen 6 und die Rollen 4 gebiidete angetriebene Element
gegen die Wirkung der dehnbaren Hilfsmittel 9 zu bilden, und zwar in einer seitlichen Stellung, in der sich die Mitte der Rollen 4
in der Néhe des offenen Endes der Halbkugel 2 befindet und sich ein Teil der Rollen somit auRerhalb dieser Halbkugel befindet.
Die Lange der Laufflachen 3 ist so ausgelegt, daf sie gerade ausreicht, um den Arbeitsgang der Rollen zu gewihrleisten.

Die Halterungen 11 bestehen aus einer Muffe aus Elastomer 12, die an einem Ende durch drei in einem Winkelabstand von 120°
angeordneten und nach innen umgebogenen Federn 13 verlangert ist und deren den Federn gegeniiberliegender Rand eine
kreisférmige Nut 14 aufweist, die in einen am offenen Ende der Halbkugel 2 gebildeten nach auen umgebogenen Rand
egingreifen kann.

Jede Feder 13ist mit einer ins Muffeninnere gerichteten Ausstiilpung 16 versehen, die in einen am oberen Ende jedes Zapfens 6
vorgesehenen Hohlraum 17 eingreifen kann. Der Abstand zwischen der Mitte der Ausstiilpung 16 und dem Ende 18 des
umgebogenen Randes der Federn 13 liegt weit (iber dem Radius des Hohlraumes 17: wenn die Ausstlilpungen 16 in die
Hohlrdume 17 eingreifen, haiten die Federn 13 auf diese Weise die Rollen 4 bei der Handhabung auf ihrem Zapfen, wie es die
Figur 3zeigt. AuBerdem weist jede Feder 13 an ihrem vom umgebogenen Rand 18 entfernt liegenden Ende eine Kerbe 19 auf, an
die das obere Ende 20 des entsprechenden Zapfens 6 anschlagen kann.

Bei der Montage wird die Muffe 12 an der Halbkugel befestigt, und zwar durch Eingriff der Nut 14 in den nach auRen
imgebogenen Rand 15 dieser Halbkugel, und das angetriebene Element wird in das Innere der Halbkugel mitgerissen, so daf die
Ausstlilpungen 16 aus den Hohlrdumen 17 befreit werden. Die Federn 13 bilden dann Anschlage fiir das angetriebene Element
ind halten es in seiner Grenzstellung, wie es die Figur 1 zeigt.
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