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(54) Zatizeni pro podévani ojetych pneumatik do rota&nich peci
ZePizeni je souddsti celé dopravni 3
linky. 8kl4d4 se z horizontédlniho Ffetd- N4 3 I~ -
zového dopravniku opat¥eného na Petdzech {
sklopnymi undZedi, tvoricimi viZdy ve dvo- 3

Jicich box pro ojetou pneumatiku. UndZe¥
Je otodnd ¥epem pFfipevndn k Petdzu. Und-
Sefe sestdveji{ z hornich remen a lomenych
dolnfch remen. Horni ramena Jsou opet¥ena
na konci kladidkami. Ve spodni v&tvi ho-
rizontdlntho dopravniku jsou remena sklo-
pena, vle&ena a Jedou po pdsnicich po kla-
dilkdch. Spodni lomend remens udriuji und-~
Se& pomoci kladi&ek, vedenych mezi profily
v potPebné vertikdlnf poloze. V horn{ ~
funk&ni vdtvi horizontdlniho dopravniku
u vratné stenice jsou kulisy, které postavi
und3e& do pot¥ebné vertikdlni polohy. Ned ;g
Es

pPreddvacim koncem dopravniku Je povelovd

e bezpednostn{ klapka s koncovym spinadem
ddvajic{ impuls k rozjeti pohonu dopravni-
ku. Zastaveni dopravniku obstardveji vypi-
naci li¥ty umist®né na spodni &dsti verti-
kdlnfiho dopravniku. Po celé funké&nf délce
doprevniku je umisténa Zikmd, od n&j od-
klondnd nekulovaci plo3ina.

-

251649.




251649 2

Vyndlez se t¥kd zaPizeni pro poddvédni ojetfch pneumatik do rotednich peci.

Doposud se Jednotlivé pneumatiky, ur&ené ke spalovdni v rota¥nich pecich v&tZinou
rudnd nakulovaly k patd vertikdlniho dopravniku. Frekvence nakulovéni se musela podfidit
rychlosti vertikdlniho dopravniku.

P¥i pouZit{ zdsobniku pro ziskéni{ &asové rezervy obaluh, pak se jednalo v zdeadd
o0 tyto zplisoby vytvoleni zdsoby:

1. dlouhd vdledkovd tral sklddejic{ se ze sekct.

2. dlouhy gumovy pdsovy dopravnik.

3. horizontdln{ dopravnik,ele s hédky podvésnymij na n&% obsluhe musela pneumatiku
pozdvihnout a zavésit.

Nevyhody vySe uvedenfch beSeni odstranuje zaPfzeni podle vyndlezu, JehoZ podstatou
Jest za¥*fzeni pro poddvéni ojetych pneumatik do rota¥nich peci sestdvajicf z horizontéle
niho Fetdzového dopravniku. Ten je opatfen sklopnfmi une¥edi a navezuje na néj vertikdlnt
dopravnik s hdky. Ovlédeni pohybu obstardveji koncové spinede. Sikmd ploine je situovéne
v celé funk¥ni délce horizontdlniho dopravniku. Sklopné uneZefe oto¥né kolem Zepu uchyce=-
ného do potahu dopravniku tvorl ve dvojicich boxy pro pneumatiky. Hornf ramena unaZedd
Jsou opatfena kladiZkemi. Spodni, lomené ramena Jsou rovn3%f opatfene kladi&kemi, vedeny-
mi mezi vodicimi profily v celé funk&ni délce horizontdlniho dopravnfku.

U vratné stanice Jjsou umistdny kulisy. U paty vertikdlniho dopravniku Jsou situovédny
vypinaci 1i%¥ty s koncovymi spina&i. Ned pPfeddvacim koncem horizontdlniho dopravniku je
umist&na povelovéd a bezpelnostni klapka. Rovnd% s koncovym spinedem. Spinade jsou spojeny
s pohonem horizontd4lniho dopravniku. )

Vjhody navrfeného fefent:

1. velkd zdsoba pneumatik ne relativné krdtkou délku horizontdlniho doprevniku,

2. ni{zkd stavebni vyska docilend sklopnymi unaZe&i v dolni v3tvi Fetdzového potahu,

3. pfiznivy sklon nskulovaci plo¥iny a jej{ celkovéd velikost, umoZnujfc{ kdekoliv
ne funkin{ délce doplnit neb vymdnit pneumetiku,

4. pohodlné zekulovédni do boxi,

5. naprosto bezpedny provoz., - Celé za¥{zeni je zast¥eZeno a bezpednostni klapks
chrdni obsluhu pfed eventuelnim pddem pneumatiky z vyXe.

6. naprosto rovnomdrné ddvkovéni dle pot¥eb a technologického stavu rotadndch pect,
e tim zvy¥eni produktivity préce.

Navriend zefizeni je zndzorndno na pPiloZenych vfkresech, kde na obr. 1 je celkovy
pohled na zaiizeni,
na obr. 2 je zndzorn&n sklopny uneXe&,
na obr. 3 je zndzorn&n detailni pohled na umist&n{ uneSeld na nosném Fetdzu - tvorici box
pro pneumetiku, )
na obr. 4 je bo&ni pohled na vratnou a napfnaci{ stanici,
na obr. 5 zndzorn¥ne kulisa a schéme stavéni una¥eld,
na obr., 6 je zndzorndna hnac{ stanice,
na obr. 7 je &elnf pohled ne hnaci hi¥fdel,
na obr. 8 je hnaci Fetdzka,
na obr., 9 je povelovd a bezpednostn{ klapka,
na obr. 10 je zndzorné&no vypindni,
na obr. 11 je zndzorndna nakulovaci ploZina.
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Navriené zaPizeni sestdvéd z horizontdlniho Fetdzového dopravniku 24. Tento jest
opat¥fen sklopnymi uneefi 4, horni remena 4,1 jsou opat¥ena kledidkemi 7 e tvo¥{ boxy
pro pneumatiky. Spodni remena 4,2 jsou opatPena vodicimi kladidkemi 6. Na t&lese dop=-
ravniku 24 jsou vodici profily 10. V celé funk¥n{ délce dopravniku 24 profily 10 za¥{-
nejinaj{ u vratné a souasn& nepinaci stanice 25 specielnimi kulisami 9 & kon¥f u hnact
hi*tidele 11 celého dopravniku. Zde je pfeddvaci mf{sto pneu na vertikdlni dopravanik ! s hé-
ky 2. U paty vertikdlniho dopravniku } jsou umist¥ny vypinaci{ 1i¥ty 23 s koncovymi spi-
nedi., Ned timto uzlovym mistem jest ve st¥eSe pevného pFist¥edku zabudovéna povelovd
2 bezpednostni klapke 20 s koncovym spinaZem 22. Po celé funk¥ni délce horizontdlniho
dopravniku 24 je k n¥mu oPfifazena od n&j odklondnd nakulovacf plo&ina 3. Pod t3lesem do-
pravn}ku 24 Jjsou na zemi poleZeny a upevndny pdsnice 8 ne nich spodivajil kladi¥ky 7 hor-
nich remen 4,1, které jsou ve spodni vratné v&tvi potehu dopravniku sklopeny. Tim byls
docilena nizkd stavebn{ vy3ke dopravniku 24 a téZ pFfiznivy thel sklonu plodipy 3, tvore-
né pororosty. Pohon obstardvd el. motor spojkou spojeny s pfevodovkou. Ddle pohon tvoii
Petdzovd kole a Fetdz vdledkovy dvojfadovy, hnaci hiidel 11 s Petd&zkou 5 Fetdzu 16 do~
pravniku 24.

Retézové kolo je FeSeno jako vénec 17 mezi ndbojovymi disky 18. Und¥ec{ koliky 19
ptrendseji kroutici moment a Jsou Fefeny jako st¥i%né pro p¥ipad pretiZeni.

Vratnd a napinac{ steanice je pondkud nadzvednuta ned zem{ - to je FeSeno radiuso-
vym di{lem dopravniku 24. Napindni vlestnfho ¥etdzu 16 jest FeSeno pomocl systému dvoj-
zvratnych pdk 12, zatiZenych na konci voln& visfcf lavkou 13 se zdvafim 14 (mlynské
pencé¥e o hmotnosti cce 160 kg). Jako celek jest dopravnik 24 zast¥eSen a opatfen pod
stPechou v celé délce napnutym ocelovym bezpednostnim vypinacim lenkem, ,

Celé zaPizeni pracuje jeko poloeutomat s frekvenci krokd pln& zdvislou na rychlosti
(regulovatelné ddlkov¥é z velfnu) vertikdlnfho dopravniku. Jedind starost obsluhy jest
ve funk¥ni{ délce horizontdinf{ho dopravniku boxy mezi unafefi v&as napinit pneumetikemi.
Tyto se nakulujf, po 2 kusech najednou jednim pracovnikem po Zikm& plo¥in& 3. Doplio-
vat 1ze i v dob¥ mezi kroky za¥fzeni. VZe ostatni ji% probfhd automaticky.

Odebirend pneumastikas (hdkem 2 vertikdlnfho doprevniku 1) nazvedne povelovou klapku,
tim dostane pohon impuls & dopravnik 24 se rozjede. Jede tak dlouho, dokud na vypinaci
1i&ty 23 nenarszi kolem hnaci Fet¥zky se skldp&jici pneumetike. Stroj se zastsv{ s pneu-
matika je p¥ipravena pro uchopeni dal¥im hékem 2 vertikdlniho dopravniku 2. P#i poji%-
agni dopravniku 24 se d3j& toto:

Sklopny unesef 4, z nshoZ byle na hnaci Fet&zce hékem 2 vertikdlnfho dopravnfku ]
odebréna pneumatika opi¥e oblouk 8% se kladilky i hornfch ramen 4,1 dotknou pésnic
a 0o tyto se pPiklopl tekZe v celém spodnim, vratném iuiseku dopravniku 24 jsou unafele 4
vlastnd vledeny po pdsnicich., V této poloze pokradujf - popojiZd{, aZ opisf u vratné
stanice kolem napinac{ ¥et&zky plilkruh e leff na hornf vétvi Fetdzu. Dal¥fm popoj{%d3-
nim se vodic{ kladilky 6 remen 4,2 sklopného unaZee 4 dostanou do kulis, které trochu
zpozdf spodni lomend remena 4,2 s stledf je mezi vodfci profily 10, v nich¥ pak jedou
v celé délce (hornf funk¥ni) dopravniku 24. Tim, se unaZed 4 dostal hornimi rameny 4,1
do potFebné vertikdlni polohy a se sousednfim unaZelem 4 vlestnd vytvo¥il box pro naku~
leni dal3i pneumatiky.

Mezitim ovZem Jind pneumatika ns druhém konci dopravniku, & to u hnaci Fet¥zky 15
nerazila na vypinaci listy 23 2 tyto svym impulsem cely stroj zastavi.

Nakulovén{ jest moZno provdd&t prib&Zng, neb najednou p¥i tém&# ji¥ vyprdzdnéném
dopravniku, ele vidy v prestvékdch mezi cykly. V p¥i{pedd jekéhokodiw nebezpel{ sta¥l
zatdhnout za bezpelnostni lenko, které vypne cely dopravnik 24.
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Jest mo¥no téZ instelovet signalizaci ukezujfcf, ¥e stev pneumatik v zdsobnfku Jest
JiZ minimélni. Neni proto zapot¥eb{ trvalé pf{tomnosti obsluhy.

PREDMET VYNALEZU

Zapizeni pro poddvdni ojetych pneumatik do rota¥nich peci, obsahujfci horizontdlnt
Fet¥zovy dopravnik se sklopnymi uneBeli, vertikdlni Petdzovy dopravnik s hédky, koncové
spinade a Sikmou plo¥inu, vyznalené tim, %e Jeho sklopné undSele (4) Jsou uspofdddny na
fetdzech (16) horizontdlniho doprevniku (24) ve dvojicich a ka%d§ z nich sestdvéd z hor=
ntho vertikdlnfho remene (4,1) na svém konci opat¥eného kledi¥kou (7), které je ve své
spodni ¥dsti oto¥n& &epem (26) pFipevndno k Petdzu (16) & ze spodnfho lomeného re-
mene (4,2) na svém konci opatPeného spodni klediZkou (6) vedenou v hornf{ ¥dsti horizon-
t4lntho dopravniku (24) mezi vodfcimi profily (10), p¥ilem% pod vratnou stanici (25)
horizontdlniho dopravaniku (24) jsou umistdny kulisy (9), zatfmco na spodnf Zdsti verti-
kdlntho dopravniku (1) jsou vytvoleny vypinaci li¥ty (23) a nad preddvacim koncem hori=-
zontdlniho dopravniku (24) Je umistdna povelovd & bezpeXnostnf klapke (20) s koncovym
spinedem (22) propojenym s pohonem (11) horizontdlnfho dopravniku (24), pPi¥em? k hori-
gontdlnimu dopravniku (24) je ddle po celé jeho délce p¥i¥azene od n&j odklon¥nd neku-
lovaci plosina (3).

11 vfkresd
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