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Tukkien ké&dntdlaite tukkien suuntausta varten -
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Esill8 oleva keksint8 kohdistuu tukkien k#&#ntdlaitteeseen tuk-
kien suuntaamista varten, niin etti ndill¥ kaikilla on kuljet-
timesta l8htiessiin joko tyvipii tai latvapii edelli ennen
niiden kuljetusta k&4sittelypaikalle.

On aikaisemmin tunnettua k3ytt&di tukkien mainitunlaiseksi suun-
taamiseksi k&#nt&laitetta, joka kiint#i kaikkia tukkeja 90°.
Tukkien k#8nt8laitteessa on siten kaksi suorassa kulmassa tois-
tensa suhteen olevaa ja eri tasoilla sijaitsevaa kuljetinta,
joista ylempi sisdltii aukon suoraan alemman kuljettimen yl&-
puolella, kaltevan liukutason ulottuessa ylemm#n kuljettimen
molemmilta sivuilta alas alemman kuljettimen sivuille, niin

etti ylemmisti kuljettimesta pudoteﬁut tukit liukuvat mainitun
aukon ja liukutason kautta alempaan kuljettimeen. Tukkien pudot-
tamiseksi ylemmisti kuljettimesta on tunnettua laakeroida kul-
jettimen tukkeja kannattavat telat kuljettimessa oleviin keh-
toihin, jolloin mainitun aukon kummallakin sivulla olevat kehdot
on asetettu samgnaikaisesti k&8ntym8dn vastakkaisiin suuntiin

tukin pudottamiseksi liukutasolle ja siirtimiseksi edelleen
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alempaan kuljettimeen. On lis#ksi tunnettua kiytt44 pudottami-
" sen yhteydessid ylemm8n kuljettimen ylipuolelle laakeroitua
pystyakselin ymp&ri k&&ntyvi4 elinti, jossa on nelj4 pystysuo-
raa haaraa, joiden v&dliin tukki sy®tetiin, minki j4lkeen tukin
vastakkaisilla puolilla ja haarojen k#intdSakselin kummallakin
sivulla olevat haarat tarttuvat tukkiin ja pudottavat sen ylem-
médstd kuljettimesta kaltevalle tasolle ja alempaan kuljettimeen.
Ensinmainittu k#int8laite on valmistukseltaan monimutkainen
erityisesti kehtojen tuki- ja k#intdelinten osalta ja viimeksi-
mainittu k&&ntdlaite vaatii voimakkaan rakenteen, jotta sen
haarat olisivat kyllin kestdvi¥ tukkien jatkuvien k#i&nt&misien
synnyttidmien rasitusten alaisina ja ne aiheuttavat turhaa ener-
giankulutusta, koska myds ne kaksi haaraa, jotka eivit ole kiy-
tOsséd ,kd&ntyvit samanaikaisesti toimivien haarojen kanssa.

Esilld olevan keksinn®n tarkoituksena on saada aikaan kestivi
ja luotettava sek# korkealla kiyttdnopeudella toimiva tukkien
kd8ntolaite tukkien mainittua suuntaamista varten.

Témd tarkoitus saavutetaan siten, etti tukkien suuntaamiseksi
samansuuntaisiksi sis#ltden sySttdkuljettimen, aukon, jonka ala-
puolella sijaitsee suorassa kulmassa sydttdkuljettimen suhteen
ulottuva poistokuljetin, ja tukikourun tai k#ytetyn tukitason,
ja jossa laitteessa on kaarenmuotoisia ty®dntdvarsia sovitettuina
sybttdkuljettimen viereen ja aukon viereen tukkien tydnt&miseksi
peltikannelle, joka viett#4 alaspidin poistokuljettimeen tyénto-
varsien ollessa laakeroituina sydttdkuljettimen alapuolelle ja
vastaavasti tukikourun tai tukitason alapuolelle, on keksinndn
mukaan tunnettu siitd, etti kaksi tydntdvartta on erikseen sovi-
tettuna yksi kummallekin puolelle sydttdkuljetinta ja ettd kaksi
tydntbvartta on erikseen sovitettuna yksi kummallekin puolelle
tukitasoa tai tukikourua ja ettd tydntdvarret ovat kiinnitettyini
kukin omalle vaakasuuntaiselle akselilleen sek# ett# kullekin
akselille, sen tydntdvarren viereen on kiinnitetty vipuvarsi,
joka on yhdistetty sin&ns# tunnettuun hydraulilaitteeseen kunkin
tydntdvarren yksildllistd kidyttimistd varten tukin tyontimiseksi
Ja peltikannelle k##ntidmisen aloittamiseksi ja sen lopulliseksi
kééntémisgksi ja ohjaamiseksi alas poistokuljettimeen.
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Keksint04 selostetaan seuraavassa oheisiin piirustuksiin vii-
taten, jotka esittivit esimerkiksi valittua sovellutusmuotoa.

Kuvio 1 esitt#d4 tasokuvaa keksinnén mukaisesta tukkien k&#&nto-
laitteesta.

Kuvio 2 esitt#di kuvion 1 linjaa II-II pitkin otettua pystyleik-
kausta suuremmassa mittakaavassa.

Kuvio 3 esittdi suuremmassa mittakaavassa kuvion 1 linjaa III-
ITI pitkin otettua poikkileikkausta.

Kuvio 1 mukaisesti sis#ltii tukkien k#&nt8laite sydttdkuljet-
timen 1 ja samassa linjassa ja tasossa t&min kanssa mutta vili-
matkan p&&ssd siitd olevan tukikourun 2, aukon 3 sijaitessa
tukikourun 2 ja sydttdkuljettimen 1 sitid 1lihelli olevan p#in
vdlissd. Aukon 3 alapuolella ja alemmalla tasolla kuin sy8tto-
kuljetin 1 ja tukikouru 2 sekd kohtisuorassa n#iden pituussuun-
taa vastaan sijaitsee poistokuljetin 4. Sektorinmuotoiset pelti-
kannet 5-8 viettdvit alaspiin toisaalta sydttdkuljettimen 1 mo-
lemmilta sivuilta poistokuljettimen 4 yhdelle sivulle ja toi-
saalta tukikourun 2 molemmilta sivuilta poistokuljettimen 4
toiselle sivulle. Peltikansia 5-8 ympirdi lieridmiinen pysty-
suora vaippa 9, jossa on aukko sydttdkuljetinta 1 varten. Timi on
kuvioiden 1 ja 2 mukaisesti varustettu kolilla 10 sis#dltivilli
pddttyméttomélls ketjulla 11, joka kulkee kantavien ketjupydrien
12, 13 ymp&ri, n8distd pySristd ensimméisen ollessa konekdyttdinen,
sekd edelleen kiristyspydrédn 14 yli. Ketjun 11 yliosaa kiytetlln
suunnassa aukkoa 3 p&din, kuten kuviossa on nuolella merkitty.
Tukikouru 2 on kiinnitetty ketjun 11 yliosassa olevien kolien 10
muodostamaan tasoon, jossa myds sen tukipinta on, ja toimii 1liu-
kutasona syStttkuljettimen kautta syStettys tukkia S varten,
Joka on kuviossa esitetty katkoviivalla.

Sybttokuljettimen 1 kummallakin sivulla sen aukon 3 1ihelli ole-
vassa osassa sijaitsee tydntdvarsi 15 ja vastaavasti 16, ja tuki-
kourun 2 molemmilla puolilla on samoin tukivarsi 17 ja vastaa-
vasti 18.

Tren »
%



4 62507

Kuviosta 3 k8y 1lmi, ettd tydntdvarret 15, 16 ovat kaarenmuotoi-
sic tyontévarsien 17, 18 tavoin. Tydntdvarret 15, 16 on kiinni-
tetty kumpikin omaan vaakasuoraan akseliinsa 19 ja 20, joita
kumpaakin kannattaa k#&ntyvisti kaksi laakeria, ja akselin 20
kaxsi kuljettimen 1 jalustaan 23 ripustettua laakeria 21 ja 22
n&kyy kuviossa 2. Jalusta 23 tukee kutakin tydntdvartta pysiytin-
kantolen avulla, joista on esitetty kaksi numeroilla 24 ja 25
varustettuina.

Kumpaankin akseliin 19 ja 20 on kiinnitetty vipuvarsi 26 ja vas-
taavasti 27, jotka sijaitsevat toistensa vieressi ja ovat liitet-
tyind kumpikin omaan mint&tankoonsa 28 ja vastaavasti 29 hydrau-
lisessa sylinterissidsn 30, 31 vipuvarsien yhden p#in ollessa
k&&ntyvésti laakeroituna jalustaan 23. Sama jirjestely esiintyy
myds tydntdvarsien 17 ja 18 yhteydessid tukikourun 2 alla siini
suhteessa, ettd my6és nim3d varret 17, 18 on kiinnitetty omaan
akseliinsa vipuvarren avulla, joka on yhdistetty mint&tangon
avulla hydrauliseen sylinteriin. Kuviossa 2 on vasemmalla esi-
tetty ainoastaan tydntévarsi 17, jota kannattaa riippuviin laa-
kereihin 33 ja 34 laakeroitu akseli 32. Tydntdvarren 17 sivulle
on akseliin 32 kiinnitetty vipuvarsi 35, joka on yhdistetty
hydraulisessa sylinterissi olevaan mdntitankoon. Hydraulisia
laitteita on kuviossa 1 merkitty numeroilla 36 ja 37.

Hydrauliset laitteet saavat aikaan tydntévarsien ki#intymisen,
niin ett4i ndiden vapaat ulkopiit voivat k#&ntyd kuviossa 3 koko-
viivoilla esitetystsd liht8asennosta katkoviivoilla esitettyyn
asentoon kuljettimen 1 pH4114, ja siten ovat varret 15 ja 17
kddntyviid tydntdvarsien 16 ja 18 pysyessi paikoillaan ja p#Hin-

vastoin.

Hydraulisten laitteiden toimintaa s84delliln sopivimmin sihko-
jérjestelmdn avulla ja siten on ainakin yhteen akseliin 20, 32°
samanaikaisesti k##ntyvid tydntdvarsia varten liitetty sopivim=-
min nokkalevykatkaisijan 38, 39, kuvio 2, liikkuva osa.

Tukkien k#int8laitteeseen kuuluu myds sopivimmin sihkdinen kes-

kikohdan etsijdlaite sekd latva- ja tyvi-ilmaisija, esimerkiksi
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ruotsalaisen patentin 303 257 mukaisesti, mutta kun niiden lait-
teiden valmistustapa ja toiminta ovat sin#nsi tunnettuja, selos-
tetaan seuraavassa vain niiden toimintaa ki#nt&laitteen yhtey-

desséi.

Keksinndn mukainen tukkien k##nt&laite toimii seuraavalla tavalla,
Jos oletetaan, ettd se k#4ntHi tukkeja siten, ettH esim. niiden
latvapdd osoittaa kuljetussuuntaan. Tukki tulee esimerkiksi tyvi-
pdd edelld sydttokuljettimeen 1, joka tydntid4 tukin aukon 3

yli ja edelleen tukikouruun 2, latva- ja tyvi-ilmaisija tiedot-
taa tukin latvan ja tyven asennon, so. ettd tyvip44 on edessH,
Jolloin keskikohdan etsijdlaite saa tidsti tiedon hieman ennen
kuin tukin keskikohta on tullut suoraan aukon 3 ja poistokuljet-
timen 4 ylipuolelle, jolloin hydrauliset laitteet tukin molem-
milla puolilla olevia tydntdvarsia 15 ja 17 varten kiintivit

ndmi varret yldés, ja ndmd tyontdvit tukin mydt4piiviin systto-
kuljettimesta 1 ja tukikourusta 2 levykansille 5 ja 7, joista
tukki jatkuvan myotdpdivdsn tapahtuvan kiintdliikkeen vaikutuk-
sesta liukuu alas poistokuljettimeen 4, joka siirt#i tukin hieman
sybttdkuljettimen nopeutta suuremmalla nopeudella eteenpiin. Jos
sybttdkuljettimeen 1 tulevalla tukilla on sen sijaan latvapii
edelld, se joutuu tydntdvarsien 16 ja 18 kisiteltidvidksi, jotka
kdynnistyvdt ja tydntidvidt tukin peltikansille 6 ja 8 edelleen
siirtdmistd varten poistokuljettimeen 4.

Keksinndn mukainen laite on edullinen erityisesti siin¥ suhteessa,
ettd tydntdvarret kykenevit kaarevan muotonsa ansiosta siirtimiin
huomattavan voiman tukin tySntimisti varten, seki etti samalla
kun tukin tydntdminen sydttékuljettimesta ja tukikourusta alkaa,
vol seuraava tukki olla valmiina sydttidmisti varten sySttdkuljet-
timessa, silli tydntdvarret ehtivit palata suunnilleen 13ht8asen-
toonsa ennen kuin viimeksimainitun tukin latvapi4 on tullut var-
sien vaikutusasentoon. T4114 tavoin saavutetaan se, ettd tukit
voidaan asettaa tiiviisti toisiinsa kiinni sydttdkuljettimessa
ilman térmdysvaaraa tydntdvarsien suhteen. Tukeilla ei ole my&s-
kddn tihedsti sybttdtavasta huolimatta keskiniisty tormiysvaaraa

poistokuljetpimessa, sill& t&md toimii suuremmalla nopeudella,
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jolloin tukkien v#1i kasvaa. Siten laitteella on korkea tukkien
siirtonopeus ja k##ntdkapasiteetti. Pelk#st#sn yhden tukikourun
kdyttd tunnettujen laitteiden konekiyttSisten kuljettimien ase-
masta merkitsee my8s huomattavaa etua.

Keksint6 el ole rajoittunut pelkistiin selostettuun ja piirustuk-
sissa kuvattuun sovellutusmuotoon, vaan erityisesti sen yksityis-
kohtia voidaan muunnella keksinn®n puitteissa. Tukikouru voidaan
esimerkiksi korvata telatasolla tai vastaavalla Ja tydntodvarsien
k&&ntidmistd varten voidaan kidytt&# muita koneellisia Jdrjestelyji
kuin esitettyji hydraulisia laitteita.
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Patenttivaatimus

Tukkien k#&nt8laite tukkien suuntaamiseksi samansuuntaisiksi si-
s8ltien sydttdkuljettimen (1), aukon (3), jonka alapuolella si-
jaitsee suorassa kulmassa sySttdkuljettimen suhteen ulottuva pois-
tokuljetin (4), ja tukikourun (2) tai k¥ytetyn tukitason (2), ja
Jossa laitteessa on kaarenmuotoisia ty6ntdvarsia sovitettuina sy&t-
t8kuljettimen viereen ja aukon (3) viereen tukkien ty8ntimiseksi
peltikannelle (5-8), joka viett#4i alaspiin poistokuljettimeen (4)
tydntdvarsien ollessa laakeroituina sydtt8kuljettimen (1) alapuo-
lelle ja vastaavasti tukikourun tai tukitason (2) alapuolelle,
tunnettu siiti, etti kaksi tydntdvartta (15, 16) on erik-
seen sovitettuna yksi kummallekin puolelle sydtt8kuljetinta ja
ettd kaksi tydntdvartta (17, 18) on erikseen sovitettuna yksi
kummallekin puolelle tukitasoa tai tukikourua (2) ja etti tydntd-
varret (15-18) ovat kiinnitettyin¥ kukin omalle vaakasuuntaisel-
le akselilleen (19, 20, 32) seki ett4 kullekin akselille, sen
tydntdvarren viereen on kiinnitetty vipuvarsi (26, 27, 35), joka
on yhdistetty sinsns& tunnettuun hydraulilaitteeseen (28, 30; 29,
31) kunkin tydnt8varren yksil®8llisti k#yttimisti varten tukin
tydntédmiseksi ja peltikannelle k#intimisen aloittamiseksi (5, 7
tai 6,8) ja sen lopulliseksi k#4nt&miseksi ja ohjaamiseksi alas

poistokuljettimeen (U4).

Patentkrav
Stockvléndare f8r likriktning av stockar och innefattande en in-
matningstransportdr (1), en 8ppning (3), under vilken det befin-
ner sig en i r#t vinkel mot inmatningstransportdren sig strickande
utmatningstransportdr (4) och en b4rrinna eller drivet b#rplan
(2), varvid b8gformiga avskjutararmar &r anbragta intill inmat-
ningstransportdren och intill 8ppningen (3) f8r avskjutning av
stockar till ett platd#ck (5-8), som sluttar mot utmatningstrans-
portdren (4), och varvid avskjutararmarna har sin lagring under
inmatningstransportéren (1) resp. under birr&nnan eller b¥rplanet
(2), k annetecknad av, att tvd avskjutararmar (15, 16)
dr separat anordnade p& var sin sida om inmatningstransportdren och
att tvd avskjutararmar (17, 18) 4r separat anordnade p& var sin
sida om rullplanet eller birrinnan (2) och att avskjutararmarna
(15-18) 4r fi#sta p& var sin horisontell axel (19, 20, 32) samt
_ate'pd vapje axel vid sidan om resp. avskjutararm 4r fist en hiv-
*arm (26, 27, 35), vilken 4r fdrbunden med en i och f8r sig k&nd
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hydraulanordning (28, 30; 29, 31) f8r individuell drivning av
resp. avskjutararm, i och f3r avskjutning och pé&bdrjande av
svingning av en stock till plitdicket (5, 7 eller 6,8) och slut-
lig stocksvéingning under nedledning till utmatningstranspor-
téren (4).

Viitejulkaisuja-Anfdérda publikationer

Patenttijulkaisuja:-Patentskrifter: Suomi-Finlend(FI) 32 311 (B 65 G hW7/34),
49 275 (B 65 G 47/24), 42 293 (B 65 G 47/28). Ruotsi-Sverige(SE) 210 890
(81 B 82/02), 218 534 (81 B 82/02).
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