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Vyndlez se tykd zatizeni pro zjistovénd polohy hlavy ra-
zictho nebo té&Znfho stroje. Pro zjiéfo&éni polohy brédzdicd
hlavy raziciho nebo t&Znfho stroje véhledem k Zéddanému profi-
lu brézdéni se, Jjak znédmo, zPizujf na rému brézdicfho stroje
prijimale zdPeni, které spolu se signdly vysilate pFipevniné-
ho v chodbd umo¥nuji zjisdténi{ prostorovych sou¥adnic podélné

- ¢
osy brézdicfho stroje. Vychdzi-1i se z prosto ovych souradnic
rému brézdiciho stroje, popiipadé podélné osy brdzdicfho stro-
Je zjist&nych timto zptisobem, usuzuje se pomoc{ dodatelnych
signdld a predeviim pouZitim signdld daldfich za¥izen{ pro zjis-
tén{ vykyvu brézdiciho ramena vzhledem k brézdicimu stroji na
gsouPadnice brdzdic{ hlavy. Je Ji% zndmo opatXovat takovéto
stroje ukazovacimi zaffzenimi, u nich? se zobrazeni brdzdic{
hlavy vzhledem k Zdédanému profilu brézdéni zndzornuje prosto-
rové nebo v rovind., Viem zhdmym konstrukeim je spéleéné, Ze

vlastn{ polohu brézdici hlavy neni moZno nikdy zjistit p¥ imo,

N

e £ o

a %e z vodorovnych a svislych rovnob&Znych odchylek, z 3ikmé
polohy a sklonu osy chodby & z uUhlu pFiéného sklonu stroje se
usuzuje p¥i znadném pouZiti techniky na skutedné prostorové

sou¥adnice brédzdic{ hlavy. Vzhledem k velkému podétu souldsti,

jich¥ k tomu je t¥eba, se u tdchto zarizeni vyskytuje i zvy-

gend poruchovost.

Cilem vyndlezu je zjistovat polohu razic{ hlavy, pop¥i-

padd razicich hlav razicich strojd s dildim Fezem p¥imo a bez



zjistovén{ polohy podvozku brdzdiciho stroje vzhledem k chod-

b%, Tento problém Ffedi zarizeni podle vyndlezu, JjehoZ pod-

z

state spodivd v tom, Ze sestdvd z prijimade umisténého v chod-
b& a usmdrndného podle podélné osy chodby, z vysilale elekt-
romagnetického zdreni v pdsmu vlinové délky od Lpw do 10 cm,
umfetdného na brézdici hlavé a/nebo na brézdicim ramenu a

z odmErovace vzddlenosti nejménd jednoho vztaZného bodu na
brdzdic{ hlavé a/nebo na brédzdicim ramenu od prijimade, a
7zv148tE z ukazovaciho zalrizeni polohy brdzdic{ hlavy vzhledem
k po¥adovandmu profilu brédzddéni. Tim, Ze Jje nyni vysilat elek-
tromagnetického zdfeni umistdn p¥fimo na hlavé nebo ve vztai-
ném bodu na brdzdicim ramenu, Je moZno pri soucdasném zleteldl
na vzddlenost tohoto bodu od prijimae umisténého pevné v
chodb&, zndzornit pouhym zjiZt&nim dhlu plesné polohu brézdi-
ci hlavy poldérnimi scufadnicemi & zhodnotit je na ukazovacim
za¥izeni, poplripadé jako ¥idici signél pro autqmatické Fize-
ni raziciho nebo té&Zniho stroje. Vzhledem k tomu, e atmosfé-
ra v porubnim predku a tim i v bezprostfedni blizkosti bréz-
dici hlavy je naplnéna prachem, voli{ se k tomuto ufelu zdre-
ni, které md mensi rozptyl ne¥ viditelné svétlo a veétdi tvr-
dost, a sice ve srovndni s viditelnym svétlem zvlasté elektro-
magnetické zéreni s Firs{m vlinovym pasmem od 1_<an1do 10 cm.
7Zv1ast vyhodnd je moZno pfitom vyuzit vzniku tepla pri bréz-
dicd{ ﬁréci, jeliko? teplota nozd a brézdic{ hlavy je podstat-
ng vys8{ ne% teplota okoli & plsobi proto jako vysilate infra-

dervenych paprski. Velky tepelny rozdil mezi horkymi noZi



brézdicfch hlav a okolim umo#nuje pou¥iti relativn® necitli-
vych prijimacdt, pricemZ miZe ZpraV1dlq odpadnout relativng
nékladné chlazeni prijimace.,

’ ’
{.Qpe lb\e 2oLM20UAcc
”rl;lmdc je pritom zpravidla vytvorcn Jako
QGHZCUH
uspofadané'pevn@ v chodbé a usmérning vzhleden
k podélné ose chodby, naptiklad pomoci obvykle uZivandho la-

serového smirového papreku,. Pakovéto obrazové komory tepla
Jsou opatieny Prddkovym rozkladem a je moZno timto zplsobenm

obdrZeny obrazovy signdl vyhodnotit p¥imo pomoci zndmych elek-

tronickych za¥izeni{ a ukdzat na promitacich plochdch a/nebo

\

piivést do ¥{dicfiho zaffzeni, Prijimal viek miZe byt téZ uspo-

~ 2

¥4dén vykyvnd, prifem¥ je moZno jej usmdrnit na nejméné jeden
vztainy bod brézdici hlavy tvoreny vysilafem pro zjisténi

dhlu mezi rovnob&Zkou s podélnou osou chodby a vztaZnym bodem |
haptavenl
brdzdici hlavy. Servomotorické e takto vykyvné

v #
£

vytvorendho prijimade a usmirndni na vysilal pritom poskytu~

£ 3

Fimo rozmér thlu, ktery se md mé&¥it., Spolu se vzddlenos-
P 3

[
o

t{ m3Fenou zndmym zpteobem, napiiklad pouZitim infrafervenych

paprskd, lze zndzornit p¥imo polohu brazdicl hlavy.

Zvolfi-li se pouze Jjeden vztaZny bod jako vysilal, dopo~
ruduje se umistit jeJ v blizkosti osy otéfeni brézdici{ hlavy,
jeliko% pak lze na zdklad® znémé geometrie hlavy a zndmého
rozm¥ru hlavy spoleCné& s m&renou vzddlenosti zjistit pfesnou

polohu brdzdic{ hlavy v ka%dém okamZiku jejfho otéleni. Vzdé-

lenost lze méPit 1 mezl pevn& uspobddenym prijimalem a vlast-



«@

nim porubnim p¥edkem, jeliko¥ brdzdici hlava je s porubnim

predkem v zdblru.

“

P¥i pouZit{ obrazové komory tepla Jje zvl&sté vyhodné,

kdy# vys{lad vytvoreny Jjako vysilad¢ infratervenych paprskd

je tvoren bréazdici hlavou s provozni teplotou. V tomto pIipa-
d% obsdhne pFijimad cely obrys horké brézdici hlavy a m&Feni
vzddlenosti by mohlo v tomto p¥ipadd byt pri rozdilné vzddle-

nosti brdzdic{ hlavy od obrazové komory tepla provedeno tak,

%e pri danédm rozmdru brdzdici hlavy a vzddlenostl od obrazo-
vé komory tepla se namdii vEt¥{ nebo men¥l obrys. Zmenfeni

naméreného_obrysu brézdéni pii pevhné ohniskové vzddlenosti
vatmacg tohoto p&/jimace

odpovidd vEtd{ vzddlenosti ' C e

w
e g

Ukazovaci za¥fzeni je opatfeno promitaci plochou, na ni

se zn’?ornug poloha brézdici hlavy vzhledem k %&danému pro-

»

filu brx azdcul ntifem? velikost zndzornéni Zédanédho profilu
by

brézden{ nebo brézdic{ hlavy lze ménit vzddlenosti brdzdici

hlavy od p¥ijfmae infraderveného zdfeni,

Ti{mto zplsobem lze zachovat mi¥itko zndzor-
PR([lmaE

Jednoduse toho lze dosdhnout tak, Ze

b
{i<
=
5
s
.

je opatfen podle vzddlenosti brdzdic{ hlavy = .. objek-

tivem s prestavitelnou ohniskovou vzddlenostl.

Fanrd /\/v v
Zvlagt vyhodnw groveuenL zatizen{ podle vyndlezu gpoli-
. P(-«Ju«nc
vé v tom, %e Je v chodb& pevné& usmérnch
tege .ny obraz Jje o sob& zndmym zptsobem snimén P4 sdkovd

g timto zplsobem zlskany obrazovy signdl se privéd{ do uka-




L

zovac fTho zarizeni a/nebo do zafizenf pro ¥izeni pohybu brdz-

dici hlavy.

Vynéalez bude ddle bliZe vysvétlen na pr¥ikladech zndzor-

z

né&nych na p¥ipojenych vykresech, na nichZ obr. 1 je schéma

s v

v , , ’ R E z T 2 .
uspotéddni zafizeni v chodb&, obr. 2, 3 znazornujil geometric-

g\.

ké podminky platné pro zjisténi proétorovjch ssufadnic, obr.4
je schemsticky pohled ze strany na zarfzeni podle vyndlezu
podle obr, 1 a obr. 6 Jje schéma spinacfho usporédéni potfeb-
ného pro vyhodnoceni prijatych signél&.ﬁjk obe. I Je 2ndgornene
QobMac mr Ua mom‘a‘om.

Na obr. je zndzorné&n brézdici stroj 1 s dil¢im Fezem,
umlstany v chodb& 2, Brézdici rameno 3 brdzdiciho stroje 1
s d{l1&fm Yezem nese na svém kKonci dv¥ rotadni brézdicy hlavy 4
ulo¥ené otodné kolem osy 5, kterd je kolmd k ose brédzdiciho

ramena 3. V blizkosti této osy 5 Jje na brézdicim ramenu j u-

mistén vztainy bod & tvoleny 1nfraﬁeryenym vys{latem, Nad ve-
PFijlmac Y,
Yeji 7 vyztufe je plipevnén. _ o uemgrngn

odpovidajicim zplsobem v chodb¥ na laserovy smérovy paprsek 2.

Pevny pfijimad & zjistuje vzddlenost mezi vztaZnym bodem 6
tvofenym infradervenym vysilafem ne brézdicim ramenu 3 a
jimadem 8. Analytické soufadnice vztahového systému prijima

s

¢e 8 jsou vyznaleny pismenami x, y, %, a wéri se dva Uhly
vzhledem k tomuto systdému souPadnic, Jak Jje vysvétleno na

obr. 2; 3.

Na obr. 2 je zndzorngn analyticky vziahovy systém s po-
prijimace
ddtkem v m&¥icim bodu - .8, . Rovina ¥, ¥y



tohoto vztahového systému je plitom usmdrnéna jednoduSe rov-

noh&ing se smérovym peprskem 9 chodby. Vychdzi-1i se z tako-
‘ pijtmace
véhoto usmrngni vztahového systému - 8
=
je vztahovy bod & brézdicfho ramena 3, popfipadé& brézdic{

hlavy 4, vyJjddfen v poldrnich soufadnicich dhly Aﬂ,jo a vzda~-

lenogt{ r. w&r{ se tim _dva Uhly a chodba mezi poddtkem vzta-
pl.‘l‘jc ngce

hového systému a vzlazinym bodem na -

fco

s

brdzdic{ hlavé 4, pop¥ipadé na brdzdicim ramenu 3. Stejné dob-

e Je vdak moZno sejmout celkovy vnéjsi obrys 1L brdzdicich
E - e “ ) L [ T - f p
hlav 4 znézornénych na obr., 1 obrazové komory & tepla. Uhly 0%

o

Yg které se maji m&rit, Jsou zakresleny na obr. 3.

Na obr. 4 Je prijimat 8 opdt pevny, zaméfeny pod¥é poddél-

né osy chodby. a pFipevnény na .veleji 7 vyztuZe. Uhel 4&& se

2

mét{ vzhledem k roving x-y vztghového systému prijimale B8,

a Jje proto proti dhlu 4 na obr. 3 o 90° mendi, Analogickym
zptsobem vyplyvd, vychdzi-1i se z ogy x vztahového systému
prfijimaCe 8 z neznédzornéndého ptdorysu uhel f" Namisto vzdd-
lenosti r mezi vztashovym bodem & na brdzdicim ramenu 3 a mé-
ficim bodem prijimade 8 Jje moZno m&rit vzddlencst g od pri=-
mate 8 k porubnimu predku 11, JjelikoZ tato vzddlenost pri

gi
vEt3l vzddlenosti pfijimade £ od vztahového bedu 6 se jen ne-

a4

patrng 1i8{ od vzdélenosti r.

13 ’. -
_ pl\-(phq c
JelikoZ nyni TR T zobrazuje cely

v

vnéj¥i{ obrys 1O brdzdicich hlav 4 odchylné od vztahovéhe bo-

bu 6 na brdzdicim ramenu 3 nebo na brézdic{ hlavé 4 tvolené-



ho infraCervenym vysilatem, je moZno z dosaZeného obrazové-
PFjtmace
ho signdlu ' 8 - dosédbhnout p¥imo zndzornd-
ni na promitac{ plode podle obr., 5. Promitaci plocha monito-
ru 12 Jje oznacdena vztahovym znakem 13 & ukazuje %édany pro-
i1l 14 chodby, které se mé& razit. V rémeci tohoto profilu 14
Jsou patrnd zobrazeni brdzdicich hlsv 4, p¥idem? stopy rotad-
nich noZd Jjsou patrné jako v podstaté svaslé Gdry.
_ -
PFijimace
Spindni vhodné pro sniméni obrazového signdlu

) ) ) B Tepelune ~
8 Je schematicky zndzornéno na obr. 0.
<.

20prazovact zatizeal” K ¢

o ' Je pritom znézornéne stejné jako piijimad -~ . -
Signdly, Ze dochézi f svislé nebo vodorovné

odchylce, se privadéjfi do - 8 . vedenimi 15,

popPipadé 16. Obrazovy signédl se piivadi vedenim 17 a deri-

vaénim &lenem 18 do kompardtoru 12 a Jje mo¥no Jjej plivést pii-

mo do monitoru 12.

Za uCelem automatického Fizeni pracovniho pohybu brézdi-
ci hlavy 4, popripad¢ brdzdicfho ramena 3, Jje v8ak moZno ten-
to signdl privddét do spinaciho obvodu 20 pro vyhodnocovéni

obrazt. Pro t?1i prostorové soutadnice polohy brdzdic{ hlavy 4
p Y J &

lze ziskat odd&lené nastavovaci signély vedenimi 21.
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Zat{zeni pro zjidtovan{ polohy brézdic{ hlavy razicfho ne-
bo t&Znfho streje; vyznadujici se tim, %e sestévd z priji-
mate (8) umisténého v chodbd a usmdrnindého podle Jjej{ po-
délné‘osy, z vysilade (6) elektromagnetického zdfent v pés-
mu vlinové délky od ldyﬁ do 10 cm, umisténého na brdzdici
hlavé (4) a/nebo na brdzdicim ramenu {3) a z odmdPovade
vzddlenosti (r) alespon jednoho vaztaZného bodu na brézdict
hlave (4) a/hebo na brézdicim ramenu {3) od pfijﬁmaée (8)
a z &kazovaciho zabizeni (12) polohy brézdict hlavy (4)

vzhledem k Z&danému profilu (14) brézdéni,

Zarizeni podle bodu 1, vyznadujici se tim, Ze pPijimad (8)
¥ N ’ !
tepelne” soloragovac! gatiseal] _

Je vytvoren Jako

Za¥izeni podle bodu 1, 2, vyznadujici se tim, Ze pfijimald (8)
Je vychylny a je nastavite&ny na neJménd jeden vztainy bod
na bréazdic{ hlavé& (4) tvofeny vysiladem (6) pro urdeni udh-
lu (dl) mezi rovncbéékou s podélnou osou chodby a vaztainym

bodem na brdzdici hlavé (4).

Zarizend podle bodu 3, vyznadujicy se tim, Z%e vztaZny bod

§

na brézdici hlavé (4) Jje uspordddn v blizkosti osy (5) otd

¢end brdzdici hlavy (4).

e '

- Zarizeni podle bodl 1 aZ 4, vyznadujici se tim, Ze vysilal

(6) Jje vytvolen Jako vysilald infradervenych paprski a je
g vyhodou tvofen brdzdic{ hlavou (4), kterd mé provozni tep-

lotu.
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6. Zatizeni podle bodd 1 aZ% 5, vyznadujicl se tim, Ze ukazova-

{ ga¥izeni (12) Je opatieno promitaci plochou (13) zndzor-

o

ujfei{ polohu brézdici hlavy (4) vzhledem k Zédanému profi-

Se

lu (14) brédzdéni, prifemZ velikost zndzornéni Z4&daného pro-
filu (14) brézdén{ ncebo brézdicil hlavy (4) Jje ménitelnd
vzddlenosti (r) brdzdici hlavy (4) od prijimale (8) infra-

ervenych paprskl,

’

Zafizeni podle bodl 2 aZ 6, vyzn

-

wéujicd se tim, Ze obrazova

-3
*

¢

komora (8) Je opatrena v zdvisloasti na vzddlenosti (r) bréz-

died hlavy (4) = obJjektivem s pFestavitelnou ohniskovou
vzddlenosti.
N
pFijtinac
8., Za¥fzeni podle bodu 2, 6, 7, vyznadujicf se tim, Ze
(8 je v chodb& pevnd ugpordddn a je usmdr-

nér: , obraz tepla se rozklddd zndmym zplsobem po Fadeich a
takto ziskany obraz signdlu se pPivddi do ukazovaciho zari-

zeni (12) a/neho do ¥idictho zaffzeni pohybu brdzdici hla-

Vy (4')0.
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