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(54) Zapojeni obvodu pro bezporuchovy chod méni&a

Zgpojeni obvodu pro begporuchovy chod mé-
ni%d pfi zapindni a vypinéni zabezpeluje
provoz méniZe pii piehfdti nskterého prvku,
p¥i poklesu napdéjeciho napdt{ koncovych
stupnld, pfi pretiZeni apod. .

Napdjeci{ zdroj koncovych stupni je zapo-
jen na zapfnaci a vypfnacl obvod. Ten je za-
pojen na koncovy stupen, ktery Je spojen
s v¥stupem F{idictho obvodu. Ffitom povelovy
obvod je spojen 8 ovlddacim obvodem. Jeho
vystup ee pFipojen na zapinac{ a vypinaci
obvod. Vyhodnocovaci je zapojer na ridici
obvod a blokovaci obvod. Pri porule obved
zajigtl odpojeni napéjeciho napdt{ koncovych
stupnd a tim je zarudeno, Ze nemile byt ge-
nerovén %4dny dal3i vykomovy budic{ impuls.

innost m¥nile se zastavi a nemiZe dojit
k "prohofeni" ménile. Vyufiti zapojen{ ge
zvl43t vyhodné pro m¥niZe vitiich vikond.
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Vyndlez se tyké zspojeni obvodu pro bezsporuchovy chod m3¥ni¥d p¥i zaepindni a vypindni,
sestdvajiel{ z B{dicich, povelovych a ovlddacich abvedd.

Zajistén{ bezporuchového chodu niniéﬂ pti jejich vypinéni se dosud provédddlo napriklad
tak, Ze se nejdfiv vypnuly silové prvky mini¥e obvykle vyuZitim blokovactho vatupu ridicich
obvodl & potom se vypnulo napdjen{ Ffdicich obvodd m3niZe.

Presto se vBak stédvelo, Ze obXas do¥lo v disledku nedefinovatelnych ssavi na v¥stupech
elektronickych obvod} v F{dic{ a regulani ¥ésti m¥nidld pri jejich zapindni a vypinéni ¥i
pri vypadku napdjeciho nap&t{ k neZddoucimu generovdni budiciho ¥i 2apalovaciho impulsu vy~
konovych prvkd. Tek dochdzelo ¥asto 1 ke znilen{ zejména vykemovych polovodidovych prvkd.
To znemenalo obvykle vysoké materidlové nékledy e navic vfpadek v provozu po dobu odstrano-
véni poruchy.

Uvedené nevyhody v podstatd odstrenuje vyndlez zapofeni obvodu pre bezporuchovy chod
m3ni%d, jeho? podstata spodivé v tom, %e na koncovy stupen je zapojen jednak ¥idici obvod
a Jednak napéjecf zdroj pres zapinaci a vypinac{ obvod. Povelovy} obvod je zapojen pies ovld-
dacf obvod na vypinaci obvod.

Zapojeni obvodu podle vyndlegu podle potfeby provozu ¥i v piipad¥ poruchy a podobnd,
napt{klad prehfdtf nikterého prvku, pokles napdjeciho napdti koncovych atupﬁn, pretiZeni
apod., zajisti odpojeni napdjectho napsti koncovich stupnd a tim zarudi, %e nemiZe byt ge-
nerovén %4dny daldi vykonovy budfc{ impuls, &innost m3nife se zastavi a nemiZe dojit k even-
tudlnimu "prohoieni{” midnile.

Podobnd se m¥ni& uvede do chodu po zapnutf #i po odblokovdn{ ¥idel poruchy teprve, kdyZ
Jsou splnény vSechny podminky pro sprédvnou &innost mdnife. Timto zplsobem lze téZ zamezit
chodu m¥ni¥e s nedostatefnou velikostf budicich pulsd zpldsobenou sniZenym napéjecim napd-
tim, cof by mohlo zpisobit posdkozeni &i znileni vfkonovych prvkd mé&nie neZddoucim zvysenim
ztrdtového vykonu.

Zapojen{ podle vyndlezu té¥ umoini nesoubdiny paralelni chod vykonovych prvkd mdnild
tim, Z%e lze privdd&t napdject nepdtl strffdavd vidy jen uréitym koncovym stupndm, takie vj-
komové prvky Jsou v &innosti postupnd st¥idény delsimi, coi umoZnuje plwym vyuZitim jednot-
livgch vykonovich prvkd ve skupind dosdhnout poZadovany vykon s neJjmensdi{m po&tem vikonovfch
prvkt e tek omezit zejména finan¥n{ néklady na m¥nid«.

Na pfipojenych vykresech je na obr. | blokové schéma zapojeni v zdkladnim provedeni,
na obr. 2 ve zjednoduSendm provedeni a ne obr. 3 funk¥n{ schema.

Napdjeci zdroJ 4 koncévych stupnd 2 Je zapojen na zapinac{ a vypinaci obvod j. Ten Je
zapojen na koncovy stupen 2, ktery Je spojen s viatupem F{dicfho obvodu i. PFitom povelovy
obvod § je spojen s ovlddacim obvodem 8, jehoZ vystup je pPipojen na zapinaci a vypinaci
obvod 3. Vyhodnocovact obvod 5 je zapojen na rifdici obvod | a blokovaci obvod I. Ve skuteZ~
ném provedeni jsou viechny obvody zapojeni ve vicendsobném po&tu podle pot¥ebného vykonu
ménide,

Na obr. 2 je zjednodudené blokové schéma. Na koncovy stupen< je pripojen ¥idici ob~
vod | a napdjeci zdroj 4 pres zepinaci a vypinaci obvod }. Povelovy obvod §& je zapojen na
zapinaci a yypinaci obvody 3 pies ovladal 2. Napdjeci nap¥ti pro koncové stupnd 2 je piivd~
dino piles kontakty stykae obvodu 3 do obvodd koncovych stupnd 2, které jsou fizeny z ridi-
ciho obvodu J.

Ovlédacl civka stykale obvodu 3 Jje zapindna a vypindna pouze vypinalem, piilemZ je sa-
moziejm3 moZno s pomoci ssmodrZnéhe kontaktu stykale vyuZit i obvyklého dvojtladitka. Té%
je moZno vyuZ{it automatického vypindnf nebo zapindni ovlddaci civky napfiklad spina¥i poru-
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chovyich stavl vhodnd zafazenymi do obvodu ovlddacf civky. Rychlost vypinén{ je vSak o néko-
1lik #4430 ni2i¥{, ne¥ pfi poufit{ elektronického spinade. Pro vypnut{ napéjen{ koncovych stup-
Bl 2 lze jednoduSe vyuift napi{klad pomocné kontakty styke¥e obvodu 3.

Na obr. 3 je achéma zapojeni s elektronickymi ovlddacimi obvody a spinaem. Z napdje-
ciho zdroje 4 nap&ti komcovych stupﬁo 2 je privédddno napdti na spinec{ trenzistor Ii, ktery
pracuje ve spinacim reZimu. Ovlddac{ tranzistor I2 je po pieklopeni bistabilnfiho obvodu BKQ
sepnut, vystup Q je na drovni log 0 t.j. za invertorem Je droven log 1, tim dochézfl i k se-
pnutl spinaciho tranzistoru Il a nepdt{ z napdjeciho zdroje 4 koncovych stupﬁﬁ 2 se pPivede
na koncovy tranzistor T3.

Bédze koncového transistoru I3 koncového stupné 2 je pfipojena na vystup #{dicich obvo-
db | m&niZe. Povelovym obvodem Y je manudlnd gepindna & vypindna &innost mdnile. Sepnutim
tladitke START se pFipoj{ na potencidl zem& vstup § bistabilnfho klopného obvodu BKO a ten-
to pfeklopf tak, %e na vystupu § bude droven log 0 a ze invertorem C log 1, &fm# dojde
k sepnuti ovlddaciho trensistoru T2 a tim i spinaciho transistoru Il _ a pfipojf se tak na-
pdjeci nap¥t{i ke koncovym stupnim 2.

Sepnutim tla¥ftka STOP se pfipoj{ na potencidl zem& jeden vstup NAND hradla 4 a tim se
uvede jeho vystup na uroven log | a ddle popsanym postupem dojdeQE vypnut{ spinactho trsn-
sistoru Tl. NAND hradlu 4 (na obr. 3 je zakresleno t¥ivstupové) v p¥ipadd poruchy kde U ke
spina¥ podp&t{ a 1 teploty &i STOP signdlu, se pipojf pE{siudny vstup na droven log 0
a hradlo 4 zm&ni stav na svém v¥stupu na droven log 1.

ProtoZe Je vy¥stup hradla A spgjen s jednim vstupem NAND hradla B, zm¥n{ se stdvajfct
stav vystupu hrafla B z urovn¥ log | na uroven Log 0, pokud je vBak dosud generovén budfcf
impuls, je a% do jeho skondeni pomoc{ invertoru G, ktery drZ{ na svém vystupu stav log O,
podrZen stav vystupu hradla B na plvodni iurovani log t.

Zm¥ng stevu v¥stupu hradla B na Groven log 0 se pfenese na vstup B bistabilnfho klop~
ného obvodu BKO a ten preklopf, tak¥e jeho vstup J§ se zm¥n{ na stav z log 0 na log 1, '
za invertorem D Je stav log 0, ovlddaci trensistor I2 vypind a v dlisledku toho té% vypind
& spinaci trensistor T] a nepdti z napdjeciho zdroje 4 koncovych stupnd 2 je tak odpojeno
od koncovych stupnd 2.

Zmdna stavu vystupu hradla B na Uroven log 0 se privede zéroven do blokoveciho vatupu
fidicich obvodd 1, kde zajistl zablokovdni funkce generdtoru zapalovacich impulsl a eventudl-
n& pak i nastaveni poZadovanych poddteénich podminek pro opé&tny start. Po odstrandn{ poruchy
nasko&{ na vSech vstupech hradla 4 op&t uroven log 1 a tak bude na jeho vstupuy a tim i na
p¥isludném vstupu hradla B uroven log 0.

Pak je na vystupu hradla B a tim i na vstupu R bistabilnfho klopného obwedu BKQ uroven
log ' a v pFfipad®, Ze se sepne tla¥fitko START bude na vstupu g bistabilnfho klopného obvo-
du BKO droven log 0 a t{m ne vystupu J droven log 0, takZe ne vystupu invertoru D bude uro-
ven log | a ovlddacf transistor I2 e tim i [i sepne a &innost koncového stupnd 2 je op&t
obnovena.

Samoziejmé signdl log 1 z vy¥stupu hradla B Uyl soulasn¥ pfiveden i do ¥idicich obvodld |
a odblokoval jejich funkci. Vyu%it{ zapojeni podle vyndlezu Je zv1458% vyhodné pro miniZe
vét3ich vykoni,
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PREDMET VYINALEZU

1. Zapojeni obvodu pro bezporuchovy chod m3ni¥) pfi zepinén{ a vypindni sestévsjici
z ¥#idfcich, povelovych a ovlddacich obvodd vyznalené tim, Ze na koncovy stupen (2) je zapo-
Jen jednak Fidici obvod (1) a jednak napéjeci sdroj (4) pres zapinac! a vypinaci obvod (3),
pritem¥ povelovy obvod (6) je zepojen p¥es ovlddact obvod (8) na vypinaci obvod (3).

2+ Zapojeni opvodu podle bodu 1 vyznalené tim, Ze na ¥{dfc{ obvod (1) je zapojen vy~
hodnocovaci obvod (5), ktery Jje zepojen na blokovaci obvod (7) zapojeny mezi povelovy ob=
vod (6) a ovlddaci obvod (8).

2 vykresy
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