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Sposob pomiaru odleglosci w mechanizmach o ruchu posuwisto-
-obrotowym, a zwlaszcza miedzy walcami walcarki oraz urzadze-
nie do stosowania tego sposobu :
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Przedmiotem wynalazku jest sposob pomiaru
odleglosci w mechanizmach o ruchu posuwisto-
-obrotowym, a zwlaszcza odlegloSci miedzy walca-
mi walcarki oraz urzgdzenie do stosowania tego
sposobu.

Znane dotychczas sposoby pomiaru odlegtosci
miedzy walcami przy pomocy mechanizmu nasta-
wiania walcow obarczone sg duzymi bledami, gdyz
wskazania nie uwzgledniajg bledéw powstalych w
wyniku obecnosci luzéw w przekladniach zebatych
miedzy Srubg dociskowg a mechanizmem zegaro-
wym. .

Najwieksze trudnos$ci dokladnego okreslenia od-
legloSci miedzy walcami wystepujg w walcarkach
goracych, gdzie odleglo$¢é po kazdym przepuscie
zmienia sie w duzym zakresie, a bezpoSredni po-
miar walcowanego materialu jest bardzo trudny.

Celem wynalazku jest opracowanie sposobu
i urzadzenia do dokladnego pomiaru oraz rejestra-
cji odleglo$ci w mechanizmach o ruchu posuwi-
sto-obrotowym, a zwlaszcza odlegloSci miedzy wal-
cami walcarki w zadanym przepuscie podczas wal-
cowania.

Cel ten zostal osiggniety w ten sposéb, ze odleg-
lo8¢ te okre$la sie z zaleznoSci miedzy obrotami
§ruby dociskowej walcow lub z przemieszczenia
mechanizmu wykonujgcego ruch posuwisto-obroto-
wy a spadkiem napigcia na segmentach oporéw
elektrycznych przemieszczajgcych sie wzgledem
nieruchomej szczotki, umieszczonych na obwodzie
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tarczy urzgdzenia, przymocowanego -na state do
§ruby dociskowej walcow lub urzadzenia wyko-
nujgcego ruch posuwisto-obrotowy, przy -ezym
spadki napiecia na tych segmentach rejestruje
sie w postaci linii na taSmie rejestratora.

Przedmiot wynalazku przedstawiony jest' w przy-
kladzie wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1
przedstawia urzadzenie w przekroju podiuznym,

fig. 2 — widok urzadzenia z géry, fig. 3 — roz-
mieszczenie segmentéw oporéw elektrycznych, a
fig. 4 — wykresy spadkow napiecia rejest_’rowé-

nych na tasmie rejestratora.

Urzadzenie sklada sie z walka 1, na ktéry nasa-
dzona jest tarcza 2, zabezpieczona Srubg 3, posia-
dajgca na goérnej powierzchni dwa pierScienie 4
polaczone z segmentami 5 oporow elektrycznych,
ktére rozmieszczone sg na calym jej obwodzie w
dwu rzedach na przemian, w postaci odcinkéw
o jednakowej diugo$ci i opornosci, przy czym ko-
niec segmentu z jednego rzedu pokrywa sie w
plaszczyznie prostopadlej do osi tarczy 2 z po-
czatkiem segmentu z drugiego rzedu, dajac w ten
spos6b spadek napiecia.

Ponadto urzgdzenie sklada sie z lozyska 6 umiesz-
czonego w Kkorpusie 7, podstawy 8, nasadzonej na
walek 1, ostony 9, w ktérej umocowane sg szczot-
ki nastawne 10 i 11, wziernik 12, prowadnice 13
oraz wielozylowy elektryczny przewdd 14.
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Rozmieszczenie segmentéw 5 oporéw elektrycz-

nych na obwodzie tarczy 2 przedstawione jest w

przykladzie wykonania na rysunku fig. 3.

Urzadzenie poprzez podstawe 8 lgczy sie ze $ru-

ba dociskowa 16, co zapewnia réwnoczesny obrét-

tej $ruby oraz walka 1 z tarczg 2. Prowadnice 13,
przemieszczajac sie w pokrywie 17 stojaka walcar-
ki w kierunku posuwu Sruby dociskowej 16, unie-
mozliwiaja obrét goéornej oslony 9.

Polozenie szczotek 10 w stosunku do pierscieni 4

oraz polozenie szczotki 11 w stosunku do segmen-
t6w 8 oporéw elektrycznych sprawdza si¢ przez
wziernik 12. Zadaniem szczotek 10 jest doprowa-
dzenie pradu elektrycznego do segmentéw 5, nato-
miast zadaniem szczotki 11 jest odprowadzenie
z nich sygnalu w postaci spadku napigcia elektrycz-
nego. Wielozylowym przewodem eltktryczhym 14,
doprowadza sie prad ze stalego Zrédla pradu elek-
trycznego 15 do szczotek 10 i odprowadza spadki
napiecia na segmentach 5 oporéw do rejestrato-
ra 18. .
Pomiar odleglosci miedzy walcami polega na za-
rejestrowaniu zmiany napiecia elektrycznego na
segmentach 5 oporéw elektrycznych w zaleznosci
od obrotu $ruby dociskowej 16. Kazdemu obroto-
wi Sruby dociskowej 16 odpowiada zmiana odleg-
lo$ci miedzy walcami z réwnoczesng zmiang spad-
ku napiecia elektrycznego na segmencie 5 oporu
elektrycznego. Dla znanego skoku gwintu $ruby 186,
dokladno$é pomiaru odlegloéci miedzy walcami za-
lezy od ilo$ci segmentow 5 oporéw elektrycznych,
rozmieszczonych na obwodzie tarczy 2 i dilugosci
linii 19 na ta$mie rejestratora 18 przedstawionej
.na rysunku, fig. 4. Dlugoéé linii ustala sie podczas
zZerowania aparatury pomiarowej i odpowiada ona
catkowitemu spadkowi napiecia na jednym z seg-
mentéw 5 oporéw elektrycznych.

Nachylenie linii 19 oznacza zwiekszenie odleg-
'losci miedzy walcami, odpowiada to obrotowi -$ru-
by dociskowej 16 w lewo, natomiast nachylenie
linii 20 oznacza zmniejszenie odleglo$ci i odpowia-
da obrotowi $ruby dociskowej 16 w prawo. Linia
21 oznacza, ze §ruba 16 nie obraca sie.

Znajac skok gwintu $ruby dociskowej 16, ilo$é
segmentéw 5 oporéw elektrycznych oraz dlugosé
linii odpowiadajaca spadkowi napiecia na segmen-
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tach 5 oporéw elektrycznych, zapisanej na tasmie
rejestratora 18, mozna dokladnie okre$li¢ odleg-
lo§é miedzy walcami w dowolnym przepu$cie pod-
czas walcowania,

Zastosowanie sposobu i urzgdzenia wedlug wy-
nalazku pozwala na rejestracje i dokladny pomiar
odleglosci miedzy walcami, zwlaszcza podczas wal-
cowania na gorgco oraz w przypadku rejestracji
poméaru odleglo$ci w mechanizmach o ruchu po-
suwisto-obrotowym.

Zastrzezenia patentowe

1. Sposéb pomiaru odleglosci w mechanizmach
o ruchu posuwisto-obrotowym, a zwlaszcza mie-
dzy walcami walcarki, znamienny tym, ze odleg-
lo§¢ te¢ okre§la sie z zaleznofci miedzy obrotami
S§ruby dociskowej walcéw lub z przemieszczenia
mechanizmu wykonujgcego ruch posuwisto-obroto-
wy a spadkiem napiecia‘ na segmentach oporéw
elektrycznych przemieszczajagcych sie wzgledem
nieruchomej szczotki, umieszczonych na obwodzie
tarczy urzadzenia przymocowanego na state do
Sruby dociskowej walcow lub urzgdzenia wykonu-
jacego ruch posuwisto-obrotowy, przy czym spad-
ki napiecia na tych segmentach rejestruje sie
w postaci linii na ta$mie rejestratora.

3. Urzadzenie wedlug zastrz. 2, znamienne tym,
ze segmenty (5) oporow elektrycznych jednakowej
dlugosci i opornosci sg rozmieszczone w dwu rze-
dach na przemian, pokrywajac caly obwdd tarczy
(?), przy czym koniéc segmentu z jednego rzedu
pokrywa sie w plaszczyZnie prostopadiej do jej osi
z poczatkiem segmentu z drugiego rzedu, dajac
spagek napiecia na segmencie, rejestrowany w po-
staci linii (19) na tasmie rejestratora (18).

2. Urzadzenie do stosowania sposobu wedlug
zastrz. 1, znamienne tym, ze sklada sie z walka (1)
osadzonego w lozysku (6) umieszczonym w korpu-
sie (), tarczy (2) zamocowanej na walku (1), po-
siadajgcej na obwodzie segmenty (5) oporéw elek-
trycznych, przemieszczajace sie wzgledem na-
stawnej szczotki (11) oraz umieszczonych na tar-
czy (2) i polaczonych z segmentami (5) piersScieni
(4), przemieszczajacych si¢ wzgledem nastawnych
szczotek (11), przy czym szczotki (10) i (11) umiesz-
czone sg w oslonie (9) wyposazonej we wziernik

(12), do ktbrej przymocowane sg prowadnice (13).
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