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(54) Apparat til binding af spoler.

Den foreliggende opfindelse angdr et apparat til binding af
snor omkring mindst &n spolehoveddel, som rager udenfor en tilsvarende
sideflade af en magnetkerne, der barer spolerne, og med holdeorganer
til understgtning af kernen samt med mindst &n bindeenhed omfattende
et fgrste bindeorgan, som kan bevages mellem spolehoveddelen og kerne-
sidefladen, og et andet bindeorgan, som kan udfgre en svingende beva-
gelse over spolehoveddelen.

Ved fremstilling af visse elektromagnetiske organer, f.eks.
visse dynamoelektriske maskinstatorer, er det gnskeligt at holde spole-
hoveddelene i narheden af hver sideflade eller overflade af den lamel-
lerede magnetkerne, som barer spolerne, jfr. f.eks. beskrivelsen til
USA patenterne nr. 2.580.871, 2.883.949 og 3.344.760. Ved binding af

spolehoveddelene bliver en af bindekomponenterne, sadvanligvis et lang-
strakt organ, fg¢rt frem og tilbage med en retliniet bevagelse mellem
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hosliggende spolesider narmest den tilsvarende sideflade af den yderste
lamel, da organet samvirker med et andet organ, som svinger over spole-
hovederne under en 360° trinvis cyklus for statoren. Som fglge af bgl-
geformer i sidefladen, dimensionsvariationer i pakkehgjden eller i ak-
siale lengder af kerner med en given stgrrelse og den begransede plads,
der er til r&dighed til bevagelse af det langstrakte organ mellem umid-
delbart hosliggende spolesider i narheden af sidefladerne, er ngjagtig-
hed af det langstrakte organs stilling i forhold til den tilsvarende
sideflade og hosliggende spolesider vanskelig at opnd med nogen sarlig
regelmaessighed. Uden en sadan ngjagtighed er der en praktisk begrans-
ning i de hastigheder, hvormed organet og tilhgrende bindekomponenter
kan bevages under kontinuerlig drift. Der er ogsé en tendens af det
langstrakte organ til at ramme en del af kernmen fra tid til anden og
derved forarsage beskadigelse af kernen og bindekomponenterne. Endvide-
re er en sidan ngjagtighed sarligt vanskelig at opnd, nar det forsgges
at binde begge sat spolehoveddele samtidigt.

Formilet med opfindelsen er at undgéd de ovennavnte ulemper
ved den kendte teknik, og ifglge opfindelsen opnds dette ved, at appa-
ratet har en positionsaffglings— og styreenhed, som affgler positionen
af den navnte ene kernesideflade og i afhangighed deraf indstiller i
det mindste det navnte fgrste bindeorgan saledes i forhold til denne
flade, at det kan bevage sig frit mellem spolehoveddelen og kerneside-
fladen. Ved affglingen af beliggenheden af kernesidefladen undgds sa-
ledes problemer i forbindelse med dimensionsvariationer af kernehgjden,
og der fas en sidan styring af i det mindste det fgrste bindeorgan, at
dette sivel som kernen beskyttes effektivt mod beskadigelse.

Positionsaffglings- og styreenheden kan ifdlge opfindelsen
have et fgleelement, som ligger an mod et omride af kernefladen i nar-
heden af det f@rste bindeorgan. Herved opnés, at indstillingen af binde-
enheden eller i det mindste det fgrste bindeorgan kan ske ngjagtigt
hele vejen rundt langs sidefladen af kernen, ndr denne drejes trinvis
rundt under bindingen, siledes at der ogsd i tilfzlde af betydelige
variationer af kernesidefladen hele tiden sikres en effektiv beskyttel-
se af bindeorganerne.

Opfindélsen skal herefter forklares narmere under henvisning
til tegningen, hvor

fig. 1 i perspektiv viser en foretrukken udfgrelsesform for

et apparat ifglge opfindelsen til binding af spoler,
fig.2A apparatet i fig. 1 set fra siden og med dele skéret
bort for at vise detaljer,
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en skematisk afbildning af til bindingen hgrende kom-

ponenter i apparatet i fig. 1 heri indbefattet kompo-

nenter til at styre de relative stillinger af kernen
i forhold til visse komponenter,

et tversnit i stgrre mdlestok af en del af det i

fig. 2A og 2B viste ledsystem til overfgring af
svingningsbevagelse til det langstrakte krogemne og
drejningsbevagelse til snortilfgrselsorganet i den
indstillelige ¢gverste bindeenhed,

et tvaersnit i stegrre mdlestok af en del af ledsyste-
met vist i fig. 2A og 2B til overfgring af langsgéen-
de svingningsbevagelse samtidigt til snortilfgrsels-
organerne i b&de den indstillelige gverste og den ne-
derste bindeenhed, idet figuren ogsd viser en made,
hvorpd bevagelse kan tildeles den gverste bindeenhed
i forhold til den nederste enhed,

et billede i perspektiv og delvis i skematisk form,
som viser detaljer udover de tidligere figurer af
ledsystemet til overfgring af den gnskede bevagelse
til snortilfgrselsorganet i det ¢verste bindeorgan,
et delbillede i plan og med dele skéret bort af appa-
ratet i fig. 1 og visende den automatiske aksialt
indstillelige gverste spolebindeenhed og kerneover-
flade-bindeenhedspositionsaff@glings~ og styreenhed
vist pa tegningen,

et billede i plan af den stationere nederste spole-
bindeenheds understgtningsramme,

et billede i stgrre mélestok af en del af den neder-
ste spolebindeenhed og understgtningsramme,

et delvis skematisk billede af holderindeksenheden i
det viste apparat, idet figuren viser de komponenter,
som indekser holderenheden en forudbestemt vinkel,

et billede svarende til fig. 6, som viser komponen-
terne, efter at holderenheden er blevet indekset
over den ¢nskede vinkel,

et tvarsnit i en del af holderindeksenheden i fig.

6 og 7,

et billede i perspektiv af en del af den foretrukne
udfgrelsesform for apparatet visende spolehoveddele,

der bindes ved hij=zlp af apparatet,

fig.loA et skematisk diagram over de principielle dele af
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fluidforsyningssystemet i den foretrukne udfgrelses-
form for apparatet,

fig.loB et elektrisk kredslgbsdiagram over de principielle
dele i det elektriske system i det viste apparat,

fig.loC et hydraulisk diagram over de principielle dele i
det hydrauliske system i det viste apparat,

fig. 11 et billede i plan og delvis skematisk af apparat-
komponenter, der bibringer svingningsbevegelse til
slaget eller bevagelsesbanen af bindekomponenternes
langstrakte krogemner,

fig. 12 et skematisk udfoldet kamdiagram for den svingnings-
bevagelsen styrende kamskive for det langstrakte
krogemne i fig. 11,

fig. 13 et billede i plan og delvis skematisk af apparatkom-
ponenten, som bibringer linear bevagelse til slaget
af bindekomponenternes langstrakte krogemner,

fig. 14 et skematisk udfoldet kamdiagram for kamskiven, der
styrer den retliniede bevagelse af det langstrakte
krogemne i fig. 13,

fig. 15 et billede i plan og delvis skematisk af apparatkom-
ponenter, som bibringer langsgdende svingningsbeva-
gelse til slaget af bindekomponenternes snortilfgr-
selsorganer,

fig. 16 et skematisk udfoldet kamdiagram for kamskiven til
styring af den langsgédende svingningsbevagelse af
snortilfgrselsorganerne i fig. 15,

fig. 17 et billede i plan og delvis skematisk af apparatkom-
ponenter, der bibringer drejningsbevaegelse til sla-
get af snortilfgrselsorganerne,

fig. 18 et skematisk udfoldet kamdiagram for kamskiven til
styring af drejningsbevagelsen af snortilfgrselsor-
ganet i fig. 17,

fig. 19 en skematisk afbildning af visse bindestillinger af
tilfgrsels- og krogorganerne ved fremstilling af et
stingmgnster med dobbelte lgkker i hvert stingmel-

: lemxrum,

fig.20A,B,C,D,E og A' delbilleder i perspektiv og i stgrre
milestok visende de relative stillinger af posi-
tionsfgler- og snortilfgrselsorganerne og de lang-
strakte krogemner ved kamstillingerne A-E og A',
xamvinkler 0°,96°,156°,316° og igen 0° vist i fig.
12,14,16 og 18, og
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fig. 21 et billede i perspektiv af den meget ¢gnskelige art
af ind i hinanden gribende dobbeltlgkket stingmgn-
ster, som det er muligt at opnd& ved anvendelse af
den foretrukne udfgrelsesform for det viste apparat.

Opfindelsens principper skal nu forklares mere detaljeret
ved hjalp af apparatet, hvori den foretrukne udfgrelsesform ifglge
opfindelsen indgdr, og tegningen viser apparatet i forbindelse med
binding af snor henholdsvis 21 og 22 omkring to sat spolehoveddele
23,24 (fig. 1,2). Disse dele rager udenfor tilsvarende sideflader el-
ler overflader 25,26 af en med noter forsynet magnetkerne 27, der er
vist i form af en lamelleret statorkerne med en central boring 28
og med aksiale noter, der barer sidedele af to spredt viklede fase-
viklinger, der pa& sadvanlig m&de er forskudt i fase i forhold til
hinanden og isoleret fra kernen ved hjelp af notforinger 29.

Den foretrukne form af spolehovedsngre- eller bindeapparatet,
der under et er betegnet med 3o (fig. 1,2), indeholder i hovedtrakke-
ne en genstands- eller kerneholderenhed 31, der er anbragt pa et
standardbarestativ 32 (fig. 3,4) med en nedre sokkel 35, en nedre
spolehovedbindeenhed 33 (sdledes som vist pd& tegningen) fastgjort til
stativet i en forudbestemt stilling i forhold til enheden 31, en
gverste spolehovedbindeenhed 34, der er indstilleligt anbragt for
efter behov at kunne bevages ind mod og bort fra den nederste enhed
33, en kerneoverflade~bindeenhedspositionsaffglings- og styreenhed
36 (fig. 1,2B,3) og en indeksenhed 37 (fig. 1,2B), der er forbundet
med kerneholderenheden. Apparatet har ogsé passende krafttilfgrsels-—
organer, bevagelsesstyre- og drivmekanismer og ledsystemer og andre
bevagekomponenter, der skal forklares mere detaljeret nedenfor.

Kerneholderenheden 31 har en drejelig med flange forsynet
spindel 41 (fig. 2A,B), som er indrettet til at passe i statorborin-
gen 28 til understgtning af kernen 27 og til at bevage spolehovedde-
lene i vinkelformede bevagelsesbaner. Kernen kan anbringes med kor-
rekt orientering p& spindlen i forhold til enheden 33 pd en hvilken
som helst passende mide, f.eks. ved hjelp af en nedre flange eller
et nedre bryst 42, der er indrettet til at ligge an mod endefladen
25 i nerheden af boringen for at placere denne overflade i en fast
stilling i forhold til enheden 33, og et antal aksiale kiler 43, som
passer i notdbninger ved statorboringen. Spindlen har en nedre for-
langelse 44, der ved hjalp af en kobling 46 er aftageligt fastgjort
til en drivaksel 47, som igen bliver periodisk pavirket af indeksen-
heden 37. Dette arrangement muligggr, at holderenheden let fjernes
og udskiftes med en anden stgrrelse til understgtning af andre typer
og stgrrelser af magnetkerner.
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Spolehovedbindeenheder.

Ved betragtning af den nederste spolehovedbindeenhed 33 ses
det, at denne har et i hovedsagen L-formet flerdelt snortilfgrselsor-
gan 51, der er monteret pd en stationar i hovedsagen vandret plat-
formsdel 39 (fig. 2B,2D,4,5) af stativet 32 (fig. 1,3,4,9), sdledes
at den kan udfgre langsgdende svingnings- og oscillationsbevagelser.
Den bageste ende 52 af en del 59 af organet er udformet med rektangu-
ler tvarsnitsform og rager gennem et leje 53 (fig. 2C), der har en
passende udformet &bning og bares af en lodret vegforlangelse 54 pa
stativet 32. Abningen er dimensioneret til at tillade langsgaende be-
vagelse af organet 51 gennem lejet, nar den rgrformede forreste ende-
del 56 -af organet 51 svinges over spolehoveder 23 mellem henholdsvis
en tilbagetrukket stilling udenfor kernen og en forreste stilling i
kernens boring 28 (se fig. 20A-20E). Abningen har imidlertid en sadan
stgrrelse, at enden 52 tvinges til at dreje sig i afh@ngighed af le-
jets vinkeibevagelse. Til frembringelse af svingningsbevagelsen, en
kombineret lodret og vandret bevagelse, af organet 51 er en krumtap-
arm 57 understgttet ved hjalp af et leje 58 (fig. 2B), der er monte-
ret i stativet 32 og har en svingarm, der er fastgjort til delen 59,
som igen er indstilleligt fastgjort pad organet 51 mellem dets ender
ved hjalp af et par med indbyrdes afstand anbragte opslidsede monte-
ringsblokke 61,62. Denne konstruktion muligggr, at svingningsbevagel-
sen af organet 51 indstilles efter ¢gnske for at kompensere for ker-
ner og spolehoveder med forskellige st¢rfelser ved blot at ®ndre de
relative stillinger af krumtaparmen 57 og delene 59,56 af organet 51.

~ Som det bedst fremgar af fig. 2A,B tilfgrer organet 51 snor
21 fra en snorforsyningsspole 63, der er aftageligt anbragt i et spo-
léhus 64, som igen er passende fastgjort til vagforlangelsen 54. Sno-
ren lgber fra spolen gennem et sadvanligt snorstrammeorgan 66, der er
forbundet med huset 64, og gennem den rgrformede forreste endedel 56
af organet 51 til en sadvanlig snorskare- og klemenhed 67. En lodret
konsol 68 har et udragende ben 69, der er fastboltet til stativet 32
for at bzre enheden 67 i korrekt afstand fra enheden 31 (fig. 1,23
og 9).

I den viste udfgrelsesform er den komponent af enheden 33,
der samvirker med organet 51 under bindingen af spolehoveder 23, et
af flere dele bestdende langstrakt krogemne 71 (fig. 2B), hvis forre-
ste endedel 72 er udformet med en krog og er aftageligt fastgjort ved
hjalp af en mgtrik 75 til de ¢gvrige dele af emnet 71. Emnet 71 er
understgttet af stativet 32 ved hjalp af et lejefremspring 76, sdle-

des at det kan udfgre en kombineret retliniet bevagelse og oscilla-
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tionsbevagelse, hvilket fremspring er dannet ud i et med stativet i
nerheden af den forreste endedel 72, og emnet 71 understgttes endvi-
dere af vaggen i en &bning 77 (fig. 1) i narheden af den bageste
endedel 74, som er udformet med rektangulart tvarsnit. Fremspringet
76 og &bningen 77 er hver for sig dimensioneret til at muligggre den
gnskede glidnings- og drejebevagelse s&vel som den ¢gnskede under-
stgtning.

Hvad angdr den gverste bindeenhed 34 omfatter denne et af
flere dele best8ende snortilfgrselsorgan og et langstrakt krogemne
og understgtningsorganer af samme art som den nederste enhed, bortset
fra at de er apejlbilleder deraf, saledes som det bedst ses i fig.
2C,D og E. Disse komponenter er siledes betegnet med samme tal med
indeks og skal ikke forklares yderligere. Disse organer er imidler-
tid understgttet af forskellige vagge af et stgbt understel i form
af en platform 8o, der er indstilleligt anbragt over delen 39 af
stativet 32 (sdledes som vist p& tegningen), sd at den kan udfgre en
lodret bevagelse i forhold til holderenheden 31. Maden, hvorpa denne
understgtning og bevagelse opnéas, skal forklares efter gennemgang af
det viste arrangement til at tildele de gnskede bindebevagelser til

organerne 51,51', 71 og 71' i enhederne 33 og 34.

Bevagelsesstyremekanismer.

Et bevagelsesstyrende komplementart kamskivesystem (se fig.
2A-E) er anbragt lodret i et nedre hus 81 i stativet 32, som ligger
under den vandrette del 39 og er tilgangeligt gennem pladen 85. Sy-
stemet har en central kamskivestyreaksel 82, der er understgttet ved
hjelp af lejer 83,84, sdledes at den kan udfgre en frem—- og tilbage-
gdende bevagelse, hvilken aksel barer fire komplementare kamskive=-
par 86,87,88 og 89, der over passende ledsystemer styrer de ¢gnskede
bevagelser, der samtidigt bibringes enhederne 33,34. Fire drivaksler
92,93,94,95 er understgttet i kuglelejer 91 anbragt i delen 39 af
stativet 32, sd3ledes at de kan udfgre en oscillationsbevagelse i hu-
set i afhengighed af kamskivestillinger, hvilke aksler barer dobbelt—
armede kamfglgere henholdsvis 96,97,98 og 99. Retliniet bevagelse til-
deles organerne 71,71' fra kamskiveparret 86 over kamfglgeren 96,
drivakslen 92, svalehaleformede glidelejer lol og lol' pd organerne
71,71' og arme lo2,lo2', hvor armen lo2' er fastgjort s&ledes, at den
kan udf@gre en lodret glidende bevagelse i forhold til en ¢gverste no-
tet del 92a pd drivakslen 92.

Dreje- eller svingningsbevagelse tildeles samtidigt spejl-
vendt til organerne 71,71' fra kamskiveparret 88 over kamfplgeren 98,

akslen 94, et cylindrisk tandhjulsegment lo4, der er forbundet med
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4kslen 94, et cylindrisk tandhjul 1lo6, akslen lo7, cylindriske tand-
hjul lo8,l08', hvor det gverste tandhjul er forskydeligt fastgjort
til akseldelen lo7a, retliniet bevagelige tandstanger lo9,l09', der
indgriber med tandhjul 111,111' og bares af vagforlangelsen 54 pa
den stationare del 39 og vagforlangelsen 54' pad den indstillelige
platform 8o. Disse sidstnavnte tandhjul er igen fastgjort til de ba-
geste ender henholdsvis 77 og 77' pa organerne 71,71"'.

I forhold til tilfgrselsorganerne 51,51' tildeles samtidig
drejningsbevagelse til disse fra styrekamskiven 87 over kamfglgeren
97, akslen 93 og krumtaparme 113,113', hvor armen 113' er forskyde-
ligt anbragt pd den notede akseldel 93a. Disse sidstnavnte krumtap-
arme er i virkeligheden forbundet for at dreje organerne 51,51' i
fallesskab over lejer 53,53'. Hvad angar den langsgaende svingnings-
bevagelse tildeles organerne 51,51' denne samtidigt ved hjalp af krum-
taparmene 57,57' styret af kamskiveparret 89 over den dermed samvir-
kende kamfglger 99, akslen 95 og det gvrige ledsystem inklusive et
cylindrisk tandhjulsegment 116, et cylindrisk tandhjul 117, en aksel
118 og samvirkende skrueskdrne tandhjul 119,121 og 119',121', som er
fastgjort for at dreje vagtstangsakslerne henholdsvis 122,122'. For
at muligggre lodret bevagelse af tandhjulet 119' er det anbragt pa
en notet ende 118a og akslen 118.

En hvilken som helst passende kraftforsyningskilde kan an-
vendes til at dreje kamskivestyreakslen 82 for at dreje kamskiverne
360° med den gnskede hastiged, f.eks. 6o omdrejninger pr. minut. I
den viste udfgrelsesform er udgangsakslen i en elektromotor 123 fast-
gjort til en sadvanlig koblings- og bremseenhed 124, hvis drevne side
er forsynet med et snekkehjul 126, der indgriber med et snekkehjul
127, der er fastgjort til akslen 82 i dette gjemed.

Positionsaffglings- og styreenhed 36.

Positionsaffglings- og styreenheden 36 er for automatisk
at anbringe bevagelsesbanen for enden 72' af organet 71' og tilknytte-
de komponenter i enheden 34 i kort afstand fra et tilstgdende omrade
af overfladen 26, uanset den aktuelle dimension mellem denne overfla-
de og komponenterne i enheden 33. I den viste udfgrelsesform har et
positionsaffglingselement 131 en sko 132, der er aftageligt fastgjort
til den forreste ende af en arm p3 elementet. Denne sko er indstille-
lig i en radial retning, s& at den vil ligge an mod et omrade af ker-
nen 27, uanset dennes stgrrelse i narheden af bevagelsesbanen for
sektionen 72', fortrinsvis indenfor 16 mm. Den vil sdledes vare af-
hengig af hgjden af dette omrdde i forhold til organet 71'. Elementet
131 har en anden tvararm 134, der p& den ene ende er forbundet med en
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lufteylinder 136 og p& et mellemliggende sted over et led 137 med en
ventilspole 138 i en servohydraulisk ventil 139, sdsom en Vickers-
ventil nr. SV 26A-1AN1-11. Denne sidstnavnte ventil er fastgjort ved
hjalp af konsoller 141 og en plade 142, s&ledes at den bevager sig
sammen med platformen 8o. Den faktiske lodrette bevagelse af plat-
formen inklusive de p& denne anbragte komponenter udfgres af en hy-
draulisk cylinder 143, der har en stempelstang 144, som ved den ene
ende er forbundet med platformen og aktiveres af ventilen 139. En
IL-formet stang 146 er ved sin nederste ende ved hjzlp af opslidsede
blokke 147 monteret pd stativet 32, medens dens gverste frie ende
148 er anbragt i bevagelsesbanen for elementet 131 for at tilveje-~
bringe en gverste granse for stillingen af elementet 131, ndr enheden
34 er anbragt i sin ¢verste havede stilling udenfor den stilling,
hvor den samvirker med kernen 27.

Det vil af tegningen og navnlig af fig. 3 og 4 ses, at plat-
formen 80 styres i en reguleret lodret vandring p& notede akseldele
92a,93a, lo7a og l1l18a, idet passende kraver er betegnet ved "b", og
en yderligere styret understgtning fds ved hjzlp af en styrestolpe
149, der er anbragt i narheden af organerne 51',71', som under den
lodrette bevagelse til de gnskede stillinger understgttes af platfor-
men. Endvidere er ledsystemer inklusive armen lo2', tandhjulene lo8',
119',121' og krumtaparmen 113', der kan anbringes under platformen
80 og fastgjort dertil ved hijalp af passende L-formede konsoller,
fastspandingselementer, sisom dem der under et er betegnet ved 125
i fig. 2D, eller lignende, alle anbragt sdledes, at de kan bevage sig
i faellesskab sammen med platformen sdvel som tandhjulet 111' og tand-
stangen 1lo9', der bares i en udskaring 125a (fig. 2C) ved hjzlp af
den lodrette vagforlangelse 54' p& platformen. Det skal bemarkes, at
den ¢gverste snorafskarings- og klemenhed 67' ogsd er monteret pd plat-
formen 8o, s& at den ogsd vil bevage sig sammen med enheden 34.

Enheden 67' sdvel som dens nedre modstykke 67, der herefter
skal forklares med henvisning til fig. 1,2A og specielt fig. 9 og
20A, har en opslidset muffe 151 med en forreste skarekant 15la, der
normalt holdes ude af bergring med snoren, og en snorklemkant, der
samvirker med et centralt stangformet element 152, der strakker sig
gennem muffen til en forreste snoroptagende tvarslids 153. Et fjeder-
og stift- og slidsarrangement 154 trykker muffen og elementet ind i
den normalt klemmende bergring, som det bedst ses i fig. 20A. Elemen-
tet 152 strakker sig gennem en lodret rille, som er dannet i pladen
68, hvilken rille er betegnet med 156 for det nederste element og
med 157 for det gverste element. Den bageste del af elementet 152 har
en mgtrik 158, der er indrettet til at ligge an mod pladen, nar de to
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elementer bevages i fallesskab hen mod en begyndende snoropsamlings-
og skarestilling, ndr bindeorganerne er anbragt i de relative stil-
linger vist i fig. 20A.

Enhederne 67 og 67' er forenet for at bevages i fallesskab
ved hjalp af en nederste opslidset blok 161, der er fastgjort til
stempelstangen i en aktiveringsluftcylinder 162 og til den nederste
enhed. Blokken er fastgjort til det nederste af en lodret fgrings-
stolpe 163, langs hvilken en anden opslidset blok 164 er indrettet
til at glide i afhangighed af den ngjagtige lodrette pjebliksstilling
af platformen 8 og dermed af den gverste bindeenhed 34, som igen
bestemmes og styres af enheden 36. Denne anden opslidsede blok barer
enheden 67' og er forbundet med platformen 8o over en konsol 166
(fig. 1), og en tvarstang 167 gar gennem en forlangelse af konsollen
166, og med indbyrdes afstand anbragte barevagge 168,169 er fastgjort
til den ene ende af platformen. Det skal bemarkes, at tvargaende be-
vagelse af enhederne 67,67' mellem de tilbagetrukne stillinger i
fig. 1 og de fuldt fremstrakte stillinger, hvor slidsen 153 er fuldt
idben for at modtage snoren, der strakker sig mellem tilfgrselsorganer-
ne og kernen, styres af stangen 167 pd det ene sted. Et tvargaende
nederste spor 170, som er forbundet med stativet 32, anvendes til at
styre den nederste blok 161 pad et nederste sted for at tilvejebringe
stabilitet og ngjagtighed under den tvargdende falles bevaegelse af
enhederne 67,67"'.

Indeksenhed 37.

Til forklaring af det viste arrangement til at indekse hol-
derenheden 31 med intermittent vinkelbevagelse for at bevage kernen
med spoler over stingcyklussen skal der nu henvises til fig. 2A,2B,6,
7 og 8. Enheden 31, der er anbragt i huset 81, har et skiveformet ele-
ment 171, der er forbundet direkte med holderdrivakslen 47, séledes
at det kan dreje rundt. Skiven er forbundet med styreakslen 82, séd
at den drejes intermittent rundt ved hjelp af tre i handlen varende
samvirkende skivebremsesat 172,173 og 174 af sadvanlig konstruktion,
f.eks. en Horton skivebremsemodel D.B. nr. 8350, oé to langstrakte
arme 176,177. Hvert bremsesat har p& sadvanlig mdde to friktionssko
178,179, der er indrettet til at ligge an mod hver sin side af skiven
som vist i fig. 8. Armen 176 barer to af bremsesattene, medens det
tredie er fastgjort til stativet 32. Armene 176,177 er indstilleligt
forbundne ved den ene ende ved hjazlp af et par frit bevagelige cylin-
dre 181,182, hvor stempelstangen i cylinderen 181 har en tap 183,
der er beliggende i en langstrakt slids 184 i armen 176 for derved

at forbinde de to arme svingeligt med hinanden. En konsol 185 fast-
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holder den anden stempelstang til armen 176 mellem akslen 47 og slid-
sen 184, Den bort fra armen 176 vendende ende af armen 177 er ekscen-
trisk monteret pa et cylindrisk tandhjul 186, som indgriber med et
cylindrisk tandhjul 187 i en i handlen varende accelerations- og de-
celerationsenhed 188 til hastighedsstyring, f.eks. Hilliard IDU-ADU-
enhed, 115 volt 6o Hz. Indgangstandhjulet 189 i enheden indgriber

med et hastighedsreducerende cylindrisk tandhjul 191, der er indret-
tet til at dreje rundt sammen med akslen 82 over kadehjul 192,193

og en kade 194.

Under drift bevirker kontinuert omdrejning af tandhjulet
186 en bevazgelse af armen 177 mellem indeksestillingen i fig. 6 og
den ikke indeksende returstilling i fig. 7. For at bevirke en passen-
de trinvis drejning over den ¢nskede vinkel bringes skiven 171 til
at dreje i retning af pilen (fig. 6) ved pavirkning af bremseskive-
sattene 173,174 for at lukke dem, sdledes at de indgriber med skiven,
medens bremsesattet 172 er &bent for at tillade skiven at passere
frit igennem det. Nar den gnskede vinkelbevagelse eller indeksbevae-
gelse er sket, &bnes bremsesattene 173,174, og bremsesattet 172 luk-
kes for at forhindre yderligere drejning af skiven, nar armen 177
fgres tilbage fra den i fig. 7 viste stilling til den i fig. 6
viste stilling.

Den ¢gnskede totale vinkelbevagelse af skiven 171 og dermed
af enheden 31 og kernen bliver derved styret af den ngjagtige stil-
ling af tappen 183 i slidsen 184, og fig. 7 angiver eksempler pa for-
skellige indstillinger af tappen og drejningsvinkler, som opnds der-
ved. De forskellige indstillinger kan opnds ved betjening af cylin-
drene 181,182 for at anbringe tappen 183 pa det ¢gnskede svingnings-
sted i slidsen 184.

Funktion af apparatet 3o og fremgangsmdde ved bindingen.

Til forklaring af funktionen af bindeapparatet, ndr der sam-
tidigt bindes snor omkring de to sat spolehoveddele 23,24 i det viste
eksempel, skal der henvises til fig. lo-21 og navnlig fig. 1loA,B og
C. I fig. loB er motoren 123 og en pumpemotor 20l for en pumpe 202
koblet til en passende strgmkilde, f.eks. en 60 Hz, 440 volts veksel-
strgmskilde over normalt &bne relakontakter 204a og b og en manuelt
pavirket afbryder 206. I en spandingsnetsattende transformator 207,
hvis primarvikling er forbundet med strgmkilden over afbryderen 206,
er sekunderviklingen i en lavspandingskreds med manuelt betjente pum-
pe, start- og stopafbrydere 208,209 med en normalt aben relakontakt
204c i parallel over startafbryderen 208. Motoren har en lignende
parallel kredslgbsgren inklusive start- og stopafbrydere 212,213, en
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normalt &ben relazkontakt 204d og en normalt &ben hjelperelazkontakt
20de. Denne sidstnavnte kontakt kan anvendes til automatisk at afbry-
de motoren 123, hvis pumpemotoren 20l skulle blive afbrudt.

Nir afbryderne 206,209 og 213 er sluttede, bevirker manuel
pavirkning af afbryderne 208,212 til den lukkede stilling, at relzet
f&r tilfgrt strgm, hvorved kontakterne 2o4a-e sluttes. Herved sluttes
forbindelsen til strgmkilden af pumpemotoren 20l og motoren 123. Imid-
lertid er koblings- og bremseenheden 124 i en udkoblet funktionsstil-
ling, og der overfgres ikke nogen kraft over tandhjulene 126,127 til
drejning af styreakslen 82. Samtidig er platformen 8o i sin havede
stilling, og bindeenhederne 33,34 og enhederne 67,67' er i deres til-
bagetrukne stillinger vist i fig. 1 parat til indledning af binde-
perioden, og disse stillinger er de samme som de stillinger, de ind-
tager efter fuldfgrelse af denne periode.

Nedtrykning af en passende vagtstang, f.eks. en fodpedal
216 (fig. loB), bringer et ledsystem 217 til at svinge en &agsektion
218 for at aktivere og deaktivere en luftafbryder 237. Denne afbryder
tjener til at slippe fluid, sdsom luft, ud fra luftcylinderen 136
(fig. loC) for at tillade skyderen i ventilen 139 at skifte over,
hvilket igen bevirker, at olie pumpes til stangsiden af den hydrau-
liske cylinder 143. Da cylinderen 143's hus er fastgjort til den be-
vegelige platform 8o, medens stempelstangen 144 i cylinderen er fast-
gjort ved 145 til den stationare del 39 af stativet 32, frembringer
oliestrgmmen ind i cylinderen 143 en sankning af cylinderhuset, plat-
formen 80 og alle de pd denne anbragte komponenter, f.eks. enheden
34 og enheden 67'. N&r skoen 132 pd elementet 131 kommer i bergring
med den gverste overflade 26 af statoren 27, bliver skyderen i venti-
len 139 centreret af elementet 131, og oliestrgmmen til stangsiden
af cylinderen 143 standses g¢jeblikkeligt for at forhindre yderligere
nedadrettet vandring af platformen og de pd denne anbragte komponen-
ter. Fglgelig er organerne 51',71' og enheden 67' alle i de korrekte
stillinger for det fgrste stingmellemrum bestemt af det omrade af
kerneoverfladen 26, som ligger i nerheden af bevagelsesbanen for det
langstrakte organ 71°'.

N&r pedalen nedtrykkes, aktiverer den ogsé luftafbryderen
237, som starter et tidsstyreorgan Tl (fig. loA), som er indstillet
til at starte, efter at skoen 132 kommer i bergring med kerneoverfla-
den 26. Til dette tidspunkt slippes fluid, sdsom luft, ud fra cylinde-
ren 221 og bevirker, at fjederen 222 udvider sig og fgrer stemplet
tilbage i retning mod hgjre for at bevage leddet 223. Aget 218, som
er forbundet med stemplet over leddet, pdvirkes saledes, at koblingen
124 bliver fuldt indkoblet, og der overfgres kraft til drejning af
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styreakslen 82 med en forudbestemt hastighed, f;eks. 60 omdrejninger
pr. minut.

Fig. 2A,B og 20A' viser apparatkomponenterne i deres respek-
tive tilbagetrukne stillinger parat til at binde snor samtidigt om
spolehoveddelene 23 og 24, idet organerne 51,51',71,71' ligger uden-
for og fri af statorkernen 27. Nar akslen 82 drejes rundt, bliver
kamskiverne 86-89 drejet rundt over kamvinklerne, som udfoldningerne
viser i fig. 12,14,16 og 18, for at tilvejebringe passende bindebeve-
gelser af organerne 71,71',51,51' vist i fig. 11,13,15,17 og 20A-E,A'
for at frembringe det meget ¢gnskelige stingmgnster med dobbeltlgkke-
de stingmellemrum som vist i fig. 21. .

Til forklaring af dannelsen af et stingmellemrum, som opnds
ved hver 360° omdrejning af akslen 82, antages det, at spclehovederne
er blevet ombundet til det sted, der er vist i fig. 20A'. Til dette
tidspunkt drejer indekseenheden 37, som vist i fig. 2B, akslen 44,
og holderenheden 31, kernen 27 og dermed spolehoveddelene 23,24 bliver
vinkelforskudt et stingmellemrum over en del af en vinkelformet el-
ler buet bevagelsesbane. En tidligere dannet lgkke 22a befinder sig
i krogen p& organerne 71,71', som ligger ud for de tilsvarende til-
fgrselsrgr 56,56', som er anbragt ind mod hinanden.

Fortsat omdrejning af akslen 82 og kamskiverne over det til-
hgrende ledsystem bevirker, at de langstrakte organer 71,71' drejes
bort fra tilfgrselsorganerne 56,56', som svinges opad for at indtage
den i fig. 20B viste stilling, som reprasenterer en kamskivebevagel=-
se pa 96°. I dette tidsrum dannes den anden lgkke 22b uden p& spole-
hoveddelene, ndr organerne 71,71' bevager sig retliniet ind mod bo-
ringen mellem hosliggende spolesider og mellem spolehoveddelene 23,24
og de tilsvarende kerneoverflader 25,26. Imidlertid bliver en oscilla-
tionsbevagelse ikke tilfgrt organerne 71,71' f¢r kamvinkelstillingen
132 (fig. 12), hvor de begynder at dreje sig for at anbringe krogen
i en bort fra kernen vendende stilling. Snorlgkker 22a ligger omkring
organerne 71,71' udenfor spolehoveddelene i narheden af den tilsva-
rende kerneoverflade.

Yderligere drejning af kamskiverne bevirker vandring af or-
ganerne til deres fremstrakte stillinger indenfor spolehoveddelenes
omrids ved boringen, hvor de langstrakte organer 71,71', som vist i
fig. 11-19 og 20C og D, drejer bort fra deres tilsvarende tilfgrsels-
organer 51,51' for at danne snorlgkken 22a til det naste stingmel-
lemrum. Under denne bevagelse anbringes en enkelt snorstreng 22c
over spolehoveddelene. Krogene pd organerne 71,71' svinges ned bort
fra tilfgrselsorganerne, og ndr tilf@grsels- og krogorganerne vender

tilbage til deres tilbagetrukne stillinger i fig. 20A', anbringes en
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enkelt streng 22d over spolehoveddelene, og slgjfen 22a trakkes mel-
lem spolehoveddelene og den tilstgdende kerneoverflade som vist i
fig. 20E. Krogen pd hvert langstrakt organ svinges tilbage mod be-
liggenheden vist i fig. 20A,A' pé& den i fig. 11-13 viste mdde. Beva-
gelsen af tilfgrselsorganerne er vist i fig. 15-19. Med komponenter-
ne i de relative stillinger, som er vist i fig. 20A', bibringer in-
dekseenheden 37 endnu engang spolehoveddelene en forudvalgt vinkelbe-
vagelse, og det dobbeltlgkkede stingmellemrum i bindecyklussen gen-
tages, indtil stingmgnstret er blevet fuldfgrt.

Nar kernen er blevet drejet et skridt fremad, affgler skoen
132 p& elementet 131 (fig. 2B,6) i henhold til opfindelsen hgjdeure-
gelmassigheder i det narmeste omrade af den ¢gverste sideflade 26 i
nerheden af bevagelsesbanen for det langstrakte organ 71'. Armen 134
bringes til at aktivere ventilen 139 over leddet 137 i afhangighed
af beliggenheden af dette narmeste omrade, og oliestrgmmen reqguleres -
til cylinderen 143 i en ¢gnsket retning for at have eller sanke plat-
formen 80 og de pd denne anbragte komponenter, der automatisk og
ngjagtigt fgres til de ¢nskede relative stillinger for at kompensere
for sadanne dimensionsuregelmessigheder. Herved tages der pd effektiv
made hensyn til dimensionsvariationer, og tendensen af komponenterne
i enheden 34 og enheden 67' til at sl& imod statoren og beskadige
denne og bindekomponenterne sével som til at forstyrre bindecyklus-
sen bliver vasentligt reduceret, hvis ikke helt udelukket.

Efter fuldfgrelse af en bindeperiode pa 360° for statoren,
eller kortere om gnsket, standser apparatets trinvise bevagelse, og
luft tilfgres stempelsiden af cylinderen 162 (fig. 9) over sadvanlige
strgmningsstyreventiler 226,227 med fri strgmning i den ene retning
og reguleret strgmning i den anden retning. Dette omskifter igen
snorskare- og klemenhederne 67,67' til deres fremstrakte stillinger,
hvor de afskarer snoren i narheden af spolehoveddelene og opsamler
snoren tat ved snorudgangene i rgrene 56,56' pa den allerede forkla-
rede mdde. En ventilafbryder 228 aktiveres, ndr enhederne er fuldt
fremstrakte, og luftstrgmmen vendes tilrcylinderen 162 for at fgre
enhederne 67,67' tilbage til deres tilbagetrukne stillinger. Under
denne returbevagelse trazkkes snoren ud af rgrene 56,56', da kompo-
nenterne alle indtager de relative stillinger vist i fig. 1 og 20A'.
Derefter kan den fardige kerne fjernes fra holderenheden 31 og er-
stattes med en kerne, hvis spolehoveder skal ombindes.

Det skal bemzrkes, at ndr enhederne 67,67' er i deres frem-
strakte stillinger, aktiverer de et afbryder- og ventilarrangement

231 (fig. 1loA), som sender en luftstrgm gennem sadvanlige styrestrgm-
nings- og pilotventiler 232,233 til en ventil 234, der forédrsager en




15 144496

iuftstrgm til stempelsiden af cylinderen 136. Dette bevirker udadret-
tet bevagelse af stempelstangen, og i kraft af dens forbindelse med
elementet 131 skabes en falsk visning for armen 134, som omskifter
skyderen i ventilen 139. Ventilen 139 regulerer strgmmen til stempel-
siden af den hydrauliske cylinder 143 for at have platformen 8o og

de p& denne anbragte komponenter til den havede stilling (fig. 1)
udenfor statoren. N&r elementet 131 bergrer det inéstillelige stop
148, centreres skyderen i ventilen 139, s& at strgmmen til den hydrau-
liske cylinder 143 afbrydes, og platformen og komponenterne i for-
bindelse dermed holdes i den havede stilling parat til pabegyndelsen
af en bindeperiode for den naste kerne med spoler. Funktionen af
ventilen 234 resulterer ogsd i en luftstrgm gennem ventilen 236 til
luftcylinderen 221. Fjederen 222 bliver sédledes sammentrykket, hvor-
ved stangen 223 fgres udad for at bevage &get, sdledes at koblingen
igen bliver fgrt ud af drivindgrebsforbindelse, indtil den frigives

under den naste periode pd den allerede beskrevne made.
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Patentkrayvw.

1. Apparat til binding af snor (22) omkring mindst én spole-
hoveddel (24), som rager udenfor en tilsvarende sideflade (26) af en
magnetkerne (27), der barer spolerne, og med holdeorganer (31) til
understgtning af kernen samt med mindst &n bindeenhed (34) omfattende
et fgrste bindeorgan (71'), som kan bevages mellem spolehoveddelen og
kernesidefladen (26), og et andet bindeorgan (51'), som kan udfgre en
svingende bevagelse over spolehoveddelen, k end e t egmne t ved
en positionsaffglings- og styreenhed (36), som affgler positionen af
den navnte ene kernesideflade (26) og i afhangighed deraf indstiller
i det mindste det navnte fgrste bindeorgan (71') sdledes i forhold til
denne flade, at det kan bevage sig frit mellem spolehoveddelen og ker-
nesidefladen.

2. Apparat ifglge kravl, kende tegnet ved, at af-
fglings- og styreenheden (36) har et fgleelement (132), som ligger an
mod et omrdde af kernefladen (26) i nerheden af det fgrste bindéorgan
(71").

Fremdragne publikationer:

DE freml®ggelsesskrift nr. 1201908
US patenter nr. 2580871, 2883949, 3050019, 3344760.
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